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ค ำน ำ 

 แผนการสอนวิชา ระบบส่งก าลังเคร่ืองมือกล รหัสวิชา 2102 – 2110 เ รียบเรียงข้ึนเพื่อใช้

ประกอบการเรียนการเรียนการสอนท่ีเน้นผูเ้รียนเป็นส าคญัตามหลกัสูตรประกาศนียบตัรวิชาชีพ (ปวช.) 

พุทธศกัราช 2556 ของส านกังานคณะกรรมการการอาชีวศึกษา กระทรวงศึกษาธิการ 

 เน้ือหาเก่ียวกบัหลกัการท างานของระบบส่งก าลงั วิธีการส่งก าลงัของเคร่ืองมือกล ไม่ว่าจะเป็น 

เคร่ืองเจาะ เคร่ืองกลึง เคร่ืองไส เคร่ืองเจียระไน เคร่ืองกดั และการค านวณหาอตัราทดจากการส่งก าลงัดว้ย

สายพาน และเฟือง รวมทั้งแบบฝึกหดั และแบบทดสอบหลงัเรียน เพื่อให้ผูเ้รียนไดฝึ้กทกัษะการคิดและการ

แกปั้ญหา และประยกุตใ์ชใ้หเ้หมาะสมกบัการท างานจริง 

 ผูจ้ดัท า หวงัเป็นอยา่งยิง่วา่หนงัสือประกอบการการเรียนการสอน เล่มน้ี จะสามารถใหค้วามรู้และ

เกิดประโยชน์แก่ผูส้อน และผูเ้รียน ตลอดจนผูส้นใจศึกษา หากผดิพลาดประการใดผูจ้ดัท าขอนอ้มรับค าติ

ชมเพื่อเป็นประโยชน์ในการปรับปรุงแกไ้ขโอกาสต่อไป  

สิริยา บุษบา 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



แผนกำรจัดกำรเรียนรู้/แผนกำรเรียนรู้รำยวชิำ 

ช่ือรายวชิา ระบบส่งก าลงัเคร่ืองมือกล            รหสัวชิา 2102 – 2110                      (ท-ป-น)  2-0-2 

ระดบัชั้น   ปวช.2                                             แผนกวชิา ช่างกลโรงงาน 

หน่วยกิต               2                                          จ  านวนคาบรวม                        2               คาบ 

ทฤษฏี                   2        คาบ/สัปดาห์              ปฏิบติั                                     0              คาบ/สัปดาห์ 

ภาคเรียนท่ี             1                                           ปีการศึกษา                           2558 

จุดประสงค์รำยวชิำ 

1. เขา้ใจหลกัการของระบบส่งก าลงัเคร่ืองมือกล 
2. ค านวณการส่งก าลงัเคร่ืองมือกล 
3. มีกิจนิสัยในการท างานอยา่งมีระเบียบแบบแผน มีความรับผดิชอบต่อตนเอง และส่วนรวม 

ค ำอธิบำยรำยวชิำ 

       ศึกษาเก่ียวกบัหลกัการท างานของระบบส่งก าลงั วธีิการส่งก าลงัของเคร่ืองมือกลแบบต่างๆ เคร่ืองเจาะ 

เคร่ืองกลึง เคร่ืองไส เคร่ืองเจียระไน เคร่ืองกดั ค านวณการส่งก าลงั 

สมรรถนะของรำยวชิำ 

1. แสดงความรู้เก่ียวกบัหลกัการและกระบวนการ การค านวณการส่งก าลงัเคร่ืองมือกล 
2. ประยกุตก์ารส่งก าลงัในงานเคร่ืองมือกล 

 

 

 

 

 

 

 

 



กำรวเิครำะห์สมรรถนะกำรเรียนรู้และสมรรถนะรำยวชิำ 
ช่ือเร่ือง สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

1.เคร่ืองเจำะและงำนเจำะ สมรรถนะ  
1.แสดงความรู้เก่ียวกบัค านวณความเร็วในงานเจาะ 
2.แสดงความรู้เก่ียวกบัการค านวณเวลางานเจาะ 
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
1. ค านวณหาค่าความเร็วตดัในงานเจาะได ้
2. ค านวณหาค่าความเร็วรอบในงานเจาะได ้
3. เลือกอตัราป้อนเจาะใหเ้หมาะกบัขนาดดอกสวา่นได ้
4.ค านวณหาค่าความเร็วรอบและการป้อนเจาะได ้
5. ค านวณหาค่าเวลางานเจาะได ้

2. เคร่ืองกลงึและงำนกลงึ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

สมรรถนะ 
1.แสดงความรู้เก่ียวกบัความเร็วในงานกลึง 
2.แสดงความรู้เก่ียวกบัการค านวณเวลางานกลึง 
3. แสดงความรู้เก่ียวกบัการค านวณเรียว  
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
1. ค านวณหาค่าความเร็วรอบในงานกลึงได ้
2. ค านวณหาค่าความเร็วตดัในงานกลึงได ้ 
3. เลือกความเร็วตดัของช้ินงานใหเ้หมาะกบัมีดกลึงได ้
4. ค านวณหาค่าเวลางานกลึงปอกได ้ 
5. ค านวณหาค่าเวลางานกลึงปาดหนา้ได ้
6. ค านวณหาค่าเวลางานกลึงเกลียวได ้
7. ค านวณเรียวได ้

3.เคร่ืองไสและงำนไส สมรรถนะ 
1. แสดงความรู้เก่ียวกบัการค านวณความเร็วในงานไส 
2. แสดงความรู้เก่ียวกบัการค านวณเวลางานไส 
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
1. ค านวณหาค่าความเร็วตดัในงานไสได ้
2. เลือกจ านวนคู่จงัหวะไสต่อนาทีไดถู้กตอ้งและ
เหมาะสมกบัวสัดุมีด และช่วงชกัมีด 
4. ค านวณหาค่าเวลางานไสได ้



4.เคร่ืองเจียระไนและงำนเจียระไน สมรรถนะ 
1. แสดงความรู้เก่ียวกบัการค านวณความเร็วในงาน
เจียระไน 
2. แสดงความรู้เก่ียวกบัการค านวณเวลางานเจียระไน 
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
1. ค านวณหาค่าความเร็วขอบในงานเจียระไนได ้
2. ค านวณหาค่าความเร็วรอบในงานเจียระไนได ้
3. ค านวณหาเวลาในงานเจียระไนกลมได ้
4. ค านวณหาเวลาในงานเจียระไนราบได ้

5.เคร่ืองกดัและงำนกดั สมรรถนะ 
1. แสดงความรู้เก่ียวกบัการค านวณความเร็วในงานกดั 
2. แสดงความรู้เก่ียวกบัการค านวณเวลางานกดั 
3 แสดงความรู้เก่ียวกบัค านวณการแบ่งดว้ยหวัแบ่ง 
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
1. ค านวณหาค่าความเร็วตดัในงานกดั 
2. ค านวณหาค่าความเร็วรอบในงานกดั 
3. ค านวณหาเวลาในงานกดัได ้
4. ค านวณการแบ่งดว้ยหวัแบ่งได ้

6. อตัรำทดกำรส่งก ำลังด้วยสำยพำน เฟือง และเฟือง
หนอน เกลยีวหนอน 

สมรรถนะ 
1. แสดงความรู้เก่ียวกบัการค านวณอตัราทดการส่งก าลงั
ดว้ยเคร่ืองมือกลต่างๆ 
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
1. ค านวณหาอตัราทดของสายพานแบนได ้

2. ค านวณหาอตัราทดของสายพานล่ิมได ้
3. ค านวณหาค่าการส่งก าลงัดว้ยอตัราทดชั้นเดียวดว้ย
เฟืองตรงได ้
4. ค านวณหาค่าการส่งก าลงัดว้ยอตัราทดสองชั้นดว้ย
เฟืองตรงได ้
5. ค านวณหาอตัราทดจากการส่งก าลงัดว้ยเฟืองหนอนได ้

 

 



ผลการวเิคราะห์เน้ือหาวชิา (Content Analysis) 

หน่วยกำรสอน/กำรเรียนรู้ 
วชิำ ระบบส่งก ำลงัเคร่ืองมือกล 

รหัส 2102 – 2110  ช่ัวโมง/สัปดำห์ 2 ช่ัวโมง 
รวม 36 ช่ัวโมง 

หน่วยท่ี ช่ือหน่วย ทฤษฏี จ านวนชัว่โมง 
ทฤษฏี ปฏิบติั 

1 แนะน ารายวชิา ระบบส่งก าลงัเคร่ืองมือกล 
และหลกัการท างานของระบบส่งก าลงัเคร่ืองมือกลต่างๆ 

2 - 

2 ค านวณความเร็วในงานเจาะ (1) 2 - 
3 ค านวณความเร็วในงานเจาะ (2) 2 - 
4 ค านวณเวลางานเจาะ 2 - 
5 ค านวณความเร็วในงานกลึง 2 - 
6 ค านวณเวลางานกลึง (1)  

- เวลาในงานกลึงปอก 
- เวลาในงานกลึงปาดหนา้ 

2 - 

7 ค านวณเวลางานกลึง (2)  
- เวลาในการกลึงเกลียว 

2 - 

8 ค านวณเรียว 2 - 
9 ค านวณความเร็วตดั และเวลางานไส 2 - 
10 ค านวณความเร็วในงานเจียระไน 2 - 
11 การค านวณเวลางานเจียระไน 

- ค  านวณเวลางานเจียระไนกลม 
- ค  านวณเวลางานเจียระไนราบ 

2 - 

12 ค านวณความเร็วในงานกดั 2 - 
13 ค านวณเวลางานกดั 2 - 
14 ค านวณการแบ่งดว้ยหวัแบ่ง 2 - 
15 ค านวณหาอตัราทดจากการส่งก าลงัดว้ยสายพาน 2 - 
16 ค านวณหาอตัราทดจากการส่งก าลงัดว้ยเฟือง 2 - 
17 ค านวณหาอตัราทดจากการส่งก าลงัดว้ยเฟืองหนอนและเกลียวหนอน  - 
18 สอบปลายภาค 

 


