
 

 

           แผนการสอน/แผนการเรียนรู้ภาคทฤษฎ ี
 แผนการจดัการเรียนรู้ หน่วยท่ี  15 

ช่ือวชิา   อุปกรณ์อิเลก็ทรอนิกส์และวงจร          สอนสัปดาห์ท่ี  15 
ช่ือหน่วย  ไดแอก  (Diac) คาบรวม  75 

ช่ือเร่ือง  ไดแอก  (Diac) จ านวนคาบ  5 

หัวข้อเร่ือง 
        ดา้นความรู้        

1. โครงสร้างสัญลกัษณ์ของไทรแอก 

        ดา้นทกัษะ 

1. จุดชนวนใหไ้ทรแอกท างานทั้ง  4  ควอนแดรนท ์

2. ตรวจสอบและหาขาไทรแอกดว้ยโอห์มมิเตอร์ 

ดา้นจิตพิสัย 
3. คุณสมบติัของไทรแอก 

ดา้นคุณธรรม จริยธรรม 
4. ตรวจสอบและหาขาไทรแอกดว้ยโอห์มมิเตอร์ไดอ้ยา่งถูกตอ้งเหมาะสม ตามหลกัการ 

สาระส าคญั 
ไทรแอก  เป็นอุปกรณ์สารก่ึงตวัน าประเภทไทริสเตอร์  ถูกพฒันาข้ึนมาให้ใช้งานไดก้บัไฟสลบัเพื่อ

แกไ้ขขอ้บกพร่องของ  เอสซีอาร์  ไทรแอกน ากระแสได้สองทิศทาง  โดยท าหน้าท่ีเป็นสวิตซ์  มีคุณสมบติัท่ี
ดีกวา่สวติซ์ธรรมดาหลายประการ  คือ  ท างานไดเ้ร็ว  ควบคุมการท างานง่าย  ไม่มีหนา้สัมผสัจึงไม่เกิดประกาย
ไฟ  โครงสร้างไทรแอกเหมือนการรวมเอสซีอาร์สองตวัไวด้ว้ยกนั  การท างานของไทรแอกตอ้งเลือกสภาวะการ
ท างานของไทรแอก  โดยเลือกใชส้ภาวะกระแสแอโหนดกบักระแสเกตเสริมกนั  ท าให้ไทรแอกน ากระแสท าได้
คลา้ยกนักบัเอสซีอาร์ 

 

สมรรถนะอาชีพประจ าหน่วย 
1. ตรวจสอบและหาขาไทรแอกดว้ยโอห์มมิเตอร์ 

 



 

 

ค าศัพท์ส าคญั 
1. ไทรแอก  หมายถึง  อุปกรณ์สารก่ึงตวัน าท่ีมีขั้วต่อ 3 ขั้ว มีช่ือเรียกวา่ A2 (แอโนด 2) , A1 (แอโนด1) 

และ G (เกต) ไทรแอก (Triac) จะเป็นอุปกรณ์ท่ีท าหน้าท่ีคลา้ยๆ กบัสวิตช์ไฟฟ้าส าหรับกระแสสลบั แต่มีขอ้

ดีกวา่สวติช์ธรรมดา คือการเปิด – ปิดวงจรของไทรแอกเร็วกวา่สวิตช์ธรรมดาหลายเท่า จึงท าให้สามารถควบคุม

ก าลงังานได ้

จุดประสงค์การสอน/การเรียนรู้ 

 จุดประสงค์ทัว่ไป / บูรณาการเศรษฐกจิพอเพยีง      
1. เพื่อใหมี้ความรู้เก่ียวกบัการเขียนโครงสร้างสัญลกัษณ์ของไทรแอก(ด้านความรู้)   
2. เพื่อใหมี้ทกัษะในการจุดชนวนใหไ้ทรแอกท างานทั้ง  4  ควอนแดรนท ์ (ด้านทักษะ) 

3. เพื่อใหมี้ทกัษะในการตรวจสอบและหาขาไทรแอกดว้ยโอห์มมิเตอร์  (ด้านทักษะ) 

4. เพื่อใหมี้เจตคติท่ีดีในการจดัล าดบัคุณสมบติัของไทรแอก  (ดา้นจิตพิสัย) 

5. เพื่อตรวจสอบและหาขาไทรแอกดว้ยโอห์มมิเตอร์ไดอ้ยา่งถูกตอ้งเหมาะสม ตามหลกัการ  (ด้าน

คุณธรรม จริยธรรม) 

 

 จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม / บูรณาการเศรษฐกจิพอเพยีง 
1. เขียนโครงสร้างสัญลกัษณ์ของไทรแอกได้(ดา้นความรู้)   

2. จุดชนวนใหไ้ทรแอกท างานทั้ง  4  ควอนแดรนทไ์ด ้ (ดา้นทกัษะ) 

3. ตรวจสอบและหาขาไทรแอกดว้ยโอห์มมิเตอร์ได ้ (ดา้นทกัษะ) 

4. จดัล าดบัคุณสมบติัของไทรแอกได ้ (ดา้นจิตพิสัย) 

5. ตรวจสอบและหาขาไทรแอกดว้ยโอห์มมิเตอร์ไดอ้ยา่งถูกตอ้งเหมาะสม ตามหลกัการ  (ดา้นคุณธรรม 

จริยธรรม) 

 
 
 
 
 
 
 



 

 

 

เนือ้หาสาระการสอน/การเรียนรู้   

•  ด้านความรู้(ทฤษฎ)ี 

15.1  โครงสร้างและสัญลกัษณ์ของไทรแอก 
                ไทรแอกเป็นอุปกรณ์สารก่ึงตวัน าท่ีมีขั้วต่อ 3 ขั้ว มีช่ือเรียกวา่ A2 (แอโนด 2) , A1 (แอโนด1) และ G 
(เกต) ไทรแอก (Triac) จะเป็นอุปกรณ์ท่ีท าหน้าท่ีคล้ายๆ กบัสวิตช์ไฟฟ้าส าหรับกระแสสลบั แต่มีขอ้ดีกว่า
สวติช์ธรรมดา คือการเปิด – ปิดวงจรของไทรแอกเร็วกวา่สวติช์ธรรมดาหลายเท่า จึงท าให้สามารถควบคุมก าลงั
งานได ้ 
15.2 คุณสมบัติของไทรแอก 
                คุณสมบติัของไทรแอกนั้นมีคุณสมบติัคล้ายกบัเอสซีอาร์ตรงท่ีเม่ือน ากระแสแล้วก็จะน ากระแส
ตลอดไปเช่นกนั แต่ไทรแอกนั้นมีขอ้แตกต่างตรงท่ีสามารถน ากระแสได ้2 ทิศทาง ไม่ว่าจะเป็นการไหลของ
กระแสจาก A1 มายงั A2 หรือกระแสไหลจากไหลจาก A2  มายงั A1 ดงันั้นจึงนิยมใช้ไทรแอกในงานควบคุม
ก าลงัไฟฟ้าท่ีตอ้งการใชง้านทั้งไซเกิลบวกและลบ (ไฟสลบั) 
                จากคุณสมบติัท่ีกล่าวมาในเร่ืองของการน ากระแสนั้น เราจึงสามารถแบ่งการท างานของไทรแอก 
ออกเป็น 4 แบบหรือ 4 ควอทเดรนท ์( Quadrant )  ดงัรูปท่ี 15.2 
     จากกราฟแสดงลกัษณะสมบติัของไทรแอก  จะแสดงความสัมพนัธ์ของกระแสท่ีไหลระหวา่ง A2- A1  และ
แรงดนัท่ีตกคร่อมทั้งบวกและลบ ในขณะให้แรงดนัคร่อม  A2- A1 มีค่าเป็นบวกเทียบกบั A1  และถา้ยงัไม่มี
การจุดชนวน ( Trigger ) แลว้ จะมีค่าแรงดนัระหวา่ง A2- A1  ค่าๆหน่ึงท่ีท าใหม้นัน ากระแสเองได ้ แรงดนัน้ีคือ
แรงดนัพงั เหมือนกบั SCR  แต่ถา้ให้แรงดนั A2- A1 น้ีมีค่านอ้ยกวา่แรงดนัพงัทลาย  แลว้การท าการจุดชนวน   
ท่ีขาเกต ( G ) ซ่ึงกระแสเกตจะมีค่าเป็นบวกหรือลบก็ได ้ ไทรแอกจะน ากระแสทนัที  กราฟความสัมพนัธ์และ
ขอ้จ ากดัต่างๆ จะเหมือนกบั  SCR ในท านองเดียวกนัถา้ให้แรงดนัท่ี A1 มีค่าเป็นบวกเม่ือเทียบกบั A2 ส่วนของ
กราฟคือแกน  X ทางดา้นลบจะมีลกัษณะคลา้ยกนักบัดา้นบวก  ถา้เพิ่มแรงดนัมากข้ึนจนถึงค่าแรงดนัพงัทลายก็
จะท าให้ไทรแอกน ากระแสเองได ้และถา้หากว่าไม่มีการจ ากดักระแสในตวัไทรแอกแลว้ ไทรแอกจะเกิดการ
เสียหายได ้
                ในขณะท่ีไทรแอกน ากระแส ถา้ลดค่ากระแสแอโนดลงจนถึงค่ากระแสต ่าสุดท่ียงัคงท าให้ไทรแอก
น ากระแสได ้ ค่ากระแสต ่าสุดน้ี เรียกวา่ “โฮลด้ิง” ( IH :Holding Current ) ก็จะท าใหไ้ทรแอกหยดุน ากระแส 

เน่ืองจากไทรแอก สามารถน ากระแสไฟฟ้าไดท้ั้งสองทาง จึงเหมาะกบัการน าไปใชก้บัไฟสลบัมากกวา่
เอสซีอาร์ และส าหรับกระแสไฟสลบั (เป็นคล่ืนรูปไซน์ )จะมีอยู่ช่วงเวลาหน่ึงช่วงกระแสตดักบัเส้นศูนยข์อง
กราฟ ) ท่ีกระแสตกต ่ากวา่กระแสโฮลด้ิง ดงันั้นจึงท าให้ไทรแอกหยุดน ากระแสเองและจะรอการจุดชนวนใหม่
อีกคร้ัง และถ้าหากคร่ึงลบของสัญญาณไฟสลับเข้ามาก็จะน ากระแสทางด้านลบอีกเช่นเคย  และจะหยุด
น ากระแสเม่ือค่ากระแสลดลงต ่ากวา่กระแสโฮลด้ิงเช่นเคย 



 

 

15.3 วธีิการตรวจสอบและการหาขาของไทรแอกด้วยโอห์มมิเตอร์ 
ใหพ้ิจารณาจากโครงสร้างพร้อมกบัตารางค่าความตา้นทานประกอบและปฏิบติัดงัน้ี 

1. ท าการสมมุติขาของไทรแอก  เป็นขา A, B และ C หรือขาท่ี 1, 2 และ 3 ดงัรูปท่ี  15.4 
2. น าสายวดัของโอห์มมิเตอร์ท าการวดัท่ีขาของไทรแอกเป็นคู่ๆ ดงัตารางท่ี  15.1 
ผลจากตารางแสดงค่าความตา้นทาน  พอสรุปไดด้งัน้ี 
               1. การวดัไทรแอกทั้งหมด 6 คร้ัง  จ  านวน 3 คู่   เราสามารถอ่านค่าความตา้นทานได้ 2 คร้ังหรือท่ี
เรียกวา่ “ วดั 6 คร้ัง  เขม็ข้ึน 2 คร้ัง ” 
               2. ขั้วขาท่ีไม่มีส่วนเก่ียวขอ้งกบัค่าความตา้นทานทั้ง 2 คร้ัง   ดงักล่าวจะเป็นขาแอโนด 2 หรือ ขา A2 
               3. คู่ขาท่ี 2 ในการวดันั้นจะมีค่าความตา้นทานท่ีใกลเ้คียงกนัหรือเท่าเทียมกนั   เราไม่สามารถบอกได้
วา่  ขาใดเป็นขา A1 หรือขา G ดงันั้นเราจึงตอ้งท าการตรวจสอบในล าดบัขั้นต่อไป 
               4. ให้สมมุติวา่ขาใดขาหน่ึงเป็นขาเกต (G) แลว้ท าการจุดชนวนโดยใชไ้ฟจากขาแอโนด 2 (A2) เข็ม
มิเตอร์จะช้ีท่ีค่าความต้านทานประมาณ 15 โอห์ม    ต่อจากนั้นให้สลับขาท่ีเหลือเป็นขาเกต  แล้วท าการ
จุดชนวนโดยใช้ไฟจากขาแอโนด 2   เข็มมิเตอร์จะช้ีท่ีค่าความตา้นทานประมาณ 20 โอห์ม   จากการวดัจะ
สังเกตไดว้า่เม่ือท าการจุดชนวนท่ีขาเกตไดค้่าความตา้นทานต ่ากวา่การจุดชนวนท่ีขาแอโนด 1 (A1) 

 

 
• ด้านทกัษะ+ด้านจิตพสัิย  (ปฏบิัติ+ด้านจิตพสัิย)  (จดุประสงค์เชิงพฤติกรรมข้อที ่ 2-4) 

1. การทดลองท่ี  15  ไทรแอก  (Triac) 
2. แบบทดสอบบทท่ี  15 

• ด้านคุณธรรม/จริยธรรม/จรรยาบรรณ/บูรณาการเศรษฐกจิพอเพยีง (จุดประสงค์เชิงพฤติกรรมข้อที ่

5) 
1. ตรวจสอบและหาขาไทรแอกดว้ยโอห์มมิเตอร์ไดอ้ยา่งถูกตอ้งเหมาะสม ตามหลกัการ 

                  
 
     
 
 
 
 

 



 

 

กจิกรรมการเรียนการสอนหรือการเรียนรู้ 

ขั้นตอนการสอนหรือกจิกรรมของครู ขั้นตอนการเรียนรู้หรือกจิกรรมของนักเรียน 
1.  ข้ันน าเข้าสู่บทเรียน  ( 15 นาท ี) 

1. ผูส้อนแจง้วตัถุประสงคข์องการเรียน หน่วย

ท่ี  15  เร่ือง  ไทรแอก  (Triac)   

2. ผูส้อนให้ผูเ้รียนอธิบายการควบคุมแรงดัน

ใหค้งท่ีดว้ยซีเนอร์ไดโอด 

2.  ข้ันให้ความรู้ (90 นาท ี) 
1. ผูส้อนเปิด  PowerPoint และให้ผูเ้รียนเปิด

เอกสารประกอบการสอนวิชา   อุปกรณ์
อิเล็กทรอนิกส์และวงจร  หน่วยท่ี  15  เร่ือง  ไทรแอก  
(Triac)  หน้าท่ี  179-183  พร้อมอธิบายเน้ือหาทีละ
ส่วน 

 
2. ผูส้อนอธิบายความรู้เพิ่มเติมนอกเหนือจาก

เ อ ก ส า ร ป ร ะ ก อ บ ก า ร ส อ น วิ ช า   อุ ป ก ร ณ์
อิเล็กทรอนิกส์และวงจร  และให้ผูเ้รียนจุดชนวนให้
ไทรแอกท างานทั้ง  4  ควอนแดรนท ์

3. ผูส้อนเปิดโอกาสให้ผูเ้รียนซกัถามขอ้สงสัย
ท่ีเกิดข้ึนระหว่างการเรียนการสอน  และตอบขอ้
ซกัถาม 
3.  ข้ันประยุกต์ใช้ (150 นาท ี) 

1. ผูส้อนให้ผูเ้รียนท าการทดลองท่ี  15  ไทร
แอก  (Triac)หนา้  184-187 

2. ผู้ ส อ น ใ ห้ ผู ้ เ รี ย น สื บ ค้ น ข้ อ มู ล จ า ก
อินเทอร์เน็ต 
 

 

1.  ข้ันน าเข้าสู่บทเรียน  ( 15 นาท ี) 
1. ผูเ้รียนท าความเขา้ใจเก่ียวกบัวตัถุประสงคข์อง

การเรียน หน่วยท่ี  15  เร่ือง  ไทรแอก  (Triac)   
 

2. ผูเ้รียนร่วมมือกบัผูส้อนการควบคุมแรงดนัให้
คงท่ีดว้ยซีเนอร์ไดโอด 

 
2.  ข้ันให้ความรู้ ( 90 นาท ี) 

1. ผูเ้รียนศึกษาวิธีการใช้ PowerPoint  กบัเอกสาร
ประกอบการสอน อุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์และวงจร
หน่วยท่ี  15  เร่ือง  ไทรแอก  (Triac)  หนา้ท่ี  179-183  
พร้อมอธิบายเน้ือหาทีละส่วนโดยเลือกจดบนัทึกเน้ือหา
ท่ีส าคญั   

 
2. ผูเ้รียนฟังอธิบายความรู้เพิ่มเติมนอกเหนือจาก

เอกสารประกอบการสอนวิชา  อุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์
และวงจร  และใหผู้เ้รียนจุดชนวนใหไ้ทรแอกท างานทั้ง  
4  ควอนแดรนท ์

3. ผูเ้รียนซกัถามขอ้สงสัยท่ีเกิดข้ึน 
 

 

3.  ข้ันประยุกต์ใช้( 150 นาท ี) 
1. ผู้ เ รี ยนท า ก า รทดลอง ท่ี   1 5   ไทรแอก  

(Triac)หนา้  184-187 

2. ผูเ้รียนสืบคน้ขอ้มูลจากอินเทอร์เน็ต 
 
 

 
 

 



 

 

กจิกรรมการเรียนการสอนหรือการเรียนรู้ 

ขั้นตอนการสอนหรือกจิกรรมของครู ขั้นตอนการเรียนรู้หรือกจิกรรมของนักเรียน 
4.  ข้ันสรุปและประเมินผล ( 45 นาท ี) 

1. ผูส้อนและผูเ้รียนร่วมกนัสรุปเน้ือหาท่ีไดเ้รียน
ใหมี้ความเขา้ใจในทิศทางเดียวกนั 

2. ผู้สอนให้ผู ้เ รียนท าแบบทดสอบบทท่ี  15  
หนา้ท่ี  188-189 

3. ผูส้อนให้ผูเ้รียนศึกษาเพิ่มเติมนอกห้องเรียน 
ดว้ย PowerPoint ท่ีจดัท าข้ึน 
  

(บรรลุจุดประสงค์เชิงพฤติกรรมข้อท่ี 1-5) 

(รวม 300 นาที หรือ  5  คาบเรียน) 
 

4.  ข้ันสรุปและประเมินผล ( 45 นาท ี) 
1. ผูเ้รียนร่วมกนัสรุปเน้ือหาท่ีไดเ้รียนใหมี้ความ

เขา้ใจในทิศทางเดียวกนั 
2. ผูเ้รียนท าแบบทดสอบบทท่ี  15  หนา้ท่ี  188-

189 
3. ผู ้เ รี ยนศึกษา เพิ่ ม เ ติมนอกห้อง เ รียน ด้วย 

PowerPoint ท่ีจดัท าข้ึน 
 
(บรรลุจุดประสงค์เชิงพฤติกรรมข้อท่ี 1-5) 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 

งานที่มอบหมายหรือกจิกรรมการวดัผลและประเมินผล 

 
         ก่อนเรียน  

1. จดัเตรียมเอกสาร ส่ือการเรียนการสอนหน่วยท่ี 15 
2. ท าความเขา้ใจเก่ียวกบัจุดประสงคก์ารเรียนของหน่วยท่ี 15  และใหค้วามร่วมมือในการท ากิจกรรมใน 

หน่วยท่ี 15 

    
 
 
          ขณะเรียน 

1. ปฏิบติัการทดลองท่ี  15  ไทรแอก  (Triac) 
2. ร่วมกนัสรุป “ไทรแอก  (Triac)” 

 
 
 
 

 หลงัเรียน 
1. สรุปเน้ือหา 
2. ท าแบบทดสอบบทท่ี  15 

 
ผลงาน/ช้ินงาน/ความส าเร็จของผู้เรียน 
           การทดลองท่ี  15  ไทรแอก  (Triac),  แบบทดสอบบทท่ี  15 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 

ส่ือการเรียนการสอน/การเรียนรู้ 
 ส่ือส่ิงพมิพ์ 

1. เ อกสารประกอบการสอนวิช า  อุปกรณ์ อิ เล็ กทรอนิก ส์และวงจร  (Entrepreneurship)                                                     
(ใชป้ระกอบการเรียนการสอนจุดประสงคเ์ชิงพฤติกรรมขอ้ท่ี 1-5) 

2. ใบความรู้ท่ี  15 ไทรแอก  (Triac) (ใช้ประกอบการเรียนการสอนขั้นให้ความรู้ เพื่อให้บรรลุ
จุดประสงคเ์ชิงพฤติกรรม  ขอ้ท่ี 1-5) 

3. การทดลองท่ี 15   ไทรแอก  ขั้นประยกุตใ์ช ้ ขอ้  1 
4. แบบทดสอบบทท่ี  15  สรุปและประเมินผล  ขอ้  2 
5. แบบประเมินผลงานตามใบงาน  ใชป้ระกอบการสอนขั้นประยกุตใ์ช ้ขอ้ 1 
6. แบบประเมินพฤติกรรมการท างาน  ใชป้ระกอบการสอนขั้นประยกุตใ์ช ้ ขั้นสรุปและประเมินผล   

 
 
 
 
 ส่ือโสตทศัน์ (ถ้ามี) 

1. เคร่ืองไมโครคอมพิวเตอร์ 
2. PowerPoint  เร่ือง  ไทรแอก   

         
ส่ือของจริง 

   ไทรแอก  (ใชป้ระกอบการเรียนการสอนจุดประสงคเ์ชิงพฤติกรรมขอ้ท่ี 1-5) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 



 

 

แหล่งการเรียนรู้ 
 
     ในสถานศึกษา 

1. หอ้งสมุดวทิยาลยัเทคนิคพทัยา 
2. หอ้งปฏิบติัการคอมพิวเตอร์  ศึกษาหาขอ้มูลทางอินเทอร์เน็ต 
 

    นอกสถานศึกษา 

                           ผูป้ระกอบการ  สถานประกอบการ ในทอ้งถ่ิน 
 

 
 
การบูรณาการ/ความสัมพนัธ์กบัวชิาอืน่ 

1. บูรณาการกบัวชิาอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์เบ้ืองตน้ 

2. บูรณาการกบัวชิาวงจรไฟฟ้าเบ้ืองตน้ 

             
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 



 

 

การประเมินผลการเรียนรู้ 

 หลกัการประเมินผลการเรียนรู้ 
 

 ก่อนเรียน 
                    ความรู้เบ้ืองตน้ก่อนการเรียนการสอน 
 
            ขณะเรียน 

1. ตรวจการทดลองท่ี  15  ไทรแอก   
2. สังเกตการท างาน 

     
            หลงัเรียน 

1. ตรวจแบบทดสอบบทท่ี  15 

 
ค าถาม 

1. จงเขียนโครงสร้างสัญลกัษณ์ของไทรแอก 

2. จุดชนวนใหไ้ทรแอกท างานทั้ง  4  ควอนแดรนท ์ มีวธีิการจุดอยา่งไร 

3. ตรวจสอบและหาขาไทรแอกดว้ยโอห์มมิเตอร์ไดอ้ยา่งไร 

4. ไทรแอกมีคุณสมบติัอยา่งไร 

 

ผลงาน/ช้ินงาน/ผลส าเร็จของผู้เรียน  
              ตรวจการทดลองท่ี  15  ไทรแอก  (Triac),  แบบทดสอบบทท่ี  15 
 

สมรรถนะที่พงึประสงค์ 
ผูเ้รียนสร้างความเขา้ใจเก่ียวกบัไทรแอก  (Triac) 
1. วเิคราะห์และตีความหมาย 
2. ตั้งค  าถาม 
3. อภิปรายแสดงความคิดเห็นระดมสมอง 
4. การประยกุตค์วามรู้สู่งานอาชีพ 

 



 

 

สมรรถนะการปฏิบัตงิานอาชีพ 

1. ตรวจสอบและหาขาไทรแอกดว้ยโอห์มมิเตอร์ 

สมรรถนะการขยายผล 
ความสอดคล้อง 
จากการเรียนเร่ือง ไทรแอก  (Triac)  ท  าให้ผูเ้รียนมีความรู้เพิ่มเก่ียวกบัไทรแอก  เป็นอุปกรณ์สารก่ึง

ตวัน าประเภทไทริสเตอร์  ถูกพฒันาข้ึนมาให้ใชง้านไดก้บัไฟสลบัเพื่อแกไ้ขขอ้บกพร่องของ  เอสซีอาร์  ไทร
แอกน ากระแสไดส้องทิศทาง  โดยท าหน้าท่ีเป็นสวิตซ์  มีคุณสมบติัท่ีดีกว่าสวิตซ์ธรรมดาหลายประการ  คือ  
ท างานไดเ้ร็ว  ควบคุมการท างานง่าย  ไม่มีหนา้สัมผสัจึงไม่เกิดประกายไฟ  โครงสร้างไทรแอกเหมือนการรวม
เอสซีอาร์สองตวัไวด้้วยกนั  การท างานของไทรแอกตอ้งเลือกสภาวะการท างานของไทรแอก  โดยเลือกใช้
สภาวะกระแสแอโหนดกบักระแสเกตเสริมกนั  ท าใหไ้ทรแอกน ากระแสท าไดค้ลา้ยกนักบัเอสซีอาร์ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 

 

รายละเอยีดการประเมินผลการเรียนรู้ 
 

 จุดประสงคเ์ชิงพฤติกรรม ขอ้ท่ี 1  เขียนโครงสร้างสัญลกัษณ์ของไทรแอกได ้

1. วธีิการประเมิน                      :    ทดสอบ                   

2. เคร่ืองมือ                               :    แบบทดสอบ            
3. เกณฑก์ารใหค้ะแนน             :     เขียนโครงสร้างสัญลกัษณ์ของไทรแอกได ้ จะได ้ 2  คะแนน    

   
 จุดประสงคเ์ชิงพฤติกรรม ขอ้ท่ี 2  จุดชนวนใหไ้ทรแอกท างานทั้ง  4  ควอนแดรนทไ์ด ้

1. วธีิการประเมิน                     :     ทดสอบ             
2. เคร่ืองมือ                              :     แบบทดสอบ             
3. เกณฑก์ารใหค้ะแนน          :    จุดชนวนใหไ้ทรแอกท างานทั้ง  4  ควอนแดรนทไ์ด ้ จะได ้ 2  

คะแนน    
 

 จุดประสงคเ์ชิงพฤติกรรม ขอ้ท่ี 3   ตรวจสอบและหาขาไทรแอกดว้ยโอห์มมิเตอร์ได ้

1. วธีิการประเมิน                  :     ทดสอบ             
2. เคร่ืองมือ                              :    แบบทดสอบ                
3. เกณฑก์ารใหค้ะแนน            :    ตรวจสอบและหาขาไทรแอกดว้ยโอห์มมิเตอร์ได ้ จะได ้ 2  คะแนน    

 

 จุดประสงคเ์ชิงพฤติกรรม ขอ้ท่ี 4    ประพฤติตามหลกัการควบคุมแรงดนัใหค้งท่ีดว้ยซีเนอร์ไดโอดได้ 

1. วธีิการประเมิน                     :     ทดสอบ             
2. เคร่ืองมือ                        :     แบบทดสอบ             
3. เกณฑก์ารใหค้ะแนน            :     ประพฤติตามหลกัการควบคุมแรงดนัใหค้งท่ีดว้ยซีเนอร์ไดโอดได้  

จะได ้ 2  คะแนน    
 

 จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ข้อท่ี 5    ตรวจสอบและหาขาไทรแอกด้วยโอห์มมิเตอร์ได้อย่างถูกต้อง
เหมาะสม ตามหลกัการ 

4. วธีิการประเมิน                     :     ทดสอบ             
5. เคร่ืองมือ                        :     แบบทดสอบ             
6. เกณฑก์ารใหค้ะแนน            :     ตรวจสอบและหาขาไทรแอกดว้ยโอห์มมิเตอร์ไดอ้ยา่งถูกตอ้ง

เหมาะสม ตามหลกัการ  จะได ้ 2  คะแนน    



 

 

 


