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คำนำ 
 

แผนการสอนรายวิชา ไมโครคอลโทรลเลอร์ รหัสวิชา 30105-2007  มีเนื้อหาตรงตามจุดประสงค์และ
คำอธิบายรายวิชา หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พุทธศักราช 2563 ของสำนักงานคณะกรรมการการ
อาชีวศึกษา กระทรวงศึกษาธิการ กลุ่มวิชาชีพสมรรถนะวิชาชีพเฉพาะ ของสาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส์  

แผนการสอนรายวิชาไมโครคอลโทรลเลอร์ แบ่งออกเป็น 17 บทเรียน เริ่มด้วยงานความรู้เบื้องต้น
เกี่ยวกับไมโครคอนโทรลเลอร์ งานการพัฒนาโปรแกรมภาษาซีด้วย Arduino IDE งานการเขียนโปรแกรม
ภาษาซีสำหรับไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino งานฟังก์ชันพื้นฐานของ Arduino สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ต
อนุกรมงานโปรแกรมการเชื ่องต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ งานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มา
แสดงผลที่ LED 7-Segment งานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ  งานโปรแกรม
รับค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ งานโปรแกรมรับค่า Keypad มาแสดงผลที ่ LED 7-
Segment งานโปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypad งานโปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบต่าง 
ๆ แสดงผลด้วย LCD  งานโปรแกรมการเชื่อมต่อกับ LDR แสดงผลด้วย LCD งานโปรแกรมเชื่องต่อโมดูลวัด
ระยะทางแสดงผลด ้วย LCD และควบคุมอ ุปกรณ ์ไฟฟ ้า งานโปรแก รมควบค ุม LED ด ้วย Serial 
Communication งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่าควมาชื้นแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอปุกรณ์
ไฟฟ้า งานการเข ียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร ์แบบต่าง ๆ โครงงานระบบควบคุมอ ัตโนม ัต ิด ้วย
ไมโครคอนโทรลเลอร์(PjBL) 

โดยมีจุดประสงค์รายวิชาเพื่อให้เข้าใจโครงสร้างและหลกัการทำงานของไมโครคอนโทรลเลอร์ มีทักษะ
เกี่ยวกับการเขียนโปรแกรมควบคุมไมโครคอนโทรลเลอร์  มีทักษะในการเชื่อมต่อไมโครคอนโทรลเลอร์กับ
อุปกรณ์ภายนอกและมีเจตคติและกิจนิสัยที่ดีในการทำงานด้วยความรับผิดชอบ รอบคอบปลอดภัย  โดยมี
สมรรถนะรายวิชา แสวงหาความรู้เกี่ยวกับโครงสร้างและหลักการทำงานของไมโครคอนโทรลเลอร์  เขียน
โปรแกรมควบคุมด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์ถูกต้องตามหลักการ ต่อวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์ควบคุมอุปกรณ์
ภายนอกและทดสอบโปรแกรมควบคุมการทำงานของไมโครคอนโทรลเลอร์ตลอดจนการประยุกต์ใช้
ไมโครคอนโทรลเลอรใ์นการพัฒนานวัตกรรมและเทคโนโลยีในการดำรงชีวิตประจำวันทั้งปัจจุบันและในอนาคต
ต่อไป 

การจัดกิจกรรมการเรียนรู้โดยเน้นผู้เรียนเป็นสำคัญ โดยใช้รูปแบบ MIAP และบูรณาการกับปรัชญา
ของเศรษฐกิจพอเพียงและมุ่งพัฒนาให้ผู้เรียนเป็นสำคัญทั้งด้านความรู้ ด้านทักษะ และคุณธรรม 

 ครูผู ้สอนพยายามอย่างยิ ่งที ่จะให้แผนการสอนรายวิชาไมโครคอลโทรลเลอร์เป็นแผนการสอนที่
สมบูรณ์เอื้ออำนวยประโยชน์ต่อการเรียนการสอน   
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หลักสูตรรายวิชา 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 3 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 
ประเภทวิชาอุตสาหกรรม สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์
สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

 
1. จุดประสงค์รายวิชา เพื่อให ้

1. เข้าใจโครงสร้างและหลักการทำงานของไมโครคอนโทรลเลอร์ การใช้ชุดคำสั่ง การประยุกต์ใช้งาน
ไมโครคอนโทรลเลอร์กบังานอื่น ๆ 

2. สามารถเขียนโปรแกรมควบคุม วิเคราะห์และทดสอบระบบการทำงาน ประยุกต์ไมโครคอนโทรลเลอร์
กับงานอื่นๆ 

3. มีกิจนสิัยในการทำงานด้วยความประณีต รอบคอบและปลอดภัย ตระหนักถึงคุณภาพของงานและมี
จริยธรรมในงานอาชีพ 

2. สมรรถนะรายวิชา 
1. แสดงความรูเ้กี่ยวกับวงจรใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ 
2. ออกแบบระบบควบคุมที่ใช้ไมโครคอนโทรลเลอร ์
3. ประกอบและติดตั้ง อุปกรณ์วงจรไมโครคอนโทรลเลอร์ 
4. เขียนโปรแกรมควบคุมไมโครคอนโทรลเลอร ์
5. ทดสอบและบำรงุรักษา อุปกรณ์ วงจรไมโครคอนโทรลเลอร์ 

3. คำอธิบายรายวิชา 
 ศึกษาและปฏิบัตเิกี่ยวกับโครงสร้างสถาปัตยกรรมของไมโครคอนโทรลเลอร์ ลักษณะสญัญาณและ
กระบวนการทำงาน การรบั-ส่งข้อมูลกับอปุกรณ์เช่ือมต่อภายนอก ชุดคำสั่งและการเขียนโปรแกรม การวัดและ
ทดสอบวงจรใช้งานของไมโครคอนโทรลเลอร์ การประยุกต์ใช้งานของไมโครคอนโทรลเลอร์ 
 
4. คำอธิบายรายวิชาปรับปรุง 
         ศึกษาและปฏิบัติเกี่ยวกับงานความรู้เบื้องต้นเกี่ยวกับไมโครคอนโทรลเลอร์ งานการพัฒนาโปรแกรมภาษาซี
ด้วย Arduino IDE งานการเขียนโปรแกรมภาษาซีสำหรับไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino งานฟังก์ชันพื้นฐานของ 
Arduino สำหรับงานสื ่อสารทางพอร์ตอนุกรมงานโปรแกรมการเชื ่องต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ งาน
โปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segment งานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาควบคุม 
LED แบบต่าง ๆ งานโปรแกรมรับค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ งานโปรแกรมรับค่า Keypad มา
แสดงผลที่ LED 7-Segment งานโปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypad งานโปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ 
INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD  งานโปรแกรมการเช่ือมต่อกับ LDR แสดงผลด้วย LCD งานโปรแกรมเช่ือง
ต่อโมดูลวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า งานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial 
Communication งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่าควมาช้ืนแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 
งานการเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ โครงงานระบบควบคุมอัตโนมัติด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์ 
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วิเคราะห์หน่วยการเรียนรู้ 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 3 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 
ประเภทวิชาอุตสาหกรรม สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์
สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยการเรียนรู้  (Learning Unit) 
แหล่งข้อมูล 

A B C D E 
งานความรู้เบื้องต้นเกี่ยวกับไมโครคอนโทรลเลอร์ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 
งานการพฒันาโปรแกรมภาษาซีด้วย Arduino IDE ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

งานการเขียนโปรแกรมภาษาซีสำหรับไมโครคอนโทรลเลอร์ 
NodeMCU/ESP8266 ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

งานฟังก์ชันพื้นฐานของ NodeMCU/ESP8266 สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ต
อนุกรม ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

งานโปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

งานโปรแกรมรบัค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segment ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

งานโปรแกรมรบัค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบตา่ง ๆ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

งานโปรแกรมรบัค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

งานโปรแกรมรบัค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segment ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

งานโปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกบั Keypad ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

งานโปรแกรมรบัค่าจากอปุกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

งานโปรแกรมการเช่ือมต่อกบั LDR แสดงผลด้วย LCD ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

งานโปรแกรมเชื่องต่อโมดลูวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

งานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial Communication ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่าความช้ืนแสดงผลดว้ย LCD และควบคุม
อุปกรณ์ไฟฟ้า ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

งานการเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

โครงงานระบบควบคุมอัตโนมัติด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์(PjBL) ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

หมายเหต ุ   
A : คำอธิบายรายวิชา 
B : ผู้เช่ียวชาญ 
C : ผู้ชำนาญงาน 
D : ประสบการณ์ของครูผูส้อน 
E : เอกสาร/ตำรา/คู่มือ 
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การวิเคราะห์หน่วยการเรยีนรู้และสมรรถนะประจำวิชา 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 3 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2564 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี ชื่อหน่วยการเรียนรู ้ สมรรถนะ 
1 งานความรู้เบื้องต้นเกี่ยวกับไมโครคอนโทรลเลอร์ 1. แสดงความรูเ้กี่ยวกับวงจรใช้งาน

ไมโครคอนโทรลเลอร ์
2. ออกแบบระบบควบคุมที่ใช้

ไมโครคอนโทรลเลอร ์
3. ประกอบและติดตั้ง อุปกรณ์วงจร

ไมโครคอนโทรลเลอร ์
4. เขียนโปรแกรมควบคุม

ไมโครคอนโทรลเลอร ์
5. ทดสอบและบำรงุรักษา อุปกรณ์ วงจร

ไมโครคอนโทรลเลอร ์

2 งานการพฒันาโปรแกรมภาษาซีด้วย Arduino IDE 
3 งานการเขียนโปรแกรมภาษาซีสำหรับ

ไมโครคอนโทรลเลอร์ NodeMCU/ESP8266 
4 งานฟังก์ชันพื้นฐานของ NodeMCU/ESP8266 

สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม 
5 งานโปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบ

ต่าง ๆ 
6 งานโปรแกรมรบัค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ 

LED 7-Segment 
7 งานโปรแกรมรบัค่า Analog INPUT มาควบคุม 

LED แบบต่าง ๆ 
8 งานโปรแกรมรบัค่า Push Switch มาควบคุม LED 

แบบต่าง ๆ 
9 งานโปรแกรมรบัค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 

7-Segment 
10 งานโปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกบั Keypad 
11 งานโปรแกรมรบัค่าจากอปุกรณ์ INPUT แบบต่าง 

ๆ แสดงผลด้วย LCD 
12 งานโปรแกรมการเช่ือมต่อกบั LDR แสดงผลด้วย 

LCD 
13 งานโปรแกรมเช่ืองต่อโมดลูวัดระยะทางแสดงผล

ด้วย LCD และควบคุมอปุกรณ์ไฟฟ้า 
14 งานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial 

Communication 
15 งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่าความช้ืน

แสดงผลด้วย LCD และควบคุมอปุกรณ์ไฟฟ้า 
16 งานการเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ 
17 โครงงานระบบควบคุมอัตโนมัติด้วย

ไมโครคอนโทรลเลอร์(PjBL) 
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การวิเคราะห์สมรรถนะประจำหน่วย 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 3 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 1 งานการทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ NodeMCU/ESP8266 เบื้องต้น 
สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นความรู ้ สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นทักษะ 

1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. ชนิดของบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร ์
8. วิธีการเลือกบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร ์
9. ข้อควรระวังในการเลือกบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร ์ 
10. ชนิดของโปรแกรมพฒันาสำหรับไมโครคอนโทรลเลอร์  
11. วิธีการดาวน์โหลดโปรแกรม NodeMCU/ESP8266 IDE 
12. ข้อควรระวังในการดาวน์โหลดโปรแกรม 

NodeMCU/ESP8266 IDE 
13. วิธีการเขียนโปรแกรมภาษาซีเบือ้งต้นสำหรบับอร์ด

ไมโครคอนโทรลเลอร์ NodeMCU/ESP8266 
14. วิธีและข้ันตอนการทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ 

NodeMCU/ESP8266 เบื้องต้น  
15. ข้อควรระวังการทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ 

NodeMCU/ESP8266 เบื้องต้น  
16. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงาน  
17. ข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน  
18. วิธีการทำความสะอาด  
19. ข้อควรระวังการทำความสะอาด  
20. เก็บเครื่องมือ  
21. ข้อควรระวังการเกบ็เครื่องมือ  

 

1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์ได้  
2. ใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียน

โปรแกรมภาษา C ในงานการทดสอบ
บอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ 
NodeMCU/ESP8266 เบื้องต้นได ้

3. ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานการ
ทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ 
NodeMCU/ESP8266 เบื้องต้นได ้

4. ประกอบและทดสอบวงจร 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานการ
ทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ 
NodeMCU/ESP8266 เบื้องต้นได ้

5. เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานการ
ทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ 
NodeMCU/ESP8266 เบื้องต้นได ้

6. ประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 งานการ
ทดสอบบอร์ดไดไ้มโครคอนโทรลเลอร์ 
NodeMCU/ESP8266 เบื้องต้น 

7. ตรวจสอบผลงานได้  
8. ทำความสะอาดได ้
9. เก็บเครื่องมือได้  

สมรรถนะการเรียนรูคุ้ณลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์ 7. ความปลอดภัย 
1. ความซื่อสัตย์ 4. ความรับผิดชอบ 8. ความคิดสร้างสรรค์ 
2. ระเบียบวินัยและตรงตอ่เวลา 5. ขยันและอดทน 9. การทำงานเป็นทีม 
3. สนใจใฝเ่รยีนรู ้ 6. การประหยัด 10. จิตบรกิารสาธารณะ 
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การวิเคราะห์สมรรถนะประจำหน่วย 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 3 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 2 งานการพัฒนาโปรแกรมภาษาซีด้วย NodeMCU/ESP8266 IDE 
สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นความรู ้ สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นทักษะ 

1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรม

ภาษา C ในงานการพัฒนาโปรแกรมภาษาซีด้วย Arduino 
IDE เบื้องตน้ 

8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 งานการพฒันาโปรแกรมภาษาซี
ด้วย NodeMCU/ESP8266 IDEเบื้องต้น 

9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 งานการพัฒนาโปรแกรม
ภาษาซีด้วย NodeMCU/ESP8266 IDE 

10. ข้อควรระวังในงานการพฒันาโปรแกรมภาษาซีด้วย 
Arduino IDE เบือ้งตน้ 

11. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงาน  
12. ข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน  
13. วิธีการทำความสะอาด  
14. ข้อควรระวังการทำความสะอาด  
15. เก็บเครื่องมือ  
16. ข้อควรระวังการเกบ็เครื่องมือ  

 

1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์ได้  
2. ใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียน

โปรแกรมภาษา C งานการพฒันาโปรแกรม
ภาษาซีด้วย NodeMCU/ESP8266 IDE
เบื้องต้นได้ 

3. ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 งานการพฒันา
โปรแกรมภาษาซีด้วย 
NodeMCU/ESP8266 IDEเบื้องต้นได ้

4. ประกอบและทดสอบวงจร
ไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด 
NodeMCU/ESP8266 งานการพฒันา
โปรแกรมภาษาซีด้วย Arduino IDE 
เบื้องต้นได ้

5. ตรวจสอบผลงานได้  
6. ทำความสะอาดได้  
7. เก็บเครื่องมือได้  
 
 

สมรรถนะการเรียนรูคุ้ณลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์ 7. ความปลอดภัย 
1. ความซื่อสัตย์ 4. ความรับผิดชอบ 8. ความคิดสร้างสรรค์ 
2. ระเบียบวินัยและตรงตอ่เวลา 5. ขยันและอดทน 9. การทำงานเป็นทีม 
3. สนใจใฝเ่รยีนรู ้ 6. การประหยัด 10. จิตบรกิารสาธารณะ 
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การวิเคราะห์สมรรถนะประจำหน่วย 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 3 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 3 งานการเขียนโปรแกรมภาษาซีสำหรับไมโครคอนโทรลเลอร์ NodeMCU/ESP8266 
สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นความรู ้ สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นทักษะ 

1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรม

ภาษา C ในงานสำหรบัไมโครคอนโทรลเลอร์ 
NodeMCU/ESP8266 

8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานการเขียนโปรแกรมภาษาซ ี

9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานการเขียนโปรแกรม
ภาษาซี 

10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด NodeMCU/ESP8266  

11. ข้อควรระวังในงานการเขียนโปรแกรมภาษาซสีำหรับ
ไมโครคอนโทรลเลอร์ NodeMCU/ESP8266 

12. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการ
ตรวจสอบผลงาน  

13. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาด  
14. เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเกบ็เครือ่งมอื 

1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์ได้  
2. ใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียน

โปรแกรมภาษา C โปรแกรมใช้งานสำหรบั
ไมโครคอนโทรลเลอร์ 
NodeMCU/ESP8266 

3. ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ได้ 

4. ประกอบและทดสอบวงจร
ไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานการเขียน
โปรแกรมภาษาซีได ้

5. เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ด้วยการเขียน
โปรแกรมภาษาซีได ้

6. ตรวจสอบผลงานได้  
7. ทำความสะอาดได้  
8. เก็บเครื่องมือได้  

สมรรถนะการเรียนรูคุ้ณลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์ 7. ความปลอดภัย 
1. ความซื่อสัตย์ 4. ความรับผิดชอบ 8. ความคิดสร้างสรรค์ 
2. ระเบียบวินัยและตรงตอ่เวลา 5. ขยันและอดทน 9. การทำงานเป็นทีม 
3. สนใจใฝเ่รยีนรู ้ 6. การประหยัด 10. จิตบรกิารสาธารณะ 
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การวิเคราะห์สมรรถนะประจำหน่วย 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 3 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 4 งานฟังก์ชันพ้ืนฐานของ NodeMCU/ESP8266 สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม 
สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นความรู ้ สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นทักษะ 

1. ชื่อเคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอุปกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเคร่ืองมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเคร่ืองมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขยีนโปรแกรมภาษา 

C ในงานฟังก์ชันพื้นฐานของ NodeMCU/ESP8266 สำหรบั
งานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม 

8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านฟังก์ชันพื้นฐานของ 
NodeMCU/ESP8266 สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม 

9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านฟังก์ชันพื้นฐานของ 
NodeMCU/ESP8266 สำหรบังานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม 

10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใชง้านฟังก์ชันพื้นฐานของ 
NodeMCU/ESP8266 สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม 

11. วิธีการประยุกต์ใชง้านไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านฟังก์ชันพื้นฐานของ 
NodeMCU/ESP8266 สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม 

12. ข้อควรระวังในงานฟงัก์ชันพื้นฐานของ NodeMCU/ESP8266 
สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรมขั้นตอนการตรวจสอบ
ผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน  

13. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาด  
14. เก็บเคร่ืองมือและข้อควรระวงัการเก็บเคร่ืองมือ 

1. เตรียมเคร่ืองมือและอุปกรณ์ได้  
2. ใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขยีน

โปรแกรมภาษา C งานฟังก์ชันพื้นฐานของ 
NodeMCU/ESP8266 สำหรับงานสื่อสาร
ทางพอร์ตอนุกรมได ้

3. ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 งานฟังก์ชันพื้นฐาน
ของ NodeMCU/ESP8266 สำหรับงาน
สื่อสารทางพอร์ตอนุกรมได้ 

4. ประกอบและทดสอบวงจร
ไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 งานฟังก์ชันพื้นฐาน
ของ NodeMCU/ESP8266 สำหรับงาน
สื่อสารทางพอร์ตอนุกรมได้ 

5. เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 โปรแกรมใช้งาน
ฟังก์ชันพื้นฐานของ NodeMCU/ESP8266 
สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรมได ้

6. ประยุกต์ใชง้านบอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 โปรแกรมใช้งาน
ฟังก์ชันพื้นฐานของ NodeMCU/ESP8266 
สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรมได ้

7. ตรวจสอบผลงานได ้ 
8. ทำความสะอาดได้  
9. เก็บเคร่ืองมือได้  

สมรรถนะการเรียนรูคุ้ณลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์ 7. ความปลอดภัย 
1. ความซื่อสัตย์ 4. ความรับผิดชอบ 8. ความคิดสร้างสรรค์ 
2. ระเบียบวินัยและตรงตอ่เวลา 5. ขยันและอดทน 9. การทำงานเป็นทีม 
3. สนใจใฝเ่รยีนรู ้ 6. การประหยัด 10. จิตบรกิารสาธารณะ 
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การวิเคราะห์สมรรถนะประจำหน่วย 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 3 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 5 งานโปรแกรมการเชื่อมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบตา่ง ๆ 
สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นความรู ้ สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นทักษะ 

1. ชื่อเคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอุปกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเคร่ืองมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเคร่ืองมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขยีนโปรแกรมภาษา 

C ในงานโปรแกรมการเชื่อมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ 
8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 

NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมการเชื่อมต่อเอาต์พตุ
ด้วย LED แบบต่าง ๆ 

9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมการเชื่อมต่อเอาต์พตุ
ด้วย LED แบบต่าง ๆ 

10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์ 
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมการเชื่อมต่อ
เอาต์พตุด้วย LED แบบตา่ง ๆ 

11. วิธีการประยุกต์ใชง้านไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมการเชื่อมต่อเอาต์พตุ
ด้วย LED แบบต่าง ๆ 

12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมการเชื่อมต่อเอาต์พตุด้วย LED 
แบบต่าง ๆ 

13. ขั้นตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบ
ผลงาน  

14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาด  
15. เก็บเคร่ืองมือและข้อควรระวงัการเก็บเคร่ืองมือ 

1. เตรียมเคร่ืองมือและอุปกรณ์ได้  
2. ใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขยีน

โปรแกรมภาษา C งานฟังก์ชันพื้นฐานของ 
NodeMCU/ESP8266 สำหรับงานสื่อสาร
ทางพอร์ตอนุกรมได ้

3. ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ในงานโปรแกรม
การเชื่อมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ 
ได้ 

4. ประกอบและทดสอบวงจร
ไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมการ
เชื่อมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ ได ้

5. เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมการ
เชื่อมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆได ้

6. ประยุกต์ใชง้านไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมการ
เชื่อมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ ได ้

7. ตรวจสอบผลงานได ้ 
8. ทำความสะอาดได้  
9. เก็บเคร่ืองมือได้  

สมรรถนะการเรียนรูคุ้ณลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์ 7. ความปลอดภัย 
1. ความซื่อสัตย์ 4. ความรับผิดชอบ 8. ความคิดสร้างสรรค์ 
2. ระเบียบวินัยและตรงตอ่เวลา 5. ขยันและอดทน 9. การทำงานเป็นทีม 
3. สนใจใฝเ่รยีนรู ้ 6. การประหยัด 10. จิตบรกิารสาธารณะ 
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การวิเคราะห์สมรรถนะประจำหน่วย 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 3 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 6 งานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาแสดงผลท่ี LED 7-Segment 
สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นความรู ้ สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นทักษะ 

1. ชื่อเคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอุปกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเคร่ืองมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเคร่ืองมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขยีนโปรแกรมภาษา 

C ในงานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาแสดงผลที ่LED 
7-Segment  

8. วิธีการใช้งานวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมรับค่า Analog INPUT 
มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 

9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์ 
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมรับค่า Analog 
INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segment  

10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานวงจร
ไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน
โปรแกรมการเชื่อมต่อเอาต์พตุดว้ย LED แบบต่าง ๆ 

11. วิธีการประยุกต์ใชง้านวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมรับค่า Analog INPUT 
มาแสดงผลที่ LED 7-Segment  

12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มา
แสดงผลที ่LED 7-Segment 

13. ขั้นตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบ
ผลงาน  

14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาด  
15. เก็บเคร่ืองมือและข้อควรระวงัการเก็บเคร่ืองมือ 

 

1. เตรียมเคร่ืองมือและอุปกรณ์ได้  
2. ใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขยีน

โปรแกรมภาษา C งานโปรแกรมรับคา่ 
Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-
Segment ได ้

3. ใช้งานวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ในงานโปรแกรมรับ
ค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-
Segment ได ้

4. ประกอบและทดสอบวงจรวงจร
ไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมรับ
ค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-
Segment ได ้

5. เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานวงจร
ไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมรับ
ค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-
Segmentได ้

6. ประยุกต์ใชง้านวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใชง้าน
โปรแกรมรับค่า Analog INPUT มา
แสดงผลที ่LED 7-Segment ได ้

7. ตรวจสอบผลงานได ้ 
8. ทำความสะอาดได้  
9. เก็บเคร่ืองมือได้  

สมรรถนะการเรียนรูคุ้ณลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์ 7. ความปลอดภัย 
1. ความซื่อสัตย์ 4. ความรับผิดชอบ 8. ความคิดสร้างสรรค์ 
2. ระเบียบวินัยและตรงตอ่เวลา 5. ขยันและอดทน 9. การทำงานเป็นทีม 
3. สนใจใฝเ่รยีนรู ้ 6. การประหยัด 10. จิตบรกิารสาธารณะ 
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การวิเคราะห์สมรรถนะประจำหน่วย 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 3 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 7 งานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นความรู ้ สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นทักษะ 

1. ชื่อเคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอุปกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเคร่ืองมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเคร่ืองมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขยีนโปรแกรมภาษา 

C ในงานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาควบคุม LED 
แบบต่าง ๆ 

8. วิธีการใช้งานบอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมรับ
ค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบตา่ง ๆ 

9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมรับค่า Analog INPUT 
มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมรับค่า Analog 
INPUT มาควบคุม LED แบบตา่ง ๆ 

11. วิธีการประยุกต์ใชง้านไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมรับค่า Analog INPUT 
มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาควบคุม 
LED แบบต่าง ๆ 

13. ขั้นตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบ
ผลงาน  

14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาด  
15. เก็บเคร่ืองมือและข้อควรระวงัการเก็บเคร่ืองมือ 

 

1. เตรียมเคร่ืองมือและอุปกรณ์ได้  
2. ใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขยีน

โปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมรับค่า 
Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง 
ๆ ได ้

3. ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ในงานโปรแกรมรับ
ค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบ
ต่าง ๆ ได ้

4. ประกอบและทดสอบวงจร
ไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมรับ
ค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบ
ต่าง ๆ ได ้

5. เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมรับ
ค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบ
ต่าง ๆ ได ้

6. ประยุกต์ใชง้านไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมรับ
ค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบ
ต่าง ๆ ได ้

7. ตรวจสอบผลงานได ้ 
8. ทำความสะอาดได้  
9. เก็บเคร่ืองมือได้  

สมรรถนะการเรียนรูคุ้ณลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์ 7. ความปลอดภัย 
1. ความซื่อสัตย์ 4. ความรับผิดชอบ 8. ความคิดสร้างสรรค์ 
2. ระเบียบวินัยและตรงตอ่เวลา 5. ขยันและอดทน 9. การทำงานเป็นทีม 
3. สนใจใฝเ่รยีนรู ้ 6. การประหยัด 10. จิตบรกิารสาธารณะ 
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การวิเคราะห์สมรรถนะประจำหน่วย 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 3 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 8 งานโปรแกรมรับค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นความรู ้ สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นทักษะ 

1. ชื่อเคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอุปกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเคร่ืองมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเคร่ืองมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขยีนโปรแกรมภาษา 

C ในงานโปรแกรมรับค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบ
ต่าง ๆ 

8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมรับค่า Push Switch 
มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมรับค่า Push Switch 
มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมรับค่า Push 
Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

11. วิธีการประยุกต์ใชง้านไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมรับค่า Push Switch 
มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมรับค่า Push Switch มาควบคุม 
LED แบบต่าง ๆ 

13. ขั้นตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบ
ผลงาน  

14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาด  
15. เก็บเคร่ืองมือและข้อควรระวงัการเก็บเคร่ืองมือ 

1. เตรียมเคร่ืองมือและอุปกรณ์ได้  
2. ใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขยีน

โปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมรับค่า 
Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ
ได้ 

3. ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ในงานโปรแกรมรับ
ค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบ
ต่าง ๆได ้

4. ประกอบและทดสอบวงจร 
ไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมรับ
ค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบ
ต่าง ๆได ้

5. เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมรับ
ค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบ
ต่าง ๆ ได ้

6. ประยุกต์ใชง้านไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมรับ
ค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบ
ต่าง ๆได ้

7. ตรวจสอบผลงานได ้ 
8. ทำความสะอาดได้  
9. เก็บเคร่ืองมือได้  

สมรรถนะการเรียนรูคุ้ณลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์ 7. ความปลอดภัย 
1. ความซื่อสัตย์ 4. ความรับผิดชอบ 8. ความคิดสร้างสรรค์ 
2. ระเบียบวินัยและตรงตอ่เวลา 5. ขยันและอดทน 9. การทำงานเป็นทีม 
3. สนใจใฝเ่รยีนรู ้ 6. การประหยัด 10. จิตบรกิารสาธารณะ 
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การวิเคราะห์สมรรถนะประจำหน่วย 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 3 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 9 งานโปรแกรมรับค่า Keypad มาแสดงผลท่ี LED 7-Segment 
สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นความรู ้ สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นทักษะ 

1. ชื่อเคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอุปกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเคร่ืองมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเคร่ืองมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขยีนโปรแกรมภาษา 

C ในงานโปรแกรมรับค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-
Segment 

8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมรับค่า Keypad มา
แสดงผลที ่LED 7-Segment 

9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมรับค่า Keypad มา
แสดงผลที ่LED 7-Segment 

10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมรับค่า Keypad 
มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 

11. วิธีการประยุกต์ใชง้านไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมรับค่า Keypad มา
แสดงผลที ่LED 7-Segment 

12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมรับค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 
7-Segment 

13. ขั้นตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบ
ผลงาน  

14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาด  
15. เก็บเคร่ืองมือและข้อควรระวงัการเก็บเคร่ืองมือ 

 

1. เตรียมเคร่ืองมือและอุปกรณ์ได้  
2. ใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขยีน

โปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมรับค่า 
Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 
ได้ 

3. ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ในงานโปรแกรมรับ
ค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-
Segment ได ้

4. ประกอบและทดสอบวงจร 
ไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมรับ
ค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-
Segment ได ้

5. เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมรับ
ค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-
Segment ได ้

6. ประยุกต์ใชง้านไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมรับ
ค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-
Segment ได ้

7. ตรวจสอบผลงานได ้ 
8. ทำความสะอาดได้  
9. เก็บเคร่ืองมือได้  

สมรรถนะการเรียนรูคุ้ณลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์ 7. ความปลอดภัย 
1. ความซื่อสัตย์ 4. ความรับผิดชอบ 8. ความคิดสร้างสรรค์ 
2. ระเบียบวินัยและตรงตอ่เวลา 5. ขยันและอดทน 9. การทำงานเป็นทีม 
3. สนใจใฝเ่รยีนรู ้ 6. การประหยัด 10. จิตบรกิารสาธารณะ 
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การวิเคราะห์สมรรถนะประจำหน่วย 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 3 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 10 งานโปรแกรมควบคมุ Buzzer ร่วมกับ Keypad 
สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นความรู ้ สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นทักษะ 

1. ชื่อเคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอุปกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเคร่ืองมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเคร่ืองมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขยีนโปรแกรมภาษา 

C ในงานโปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypad 
8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 

NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมควบคุม Buzzer 
ร่วมกับ Keypad 

9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมควบคุม Buzzer 
ร่วมกับ Keypad 

10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมควบคุม Buzzer 
ร่วมกับ Keypad 

11. วิธีการประยุกต์ใชง้านไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมควบคุม Buzzer 
ร่วมกับ Keypad 

12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypad 
13. ขั้นตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบ

ผลงาน  
14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาด  
15. เก็บเคร่ืองมือและข้อควรระวงัการเก็บเคร่ืองมือ 

 

1. เตรียมเคร่ืองมือและอุปกรณ์ได้  
2. ใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขยีน

โปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมควบคุม 
Buzzer ร่วมกับ Keypad ได ้

3. ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ในงาน
โปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypad 
ได้ 

4. ประกอบและทดสอบวงจร 
ไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้าน
โปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypad 
ได้ 

5. เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้าน
โปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypad 
ได้ 

6. ประยุกต์ใชง้านไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้าน
โปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypad 
ได้ 

7. ตรวจสอบผลงานได ้ 
8. ทำความสะอาดได้  
9. เก็บเคร่ืองมือได้  

สมรรถนะการเรียนรูคุ้ณลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์ 7. ความปลอดภัย 
1. ความซื่อสัตย์ 4. ความรับผิดชอบ 8. ความคิดสร้างสรรค์ 
2. ระเบียบวินัยและตรงตอ่เวลา 5. ขยันและอดทน 9. การทำงานเป็นทีม 
3. สนใจใฝเ่รยีนรู ้ 6. การประหยัด 10. จิตบรกิารสาธารณะ 
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การวิเคราะห์สมรรถนะประจำหน่วย 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 3 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 11 งานโปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบตา่ง ๆ แสดงผลด้วย LCD 
สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นความรู ้ สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นทักษะ 

1. ชื่อเคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอุปกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเคร่ืองมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเคร่ืองมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขยีนโปรแกรมภาษา 

C ในงานโปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ 
แสดงผลด้วย LCD 

8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ 
INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD 

9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ 
INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD 

10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมรับค่าจาก
อุปกรณ์ INPUT แบบตา่ง ๆ แสดงผลด้วย LCD 

11. วิธีการประยุกต์ใชง้านไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ 
INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD 

12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบ
ต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD 

13. ขั้นตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบ
ผลงาน  

14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาด  
15. เก็บเคร่ืองมือและข้อควรระวงัการเก็บเคร่ืองมือ 

 

1. เตรียมเคร่ืองมือและอุปกรณ์ได้  
2. ใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขยีน

โปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมรับค่า
จากอุปกรณ์ INPUT แบบตา่ง ๆ แสดงผล
ด้วย LCD ได ้

3. ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ในงานโปรแกรมรับ
ค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ 
แสดงผลด้วย LCD ได ้

4. ประกอบและทดสอบวงจร 
ไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมรับ
ค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ 
แสดงผลด้วย LCD ได ้

5. เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมรับ
ค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ 
แสดงผลด้วย LCD ได ้

6. ประยุกต์ใชง้านไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมรับ
ค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ 
แสดงผลด้วย LCD ได ้

7. ตรวจสอบผลงานได ้ 
8. ทำความสะอาดได้  
9. เก็บเคร่ืองมือได้  

สมรรถนะการเรียนรูคุ้ณลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์ 7. ความปลอดภัย 
1. ความซื่อสัตย์ 4. ความรับผิดชอบ 8. ความคิดสร้างสรรค์ 
2. ระเบียบวินัยและตรงตอ่เวลา 5. ขยันและอดทน 9. การทำงานเป็นทีม 
3. สนใจใฝเ่รยีนรู ้ 6. การประหยัด 10. จิตบรกิารสาธารณะ 
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การวิเคราะห์สมรรถนะประจำหน่วย 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 3 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 12 งานโปรแกรมการเชื่อมต่อกับ LDR แสดงผลด้วย LCD 
สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นความรู ้ สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นทักษะ 

1. ชื่อเคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอุปกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเคร่ืองมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเคร่ืองมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขยีนโปรแกรมภาษา 

C ในงานโปรแกรมการเชื่อมต่อกับ LDR แสดงผลด้วย LCD 
8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 

NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมการเชื่อมต่อกับ LDR 
แสดงผลด้วย LCD 

9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมการเชื่อมต่อกับ LDR 
แสดงผลด้วย LCD 

10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมการเชื่อมต่อกับ 
LDR แสดงผลด้วย LCD 

11. วิธีการประยุกต์ใชง้านไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมการเชื่อมต่อกับ LDR 
แสดงผลด้วย LCD 

12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมใช้งานโปรแกรมการเชื่อมต่อกับ 
LDR แสดงผลด้วย LCD 

13. ขั้นตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบ
ผลงาน  

14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาด  
15. เก็บเคร่ืองมือและข้อควรระวงัการเก็บเคร่ืองมือ 

1. เตรียมเคร่ืองมือและอุปกรณ์ได้  
2. ใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขยีน

โปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมการ
เชื่อมต่อกับ LDR แสดงผลด้วย LCD ได ้

3. ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ในงานโปรแกรม
การเชื่อมต่อกับ LDR แสดงผลด้วย LCD ได ้

4. ประกอบและทดสอบวงจร 
ไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมการ
เชื่อมต่อกับ LDR แสดงผลด้วย LCD ได ้

5. เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมการ
เชื่อมต่อกับ LDR แสดงผลด้วย LCDได ้

6. ประยุกต์ใชง้านไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมการ
เชื่อมต่อกับ LDR แสดงผลด้วย LCD ได ้

7. ตรวจสอบผลงานได ้ 
8. ทำความสะอาดได้  
9. เก็บเคร่ืองมือได้  

สมรรถนะการเรียนรูคุ้ณลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์ 7. ความปลอดภัย 
1. ความซื่อสัตย์ 4. ความรับผิดชอบ 8. ความคิดสร้างสรรค์ 
2. ระเบียบวินัยและตรงตอ่เวลา 5. ขยันและอดทน 9. การทำงานเป็นทีม 
3. สนใจใฝเ่รยีนรู ้ 6. การประหยัด 10. จิตบรกิารสาธารณะ 
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การวิเคราะห์สมรรถนะประจำหน่วย 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 3 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 13 งานโปรแกรมเชื่องต่อโมดูลวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 
สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นความรู ้ สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นทักษะ 

1. ชื่อเคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอุปกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเคร่ืองมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเคร่ืองมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขยีนโปรแกรมภาษา 

C ในงานโปรแกรมเชื่องต่อโมดูลวดัระยะทางแสดงผลด้วย LCD 
และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมเชื่องต่อโมดลูวัด
ระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมเชื่องต่อโมดลูวัด
ระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมเชื่องต่อโมดลูวัด
ระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

11. วิธีการประยุกต์ใชง้านไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมเชื่องต่อโมดลูวัด
ระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมใช้งานโปรแกรมเชื่องต่อโมดูลวดั
ระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

13. ขั้นตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบ
ผลงาน  

14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาด  
15. เก็บเคร่ืองมือและข้อควรระวงัการเก็บเคร่ืองมือ 

1. เตรียมเคร่ืองมือและอุปกรณ์ได้  
2. ใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขยีน

โปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมเชื่องต่อ
โมดูลวดัระยะทางแสดงผลด้วย LCD และ
ควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้าได ้

3. ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ในงานโปรแกรม
เชื่องต่อโมดูลวดัระยะทางแสดงผลด้วย 
LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้าได ้

4. ประกอบและทดสอบวงจร 
ไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรม
เชื่องต่อโมดูลวดัระยะทางแสดงผลด้วย 
LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้าได ้

5. เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรม
เชื่องต่อโมดูลวดัระยะทางแสดงผลด้วย 
LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้าได ้

6. ประยุกต์ใชง้านไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรม
เชื่องต่อโมดูลวดัระยะทางแสดงผลด้วย 
LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้าได ้

7. ตรวจสอบผลงานได ้ 
8. ทำความสะอาดได้  
9. เก็บเคร่ืองมือได้  

สมรรถนะการเรียนรูคุ้ณลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์ 7. ความปลอดภัย 
1. ความซื่อสัตย์ 4. ความรับผิดชอบ 8. ความคิดสร้างสรรค์ 
2. ระเบียบวินัยและตรงตอ่เวลา 5. ขยันและอดทน 9. การทำงานเป็นทีม 
3. สนใจใฝเ่รยีนรู ้ 6. การประหยัด 10. จิตบรกิารสาธารณะ 
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การวิเคราะห์สมรรถนะประจำหน่วย 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 3 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 14 งานโปรแกรมควบคมุ LED ด้วย Serial Communication 
สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นความรู ้ สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นทักษะ 

1. ชื่อเคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอุปกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเคร่ืองมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเคร่ืองมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขยีนโปรแกรมภาษา 

C ในงานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial 
Communication 

8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมควบคุม LED ด้วย 
Serial Communication 

9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมควบคุม LED ด้วย 
Serial Communication 

10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมควบคุม LED 
ด้วย Serial Communication 

11. วิธีการประยุกต์ใชง้านไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมควบคุม LED ด้วย 
Serial Communication 

12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมใช้งานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย 
Serial Communication 

13. ขั้นตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบ
ผลงาน  

14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาด  
15. เก็บเคร่ืองมือและข้อควรระวงัการเก็บเคร่ืองมือ 

1. เตรียมเคร่ืองมือและอุปกรณ์ได้  
2. ใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขยีน

โปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมควบคุม 
LED ด้วย Serial Communicationได ้

3. ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ในงาน
โปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial 
Communicationได ้

4. ประกอบและทดสอบวงจร 
ไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้าน
โปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial 
Communicationได ้

5. เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้าน
โปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial 
Communicationได ้

6. ประยุกต์ใชง้านไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้าน
โปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial 
Communicationได ้

7. ตรวจสอบผลงานได ้ 
8. ทำความสะอาดได้  
9. เก็บเคร่ืองมือได้  

สมรรถนะการเรียนรูคุ้ณลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์ 7. ความปลอดภัย 
1. ความซื่อสัตย์ 4. ความรับผิดชอบ 8. ความคิดสร้างสรรค์ 
2. ระเบียบวินัยและตรงตอ่เวลา 5. ขยันและอดทน 9. การทำงานเป็นทีม 
3. สนใจใฝเ่รยีนรู ้ 6. การประหยัด 10. จิตบรกิารสาธารณะ 
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การวิเคราะห์สมรรถนะประจำหน่วย 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 3 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 15 งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่าความชื้นแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นความรู ้ สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นทักษะ 
1. ชื่อเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอุปกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ใน

งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่าความชื้นแสดงผลด้วย 
LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้
งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่าความชื้นแสดงผลด้วย 
LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่า
ความชื้นแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่า
ความชื้นแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

11. วิธีการประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่า
ความชื้นแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมใช้งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิ
และค่าความชื้นแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

13. ขั้นตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน  
14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาด  
15. เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเก็บเครื่องมือ 

1. เตรียมเคร่ืองมือและอุปกรณ์ได้  
2. ใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขยีน

โปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมการอ่าน
ค่าอุณหภูมิและค่าความชื้นแสดงผลด้วย 
LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้าได ้

3. ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ในงานโปรแกรม
การอ่านค่าอุณหภูมิและค่าความชื้น
แสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์
ไฟฟ้าได้ 

4. ประกอบและทดสอบวงจร 
ไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมการ
อ่านค่าอุณหภูมิและค่าความชื้นแสดงผล
ด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้าได ้

5. เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมการ
อ่านค่าอุณหภูมิและค่าความชื้นแสดงผล
ด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้าได ้

6. ประยุกต์ใชง้านไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมการ
อ่านค่าอุณหภูมิและค่าความชื้นแสดงผล
ดว้ย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้าได ้

7. ตรวจสอบผลงานได ้ 
8. ทำความสะอาดได้  
9. เก็บเคร่ืองมือได้  

สมรรถนะการเรียนรูคุ้ณลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์ 7. ความปลอดภัย 
1. ความซื่อสัตย์ 4. ความรับผิดชอบ 8. ความคิดสร้างสรรค์ 
2. ระเบียบวินัยและตรงตอ่เวลา 5. ขยันและอดทน 9. การทำงานเป็นทีม 
3. สนใจใฝเ่รยีนรู ้ 6. การประหยัด 10. จิตบรกิารสาธารณะ 
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การวิเคราะห์สมรรถนะประจำหน่วย 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 3 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 16 งานการเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบตา่ง ๆ 
สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นความรู ้ สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นทักษะ 

1. ชื่อเคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอุปกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเคร่ืองมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเคร่ืองมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขยีนโปรแกรมภาษา 

C ในงานการเขยีนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ 
8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 

NodeMCU/ESP8266 ใชง้านการเขยีนโปรแกรมควบคุม
มอเตอร์แบบต่าง ๆ 

9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านการเขยีนโปรแกรมควบคุม
มอเตอร์แบบต่าง ๆ 

10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใชง้านการเขยีน
โปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ 

11. วิธีการประยุกต์ใชง้านไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านการเขยีนโปรแกรมควบคุม
มอเตอร์แบบต่าง ๆ 

12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมใช้งานการเขยีนโปรแกรมควบคุม
มอเตอร์แบบต่าง ๆ 

13. ขั้นตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบ
ผลงาน  

14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาด  
15. เก็บเคร่ืองมือและข้อควรระวงัการเก็บเคร่ืองมือ 

1. เตรียมเคร่ืองมือและอุปกรณ์ได้  
2. ใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขยีน

โปรแกรมภาษา C ในงานการเขียน
โปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ ได ้

3. ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ในงานการเขยีน
โปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ ได ้

4. ประกอบและทดสอบวงจร 
ไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านการเขยีน
โปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ ได ้

5. เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านการเขยีน
โปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ ได ้

6. ประยุกต์ใชง้านไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านงานการเขยีน
โปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ ได ้

7. ตรวจสอบผลงานได ้ 
8. ทำความสะอาดได้  
9. เก็บเคร่ืองมือได้  

สมรรถนะการเรียนรูคุ้ณลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์ 7. ความปลอดภัย 
1. ความซื่อสัตย์ 4. ความรับผิดชอบ 8. ความคิดสร้างสรรค์ 
2. ระเบียบวินัยและตรงตอ่เวลา 5. ขยันและอดทน 9. การทำงานเป็นทีม 
3. สนใจใฝเ่รยีนรู ้ 6. การประหยัด 10. จิตบรกิารสาธารณะ 
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การวิเคราะห์สมรรถนะประจำหน่วย 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 3 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 17 โครงงานพัฒนาระบบควบคุมอัตโนมัติด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์(PjBL) 
สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นความรู ้ สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นทักษะ 

1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน 
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการพัฒนาระบบควบคุมอัตโนมัติด้วย

ไมโครคอนโทรลเลอร ์
8. ข้อควรระวังในการพัฒนาระบบควบคุมอัตโนมัติด้วย

ไมโครคอนโทรลเลอร ์
9. วิธีการสืบค้นและเลือกหัวข้อโครงงาน 
10. ข้อควรระวังการสบืค้นและเลือกหัวข้อโครงงาน  
11. วิธีการเขียนเค้าโครงของโครงงาน 
12. ข้อควรระวังในการเขียนเค้าโครงของโครงงาน 
13. วิธีการเลือก เตรียม ใช้ เครื่องมือ วัสดุและอุปกรณ์ในการ

การสร้างโครงงาน 
14. ข้อควรระวังในวิธีการเลือก เตรียม ใช้ เครื่องมือ วัสดุและ

อุปกรณ์ในการการสร้างโครงงาน 
15. วิธีการออกแบบและสร้างโครงงาน 
16. ข้อควรระวังในการออกแบบสร้างโครงงาน 
17. วิธีการทดลองและปรบัปรุงแก้ไขโครงงาน 

18. ข้อควรระวังการทดลองและปรับปรงุแก้ไขโครงงาน 

19. วิธีการตรวจสอบประสิทธิภาพของโครงงาน 
20. ข้อควรระวังการตรวจสอบประสทิธิภาพของโครงการ 
21. การสรุปและประเมินผลโครงการ 
22. ข้อควรระวังในการสรุปโครงการและประเมินผลโครงการ 
23. วิธีการนำเสนอผลงาน 
24. ข้อควรระวังในการนำเสนอผลงาน 
25. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาด  
26. เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเกบ็เครือ่งมอื 

1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์ได้  
2. บอกวิธีการพฒันาระบบควบคุมอัตโนมัติ

ด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์ได้ 
3. สืบค้นและเลือกหัวข้อโครงงานได ้
4. เขียนเค้าโครงของโครงงานได ้
5. เลือก เตรียม ใช้ เครื่องมือ วัสดุและ

อุปกรณ์ในการการสร้างโครงงานได ้
6. ออกแบบและสร้างโครงงานได ้
7. ทดลองและปรบัปรุงแก้ไขโครงงานได ้

8. ตรวจสอบประสิทธิภาพของโครงงานได ้
9. สรปุและประเมินผลโครงการได ้
10. นำเสนอผลงานได้ 
11. ทำความสะอาดได้  
12. เก็บเครื่องมือได้  

สมรรถนะการเรียนรูคุ้ณลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์

1. ความซื่อสัตย์  
2. ระเบียบวินัยและตรงตอ่เวลา  
3. สนใจใฝเ่รยีนรู ้   
4. ความรับผิดชอบ  
5. ขยันและอดทน  
6. การประหยัด 
7. ความปลอดภัย 
8. ความคิดสร้างสรรค์ 
9. การทำงานเป็นทีม 
10. จิตบรกิารสาธารณะ 
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รายละเอียดหน่วยการเรียนรู้ 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 3 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสงู พุทธศักราช 2563  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส ์

หน่วยการเรียนรู้ 1 งานการทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ NodeMCU/ESP8266 เบื้องต้น 
หัวข้อย่อยด้านความรู ้ หัวข้อย่อยด้านทักษะ 

1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. ชนิดของบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร ์
8. วิธีการเลือกบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร ์
9. ข้อควรระวังในการเลือกบอร์ด

ไมโครคอนโทรลเลอร ์ 
10. ชนิดของโปรแกรมพฒันาสำหรับ

ไมโครคอนโทรลเลอร์  
11. วิธีการดาวน์โหลดโปรแกรม 

NodeMCU/ESP8266 IDE 
12. ข้อควรระวังในการดาวน์โหลดโปรแกรม 

NodeMCU/ESP8266 IDE 
13. วิธีการเขียนโปรแกรมภาษาซีเบือ้งต้นสำหรบั

บอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ 
NodeMCU/ESP8266 

14. วิธีและข้ันตอนการทดสอบบอร์ด
ไมโครคอนโทรลเลอร์ NodeMCU/ESP8266 
เบื้องต้น  

15. ข้อควรระวังการทดสอบบอร์ด
ไมโครคอนโทรลเลอร์ NodeMCU/ESP8266 
เบื้องต้น  

16. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงาน  
17. ข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน  
18. วิธีการทำความสะอาด  
19. ข้อควรระวังการทำความสะอาด  
20. เก็บเครื่องมือ  
21. ข้อควรระวังการเกบ็เครื่องมือ 

1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์  
2. Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ใน

งานการทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ 
NodeMCU/ESP8266 เบื้องต้น 

3. งานการทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ 
NodeMCU/ESP8266 เบื้องต้นได ้

4. การประกอบและทดสอบวงจรการทดสอบบอร์ด
ไมโครคอนโทรลเลอร์ NodeMCU/ESP8266 
เบื้องต้น 

5. การโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานการทดสอบบอร์ด
ไมโครคอนโทรลเลอร์ NodeMCU/ESP8266 
เบื้องต้นได ้

6. การประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด 
NodeMCU/ESP8266 งานการทดสอบบอร์ด
ไมโครคอนโทรลเลอร์ NodeMCU/ESP8266 
เบื้องต้น 

7. การตรวจสอบผลงาน 
8. การทำความสะอาด 
9. การเกบ็เครื่องมือ 
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รายละเอียดหน่วยการเรียนรู้ 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 3 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสงู พุทธศักราช 2563  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส ์

หน่วยการเรียนรู้ 2 งานการพัฒนาโปรแกรมภาษาซีด้วย NodeMCU/ESP8266 IDE 
หัวข้อย่อยด้านความรู ้ หัวข้อย่อยด้านทักษะ 

1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้งานการพัฒนาโปรแกรมภาษาซีด้วย 

NodeMCU/ESP8266 IDE 
8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 

NodeMCU/ESP8266 ในงานการพฒันา
โปรแกรมภาษาซีด้วย NodeMCU/ESP8266 
IDE 

9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจร
ไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ในงานการพฒันา
โปรแกรมภาษาซีด้วย NodeMCU/ESP8266 
IDE 

10. ข้อควรระวังในงานการพฒันาโปรแกรมภาษาซี
ด้วย NodeMCU/ESP8266 IDEเบื้องต้น 

11. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงาน  
12. ข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน  
13. วิธีการทำความสะอาด  
14. ข้อควรระวังการทำความสะอาด  
15. เก็บเครื่องมือ  
16. ข้อควรระวังการเกบ็เครื่องมือ  

 
 
 
 
 

1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์ 
2. การใช้งานการพัฒนาโปรแกรมภาษาซีด้วย Arduino 

IDE  
3. การใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 

NodeMCU/ESP8266 ในงานการพฒันาโปรแกรม
ภาษาซีด้วย NodeMCU/ESP8266 IDE 

4. ประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ในงานการพัฒนา
โปรแกรมภาษาซีด้วย NodeMCU/ESP8266 IDE 

5. ตรวจสอบผลงาน 
6. ทำความสะอาด 
7. เก็บเครื่องมือ 
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รายละเอียดหน่วยการเรียนรู้ 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 3 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสงู พุทธศักราช 2563  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส ์

หน่วยการเรียนรู้ 3 งานการเขียนโปรแกรมภาษาซีสำหรับไมโครคอนโทรลเลอร์ NodeMCU/ESP8266 
หัวข้อย่อยด้านความรู ้ หัวข้อย่อยด้านทักษะ 

1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียน

โปรแกรมภาษา C ในงานสำหรับ
ไมโครคอนโทรลเลอร์ NodeMCU/ESP8266 

8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานการเขียนโปรแกรม
ภาษาซี 

9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจร
ไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานการเขียนโปรแกรม
ภาษาซี 

10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด 
NodeMCU/ESP8266  

11. ข้อควรระวังในงานการเขียนโปรแกรมภาษาซี
สำหรับไมโครคอนโทรลเลอร์ 
NodeMCU/ESP8266 

12. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวัง
การตรวจสอบผลงาน  

13. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำ
ความสะอาด  

14. เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเกบ็เครือ่งมอื 
 
 
 
 

1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์ 
2. การใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรม

ภาษา C โปรแกรมใช้งานสำหรบั
ไมโครคอนโทรลเลอร์ NodeMCU/ESP8266 

3. การใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ได้ 

4. ประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์ 
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานการเขียน
โปรแกรมภาษาซีได ้

5. เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด NodeMCU/ESP8266 
ด้วยการเขียนโปรแกรมภาษาซีได้ 

6. การตรวจสอบผลงาน  
7. การทำความสะอาด 
8. การเกบ็เครื่องมือ  
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รายละเอียดหน่วยการเรียนรู้ 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 3 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสงู พุทธศักราช 2563  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส ์

หน่วยการเรียนรู้ 4 งานฟังก์ชันพ้ืนฐานของ NodeMCU/ESP8266 สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม 
หัวข้อย่อยด้านความรู ้ หัวข้อย่อยด้านทักษะ 

1. ชื่อเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอุปกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรม

ภาษา C ในงานฟังก์ชันพื้นฐานของ 
NodeMCU/ESP8266 สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ต
อนุกรม 

8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานฟังก์ชันพื้นฐานของ 
NodeMCU/ESP8266 สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ต
อนุกรม 

9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานฟังก์ชันพื้นฐานของ 
NodeMCU/ESP8266 สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ต
อนุกรม 

10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้
งานฟังก์ชันพื้นฐานของ NodeMCU/ESP8266 สำหรับ
งานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม 

11. วิธีการประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานฟังก์ชันพื้นฐานของ 
NodeMCU/ESP8266 สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ต
อนุกรม 

12. ข้อควรระวังในงานฟังก์ชันพื้นฐานของ 
NodeMCU/ESP8266 สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ต
อนุกรม 

13. ขั้นตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการ
ตรวจสอบผลงาน  

14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความ
สะอาด  

15. เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเก็บเครื่องมือ 
 

1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์  
2. การใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียน

โปรแกรมภาษา C งานฟงัก์ชันพื้นฐานของ 
NodeMCU/ESP8266 สำหรบังานสื่อสารทาง
พอร์ตอนุกรม 

3. การใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 งานฟังก์ชันพื้นฐานของ 
NodeMCU/ESP8266 สำหรบังานสื่อสารทาง
พอร์ตอนุกรม 

4. ประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์ 
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 งานฟังก์ชันพื้นฐาน
ของ NodeMCU/ESP8266 สำหรบังานสื่อสารทาง
พอร์ตอนุกรม 

5. เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด NodeMCU/ESP8266 
โปรแกรมใช้งานพอร์ตทำหน้าทีเ่อาต์พุตพอร์ต
เบื้องต้น 

6. การประยุกต์ใช้งานบอร์ด NodeMCU/ESP8266 
โปรแกรมใช้งานพอร์ตทำหน้าทีเ่อาต์พุตพอร์ต
เบื้องต้น 

7. การตรวจสอบผลงาน 
8. การทำความสะอาด 
9. การเกบ็เครื่องมือ 
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รายละเอียดหน่วยการเรียนรู้ 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 3 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสงู พุทธศักราช 2563  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส ์

หน่วยการเรียนรู้ 5 งานโปรแกรมการเชื่อมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบตา่ง ๆ 
หัวข้อย่อยด้านความรู ้ หัวข้อย่อยด้านทักษะ 

1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียน

โปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมการเช่ือมต่อ
เอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ 

8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการ
เช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ 

9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจร
ไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการ
เช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ 

10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการ
เช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ 

11. วิธีการประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ 
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรม
การเช่ือมตอ่เอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ 

12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พุต
ด้วย LED แบบต่าง ๆ 

13. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวัง
การตรวจสอบผลงาน  

14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำ
ความสะอาด  

15. เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเกบ็เครือ่งมอื 

1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์  
2. การใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียน

โปรแกรมภาษา C งานฟงัก์ชันพื้นฐานของ 
NodeMCU/ESP8266 สำหรบังานสื่อสารทาง
พอร์ตอนุกรม 

3. การใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ในงานโปรแกรมการ
เช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ 

4. การประกอบและทดสอบวงจร
ไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการ
เช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ  

5. การเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการ
เช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ 

6. การประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการ
เช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ 

7. การตรวจสอบผลงาน 
8. การทำความสะอาด  
9. การเกบ็เครื่องมือ 
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รายละเอียดหน่วยการเรียนรู้ 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 3 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสงู พุทธศักราช 2563  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส ์

หน่วยการเรียนรู้ 6 งานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาแสดงผลท่ี LED 7-Segment 
หัวข้อย่อยด้านความรู ้ หัวข้อย่อยด้านทักษะ 

1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียน

โปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมรับค่า 
Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segment  

8. วิธีการใช้งานวงจรไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรบัค่า 
Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 

9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรวงจร
ไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรบัค่า 
Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segment  

10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานวงจร
ไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรบัค่า 
Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 

11. วิธีการประยกุต์ใช้งานวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์ 
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรม
รับค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-
Segment  

12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมรับค่า Analog 
INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 

13. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวัง
การตรวจสอบผลงาน  

14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำ
ความสะอาด  

15. เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเกบ็เครือ่งมอื 

1. การเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์ 
2. การใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียน

โปรแกรมภาษา C งานฟงัก์ชันพื้นฐานของ 
NodeMCU/ESP8266 สำหรบังานโปรแกรมรับค่า 
Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 

3. การใช้งานวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ในงานโปรแกรมรับค่า 
Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 

4. การประกอบและทดสอบวงจรวงจร
ไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรบัค่า 
Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 

5. การเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานวงจร
ไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรบัค่า 
Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 

6. การประยุกต์ใช้งานวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรบั
ค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-
Segment 

7. การตรวจสอบผลงาน  
8. การทำความสะอาด 
9. การเกบ็เครื่องมือ  
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รายละเอียดหน่วยการเรียนรู้ 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 3 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสงู พุทธศักราช 2563  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส ์

หน่วยการเรียนรู้ 7 งานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
หัวข้อย่อยด้านความรู ้ หัวข้อย่อยด้านทักษะ 

1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียน

โปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมรับค่า 
Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

8. วิธีการใช้งานบอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้
งานโปรแกรมรบัค่า Analog INPUT มาควบคุม 
LED แบบต่าง ๆ 

9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจร
ไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรบัค่า 
Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรบัค่า 
Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

11. วิธีการประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรบัค่า 
Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมรับค่า Analog 
INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

13. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวัง
การตรวจสอบผลงาน  

14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำ
ความสะอาด  

15. เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเกบ็เครือ่งมอื 

1. การเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์ 
2. การใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียน

โปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมรับค่า Analog 
INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ  

3. การใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ในงานโปรแกรมรับค่า 
Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ  

4. การประกอบและทดสอบวงจร
ไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรบัค่า 
Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ  

5. การเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรบัค่า 
Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ  

6. การประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรบัค่า 
Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ  

7. การตรวจสอบผลงาน  
8. การทำความสะอาด  
9. การเกบ็เครื่องมือ  
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รายละเอียดหน่วยการเรียนรู้ 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 3 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสงู พุทธศักราช 2563  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส ์

หน่วยการเรียนรู้ 8 งานโปรแกรมรับค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
หัวข้อย่อยด้านความรู ้ หัวข้อย่อยด้านทักษะ 

1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียน

โปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมรับค่า Push 
Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรบัค่า 
Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจร
ไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรบัค่า 
Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรบัค่า 
Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

11. วิธีการประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรบัค่า 
Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมรับค่า Push Switch 
มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

13. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวัง
การตรวจสอบผลงาน  

14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำ
ความสะอาด  

15. เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเกบ็เครือ่งมอื 
 

1. การเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
2. การใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียน

โปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมรับค่า Push 
Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

3. การใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ในงานโปรแกรมรับค่า 
Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

4. การประกอบและทดสอบวงจร 
ไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรบัค่า 
Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

5. การเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรบัค่า 
Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

6. การประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรบัค่า 
Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

7. การตรวจสอบผลงาน  
8. การทำความสะอาด  
9. การเกบ็เครื่องมือ  
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รายละเอียดหน่วยการเรียนรู้ 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 3 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสงู พุทธศักราช 2563  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส ์

หน่วยการเรียนรู้ 9 งานโปรแกรมรับค่า Keypad มาแสดงผลท่ี LED 7-Segment 
หัวข้อย่อยด้านความรู ้ หัวข้อย่อยด้านทักษะ 

1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียน

โปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมรับค่า 
Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 

8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรบัค่า 
Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 

9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจร
ไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรบัค่า 
Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 

10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรบัค่า 
Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 

11. วิธีการประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรบัค่า 
Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 

12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมรับค่า Keypad มา
แสดงผลที่ LED 7-Segment 

13. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวัง
การตรวจสอบผลงาน  

14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำ
ความสะอาด  

15. เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเกบ็เครือ่งมอื 

1. การเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์ 
2. การใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียน

โปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมรับค่า Keypad 
มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 

3. การใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ในงานโปรแกรมรับค่า 
Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 

4. การประกอบและทดสอบวงจร 
ไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรบัค่า 
Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 

5. การเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรบัค่า 
Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 

6. การประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรบัค่า 
Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 

7. การตรวจสอบผลงาน 
8. การทำความสะอาด 
9. การเกบ็เครื่องมือ 
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รายละเอียดหน่วยการเรียนรู้ 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 3 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสงู พุทธศักราช 2563  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส ์

หน่วยการเรียนรู้ 10 งานโปรแกรมควบคมุ Buzzer ร่วมกับ Keypad 
หัวข้อย่อยด้านความรู ้ หัวข้อย่อยด้านทักษะ 

1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียน

โปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมควบคุม 
Buzzer ร่วมกบั Keypad 

8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมควบคุม 
Buzzer ร่วมกบั Keypad 

9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจร
ไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมควบคุม 
Buzzer ร่วมกบั Keypad 

10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมควบคุม 
Buzzer ร่วมกบั Keypad 

11. วิธีการประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมควบคุม 
Buzzer ร่วมกบั Keypad 

12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมควบคุม Buzzer 
ร่วมกับ Keypad 

13. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวัง
การตรวจสอบผลงาน  

14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำ
ความสะอาด  

15. เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเกบ็เครือ่งมอื 
 

1. การเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
2. การใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียน

โปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมควบคุม 
Buzzer ร่วมกบั Keypad 

3. การใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ในงานโปรแกรมควบคุม 
Buzzer ร่วมกบั Keypad 

4. การประกอบและทดสอบวงจร 
ไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมควบคุม 
Buzzer ร่วมกบั Keypad 

5. การเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมควบคุม 
Buzzer ร่วมกบั Keypad 

6. การประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมควบคุม 
Buzzer ร่วมกบั Keypad 

7. การตรวจสอบผลงาน  
8. การทำความสะอาด  
9. การเกบ็เครื่องมือ  
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รายละเอียดหน่วยการเรียนรู้ 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 3 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสงู พุทธศักราช 2563  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส ์

หน่วยการเรียนรู้ 11 งานโปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบตา่ง ๆ แสดงผลด้วย LCD 
หัวข้อย่อยด้านความรู ้ หัวข้อย่อยด้านทักษะ 

1. ชื่อเคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอุปกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเคร่ืองมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเคร่ืองมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขยีน

โปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมรับค่าจาก
อุปกรณ์ INPUT แบบตา่ง ๆ แสดงผลด้วย LCD 

8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมรับค่าจาก
อุปกรณ์ INPUT แบบตา่ง ๆ แสดงผลด้วย LCD 

9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจร
ไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 
ใช้งานโปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบต่าง 
ๆ แสดงผลด้วย LCD 

10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 
ใช้งานโปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบต่าง 
ๆ แสดงผลด้วย LCD 

11. วิธีการประยุกต์ใชง้านไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมรับค่าจาก
อุปกรณ์ INPUT แบบตา่ง ๆ แสดงผลด้วย LCD 

12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ 
INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD 

13. ขั้นตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการ
ตรวจสอบผลงาน  

14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความ
สะอาด  

15. เก็บเคร่ืองมือและข้อควรระวงัการเก็บเคร่ืองมือ 
 
 

1. การเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
2. การใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียน

โปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมรับค่าจาก
อุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD 

3. การใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ในงานโปรแกรมรับค่าจาก
อุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD 

4. การประกอบและทดสอบวงจร 
ไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรบัค่าจาก
อุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD 

5. การเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรบัค่าจาก
อุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD 

6. การประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรบัค่าจาก
อุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD 

7. การตรวจสอบผลงาน  
8. การทำความสะอาด  
9. การเกบ็เครื่องมือ 
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รายละเอียดหน่วยการเรียนรู้ 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 3 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสงู พุทธศักราช 2563  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส ์

หน่วยการเรียนรู้ 12 งานโปรแกรมการเชื่อมต่อกับ LDR แสดงผลด้วย LCD 
หัวข้อย่อยด้านความรู ้ หัวข้อย่อยด้านทักษะ 

1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียน

โปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมการเช่ือมต่อ
กับ LDR แสดงผลด้วย LCD 

8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการ
เช่ือมต่อกบั LDR แสดงผลด้วย LCD 

9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจร
ไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการ
เช่ือมต่อกบั LDR แสดงผลด้วย LCD 

10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการ
เช่ือมต่อกบั LDR แสดงผลด้วย LCD 

11. วิธีการประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการ
เช่ือมต่อกบั LDR แสดงผลด้วย LCD 

12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมใช้งานโปรแกรมการ
เช่ือมต่อกบั LDR แสดงผลด้วย LCD 

13. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวัง
การตรวจสอบผลงาน  

14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำ
ความสะอาด  

15. เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเกบ็เครือ่งมอื 
 

1. การเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์ได้  
2. การใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียน

โปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมการเช่ือมต่อกับ 
LDR แสดงผลด้วย LCD 

3. การใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ในงานโปรแกรมการ
เช่ือมต่อกบั LDR แสดงผลด้วย LCD 

4. การประกอบและทดสอบวงจร 
ไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการ
เช่ือมต่อกบั LDR แสดงผลด้วย LCD 

5. การเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการ
เช่ือมต่อกบั LDR แสดงผลด้วย LCD 

6. การประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการ
เช่ือมต่อกบั LDR แสดงผลด้วย LCD  

7. การตรวจสอบผลงาน  
8. การทำความสะอาด  
9. การเกบ็เครื่องมือ 
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รายละเอียดหน่วยการเรียนรู้ 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 3 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสงู พุทธศักราช 2563  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส ์

หน่วยการเรียนรู้ 13 งานโปรแกรมเชื่องต่อโมดูลวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 
หัวข้อย่อยด้านความรู ้ หัวข้อย่อยด้านทักษะ 

1. ชื่อเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอุปกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรม

ภาษา C ในงานโปรแกรมเชื่องต่อโมดูลวัดระยะทาง
แสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมเชื่องต่อโมดูลวัด
ระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมเชื่องต่อ
โมดูลวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุม
อุปกรณ์ไฟฟ้า 

10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้
งานโปรแกรมเชื่องต่อโมดูลวัดระยะทางแสดงผลด้วย 
LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

11. วิธีการประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมเชื่องต่อโมดูลวัด
ระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมใช้งานโปรแกรมเชื่องต่อ
โมดูลวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุม
อุปกรณ์ไฟฟ้า 

13. ขั้นตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการ
ตรวจสอบผลงาน  

14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความ
สะอาด  

15. เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเก็บเครื่องมือ 
 
 
 
 

1. การเตรียมเคร่ืองมือและอุปกรณ์ 
2. การใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขยีนโปรแกรม

ภาษา C ในงานโปรแกรมเชื่องต่อโมดูลวดัระยะทาง
แสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า  

3. การใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ในงานโปรแกรมเชื่องต่อโมดูล
วัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์
ไฟฟ้า  

4. การประกอบและทดสอบวงจร ไมโครคอนโทรลเลอร์ 
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมเชื่อง
ต่อโมดูลวดัระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุม
อุปกรณ์ไฟฟ้า 

5. การเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 
ใช้งานโปรแกรมเชื่องต่อโมดลูวัดระยะทางแสดงผล
ด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า  

6. การประยุกต์ใชง้านไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมเชื่องต่อโมดลู
วัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์
ไฟฟ้า  

7. การตรวจสอบผลงาน 
8. การทำความสะอาด 
9. การเก็บเคร่ืองมือ 
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รายละเอียดหน่วยการเรียนรู้ 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 3 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสงู พุทธศักราช 2563  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส ์

หน่วยการเรียนรู้ 14 งานโปรแกรมควบคมุ LED ด้วย Serial Communication   
หัวข้อย่อยด้านความรู ้ หัวข้อย่อยด้านทักษะ 

1. ชื่อเคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอุปกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเคร่ืองมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเคร่ืองมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขยีน

โปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมควบคุม LED 
ด้วย Serial Communication 

8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมควบคุม LED 
ด้วย Serial Communication 

9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจร
ไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 
ใช้งานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial 
Communication 

10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 
ใช้งานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial 
Communication 

11. วิธีการประยุกต์ใชง้านไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมควบคุม LED 
ด้วย Serial Communication 

12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมใช้งานโปรแกรมควบคุม 
LED ด้วย Serial Communication 

13. ขั้นตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการ
ตรวจสอบผลงาน  

14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความ
สะอาด  

15. เก็บเคร่ืองมือและข้อควรระวงัการเก็บเคร่ืองมือ 
 
 
 

1. การเตรียมเคร่ืองมือและอุปกรณ์  
2. การใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขยีนโปรแกรม

ภาษา C ในงานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial 
Communication 

3. การใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ในงานโปรแกรมควบคุม LED 
ด้วย Serial Communication 

4. การประกอบและทดสอบวงจร ไมโครคอนโทรลเลอร์ 
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใชง้าน
โปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial 
Communication 

5. การเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 
ใช้งานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial 
Communication 

6. การประยุกต์ใชง้านไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมควบคุม LED 
ด้วย Serial Communication 

7. การตรวจสอบผลงาน  
8. การทำความสะอาด  
9. การเก็บเคร่ืองมือ  
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รายละเอียดหน่วยการเรียนรู้ 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 3 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสงู พุทธศักราช 2563  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส ์

หน่วยการเรียนรู้ 15 งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่าควมาชื้นแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

หัวข้อย่อยด้านความรู ้ หัวข้อย่อยด้านทักษะ 
1. ชื่อเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอุปกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรม

ภาษา C ในงานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่าคว
มาชื้นแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการอ่านค่า
อุณหภูมิและค่าควมาชื้นแสดงผลด้วย LCD และควบคุม
อุปกรณ์ไฟฟ้า 

9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการอ่าน
ค่าอุณหภูมิและค่าควมาชื้นแสดงผลด้วย LCD และ
ควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้
งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่าควมาชื้น
แสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

11. วิธีการประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการอ่านค่า
อุณหภูมิและค่าควมาชื้นแสดงผลด้วย LCD และควบคุม
อุปกรณ์ไฟฟ้า 

12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมใช้งานโปรแกรมการอ่านค่า
อุณหภูมิและค่าควมาชื้นแสดงผลด้วย LCD และควบคุม
อุปกรณ์ไฟฟ้า 

13. ขั้นตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการ
ตรวจสอบผลงาน  

14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความ
สะอาด  

15. เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเก็บเครื่องมือ 
 
 

1. การเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
2. การใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรม

ภาษา C ในงานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่าควมา
ชื้นแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

3. การใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ในงานโปรแกรมการอ่านค่า
อุณหภูมิและค่าควมาชื้นแสดงผลด้วย LCD และควบคุม
อุปกรณ์ไฟฟ้า 

4. การประกอบและทดสอบวงจร ไมโครคอนโทรลเลอร์ 
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการอ่านค่า
อุณหภูมิและค่าควมาชื้นแสดงผลด้วย LCD และควบคุม
อุปกรณ์ไฟฟ้า 

5. การเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้
งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่าควมาชื้นแสดงผล
ด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

6. การประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการอ่านค่า
อุณหภูมิและค่าควมาชื้นแสดงผลด้วย LCD และควบคุม
อุปกรณ์ไฟฟ้า 

7. การตรวจสอบผลงาน 
8. การทำความสะอาด  
9. การเก็บเครื่องมือ  
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รายละเอียดหน่วยการเรียนรู้ 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 3 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสงู พุทธศักราช 2563  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส ์

หน่วยการเรียนรู้ 16 งานการเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบตา่ง ๆ 
หัวข้อย่อยด้านความรู ้ หัวข้อย่อยด้านทักษะ 

1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียน

โปรแกรมภาษา C ในงานการเขียน
โปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ 

8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานการเขียน
โปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ 

9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจร
ไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานการเขียน
โปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ 

10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานการเขียน
โปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ 

11. วิธีการประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานการเขียน
โปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ 

12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมใช้งานการเขียน
โปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ 

13. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวัง
การตรวจสอบผลงาน  

14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำ
ความสะอาด  

15. เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเกบ็เครือ่งมอื 

1. การเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
2. การใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียน

โปรแกรมภาษา C ในงานการเขียน
โปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ 

3. การใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ในงานการเขียน
โปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ 

4. การประกอบและทดสอบวงจร 
ไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานการเขียน
โปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ 

5. การเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานการเขียน
โปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ 

6. การประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานงานการเขียน
โปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ  

7. การตรวจสอบผลงาน  
8. การทำความสะอาด 
9. การเกบ็เครื่องมือ  
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รายละเอียดหน่วยการเรียนรู้ 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 3 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสงู พุทธศักราช 2563  ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส ์

หน่วยการเรียนรู้ 17 โครงงานพัฒนาระบบควบคุมอัตโนมัติด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์(PjBL) 
หัวข้อย่อยด้านความรู ้ หัวข้อย่อยด้านทักษะ 

1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน 
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการพัฒนาระบบควบคุมอัตโนมัติด้วย

ไมโครคอนโทรลเลอร ์
8. ข้อควรระวังในการพัฒนาระบบควบคุมอัตโนมัติด้วย

ไมโครคอนโทรลเลอร ์
9. วิธีการสืบค้นและเลือกหัวข้อโครงงาน 
10. ข้อควรระวังการสบืค้นและเลือกหัวข้อโครงงาน  
11. วิธีการเขียนเค้าโครงของโครงงาน 
12. ข้อควรระวังในการเขียนเค้าโครงของโครงงาน 
13. วิธีการเลือก เตรียม ใช้ เครื่องมือ วัสดุและอุปกรณ์ในการ

การสร้างโครงงาน 
14. ข้อควรระวังในวิธีการเลือก เตรียม ใช้ เครื่องมือ วัสดุและ

อุปกรณ์ในการการสร้างโครงงาน 
15. วิธีการออกแบบและสร้างโครงงาน 
16. ข้อควรระวังในการออกแบบสร้างโครงงาน 
17. วิธีการทดลองและปรบัปรุงแก้ไขโครงงาน 

18. ข้อควรระวังการทดลองและปรับปรงุแก้ไขโครงงาน 

19. วิธีการตรวจสอบประสิทธิภาพของโครงงาน 
20. ข้อควรระวังการตรวจสอบประสทิธิภาพของโครงการ 
21. การสรุปและประเมินผลโครงการ 
22. ข้อควรระวังในการสรุปโครงการและประเมินผลโครงการ 
23. วิธีการนำเสนอผลงาน 
24. ข้อควรระวังในการนำเสนอผลงาน 
25. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาด  
26. เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเกบ็เครือ่งมอื 

1. การเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
2. การพัฒนาระบบควบคุมอัตโนมัติด้วย

ไมโครคอนโทรลเลอร ์
3. การสบืค้นและเลอืกหัวข้อโครงงาน 
4. การเขียนเค้าโครงของโครงงาน 
5. การเลือก เตรียม ใช้ เครื่องมือ วัสดุ

และอุปกรณ์ในการการสร้างโครงงาน 
6. ออกแบบและสร้างโครงงาน 
7. การทดลองและปรับปรงุแก้ไขโครงงาน 

8. การตรวจสอบและหาประสิทธิภาพของ
โครงงาน 

9. การสรุปและประเมินผลโครงการ 
10. การนำเสนอผลงาน 
11. การทำความสะอาด 
12. การเกบ็เครื่องมือ 

 



นายสง่า  คูคำ ครูชำนาญการ วิทยาลัยเทคนิคพัทยา 
 38 

 

รายการวิเคราะห์  เน้ือหาวิชา  จุดประสงค์รายวิชา  สมรรถนะรายวิชา 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 2 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 1 งานการทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ NodeMCU/ESP8266 เบื้องต้น 

เนื้อหาวิชา 
จุดประสงค์
รายวิชา 

สมรรถนะรายวิชา 

1 2 3 1 2 3 4 5 
หัวข้อย่อยด้านความรู ้

1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
   

✓ 
 
✓ 

    

2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน    ✓ ✓     
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์    ✓ ✓     
7. ชนิดของบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร ์ ✓  ✓ ✓     
8. วิธีการเลือกบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร ์ ✓  ✓ ✓     
9. ข้อควรระวังในการเลือกบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร ์ ✓  ✓ ✓     
10. ชนิดของโปรแกรมพฒันาสำหรับไมโครคอนโทรลเลอร์  ✓  ✓ ✓     
11. วิธีการดาวน์โหลดโปรแกรม Arduino IDE  ✓  ✓ ✓     
12. ข้อควรระวังในการดาวน์โหลดโปรแกรม Arduino IDE  ✓  ✓ ✓     
13. วิธีการเขียนโปรแกรมภาษาซีเบือ้งต้นสำหรบับอร์ด

ไมโครคอนโทรลเลอร์ NodeMCU/ESP8266 
✓  ✓ ✓     

14. วิธีและข้ันตอนการทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ 
NodeMCU/ESP8266 เบื้องต้น  

✓  ✓ ✓     

15. ข้อควรระวังการทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ 
NodeMCU/ESP8266 เบื้องต้น  

✓  ✓ ✓     

16. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงาน  ✓  ✓ ✓     
17. ข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน  ✓  ✓ ✓     
18. วิธีการทำความสะอาด    ✓ ✓     
19. ข้อควรระวังการทำความสะอาด    ✓ ✓     
20. เก็บเครื่องมือ    ✓ ✓     
21. ข้อควรระวังการเกบ็เครื่องมือ 

 
 
 
 

  ✓ ✓     
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รายการวิเคราะห์  เน้ือหาวิชา  จุดประสงค์รายวิชา  สมรรถนะรายวิชา 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 2 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 1 งานการทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ NodeMCU/ESP8266 เบื้องต้น 

เนื้อหาวิชา 
จุดประสงค์
รายวิชา 

สมรรถนะรายวิชา 

1 2 3 1 2 3 4 5 
หัวข้อย่อยด้านทักษะ 

1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์  
 
 

  
✓ 

 
✓ 

    

2. Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานการทดสอบ 
บอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ NodeMCU/ESP8266 เบื้องตน้ 

✓  ✓ ✓     

3. งานการทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ 
NodeMCU/ESP8266 เบื้องต้นได ้

✓  ✓ ✓ ✓    

4. การประกอบและทดสอบวงจรการทดสอบบอร์ด
ไมโครคอนโทรลเลอร์ NodeMCU/ESP8266 เบือ้งต้น 

✓  ✓ ✓ ✓    

5. การโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266ใช้งานการทดสอบบอร์ด
ไมโครคอนโทรลเลอร์ NodeMCU/ESP8266 เบือ้งต้นได ้

 ✓ ✓ ✓ ✓    

6. การประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด 
NodeMCU/ESP8266งานการทดสอบบอร์ด
ไมโครคอนโทรลเลอร์ NodeMCU/ESP8266 เบือ้งต้น 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓   

7. การตรวจสอบผลงาน ✓ ✓ ✓ ✓ ✓    
8. การทำความสะอาด   ✓ ✓     
9. การเกบ็เครื่องมือ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

  ✓ ✓     

 



นายสง่า  คูคำ ครูชำนาญการ วิทยาลัยเทคนิคพัทยา 
 40 

 

รายการวิเคราะห์  เน้ือหาวิชา  จุดประสงค์รายวิชา  สมรรถนะรายวิชา 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 2 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 2 งานการพัฒนาโปรแกรมภาษาซีด้วย Arduino IDE  

เนื้อหาวิชา 
จุดประสงค์
รายวิชา 

สมรรถนะรายวิชา 

1 2 3 1 2 3 4 5 
หัวข้อย่อยด้านความรู ้         

1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน    ✓ ✓     
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์    ✓ ✓     
7. วิธีการใช้งานการพัฒนาโปรแกรมภาษาซีด้วย Arduino IDE  ✓  ✓ ✓     
8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 

NodeMCU/ESP8266ในงานการพฒันาโปรแกรมภาษาซีด้วย 
NodeMCU/ESP8266 ID 

✓  ✓ ✓     

9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ 
NodeMCU/ESP8266ในงานการพฒันาโปรแกรมภาษาซีด้วย 
Arduino IDE  

✓  ✓ ✓     

10. ข้อควรระวังในงานการพฒันาโปรแกรมภาษาซีด้วย Arduino 
IDE เบื้องตน้ 

✓  ✓ ✓     

11. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงาน    ✓ ✓     
12. ข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน    ✓ ✓     
13. วิธีการทำความสะอาด    ✓ ✓     
14. ข้อควรระวังการทำความสะอาด    ✓ ✓     
15. เก็บเครื่องมือ    ✓ ✓     
16. ข้อควรระวังการเกบ็เครื่องมือ   ✓ ✓     
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รายการวิเคราะห์  เน้ือหาวิชา  จุดประสงค์รายวิชา  สมรรถนะรายวิชา 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 2 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 
2563 

ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 

สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 
หน่วยท่ี 2 งานการพัฒนาโปรแกรมภาษาซีด้วย Arduino IDE  

เนื้อหาวิชา 
จุดประสงค์
รายวิชา 

สมรรถนะรายวิชา 

1 2 3 1 2 3 4 5 
หัวข้อย่อยด้านทักษะ         

1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์    ✓ ✓     
2. การใช้งานการพัฒนาโปรแกรมภาษาซีด้วย Arduino IDE  ✓ ✓ ✓ ✓ ✓    
3. การใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266

ในงานการพฒันาโปรแกรมภาษาซีด้วย Arduino IDE  
✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

4. ประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ในงานการพฒันาโปรแกรมภาษาซีด้วย 
Arduino IDE  

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

5. การตรวจสอบผลงาน ✓ ✓ ✓ ✓ ✓    
6. การทำความสะอาด   ✓ ✓     
7. การเกบ็เครื่องมือ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

  ✓ ✓     
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รายการวิเคราะห์  เน้ือหาวิชา  จุดประสงค์รายวิชา  สมรรถนะรายวิชา 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 2 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 3 งานการเขียนโปรแกรมภาษาซีสำหรับไมโครคอนโทรลเลอร์ NodeMCU/ESP8266 

เนื้อหาวิชา 
จุดประสงค์
รายวิชา 

สมรรถนะรายวิชา 

1 2 3 1 2 3 4 5 
หัวข้อย่อยด้านความรู ้

1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
   

✓ 
 
✓ 

 
 

 
 

  

2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน    ✓ ✓     
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์    ✓ ✓     
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C 

ในงานสำหรับไมโครคอนโทรลเลอร์ NodeMCU/ESP8266 
✓  ✓ ✓     

8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266ใช้งานการเขียนโปรแกรมภาษาซ ี

✓  ✓ ✓     

9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ 
NodeMCU/ESP8266ใช้งานการเขียนโปรแกรมภาษาซ ี

✓  ✓ ✓     

10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 

✓  ✓ ✓     

11. ข้อควรระวังในงานการเขียนโปรแกรมภาษาซสีำหรับ
ไมโครคอนโทรลเลอร์ NodeMCU/ESP8266 

✓  ✓ ✓     

12. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบ
ผลงาน 

  ✓ ✓     

13. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาด   ✓ ✓     
14. เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเกบ็เครือ่งมอื   ✓ ✓     
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รายการวิเคราะห์  เน้ือหาวิชา  จุดประสงค์รายวิชา  สมรรถนะรายวิชา 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 2 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 3 งานการเขียนโปรแกรมภาษาซีสำหรับไมโครคอนโทรลเลอร์ NodeMCU/ESP8266 

เนื้อหาวิชา 
จุดประสงค์
รายวิชา 

สมรรถนะรายวิชา 

1 2 3 1 2 3 4 5 
หัวข้อย่อยด้านทักษะ 

1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์  
 

 
  

✓ 
 
✓ 

    

2. การใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C 
โปรแกรมใช้งานสำหรับไมโครคอนโทรลเลอร์ 
NodeMCU/ESP8266 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

3. การใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266
ได ้

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

4. ประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266ใช้งานการเขียนโปรแกรมภาษาซีได ้

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

5. เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ 
NodeMCU/ESP8266ด้วยการเขียนโปรแกรมภาษาซีได ้

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

6. การตรวจสอบผลงาน   ✓ ✓ ✓ ✓ ✓  
7. การทำความสะอาด   ✓ ✓     
8. การเกบ็เครื่องมือ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

  ✓ ✓     
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รายการวิเคราะห์  เน้ือหาวิชา  จุดประสงค์รายวิชา  สมรรถนะรายวิชา 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 2 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 4 งานฟังก์ชันพ้ืนฐานของ NodeMCU/ESP8266 สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม 

เนื้อหาวิชา 
จุดประสงค์
รายวิชา 

สมรรถนะรายวิชา 

1 2 3 1 2 3   
หัวข้อย่อยด้านความรู ้         

1. ชื่อเคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
2. หน้าที่ของเคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
3. วิธีการใช้เคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
4. วิธีการเขียนใบเบิกอุปกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
5. วิธีการตรวจสอบเคร่ืองมือในงาน    ✓ ✓     
6. ข้อควรระวังการเตรียมเคร่ืองมือและอุปกรณ์    ✓ ✓     
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขยีนโปรแกรมภาษา C ใน

งานฟังก์ชันพื้นฐานของ NodeMCU/ESP8266 สำหรับงานสื่อสาร
ทางพอร์ตอนุกรม 

✓  ✓ ✓     

8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266ใช้
งานฟังก์ชันพื้นฐานของ NodeMCU/ESP8266 สำหรับงานสื่อสาร
ทางพอร์ตอนุกรม 

✓  ✓ ✓     

9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266ใช้งานฟังก์ชันพื้นฐานของ 
NodeMCU/ESP8266 สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม 

✓  ✓ ✓     

10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266ใช้งานฟังก์ชันพื้นฐานของ 
NodeMCU/ESP8266 สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม 

✓  ✓ ✓     

11. วิธีการประยุกต์ใชง้านไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266ใช้งานฟังก์ชันพื้นฐานของ 
NodeMCU/ESP8266 สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม (PjBL) 

✓  ✓ ✓     

12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมใช้งานฟังก์ชันพื้นฐานของ 
NodeMCU/ESP8266 สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม 

✓  ✓ ✓     

13. ขั้นตอนการตรวจสอบผลงาน    ✓ ✓     
14. ข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน    ✓ ✓     
15. วิธีการทำความสะอาด    ✓ ✓     
16. ข้อควรระวังการทำความสะอาด    ✓ ✓     
17. เก็บเคร่ืองมือ    ✓ ✓     
18. ข้อควรระวังการเก็บเคร่ืองมือ   ✓ ✓     
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รายการวิเคราะห์  เน้ือหาวิชา  จุดประสงค์รายวิชา  สมรรถนะรายวิชา 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 2 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 4 งานฟังก์ชันพ้ืนฐานของ NodeMCU/ESP8266 สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม 

เนื้อหาวิชา 
จุดประสงค์
รายวิชา 

สมรรถนะรายวิชา 

1 2 3 1 2 3 4 5 
หัวข้อย่อยด้านทักษะ 

1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์  
 

 
  

✓ 
 
✓ 

    

2. Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมใช้
งานฟังก์ชันพื้นฐานของ NodeMCU/ESP8266 สำหรับงาน
สื่อสารทางพอร์ตอนุกรม 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓   

3. การใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266
ในงานโปรแกรมใช้งานฟังก์ชันพื้นฐานของ 
NodeMCU/ESP8266 สำหรบังานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓   

4. ประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266งานฟังก์ชันพื้นฐานของ 
NodeMCU/ESP8266 สำหรบังานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓   

5. เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ 
NodeMCU/ESP8266งานฟังก์ชันพื้นฐานของ 
NodeMCU/ESP8266 สำหรบังานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

6. ประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด 
NodeMCU/ESP8266งานฟังก์ชันพื้นฐานของ 
NodeMCU/ESP8266 สำหรบังานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม 
(PjBL) 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

7. การตรวจสอบผลงาน ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 
8. การทำความสะอาด   ✓ ✓     
9. การเกบ็เครื่องมือ 

 
 
 
 
 
 
 
 

  ✓ ✓     
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รายการวิเคราะห์  เน้ือหาวิชา  จุดประสงค์รายวิชา  สมรรถนะรายวิชา 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 2 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 5 งานโปรแกรมการเชื่อมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบตา่ง ๆ 

เนื้อหาวิชา 
จุดประสงค์
รายวิชา 

สมรรถนะรายวิชา 

1 2 3 1 2 3 4 5 
หัวข้อย่อยด้านความรู ้         

1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน    ✓ ✓     
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์    ✓ ✓     
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C 

ในงานโปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ 
✓  ✓ ✓     

8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266ใช้งานโปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พุต
ด้วย LED แบบต่าง ๆ 

✓  ✓ ✓     

9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ 
NodeMCU/ESP8266ใช้งานโปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พุต
ด้วย LED แบบต่าง ๆ 

✓  ✓ ✓     

10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266ใช้งานโปรแกรมการเช่ือมตอ่
เอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ 

✓  ✓ ✓     

11. วิธีการประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266ใช้งานโปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พุต
ด้วย LED แบบต่าง ๆ (PjBL) 

✓  ✓ ✓     

12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมใช้งานโปรแกรมการเช่ือมต่อ
เอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ 

✓  ✓ ✓     

13. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงาน    ✓ ✓     
14. ข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน    ✓ ✓     
15. วิธีการทำความสะอาด    ✓ ✓     
16. ข้อควรระวังการทำความสะอาด    ✓ ✓     
17. เก็บเครื่องมือ    ✓ ✓     
18. ข้อควรระวังการเกบ็เครื่องมือ   ✓ ✓     
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รายการวิเคราะห์  เน้ือหาวิชา  จุดประสงค์รายวิชา  สมรรถนะรายวิชา 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 2 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 5 งานโปรแกรมการเชื่อมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบตา่ง ๆ 

เนื้อหาวิชา 
จุดประสงค์
รายวิชา 

สมรรถนะรายวิชา 

1 2 3 1 2 3 4 5 
หัวข้อย่อยด้านทักษะ 

1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์  
 

 
  

✓ 
 
✓ 

    

2. Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรม
ใช้งานโปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓    

3. การใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266
ในงานโปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓    

4. ประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266งานโปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย 
LED แบบต่าง ๆ 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓   

5. เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ 
NodeMCU/ESP8266งานโปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย 
LED แบบต่าง ๆ 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

6. ประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด 
NodeMCU/ESP8266งานโปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย 
LED แบบต่าง ๆ (PjBL) 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

7. การตรวจสอบผลงาน ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 
8. การทำความสะอาด   ✓ ✓     
9. การเกบ็เครื่องมือ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

  ✓ ✓     
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รายการวิเคราะห์  เน้ือหาวิชา  จุดประสงค์รายวิชา  สมรรถนะรายวิชา 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 2 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 6 งานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาแสดงผลท่ี LED 7-Segment 

เนื้อหาวิชา 
จุดประสงค์
รายวิชา 

สมรรถนะรายวิชา 

1 2 3 1 2 3 4 5 
หัวข้อยอ่ยด้านความรู ้         

1. ชื่อเคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
2. หน้าที่ของเคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
3. วิธีการใช้เคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
4. วิธีการเขียนใบเบิกอุปกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
5. วิธีการตรวจสอบเคร่ืองมือในงาน    ✓ ✓     
6. ข้อควรระวังการเตรียมเคร่ืองมือและอุปกรณ์    ✓ ✓     
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขยีนโปรแกรมภาษา C ใน

งานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาแสดงผลที ่LED 7-
Segment 

✓  ✓ ✓     

8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266ใช้
งานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาแสดงผลที ่LED 7-
Segment 

✓  ✓ ✓     

9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266ใช้งานโปรแกรมรับคา่ Analog INPUT มา
แสดงผลที ่LED 7-Segment 

✓  ✓ ✓     

10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266ใช้งานโปรแกรมรับคา่ Analog INPUT มา
แสดงผลที ่LED 7-Segment 

✓  ✓ ✓     

11. วิธีการประยุกต์ใชง้านไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266ใช้งานโปรแกรมรับคา่ Analog INPUT มา
แสดงผลที ่LED 7-Segment (PjBL) 

✓  ✓ ✓     

12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมใช้งานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT 
มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 

✓  ✓ ✓     

13. ขั้นตอนการตรวจสอบผลงาน    ✓ ✓     
14. ข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน    ✓ ✓     
15. วิธีการทำความสะอาด    ✓ ✓     
16. ข้อควรระวังการทำความสะอาด    ✓ ✓     
17. เก็บเคร่ืองมือ    ✓ ✓     
18. ข้อควรระวังการเก็บเคร่ืองมือ   ✓ ✓     
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รายการวิเคราะห์  เน้ือหาวิชา  จุดประสงค์รายวิชา  สมรรถนะรายวิชา 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 2 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 6 งานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาแสดงผลท่ี LED 7-Segment 

เนื้อหาวิชา 
จุดประสงค์
รายวิชา 

สมรรถนะรายวิชา 

1 2 3 1 2 3 4 5 
หัวข้อย่อยด้านทักษะ 

1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์  
 

 
  

✓ 
 
✓ 

    

2. Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรม
ใช้งานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-
Segment 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓    

3. การใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266
ในงานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-
Segment 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓    

4. ประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266งานโปรแกรมรบัค่า Analog INPUT มา
แสดงผลที่ LED 7-Segment 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓   

5. เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ 
NodeMCU/ESP8266งานโปรแกรมรบัค่า Analog INPUT มา
แสดงผลที่ LED 7-Segment 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

6. ประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด 
NodeMCU/ESP8266งานโปรแกรมรบัค่า Analog INPUT มา
แสดงผลที่ LED 7-Segment (PjBL) 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

7. การตรวจสอบผลงาน ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 
8. การทำความสะอาด   ✓ ✓     
9. การเกบ็เครื่องมือ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

  ✓ ✓     
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รายการวิเคราะห์  เน้ือหาวิชา  จุดประสงค์รายวิชา  สมรรถนะรายวิชา 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 2 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 7 งานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

เนื้อหาวิชา 
จุดประสงค์
รายวิชา 

สมรรถนะรายวิชา 

1 2 3 1 2 3 4 5 
หัวข้อยอ่ยด้านความรู ้         

1. ชื่อเคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
2. หน้าที่ของเคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
3. วิธีการใช้เคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
4. วิธีการเขียนใบเบิกอุปกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
5. วิธีการตรวจสอบเคร่ืองมือในงาน    ✓ ✓     
6. ข้อควรระวังการเตรียมเคร่ืองมือและอุปกรณ์    ✓ ✓     
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขยีนโปรแกรมภาษา C ใน

งานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
✓  ✓ ✓     

8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266ใช้
งานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

✓  ✓ ✓     

9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266ใช้งานโปรแกรมรับคา่ Analog INPUT มา
ควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

✓  ✓ ✓     

10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266ใช้งานโปรแกรมรับคา่ Analog INPUT มา
ควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

✓  ✓ ✓     

11. วิธีการประยุกต์ใชง้านไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266ใช้งานโปรแกรมรับคา่ Analog INPUT มา
ควบคุม LED แบบต่าง ๆ (PjBL) 

✓  ✓ ✓     

12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมใช้งานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT 
มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

✓  ✓ ✓     

13. ขั้นตอนการตรวจสอบผลงาน    ✓ ✓     
14. ข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน    ✓ ✓     
15. วิธีการทำความสะอาด    ✓ ✓     
16. ข้อควรระวังการทำความสะอาด    ✓ ✓     
17. เก็บเคร่ืองมือ    ✓ ✓     
18. ข้อควรระวังการเก็บเคร่ืองมือ   ✓ ✓     
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รายการวิเคราะห์  เน้ือหาวิชา  จุดประสงค์รายวิชา  สมรรถนะรายวิชา 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 2 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 7 งานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

เนื้อหาวิชา 
จุดประสงค์
รายวิชา 

สมรรถนะรายวิชา 

1 2 3 1 2 3   
หัวข้อย่อยด้านทักษะ 

1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์  
 

 
  

✓ 
 
✓ 

    

2. Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรม
ใช้งานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบ
ต่าง ๆ 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓    

3. การใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266
ในงานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบ
ต่าง ๆ 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓    

4. ประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266งานโปรแกรมรบัค่า Analog INPUT มา
ควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓   

5. เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ 
NodeMCU/ESP8266งานโปรแกรมรบัค่า Analog INPUT มา
ควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

6. ประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด 
NodeMCU/ESP8266งานโปรแกรมรบัค่า Analog INPUT มา
ควบคุม LED แบบต่าง ๆ (PjBL) 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

7. การตรวจสอบผลงาน ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 
8. การทำความสะอาด   ✓ ✓     
9. การเกบ็เครื่องมือ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

  ✓ ✓     
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รายการวิเคราะห์  เน้ือหาวิชา  จุดประสงค์รายวิชา  สมรรถนะรายวิชา 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-

ป-น 
2 3 2 

หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 8 งานโปรแกรมรับค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

เนื้อหาวิชา 
จุดประสงค์
รายวิชา 

สมรรถนะรายวิชา 

1 2 3 1 2 3 4 5 
หัวข้อย่อยด้านความรู ้         

1. ชื่อเคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
2. หน้าที่ของเคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
3. วิธีการใช้เคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
4. วิธีการเขียนใบเบิกอุปกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
5. วิธีการตรวจสอบเคร่ืองมือในงาน    ✓ ✓     
6. ข้อควรระวังการเตรียมเคร่ืองมือและอุปกรณ์    ✓ ✓     
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขยีนโปรแกรมภาษา C 

ในงานโปรแกรมรับคา่ Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
✓  ✓ ✓     

8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266ใช้
งานโปรแกรมรับค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

✓  ✓ ✓     

9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266ใช้งานโปรแกรมรับคา่ Push Switch มา
ควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

✓  ✓ ✓     

10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266ใช้งานโปรแกรมรับคา่ Push Switch 
มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

✓  ✓ ✓     

11. วิธีการประยุกต์ใชง้านไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266ใช้งานโปรแกรมรับคา่ Push Switch มา
ควบคุม LED แบบต่าง ๆ (PjBL) 

✓  ✓ ✓     

12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมใช้งานโปรแกรมรับค่า Push Switch 
มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

✓  ✓ ✓     

13. ขั้นตอนการตรวจสอบผลงาน    ✓ ✓     
14. ข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน    ✓ ✓     
15. วิธีการทำความสะอาด    ✓ ✓     
16. ข้อควรระวังการทำความสะอาด    ✓ ✓     
17. เก็บเคร่ืองมือ    ✓ ✓     
18. ข้อควรระวังการเก็บเคร่ืองมือ   ✓ ✓     
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รายการวิเคราะห์  เน้ือหาวิชา  จุดประสงค์รายวิชา  สมรรถนะรายวิชา 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 2 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 8 งานโปรแกรมรับค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

เนื้อหาวิชา 
จุดประสงค์
รายวิชา 

สมรรถนะรายวิชา 

1 2 3 1 2 3 4 5 
หัวข้อย่อยด้านทักษะ 

1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์  
 

 
  

✓ 
 
✓ 

    

2. Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรม
ใช้งานโปรแกรมรับค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง 
ๆ 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓    

3. การใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266
ในงานโปรแกรมรับค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง 
ๆ 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓    

4. ประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266งานโปรแกรมรบัค่า Push Switch มา
ควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓   

5. เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ 
NodeMCU/ESP8266งานโปรแกรมรบัค่า Push Switch มา
ควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

6. ประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด 
NodeMCU/ESP8266งานโปรแกรมรบัค่า Push Switch มา
ควบคุม LED แบบต่าง ๆ (PjBL) 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

7. การตรวจสอบผลงาน ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 
8. การทำความสะอาด   ✓ ✓     
9. การเกบ็เครื่องมือ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

  ✓ ✓     
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รายการวิเคราะห์  เน้ือหาวิชา  จุดประสงค์รายวิชา  สมรรถนะรายวิชา 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 2 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 9 งานโปรแกรมรับค่า Keypad มาแสดงผลท่ี LED 7-Segment 

เนื้อหาวิชา 
จุดประสงค์
รายวิชา 

สมรรถนะรายวิชา 

1 2 3 1 2 3 4 5 
หัวข้อยอ่ยด้านความรู ้         

1. ชื่อเคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
2. หน้าที่ของเคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
3. วิธีการใช้เคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
4. วิธีการเขียนใบเบิกอุปกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
5. วิธีการตรวจสอบเคร่ืองมือในงาน    ✓ ✓     
6. ข้อควรระวังการเตรียมเคร่ืองมือและอุปกรณ์    ✓ ✓     
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขยีนโปรแกรมภาษา C ใน

งานโปรแกรมรับค่า Keypad มาแสดงผลที ่LED 7-Segment 
✓  ✓ ✓     

8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266ใช้
งานโปรแกรมรับค่า Keypad มาแสดงผลที ่LED 7-Segment 

✓  ✓ ✓     

9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266ใช้งานโปรแกรมรับคา่ Keypad มาแสดงผล
ที่ LED 7-Segment 

✓  ✓ ✓     

10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266ใช้งานโปรแกรมรับคา่ Keypad มาแสดงผล
ที่ LED 7-Segment 

✓  ✓ ✓     

11. วิธีการประยุกต์ใชง้านไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266ใช้งานโปรแกรมรับคา่ Keypad มาแสดงผล
ที่ LED 7-Segment (PjBL) 

✓  ✓ ✓     

12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมใช้งานโปรแกรมรับค่า Keypad มา
แสดงผลที ่LED 7-Segment 

✓  ✓ ✓     

13. ขั้นตอนการตรวจสอบผลงาน    ✓ ✓     
14. ข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน    ✓ ✓     
15. วิธีการทำความสะอาด    ✓ ✓     
16. ข้อควรระวังการทำความสะอาด    ✓ ✓     
17. เก็บเคร่ืองมือ         
18. ข้อควรระวังการเก็บเคร่ืองมือ 
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รายการวิเคราะห์  เน้ือหาวิชา  จุดประสงค์รายวิชา  สมรรถนะรายวิชา 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 2 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 9 งานโปรแกรมรับค่า Keypad มาแสดงผลท่ี LED 7-Segment 

เนื้อหาวิชา 
จุดประสงค์
รายวิชา 

สมรรถนะรายวิชา 

1 2 3 1 2 3 4 5 
หัวข้อย่อยด้านทักษะ 

1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์  
 

 
  

✓ 
 
✓ 

    

2. Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรม
ใช้งานโปรแกรมรับค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-
Segment 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓    

3. การใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266
ในงานโปรแกรมรับค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-
Segment 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓    

4. ประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266งานโปรแกรมรบัค่า Keypad มา
แสดงผลที่ LED 7-Segment 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓   

5. เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ 
NodeMCU/ESP8266งานโปรแกรมรบัค่า Keypad มา
แสดงผลที่ LED 7-Segment 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

6. ประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด 
NodeMCU/ESP8266งานโปรแกรมรบัค่า Keypad มา
แสดงผลที่ LED 7-Segment (PjBL) 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

7. การตรวจสอบผลงาน ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 
8. การทำความสะอาด   ✓ ✓     
9. การเกบ็เครื่องมือ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

  ✓ ✓     
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รายการวิเคราะห์  เน้ือหาวิชา  จุดประสงค์รายวิชา  สมรรถนะรายวิชา 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 2 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 10 งานโปรแกรมควบคมุ Buzzer ร่วมกับ Keypad 

เนื้อหาวิชา 
จุดประสงค์
รายวิชา 

สมรรถนะรายวิชา 

1 2 3 1 2 3 4 5 
หัวข้อยอ่ยด้านความรู ้         

1. ชื่อเคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
2. หน้าที่ของเคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
3. วิธีการใช้เคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
4. วิธีการเขียนใบเบิกอุปกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
5. วิธีการตรวจสอบเคร่ืองมือในงาน    ✓ ✓     
6. ข้อควรระวังการเตรียมเคร่ืองมือและอุปกรณ์    ✓ ✓     
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขยีนโปรแกรมภาษา C ใน

งานโปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypad 
✓  ✓ ✓     

8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266ใช้
งานโปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypad 

✓  ✓ ✓     

9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266ใช้งานโปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ 
Keypad 

✓  ✓ ✓     

10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266ใช้งานโปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ 
Keypad 

✓  ✓ ✓     

11. วิธีการประยุกต์ใชง้านไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266ใช้งานโปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ 
Keypad (PjBL) 

✓  ✓ ✓     

12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมใช้งานโปรแกรมควบคุม Buzzer 
ร่วมกับ Keypad 

✓  ✓ ✓     

13. ขั้นตอนการตรวจสอบผลงาน    ✓ ✓     
14. ข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน    ✓ ✓     
15. วิธีการทำความสะอาด    ✓ ✓     
16. ข้อควรระวังการทำความสะอาด    ✓ ✓     
17. เก็บเคร่ืองมือ    ✓ ✓     
18. ข้อควรระวังการเก็บเคร่ืองมือ 

 
  ✓ ✓     
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รายการวิเคราะห์  เน้ือหาวิชา  จุดประสงค์รายวิชา  สมรรถนะรายวิชา 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 2 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 10 งานโปรแกรมควบคมุ Buzzer ร่วมกับ Keypad 

เนื้อหาวิชา 
จุดประสงค์
รายวิชา 

สมรรถนะรายวิชา 

1 2 3 1 2 3 4 5 
หัวข้อย่อยด้านทักษะ 

1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์  
 

 
  

✓ 
 
✓ 

    

2. Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรม
ใช้งานโปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypad 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓    

3. การใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266
ในงานโปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกบั Keypad 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓    

4. ประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266งานโปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกบั 
Keypad 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓   

5. เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ 
NodeMCU/ESP8266งานโปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกบั 
Keypad 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

6. ประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด 
NodeMCU/ESP8266งานโปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกบั 
Keypad (PjBL) 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

7. การตรวจสอบผลงาน ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 
8. การทำความสะอาด   ✓ ✓     
9. การเกบ็เครื่องมือ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

  ✓ ✓     
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รายการวิเคราะห์  เน้ือหาวิชา  จุดประสงค์รายวิชา  สมรรถนะรายวิชา 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 2 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 11 งานโปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบตา่ง ๆ แสดงผลด้วย LCD 

เนื้อหาวิชา 
จุดประสงค์
รายวิชา 

สมรรถนะรายวิชา 

1 2 3 1 2 3 4 5 
หัวข้อย่อยด้านความรู ้         

1. ชื่อเคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
2. หน้าที่ของเคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
3. วิธีการใช้เคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
4. วิธีการเขียนใบเบิกอุปกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
5. วิธีการตรวจสอบเคร่ืองมือในงาน    ✓ ✓     
6. ข้อควรระวังการเตรียมเคร่ืองมือและอุปกรณ์    ✓ ✓     
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขยีนโปรแกรมภาษา C ใน

งานโปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบตา่ง ๆ แสดงผลด้วย 
LCD 

✓  ✓ ✓     

8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266ใช้
งานโปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบตา่ง ๆ แสดงผลด้วย 
LCD 

✓  ✓ ✓     

9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266ใช้งานโปรแกรมรับคา่จากอุปกรณ์ INPUT 
แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD 

✓  ✓ ✓     

10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266ใช้งานโปรแกรมรับคา่จากอุปกรณ์ INPUT 
แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD 

✓  ✓ ✓     

11. วิธีการประยุกต์ใชง้านไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266ใช้งานโปรแกรมรับคา่จากอุปกรณ์ INPUT 
แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD (PjBL) 

✓  ✓ ✓     

12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมใช้งานโปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ 
INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD 

✓  ✓ ✓     

13. ขั้นตอนการตรวจสอบผลงาน    ✓ ✓     
14. ข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน    ✓ ✓     
15. วิธีการทำความสะอาด    ✓ ✓     
16. ข้อควรระวังการทำความสะอาด    ✓ ✓     
17. เก็บเคร่ืองมือ    ✓ ✓     
18. ข้อควรระวังการเก็บเคร่ืองมือ   ✓ ✓     
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รายการวิเคราะห์  เน้ือหาวิชา  จุดประสงค์รายวิชา  สมรรถนะรายวิชา 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 2 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 11 งานโปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบตา่ง ๆ แสดงผลด้วย LCD 

เนื้อหาวิชา 
จุดประสงค์
รายวิชา 

สมรรถนะรายวิชา 

1 2 3 1 2 3 4 5 
หัวข้อย่อยด้านทักษะ 

1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์  
 

 
  

✓ 
 
✓ 

    

2. Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรม
ใช้งานโปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผล
ด้วย LCD 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓    

3. การใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266
ในงานโปรแกรมรับค่าจากอปุกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผล
ด้วย LCD 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓    

4. ประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266งานโปรแกรมรบัค่าจากอปุกรณ์ INPUT 
แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓   

5. เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ 
NodeMCU/ESP8266งานโปรแกรมรบัค่าจากอปุกรณ์ INPUT 
แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

6. ประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด 
NodeMCU/ESP8266งานโปรแกรมรบัค่าจากอปุกรณ์ INPUT 
แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD (PjBL) 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

7. การตรวจสอบผลงาน ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 
8. การทำความสะอาด   ✓ ✓     
9. การเกบ็เครื่องมือ 

 
 
 
 
 
 
 
 

  ✓ ✓     
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รายการวิเคราะห์  เน้ือหาวิชา  จุดประสงค์รายวิชา  สมรรถนะรายวิชา 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 2 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 12 งานโปรแกรมการเชื่อมต่อกับ LDR แสดงผลด้วย LCD 

เนื้อหาวิชา 
จุดประสงค์
รายวิชา 

สมรรถนะรายวิชา 

1 2 3 1 2 3 4 5 
หัวข้อย่อยด้านความรู ้         

1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน    ✓ ✓     
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์    ✓ ✓     
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C 

ในงานโปรแกรมการเช่ือมต่อกบั LDR แสดงผลด้วย LCD 
✓  ✓ ✓     

8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266ใช้งานโปรแกรมการเช่ือมต่อกบั LDR 
แสดงผลด้วย LCD 

✓  ✓ ✓     

9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ 
NodeMCU/ESP8266ใช้งานโปรแกรมการเช่ือมต่อกบั LDR 
แสดงผลด้วย LCD 

✓  ✓ ✓     

10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266ใช้งานโปรแกรมการเช่ือมตอ่กบั 
LDR แสดงผลด้วย LCD 

✓  ✓ ✓     

11. วิธีการประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266ใช้งานโปรแกรมการเช่ือมต่อกบั LDR 
แสดงผลด้วย LCD (PjBL) 

✓  ✓ ✓     

12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมใช้งานโปรแกรมการเช่ือมต่อกบั 
LDR แสดงผลด้วย LCD 

✓  ✓ ✓     

13. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงาน    ✓ ✓     
14. ข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน    ✓ ✓     
15. วิธีการทำความสะอาด    ✓ ✓     
16. ข้อควรระวังการทำความสะอาด    ✓ ✓     
17. เก็บเครื่องมือ    ✓ ✓     
18. ข้อควรระวังการเกบ็เครื่องมือ   ✓ ✓     
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รายการวิเคราะห์  เน้ือหาวิชา  จุดประสงค์รายวิชา  สมรรถนะรายวิชา 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 2 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 12 งานโปรแกรมการเชื่อมต่อกับ LDR แสดงผลด้วย LCD 

เนื้อหาวิชา 
จุดประสงค์
รายวิชา 

สมรรถนะรายวิชา 

1 2 3 1 2 3 4 5 
หัวข้อย่อยด้านทักษะ 

1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์  
 

 
  

✓ 
 
✓ 

    

2. Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมใช้
งานโปรแกรมการเช่ือมต่อกบั LDR แสดงผลด้วย LCD 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓    

3. การใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266
ในงานโปรแกรมการเช่ือมต่อกบั LDR แสดงผลด้วย LCD 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓    

4. ประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266งานโปรแกรมการเช่ือมต่อกับ LDR 
แสดงผลด้วย LCD 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓   

5. เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ 
NodeMCU/ESP8266งานโปรแกรมการเช่ือมต่อกับ LDR 
แสดงผลด้วย LCD  

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

6. ประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด 
NodeMCU/ESP8266งานโปรแกรมการเช่ือมต่อกับ LDR 
แสดงผลด้วย LCD (PjBL) 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

7. การตรวจสอบผลงาน ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 
8. การทำความสะอาด   ✓ ✓     
9. การเกบ็เครื่องมือ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

  ✓ ✓     
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รายการวิเคราะห์  เน้ือหาวิชา  จุดประสงค์รายวิชา  สมรรถนะรายวิชา 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 2 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 13 งานโปรแกรมเชื่องต่อโมดูลวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

เนื้อหาวิชา 
จุดประสงค์
รายวิชา 

สมรรถนะรายวิชา 

1 2 3 1 2 3 4 5 
หัวข้อยอ่ยด้านความรู ้         

1. ชื่อเคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
2. หน้าที่ของเคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
3. วิธีการใช้เคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
4. วิธีการเขียนใบเบิกอุปกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
5. วิธีการตรวจสอบเคร่ืองมือในงาน    ✓ ✓     
6. ข้อควรระวังการเตรียมเคร่ืองมือและอุปกรณ์    ✓ ✓     
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขยีนโปรแกรมภาษา C ใน

งานโปรแกรมเชื่องต่อโมดลูวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD และ
ควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

✓  ✓ ✓     

8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266ใช้
งานโปรแกรมเชื่องต่อโมดลูวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD และ
ควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

✓  ✓ ✓     

9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266ใช้งานโปรแกรมเชื่องต่อโมดูลวดัระยะทาง
แสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

✓  ✓ ✓     

10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266ใช้งานโปรแกรมเชื่องต่อโมดูลวดัระยะทาง
แสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

✓  ✓ ✓     

11. วิธีการประยุกต์ใชง้านไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266ใช้งานโปรแกรมเชื่องต่อโมดูลวดัระยะทาง
แสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า (PjBL) 

✓  ✓ ✓     

12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมใช้งานโปรแกรมเชื่องต่อโมดูลวดั
ระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

✓  ✓ ✓     

13. ขั้นตอนการตรวจสอบผลงาน    ✓ ✓     
14. ข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน    ✓ ✓     
15. วิธีการทำความสะอาด    ✓ ✓     
16. ข้อควรระวังการทำความสะอาด    ✓ ✓     
17. เก็บเคร่ืองมือ    ✓ ✓     
18. ข้อควรระวังการเก็บเคร่ืองมือ   ✓ ✓     
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รายการวิเคราะห์  เน้ือหาวิชา  จุดประสงค์รายวิชา  สมรรถนะรายวิชา 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 2 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 13 งานโปรแกรมเชื่องต่อโมดูลวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

เนื้อหาวิชา 
จุดประสงค์
รายวิชา 

สมรรถนะรายวิชา 

1 2 3 1 2 3 4 5 
หัวข้อย่อยด้านทักษะ 

1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์  
 

 
  

✓ 
 
✓ 

    

2. Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรม
ใช้งานโปรแกรมเช่ืองต่อโมดูลวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD 
และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓    

3. การใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266
ในงานโปรแกรมเช่ืองต่อโมดูลวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD 
และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓    

4. ประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266งานโปรแกรมเช่ืองต่อโมดลูวัดระยะทาง
แสดงผลด้วย LCD และควบคุมอปุกรณ์ไฟฟ้า 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓   

5. เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ 
NodeMCU/ESP8266งานโปรแกรมเช่ืองต่อโมดลูวัดระยะทาง
แสดงผลด้วย LCD และควบคุมอปุกรณ์ไฟฟ้า  

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

6. ประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด 
NodeMCU/ESP8266งานโปรแกรมเช่ืองต่อโมดลูวัดระยะทาง
แสดงผลด้วย LCD และควบคุมอปุกรณ์ไฟฟ้า (PjBL) 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

7. การตรวจสอบผลงาน ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 
8. การทำความสะอาด   ✓ ✓     
9. การเกบ็เครื่องมือ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

  ✓ ✓     
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รายการวิเคราะห์  เน้ือหาวิชา  จุดประสงค์รายวิชา  สมรรถนะรายวิชา 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 2 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 14 งานโปรแกรมควบคมุ LED ด้วย Serial Communication     

เนื้อหาวิชา 
จุดประสงค์
รายวิชา 

สมรรถนะรายวิชา 

1 2 3 1 2 3 4 5 
หัวข้อย่อยด้านความรู ้         

1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน    ✓ ✓     
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์    ✓ ✓     
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C 

ในงานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial Communication     
✓  ✓ ✓     

8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266ใช้งานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย 
Serial Communication     

✓  ✓ ✓     

9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ 
NodeMCU/ESP8266ใช้งานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย 
Serial Communication     

✓  ✓ ✓     

10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266ใช้งานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย 
Serial Communication     

✓  ✓ ✓     

11. วิธีการประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266ใช้งานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย 
Serial Communication     (PjBL) 

✓  ✓ ✓     

12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมใช้งานโปรแกรมควบคุม LED ดว้ย 
Serial Communication     

✓  ✓ ✓     

13. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงาน    ✓ ✓     
14. ข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน    ✓ ✓     
15. วิธีการทำความสะอาด    ✓ ✓     
16. ข้อควรระวังการทำความสะอาด    ✓ ✓     
17. เก็บเครื่องมือ    ✓ ✓     
18. ข้อควรระวังการเกบ็เครื่องมือ   ✓ ✓     
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รายการวิเคราะห์  เน้ือหาวิชา  จุดประสงค์รายวิชา  สมรรถนะรายวิชา 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 2 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 14 งานโปรแกรมควบคมุ LED ด้วย Serial Communication     

เนื้อหาวิชา 
จุดประสงค์
รายวิชา 

สมรรถนะรายวิชา 

1 2 3 1 2 3 4 5 
หัวข้อย่อยด้านทักษะ 

1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์  
 

 
  

✓ 
 
✓ 

    

2. Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมใช้
งานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial Communication     

✓ ✓ ✓ ✓ ✓    

3. การใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266
ในงานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial Communication     

✓ ✓ ✓ ✓ ✓    

4. ประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266งานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial 
Communication     

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓   

5. เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ 
NodeMCU/ESP8266งานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial 
Communication      

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

6. ประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด 
NodeMCU/ESP8266งานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial 
Communication     (PjBL) 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

7. การตรวจสอบผลงาน ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 
8. การทำความสะอาด   ✓ ✓     
9. การเกบ็เครื่องมือ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

  ✓ ✓     
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รายการวิเคราะห์  เน้ือหาวิชา  จุดประสงค์รายวิชา  สมรรถนะรายวิชา 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 2 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 15 งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่าควมาชื้นแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า   

เน้ือหาวิชา 
จุดประสงค์
รายวิชา 

สมรรถนะรายวิชา 

1 2 3 1 2 3   
หัวข้อย่อยด้านความรู ้         

1. ชื่อเคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
2. หน้าที่ของเคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
3. วิธีการใช้เคร่ืองมือและอุปกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
4. วิธีการเขียนใบเบิกอุปกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
5. วิธีการตรวจสอบเคร่ืองมือในงาน    ✓ ✓     
6. ข้อควรระวังการเตรียมเคร่ืองมือและอุปกรณ์    ✓ ✓     
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขยีนโปรแกรมภาษา C ใน

งานโปรแกรมการอ่านคา่อุณหภูมิและค่าควมาชื้นแสดงผลด้วย LCD 
และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า   

✓  ✓ ✓     

8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266ใช้
งานโปรแกรมการอ่านคา่อุณหภูมิและค่าควมาชื้นแสดงผลด้วย LCD 
และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า   

✓  ✓ ✓     

9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266ใช้งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและ
ค่าควมาชื้นแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า   

✓  ✓ ✓     

10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266ใช้งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและ
ค่าควมาชื้นแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า   

✓  ✓ ✓     

11. วิธีการประยุกต์ใชง้านไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266ใช้งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและ
ค่าควมาชื้นแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า   (PjBL) 

✓  ✓ ✓     

12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมใช้งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภมิู
และค่าควมาชื้นแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า   

✓  ✓ ✓     

13. ขั้นตอนการตรวจสอบผลงาน    ✓ ✓     
14. ข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน    ✓ ✓     
15. วิธีการทำความสะอาด    ✓ ✓     
16. ข้อควรระวังการทำความสะอาด    ✓ ✓     
17. เก็บเคร่ืองมือ    ✓ ✓     
18. ข้อควรระวังการเก็บเคร่ืองมือ   ✓ ✓     
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รายการวิเคราะห์  เน้ือหาวิชา  จุดประสงค์รายวิชา  สมรรถนะรายวิชา 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 2 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 15 งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่าควมาชื้นแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า   

เนื้อหาวิชา 
จุดประสงค์
รายวิชา 

สมรรถนะรายวิชา 

1 2 3 1 2 3 4 5 
หัวข้อย่อยด้านทักษะ 

1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์  
 

 
  

✓ 
 
✓ 

    

2. Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรม
ใช้งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่าควมาช้ืนแสดงผล
ด้วย LCD และควบคุมอปุกรณ์ไฟฟ้า   

✓ ✓ ✓ ✓ ✓    

3. การใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266
ในงานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่าควมาช้ืนแสดงผล
ด้วย LCD และควบคุมอปุกรณ์ไฟฟ้า   

✓ ✓ ✓ ✓ ✓    

4. ประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและ
ค่าควมาช้ืนแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า   

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓   

5. เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ 
NodeMCU/ESP8266งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและ
ค่าควมาช้ืนแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า    

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

6. ประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด 
NodeMCU/ESP8266งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและ
ค่าควมาช้ืนแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า (PjBL) 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

7. การตรวจสอบผลงาน ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 
8. การทำความสะอาด   ✓ ✓     
9. การเกบ็เครื่องมือ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

  ✓ ✓     
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รายการวิเคราะห์  เน้ือหาวิชา  จุดประสงค์รายวิชา  สมรรถนะรายวิชา 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 2 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 16 งานการเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบตา่ง ๆ 

เนื้อหาวิชา 
จุดประสงค์
รายวิชา 

สมรรถนะรายวิชา 

1 2 3 1 2 3 4 5 
หัวข้อย่อยด้านความรู ้         

1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน   ✓ ✓     
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน    ✓ ✓     
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์    ✓ ✓     
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา 

C ในงานการเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ 
✓  ✓ ✓     

8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266ใช้งานการเขียนโปรแกรมควบคุม
มอเตอร์แบบต่าง ๆ 

✓  ✓ ✓     

9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ 
NodeMCU/ESP8266ใช้งานการเขียนโปรแกรมควบคุม
มอเตอร์แบบต่าง ๆ 

✓  ✓ ✓     

10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266ใช้งานการเขียนโปรแกรมควบคุม
มอเตอร์แบบต่าง ๆ 

✓  ✓ ✓     

11. วิธีการประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266ใช้งานโปรแกรมแสดงผลด้วยจอ LCD ที่
เช่ือมต่อแบบ I2C (PjBL) 

✓  ✓ ✓     

12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมใช้งานการเขียนโปรแกรมควบคุม
มอเตอร์แบบต่าง ๆ 

✓  ✓ ✓     

13. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงาน    ✓ ✓     
14. ข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน    ✓ ✓     
15. วิธีการทำความสะอาด    ✓ ✓     
16. ข้อควรระวังการทำความสะอาด    ✓ ✓     
17. เก็บเครื่องมือ    ✓ ✓     
18. ข้อควรระวังการเกบ็เครื่องมือ   ✓ ✓     
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รายการวิเคราะห์  เน้ือหาวิชา  จุดประสงค์รายวิชา  สมรรถนะรายวิชา 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 2 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 16 งานการเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบตา่ง ๆ 

เนื้อหาวิชา 
จุดประสงค์
รายวิชา 

สมรรถนะรายวิชา 

1 2 3 1 2 3 4 5 
หัวข้อย่อยด้านทักษะ 

1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์  
 

 
  

✓ 
 
✓ 

    

2. Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรม
ใช้งานการเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓    

3. การใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266
ในงานการเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓    

4. ประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266งานการเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์
แบบต่าง ๆ 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓   

5. เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ 
NodeMCU/ESP8266งานการเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์
แบบต่าง ๆ  

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

6. ประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด 
NodeMCU/ESP8266งานโปรแกรมแสดงผลด้วยจอ LCD ที่
เช่ือมต่อแบบ I2C (PjBL) 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

7. การตรวจสอบผลงาน ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 
8. การทำความสะอาด   ✓ ✓     
9. การเกบ็เครื่องมือ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

  ✓ ✓     
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รายการวิเคราะห์  เน้ือหาวิชา  จุดประสงค์รายวิชา  สมรรถนะรายวิชา 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 2 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 17 โครงงานพัฒนาระบบควบคุมอัตโนมัติด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์(PjBL) 

เนื้อหาวิชา 
จุดประสงค์
รายวิชา 

สมรรถนะรายวิชา 

1 2 3 1 2 3 4 5 
หัวข้อย่อยด้านความรู ้         

1. ชื่อเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน   ✓ ✓     

2. หน้าที่ของเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน   ✓ ✓     

3. วิธีการใช้เครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน   ✓ ✓     

4. วิธีการเขียนใบเบิกอุปกรณ์ในงาน   ✓ ✓     

5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน    ✓ ✓     

6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์    ✓ ✓     

7. วิธีการพัฒนาระบบควบคุมอัตโนมัติด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์ ✓  ✓ ✓     

8. ข้อควรระวังในการพัฒนาระบบควบคุมอัตโนมัติด้วย
ไมโครคอนโทรลเลอร์ 

✓  ✓ ✓     

9. วิธีการสืบค้นและเลือกหัวข้อโครงงาน ✓  ✓ ✓     

10. ข้อควรระวังการสืบค้นและเลือกหัวข้อโครงงาน  ✓  ✓ ✓     

11. วิธีการเขียนเค้าโครงของโครงงาน ✓  ✓ ✓     

12. ข้อควรระวังในการเขียนเค้าโครงของโครงงาน ✓  ✓ ✓     

13. วิธีการเลือก เตรียม ใช้ เครื่องมือ วัสดุและอุปกรณ์ในการการสร้าง
โครงงาน 

✓  ✓ ✓     

14. ข้อควรระวังในวิธีการเลือก เตรียม ใช้ เครื่องมือ วัสดุและอุปกรณ์ในการ
การสร้างโครงงาน 

✓  ✓ ✓     

15. วิธีการออกแบบและสร้างโครงงาน ✓  ✓ ✓     

16. ข้อควรระวังในการออกแบบสร้างโครงงาน ✓  ✓ ✓     

17. วิธีการทดลองและปรับปรุงแก้ไขโครงงาน ✓  ✓ ✓     

18. ข้อควรระวังการทดลองและปรับปรุงแก้ไขโครงงาน ✓  ✓ ✓     

19. วิธีการตรวจสอบประสิทธิภาพของโครงงาน ✓  ✓ ✓     

20. ข้อควรระวังการตรวจสอบประสิทธิภาพของโครงการ ✓  ✓ ✓     

21. การสรุปและประเมินผลโครงการ ✓  ✓ ✓     

22. ข้อควรระวังในการสรุปโครงการและประเมินผลโครงการ ✓  ✓ ✓     

23. วิธีการนำเสนอผลงาน ✓  ✓ ✓     

24. ข้อควรระวังในการนำเสนอผลงาน ✓  ✓ ✓     

25. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาด    ✓ ✓     

26. เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเก็บเครื่องมือ   ✓ ✓     
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รายการวิเคราะห์  เน้ือหาวิชา  จุดประสงค์รายวิชา  สมรรถนะรายวิชา 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 2 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี 17 โครงงานพัฒนาระบบควบคุมอัตโนมัติด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์(PjBL) 

เนื้อหาวิชา 
จุดประสงค์
รายวิชา 

สมรรถนะรายวิชา 

1 2 3 1 2 3 4 5 
หัวข้อย่อยด้านทักษะ 

1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์  
 

 
  

✓ 
 
✓ 

    

2. การพัฒนาระบบควบคุมอัตโนมัติด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 
3. การสบืค้นและเลอืกหัวข้อโครงงาน ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 
4. การเขียนเค้าโครงของโครงงาน ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 
5. การเลือก เตรียม ใช้ เครื่องมือ วัสดุและอุปกรณ์ในการการสร้าง

โครงงาน 
✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 

6. ออกแบบและสร้างโครงงาน ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 
7. การทดลองและปรับปรงุแก้ไขโครงงาน ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 
8. การตรวจสอบและหาประสิทธิภาพของโครงงาน ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 
9. การสรุปและประเมินผลโครงการ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 
10. การนำเสนอผลงาน ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ 
11. การทำความสะอาด   ✓ ✓     
12. การเกบ็เครื่องมือ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

  ✓ ✓     

 
  



นายสง่า  คูคำ ครูชำนาญการ วิทยาลัยเทคนิคพัทยา 
 72 

 

ตารางวิเคราะห์หลักสูตร เน้ือหาวิชา  จุดประสงค์รายวิชา  สมรรถนะรายวิชา 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 2 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

 
พฤติกรรม 

 
ชื่อหน่วย 

พุทธิพิสัย(25 คะแนน) 

ทัก
ษะ

พิส
ัย 

(5
5 

คะ
แน

น)
 

จิต
พิส

ัย 
(2

0 
คะ

แน
น)

 

รว
ม 

(1
00

 ค
ะแ

นน
) 

ลำ
ดับ

คว
าม

สำ
คญั

 

จำ
นว

นช
ั่วโ

มง
 

คว
าม

รู้ 

คว
าม

เข
้าใ

จ 

นำ
ไป

ใช
้ 

วิเค
รา

ะห
์ 

สัง
เค

รา
ะห

์ 

ปร
ะเ

มิน
ค่า

 

รว
ม 

งานความรู้เบื้องต้นเกี่ยวกับ
ไมโครคอนโทรลเลอร ์

/ / / - - - 1 2 1 4 1 4 

งานการพฒันาโปรแกรมภาษาซี
ด้วย Arduino IDE 

/ / / - - - 1 2 1 4 1 4 

งานการเขียนโปรแกรมภาษาซี
สำหรับไมโครคอนโทรลเลอร์ 
NodeMCU/ESP8266 

/ / / - - - 1 2 1 4 1 4 

งานฟังก์ชันพื้นฐานของ Arduino 
สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ต
อนุกรม 

/ / / - - - 1 2 1 4 1 4 

งานโปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พุต
ด้วย LED แบบต่าง ๆ 

/ / / - - - 1 2 1 4 1 4 

งานโปรแกรมรบัค่า Analog 
INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-
Segment 

/ / / - - - 1 2 1 4 1 4 

งานโปรแกรมรบัค่า Analog 
INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง 
ๆ 

/ / / - - - 1 2 1 4 2 4 

งานโปรแกรมรบัค่า Push Switch 
มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

/ / / - - - 1 2 1 4 2 4 

งานโปรแกรมรบัค่า Keypad มา
แสดงผลที่ LED 7-Segment 

/ / / - - - 1 2 1 4 2 4 

งานโปรแกรมควบคุม Buzzer 
ร่วมกับ Keypad 

/ / / / / / 1 2 1 4 2 4 

งานโปรแกรมรบัค่าจากอปุกรณ์ 
INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย 
LCD 

/ / / / / / 1 2 1 4 2 4 
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พฤติกรรม 

 
ชื่อหน่วย 

พุทธิพิสัย(25) 

ทัก
ษะ

พิส
ัย 

(5
5)

 

จิต
พิส

ัย 
(2

0)
 

รว
ม 

(1
00

) 

ลำ
ดับ

คว
าม

สำ
คญั

 

จำ
นว

นช
ั่วโ

มง
 

คว
าม

รู ้

คว
าม

เข
า้ใ

จ 

นำ
ไป

ใช
 ้

วิเ
คร

าะ
ห์ 

สัง
เค

รา
ะห์

 

ปร
ะเ

มิน
คา่

 

รว
ม 

งานโปรแกรมการเช่ือมต่อกบั LDR 
แสดงผลด้วย LCD 

/ / / / / / 1 2 1 4 2 4 

งานโปรแกรมเช่ืองต่อโมดลูวัด
ระยะทางแสดงผลด้วย LCD และ
ควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

/ / / / / / 1 2 1 4 2 4 

งานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย 
Serial Communication 

/ / / / / / 1 2 1 4 2 4 

งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิ
และค่าความช้ืนแสดงผลด้วย LCD 
และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

/ / / / / / 1 2 1 4 2 4 

งานการเขียนโปรแกรมควบคุม
มอเตอร์แบบต่าง ๆ 

/ / / / / / 1 4 1 6 2 4 

โครงงานระบบควบคุมอัตโนมัติ
ด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์(PjBL) 

/ / / / / / 4 6 2 12 3 8 

สอบปลายภาค / / / / / / 5 15 2 22 3 4 
รวม 5 10 10 - - - 2

5 
55 20 100 - 72 
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ตารางวิเคราะห์ระดับ  พุทธิพิสัย  ทักษะพิสัย  จติพิสัย 
รหัสวิชา 20127-2107 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์เบื้องต้น ท-ป-น 1 3 2 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพ พุทธศักราช 2562 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส ์ สาขางานเมคคาทรอนิกส ์

หน่วยท่ี ชื่อหน่วยการเรียนรู ้
ระดับพฤติกรรมที่พงึประสงค์ 

พุทธิพิสัย ทักษะพิสัย จิตพิสัย เวลา 
(ชม.) 1 2 3 4 5 6 1 2 3 4 5 6 1 2 3 4 5 6 

1 งานความรู้เบื้องต้น
เกี่ยวกับ
ไมโครคอนโทรลเลอร ์

✓ ✓ ✓    ✓ ✓ ✓    ✓ ✓ ✓    4 

2 งานการพฒันา
โปรแกรมภาษาซีด้วย 
Arduino IDE 

✓ ✓ ✓    ✓ ✓ ✓    ✓ ✓ ✓    4 

3 งานการเขียนโปรแกรม
ภาษาซีสำหรบั
ไมโครคอนโทรลเลอร์ 
Arduino 

✓ ✓ ✓    ✓ ✓ ✓    ✓ ✓ ✓    4 

4 งานฟังก์ชันพื้นฐาน
ของ Arduino สำหรบั
งานสื่อสารทางพอร์ต
อนุกรม 

✓ ✓ ✓    ✓ ✓ ✓    ✓ ✓ ✓    4 

5 งานโปรแกรมการ
เช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย 
LED แบบต่าง ๆ 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓  ✓ ✓ ✓ ✓ ✓  ✓ ✓ ✓ ✓ ✓  4 

 

  
 
 
 

พุทธิพิสัย ทักษะพิสัย จิตพิสัย 
1 ความรู้ 1 เลียนแบบ 1 รับรู ้
2 ความเข้าใจ  2 ทำได้ตามแบบ 2 ตอบสนอง 
3 การนำไปใช้ 3 ทำได้ถูกต้องแม่นยำ 3 เห็นคุณค่า 
4 การวิเคราะห ์ 4 ทำได้ต่อเนื่อง

ประสานกัน 
4 จัดระบบคุณค่า 

5 การสงัเคราะห์     5 ทำได้อย่างเป็น
ธรรมชาติ 

5 พัฒนาเป็นลกัษณะนิสัย 

6 การประเมินค่า     
   

น้อมนำหลักปรชัญาของเศรษฐกิจพอเพียงมาปฏิบัต ิ
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ตารางวิเคราะห์ระดับ  พุทธิพิสัย  ทักษะพิสัย  จติพิสัย 
รหัสวิชา 20127-2107 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์เบื้องต้น ท-ป-น 1 3 2 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพ พุทธศักราช 2562 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส ์ สาขางานเมคคาทรอนิกส ์

หน่วยท่ี ชื่อหน่วยการเรียนรู ้
ระดับพฤติกรรมที่พงึประสงค์ 

พุทธิพิสัย ทักษะพิสัย จิตพิสัย เวลา 
(ชม.) 1 2 3 4 5 6 1 2 3 4 5 6 1 2 3 4 5 6 

6 งานโปรแกรมรบัค่า 
Analog INPUT มา
แสดงผลที่ LED 7-
Segment 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓  ✓ ✓ ✓ ✓ ✓  4 

7 งานโปรแกรมรบัค่า 
Analog INPUT มา
ควบคุม LED แบบต่าง 
ๆ 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓  ✓ ✓ ✓ ✓ ✓  4 

8 งานโปรแกรมรบัค่า 
Push Switch มา
ควบคุม LED แบบต่าง 
ๆ 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓  ✓ ✓ ✓ ✓ ✓  4 

9 งานโปรแกรมรบัค่า 
Keypad มาแสดงผลที่ 
LED 7-Segment 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓  ✓ ✓ ✓ ✓ ✓  4 

10 งานโปรแกรมควบคุม 
Buzzer ร่วมกบั 
Keypad 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓  ✓ ✓ ✓ ✓ ✓  4 

 

  
 
 
 

พุทธิพิสัย ทักษะพิสัย จิตพิสัย 
1 ความรู้ 1 เลียนแบบ 1 รับรู ้
2 ความเข้าใจ  2 ทำได้ตามแบบ 2 ตอบสนอง 
3 การนำไปใช้ 3 ทำได้ถูกต้องแม่นยำ 3 เห็นคุณค่า 
4 การวิเคราะห ์ 4 ทำได้ต่อเนื่อง

ประสานกัน 
4 จัดระบบคุณค่า 

5 การสงัเคราะห์     5 ทำได้อย่างเป็น
ธรรมชาติ 

5 พัฒนาเป็นลกัษณะนิสัย 

6 การประเมินค่า     
   

น้อมนำหลักปรชัญาของเศรษฐกิจพอเพียงมาปฏิบัต ิ
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ตารางวิเคราะห์ระดับ  พุทธิพิสัย  ทักษะพิสัย  จติพิสัย 
รหัสวิชา 20127-2107 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์เบื้องต้น ท-ป-น 1 3 2 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพ พุทธศักราช 2562 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาเมคคาทรอนิกส ์ สาขางานเมคคาทรอนิกส ์

หน่วยท่ี ชื่อหน่วยการเรียนรู ้
ระดับพฤติกรรมที่พงึประสงค์ 

พุทธิพิสัย ทักษะพิสัย จิตพิสัย เวลา 
(ชม.) 1 2 3 4 5 6 1 2 3 4 5 6 1 2 3 4 5 6 

11 งานโปรแกรมรบัค่า
จากอุปกรณ์ INPUT 
แบบต่าง ๆ แสดงผล
ด้วย LCD 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓  ✓ ✓ ✓ ✓ ✓  4 

12 งานโปรแกรมการ
เช่ือมต่อกบั LDR 
แสดงผลด้วย LCD 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓  ✓ ✓ ✓ ✓ ✓  4 

13 งานโปรแกรมเชื่องต่อ
โมดูลวดัระยะทาง
แสดงผลด้วย LCD และ
ควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓  ✓ ✓ ✓ ✓ ✓  4 

14 งานโปรแกรมควบคุม 
LED ด้วย Serial 
Communication 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓  ✓ ✓ ✓ ✓ ✓  4 

15 งานโปรแกรมการอ่าน
ค่าอุณหภูมิและค่า
ความชื้นแสดงผลด้วย 
LCD และควบคุม
อุปกรณ์ไฟฟ้า 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓  ✓ ✓ ✓ ✓ ✓  4 

 

  
 
 
 

พุทธิพิสัย ทักษะพิสัย จิตพิสัย 
1 ความรู้ 1 เลียนแบบ 1 รับรู ้
2 ความเข้าใจ  2 ทำได้ตามแบบ 2 ตอบสนอง 
3 การนำไปใช้ 3 ทำได้ถูกต้องแม่นยำ 3 เห็นคุณค่า 
4 การวิเคราะห ์ 4 ทำได้ต่อเนื่อง

ประสานกัน 
4 จัดระบบคุณค่า 

5 การสงัเคราะห์     5 ทำได้อย่างเป็น
ธรรมชาติ 

5 พัฒนาเป็นลกัษณะนิสัย 

6 การประเมินค่า     
   

น้อมนำหลักปรชัญาของเศรษฐกิจพอเพียงมาปฏิบัต ิ
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ตารางวิเคราะห์ระดับ  พุทธิพิสัย  ทักษะพิสัย  จติพิสัย 
รหัสวิชา 20105-2105 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 1 3 2 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพ พุทธศักราช 2562 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาชา่งอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานช่างอิเล็กทรอนิกส ์

หน่วยท่ี ชื่อหน่วยการเรียนรู ้
ระดับพฤติกรรมที่พงึประสงค์ 

พุทธิพิสัย ทักษะพิสัย จิตพิสัย เวลา 
(ชม.) 1 2 3 4 5 6 1 2 3 4 5 6 1 2 3 4 5 6 

16 งานการเขียน
โปรแกรมควบคุม
มอเตอร์แบบต่าง ๆ 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓  ✓ ✓ ✓ ✓ ✓  4 

17 โครงงานระบบควบคุม
อัตโนมัติด้วย
ไมโครคอนโทรลเลอร์(
PjBL) 

✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓ ✓  ✓ ✓ ✓ ✓ ✓  8 

                     
                     
                     

 

  
 
 
 

พุทธิพิสัย ทักษะพิสัย จิตพิสัย 
1 ความรู้ 1 เลียนแบบ 1 รับรู ้
2 ความเข้าใจ  2 ทำได้ตามแบบ 2 ตอบสนอง 
3 การนำไปใช้ 3 ทำได้ถูกต้องแม่นยำ 3 เห็นคุณค่า 
4 การวิเคราะห ์ 4 ทำได้ต่อเนื่อง

ประสานกัน 
4 จัดระบบคุณค่า 

5 การสงัเคราะห์     5 ทำได้อย่างเป็น
ธรรมชาติ 

5 พัฒนาเป็นลกัษณะนิสัย 

6 การประเมินค่า     
 
 
 
 
 

  

น้อมนำหลักปรชัญาของเศรษฐกิจพอเพียงมาปฏิบัต ิ
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หน่วยการเรยีนรู้ 
รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ ท-ป-น 2 3 3 
หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้นสูง พุทธศักราช 2563 ประเภทวิชาอุตสาหกรรม 
สาขาวิชาอิเล็กทรอนิกส ์ สาขางานอิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 

หน่วยท่ี ชื่อหน่วยการเรียนรู ้ สัปดาห์ท่ี ชั่วโมงท่ี 
1 งานความรู้เบื้องต้นเกี่ยวกับไมโครคอนโทรลเลอร์ 1 5 
2 งานการพฒันาโปรแกรมภาษาซีด้วย Arduino IDE 2 5 
3 งานการเขียนโปรแกรมภาษาซีสำหรับไมโครคอนโทรลเลอร์ 

NodeMCU/ESP8266 
3 5 

4 งานฟังก์ชันพื้นฐานของ Arduino สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม 4 5 
5 งานโปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ 5 5 
6 งานโปรแกรมรบัค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 6 5 
7 งานโปรแกรมรบัค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบตา่ง ๆ 7 5 
8 งานโปรแกรมรบัค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 8 5 
9 งานโปรแกรมรบัค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 9 5 
10 งานโปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกบั Keypad 10 5 
11 งานโปรแกรมรบัค่าจากอปุกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย 

LCD 
11 5 

12 งานโปรแกรมการเช่ือมต่อกบั LDR แสดงผลด้วย LCD 12 5 
13 งานโปรแกรมเช่ืองต่อโมดลูวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD และ

ควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 
13 5 

14 งานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial Communication 14 5 
15 งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่าความช้ืนแสดงผลดว้ย LCD 

และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 
15 5 

16 งานการเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ 16 5 
17 โครงงานระบบควบคุมอัตโนมัติด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์ 17-18 10 

รวม 18 สัปดาห์ 90 ชั่วโมง 
 

 
 
 
 
 
 

 
 

 

 

 



 

แผนการจัดการเรยีนรู ้ หน่วยท่ี  1 

รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ สอนครั้งท่ี 1 
ชื่อหน่วย   งานความรู้เบื้องต้นเกี่ยวกับไมโครคอนโทรลเลอร์ ทฤษฎี  2  คาบ 
ชื่อเรื่อง   งานความรู้เบื้องต้นเกี่ยวกับไมโครคอนโทรลเลอร์ ปฏิบัติ  3  คาบ 
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1. สาระสำคัญ 
 NodeMCU (โหนด เอ็มซียู) คือ บอร์ดคอนโทรลเลอร์ทีมีลักษณะการทำงานตามคำสั่งภาษา 
C คล้าย Arduino แต่มีลักษณะพิเศษกว่าตรงที่ สามารถเช่ือมต่อกับ WiFi ได้ การควบคุมการทำงาน
สามารถใช้ โปรแกรม Arduino IDE ได้เช่นเดียวกันกับบอร์ด Arduino 
  
2.  สมรรถนะประจำหน่วยการเรยีนรู้   

2.1 สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นความรู ้
1. บอกช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
2. บอกหน้าที่ของเครื่องมือและอุปกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
3. บอกวิธีการใช้เครือ่งมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. บอกวิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. ชนิดของบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร ์
8. วิธีการเลือกบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร ์
9. ข้อควรระวังในการเลือกบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร ์ 
10. ชนิดของโปรแกรมพฒันาสำหรับไมโครคอนโทรลเลอร์  
11. วิธีการดาวน์โหลดโปรแกรม Arduino IDE 
12. ข้อควรระวังในการดาวน์โหลดโปรแกรม Arduino IDE 
13. วิธีการเขียนโปรแกรมภาษาซีเบือ้งต้นสำหรบับอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino 
14. วิธีและข้ันตอนการทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino เบือ้งต้น  
15. ข้อควรระวังการทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino เบื้องต้น  
16. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงาน  
17. ข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน  
18. วิธีการทำความสะอาด  
19. ข้อควรระวังการทำความสะอาด  
20. เก็บเครื่องมือ  
21. ข้อควรระวังการเกบ็เครื่องมือ  

2.2 สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์ได้  
2. ใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานการทดสอบบอร์ด

ไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino เบือ้งต้นได ้
3. ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266  ใช้งานการทดสอบบอร์ด

ไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino เบือ้งต้นได ้



 

แผนการจัดการเรยีนรู ้ หน่วยท่ี  1 

รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ สอนครั้งท่ี 1 
ชื่อหน่วย   งานความรู้เบื้องต้นเกี่ยวกับไมโครคอนโทรลเลอร์ ทฤษฎี  2  คาบ 
ชื่อเรื่อง   งานความรู้เบื้องต้นเกี่ยวกับไมโครคอนโทรลเลอร์ ปฏิบัติ  3  คาบ 
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4. สามารถประกอบและทดสอบวงจร NodeMCU/ESP8266  ใช้งานการทดสอบบอร์ด
ไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino เบือ้งต้นได ้

5. สามารถเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน NodeMCU/ESP8266  ใช้งานการทดสอบ
บอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino เบื้องต้นได ้

6. สามารถประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266  งานการ
ทดสอบบอร์ดไดไ้มโครคอนโทรลเลอร์ Arduino เบื้องต้น 

7. สามารถตรวจสอบผลงานได้  
8. สามารถทำความสะอาดได ้
9. สามารถเก็บเครื่องมือได ้ 

2.3 สมรรถนะการเรียนรู้คณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์ 
1. ความซื่อสัตย์  
2. ระเบียบวินัยและตรงตอ่เวลา  
3. สนใจใฝเ่รยีนรู ้   
4. ความรับผิดชอบ  
5. ขยันและอดทน  
6. การประหยัด 
7. ความปลอดภัย 
8. ความคิดสร้างสรรค์ 
9. การทำงานเป็นทีม 
10. จิตบรกิารสาธารณะ 
โดยการน้อมนำหลักปรชัญาของเศรษฐกิจพอเพียงมาปฏิบัติในการเรยีนการสอน 
 

3. จุดประสงค์การเรียนรู ้
3.1  จุดประสงค์ท่ัวไป 

1. เข้าใจโครงสร้างและหลักการทำงานของไมโครคอนโทรลเลอร์ การใช้ชุดคำสั่ง การ
ประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรก์ับงานอื่น ๆ 

2. สามารถเขียนโปรแกรมควบคุม วิเคราะห์และทดสอบระบบการทำงาน ประยุกต์
ไมโครคอนโทรลเลอร์กบังานอื่นๆ 

3. มีกิจนสิัยในการทำงานด้วยความประณีต รอบคอบและปลอดภัย ตระหนักถึงคุณภาพ
ของงานและมีจริยธรรมในงานอาชีพ 

3.2  จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม  
3.2.1 ดา้นความรู ้

1. บอกช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
2. บอกหน้าที่ของเครื่องมือและอุปกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
3. บอกวิธีการใช้เครือ่งมอืและอปุกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 



 

แผนการจัดการเรยีนรู ้ หน่วยท่ี  1 

รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ สอนครั้งท่ี 1 
ชื่อหน่วย   งานความรู้เบื้องต้นเกี่ยวกับไมโครคอนโทรลเลอร์ ทฤษฎี  2  คาบ 
ชื่อเรื่อง   งานความรู้เบื้องต้นเกี่ยวกับไมโครคอนโทรลเลอร์ ปฏิบัติ  3  คาบ 
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4. บอกวิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
5. บอกวิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน ได้อย่างถูกต้อง 
6. บอกข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์ ได้อย่างถูกต้อง 
7. บอกชนิดของบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ได้อย่างถกูต้อง 
8. อธิบายวิธีการเลอืกบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ได้อย่างถกูต้อง 
9. บอกข้อควรระวังในการเลอืกบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ไดอ้ย่างถูกต้อง  
10. บอกชนิดของโปรแกรมพฒันาสำหรับไมโครคอนโทรลเลอร์ได้อย่างถูกต้อง  
11. อธิบายวิธีการดาวน์โหลดโปรแกรม Arduino IDE ได้อย่างถูกต้อง 
12. บอกข้อควรระวังในการดาวน์โหลดโปรแกรม Arduino IDE ได้อย่างถูกต้อง 
13. อธิบายวิธีการเขียนโปรแกรมภาษาซีเบื้องต้นสำหรับบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ 

Arduino ได้อย่างถูกต้อง 
14. อธิบายวิธีและข้ันตอนการทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino เบื้องต้น  

ได้อย่างถูกต้อง 
15. บอกข้อควรระวังการทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino เบื้องต้น ได้

อย่างถูกต้อง 
16. อธิบายข้ันตอนการตรวจสอบผลงานได้อย่างถูกต้อง 
17. บอกข้อควรระวังการตรวจสอบผลงานได้อย่างถูกต้อง 
18. บอกวิธีการทำความสะอาดได้อย่างถูกต้อง 
19. บอกข้อควรระวังการทำความสะอาดได้อย่างถูกต้อง  
20. บอกเก็บเครื่องมือได้อย่างถูกต้อง  
21. บอกข้อควรระวังการเกบ็เครื่องมือได้อย่างถูกต้อง 

3.2.2 ดา้นทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์ได้  
2. สามารถใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานการ

ทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino เบื้องต้นไดอ้ยา่งถูกต้อง 
3. สามารถใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266  ใช้งานการ

ทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino เบื้องต้นไดอ้ยา่งถูกต้อง 
4. สามารถประกอบและทดสอบวงจร NodeMCU/ESP8266  ใช้งานการทดสอบ

บอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino เบื้องต้นได้อย่างถูกต้อง 
5. สามารถเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน NodeMCU/ESP8266  ใช้งานการ

ทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino เบื้องต้นได้อย่างถูกต้อง 
6. สามารถประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266  งาน

การทดสอบบอร์ดไดไ้มโครคอนโทรลเลอร์ Arduino เบื้องตน้ได้อย่างถูกต้อง 
7. สามารถตรวจสอบผลงานได้อย่างถูกต้องตามขั้นตอนการปฏิบัติงาน  
8. สามารถทำความสะอาดได ้
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9. สามารถเก็บเครื่องมือได ้ 
 

3.2.2 ดา้นคณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์

1. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้วัสดุ
อุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและมีคุณลักษณะที่พึ่งประสงค์ 
(ความซื่อสัตย์ ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

2. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง ปลอดภัย และสำเร็จภายในเวลาที่กำหนดอย่างมีเหตุ
และผลตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะที่พึ่งประสงค์(ระเบียบวินัยและตรงต่อ
เวลา ความสนใจใฝ่รู้  ความคิดสร้างสรรค์ การทำงานเป็นทีม และมีจิตบริการสาธารณะ ด้วยความ
รอบรู้ รอบคอบ ระมัดระวัง) 

การบูรณาการกับปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง และคุณลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์
หลักความพอประมาณ 

1. ผู้เรียนจัดสรรเวลาในการฝึกปฏิบัติตามใบงานได้อย่างเหมาะสม 
2. กำหนดเนื้อหาเหมาะสมกับเกณฑ์การประเมิน 
3. ผู้เรียนรูจ้ักใช้และจัดการวัสดุอุปกรณ์ต่าง ๆ อย่างประหยัดและคุ้มค่า 
4. ผู้เรียนปฏิบัติตนเป็นผู้นำและผู้ตามที่ด ี
5. ผู้เรียนเป็นสมาชิกที่ดีของกลุ่มเพื่อนและสงัคม 

หลักความมีเหตุผล 
1. เห็นคุณค่าของการเรียนวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์เบื้องต้น 
2. กล้าแสดงความคิดอย่างมีเหตผุล                                   
3. กล้าทักท้วงในสิง่ที่ไม่ถูกต้องอย่างถูกกาลเทศะ                                   
4. กล้ายอมรับฟังความคิดเห็นของผูอ้ื่น                                         
5. ใช้วัสดุถูกต้องและเหมาะสมกับงาน                                   
6. ไม่มีเรือ่งทะเลาะวิวาทกับผู้อื่น                      
7. คิดสิ่งใหม่ ๆ ที่เกิดประโยชน์ต่อตนเอง และสงัคม                                  
8. มีความคิดวิเคราะห์ในการแก้ปญัหาอย่างเป็นระบบ 

หลักความมีภูมิคุ้มกัน 
1. มีทักษะในการปฏิบัตงิานตามใบงานได้อย่างมีประสิทธิภาพ 

2. ผู้เรียนได้รับความรู้ที่ถูกต้อง พร้อมทั้งกำหนดเนือ้หาได้ครบถ้วนถูกต้อง 

3. มีการเตรียมความพร้อมในการเรียนและการปฏิบัติงาน 

4. กล้าซักถามปัญหาหรือข้อสงสัยต่าง ๆ อย่างถูกกาลเทศะ  
5. แก้ปัญหาเฉพาะหน้าได้ด้วยตนเองอย่างเป็นเหตเุป็นผล 

6. ควบคุมอารมณ์ของตนเองได้  
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7. ควบคุมกิริยาอาการในสถานการณ์ต่าง ๆได้เป็นอย่างดี  

การตัดสินใจและการดำเนินกิจกรรมต่าง ๆ ให้อยู่ในระดบัพอเพียงหรือตาม
ปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงนั้น ต้องอาศยัท้ังความรู้และคุณธรรมเป็นพ้ืนฐาน ดังนี ้

เง่ือนไขความรู ้
1. ผู้เรียนได้ใช้กระบวนการคิดในเรียนรู้ในเนื้อหารายวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์

เบื ้องต้นตามหน่วยการเรียนการสอน(ระเบียบวินัยและตรงต่อเวลา ความสนใจใฝ่รู ้  ความคิด
สร้างสรรค์ การทำงานเป็นทีม และมีจิตบริการสาธารณะ ด้วยความรอบรู้ รอบคอบ ระมัดระวัง) 

2. มีความรู้ความเข้าใจในเนือ้หารายวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์เบื้องต้น 

3. ใช้วัสดุอย่างประหยัดและคุ้มค่า 

4. ปฏิบัติงานด้วยความละเอียดรอบคอบ  
5. มีความรู้ ความเข้าใจเกี่ยวกบัหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 

เง่ือนไขคุณธรรม 
1. ปฏิบัติงานที่ได้รบัมอบหมายเสรจ็ตามกำหนด  (ความรับผิดชอบ) 
2. ใช้วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด  (ความประหยัด) 

3. มีความเพียรพยายามและกระตือรือร้นในการเรียนและการปฏิบัติงาน 
(ความขยัน ความอดทน)  

4. ให้ความร่วมมือกับการทำกิจกรรมของส่วนรวม อาสาช่วยเหลืองานครูและ
ผู้อื่น(แบ่งปัน)  

4.  สาระการเรยีนรู ้
4.1 ด้านความรู ้

1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. ชนิดของบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร ์
8. วิธีการเลือกบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร ์
9. ข้อควรระวังในการเลือกบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร ์ 
10. ชนิดของโปรแกรมพฒันาสำหรับไมโครคอนโทรลเลอร์  
11. วิธีการดาวน์โหลดโปรแกรม Arduino IDE 
12. ข้อควรระวังในการดาวน์โหลดโปรแกรม Arduino IDE 
13. วิธีการเขียนโปรแกรมภาษาซีเบือ้งต้นสำหรบับอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino 
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14. วิธีและข้ันตอนการทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino เบือ้งต้น  
15. ข้อควรระวังการทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino เบื้องต้น  
16. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงาน  
17. ข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน  
18. วิธีการทำความสะอาด  
19. ข้อควรระวังการทำความสะอาด  
20. เก็บเครื่องมือ  
21. ข้อควรระวังการเกบ็เครื่องมือ 

4.2 ด้านทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์  
2. Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานการทดสอบบอร์ด

ไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino เบือ้งต้น 
3. งานการทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino เบื้องต้นได ้
4. การประกอบและทดสอบวงจรการทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino 

เบื้องต้น 
5. การโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266  

ใช้งานการทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino เบือ้งต้นได ้
6. การประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด NodeMCU/ESP8266  งานการ

ทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino เบื้องต้น 
7. การตรวจสอบผลงาน 
8. การทำความสะอาด 
9. การเกบ็เครื่องมือ 

5.  กิจกรรมการเรยีนรู ้
การจัดกิจกรรมการเรียนรู ้โดยเน้นผู ้เรียนเป็นสำคัญ เรื ่อง งานความรู ้เบื้องต้นเกี ่ยวกับ

ไมโครคอนโทรลเลอร์ โดยใช้รูปแบบ MIAP ดังนี ้
ขั้นนำเข้าสู่บทเรียน (M)  
1) ครูให้นักเรียนร่วมอภิปรายเกี่ยวกับนวัตกรรมต่าง ๆ ที่นำเทคโนโลยี

ไมโครคอนโทรลเลอรเ์ข้ามาใช้ในการควบคุมการทำงาน 
2)  ครูสรุปนวัตกรรมและเทคโนโลยีไมโครคอนโทรลเลอร์ในอดีต จนถึงปัจจุบัน และ

ช้ีให้เห็นถึงประโยชน์ ของใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรม์าควบคุมการทำงานของนวัตกรรมสมัยใหม่ 
ขั้นสอน (I) 

1) ครูแจกใบงานการทดลองที่ 1 เรื่อง งานความรู้เบื้องต้นเกี่ยวกับ
ไมโครคอนโทรลเลอร์พรอ้มอธิบาย หัวข้อ ทฤษฎีการเรียนรูง้านความรู้เบื้องต้นเก่ียวกับ
ไมโครคอนโทรลเลอร ์
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2) ครสูาธิตและให้นกัเรียนปฏิบัติตามเกี่ยวกบั งานความรู้เบื้องต้นเก่ียวกับ
ไมโครคอนโทรลเลอร ์

3) ครูและนักเรียนนักศึกษา ร่วมกันสรุปสรุปเนื้อหา งานความรู้เบื้องต้นเกี่ยวกับ
ไมโครคอนโทรลเลอร์ 

ขั้นประยุกต์ (A) 
1) นักเรียนทกุคนศึกษา ใบงานการทดลองที่ 1 เรื่อง งานความรู้เบื้องต้นเก่ียวกับ

ไมโครคอนโทรลเลอร์  และปฏิบัตงิาน ตามใบงานการทดลองที่ 1 เรื่อง งานความรู้เบื้องต้นเก่ียวกับ
ไมโครคอนโทรลเลอร ์

2) ครูให้คำแนะนำ สาธิต และสังเกตการปฏิบัตงิานของนักเรียนทุกคน เพื่อให้เกิด
การพัฒนาผูเ้รียนเป็นรายบุคคล   

ขั้นสำเร็จผล (P) 
1) ครปูระเมินผลงานจากการปฏิบัติงานของนักเรียนรายบุคคล และสรุปแจ้งผลการ

ประเมินให้นกัเรียนทราบ  
2) นักเรียนและครรู่วมกับสรุปผลการเรียนรู้ ที่ได้รับ 

 

6. สื่อและแหล่งเรียนรู ้
6.1 ใบงานการทดลองที่ 1 เรือ่ง งานความรูเ้บื้องต้นเกี่ยวกบัไมโครคอนโทรลเลอร์   
6.2 เอกสารประกอบการอบรม เรียนรู้และลองเล่น Arduino เบือ้งต้น  (ฉบับปรับปรงุครัง้ที่ 1) 
6.3 สื่อการเรียนรูผ้่านระบบเครือข่ายคอมพิวเตอร์ เรื่อง งานความรู้เบื้องต้นเกี่ยวกับ

ไมโครคอนโทรลเลอร์   
6.4 ใบแบบฝึกหัดที่ 1 เรื่อง งานความรู้เบื้องต้นเกี่ยวกับไมโครคอนโทรลเลอร์ 
6.5 ใบเฉลยแบบฝึกหัดที่ 1 เรื่อง งานความรู้เบื้องต้นเกี่ยวกับไมโครคอนโทรลเลอร์ 
6.6 ใบแบบทดสอบที่ 1 เรื่อง งานความรู้เบื้องต้นเกี่ยวกบัไมโครคอนโทรลเลอร์ 
6.7 ใบเฉลยแบบทดสอบที่ 1 เรื่อง งานความรู้เบื้องต้นเกี่ยวกบัไมโครคอนโทรลเลอร์ 
6.8 ใบแบบให้คะแนนการปฏิบัติงาน 

 

7. หลักฐานการเรียนรู ้
7.1 หลักฐานความรู ้

1. แบบสงัเกตการปฏิบัติงาน ตามใบงานการทดลองที่ 1 
2. แบบบันทึกการปฏิบัตงิาน 

7.2 หลักฐานการปฏิบัติงาน 
1. แบบประเมินผลงานจากการปฏิบัตงิาน ตามใบงานการทดลองที่ 1 

 
8. การวัดและประเมินผล 

8.1 การประเมินผลการเรียนรู้ หลักการประเมินผลการเรยีนรู้ 
ก่อนเรียน 
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1) แบบทดสอบก่อนเรียน 
 
ขณะเรยีน 

1) ใช้วิธีประเมินผลแบบถามตอบโดยตรงระหว่างเรียน โดยมีคำถามนำก่อนอธิบาย
เนื้อหาและถามทบทวนเนื้อหาที่ครูอธิบายระหว่างสอน สงัเกตพฤติกรรมระหว่างการเรียนการสอน 

2) ตรวจสอบผลการปฏิบัติตามใบงาน ใบสั่งงาน ตามขั้นตอนการปฏิบัติงาน 
3) สังเกตการทำงานกลุ่ม 

หลังเรียน 
1) ตรวจแบบฝึกหัดท้ายบทเรียน 
2) แบบทดสอบหลังเรียน 

8.2 ประเมินผลงาน/ชิ้นงาน/ผลสำเร็จของผู้เรยีน  
1) ตรวจประเมินผลงานจากการปฏิบัตงิาน ตามใบงานการทดลองที่ 1 
2) ตรวจประเมินผลตามใบงานการทดลองที่ 1 

 
รายละเอียดการประเมินผลการเรยีนรู ้
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านความรู ้

1. วิธีการประเมิน   ทดสอบก่อน หลังเรียน 
2. เครื่องมือ แบบทดสอบ จำนวน 20 ข้อ 
3. เกณฑ์การให้คะแนน ตอบถูกข้อละ 0.5  คะแนน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60  (ต้องได้คะแนนไม่น้อยกว่า 6.00 คะแนน)           

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านทักษะ 
1. วิธีการประเมิน   สังเกตการปฏิบัติงานและผลการปฏิบัติงานตามแบบประเมนิการ

ปฏิบัติงาน 
2. เครื่องมือ แบบประเมินการปฏิบัตงิาน 
3. เกณฑ์การให้คะแนน ตามรูปแบบประเมินการปฏิบัตงิาน รวม 20 คะแนน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60  (ต้องได้คะแนนไม่น้อยกว่า 12.00 คะแนน)           

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านคณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์
1. วิธีการประเมิน   สังเกตพฤติกรรมนกัเรียน นักศึกษาระหว่างการปฏิบัติงาน 
2. เครื่องมือ แบบสงัเกตพฤติกรรมนักเรียน นักศึกษา 

แบบประเมินกระบวนการทำงานกลุม่ 
แบบประเมินผลการนำเสนอผลงาน 

3. เกณฑ์การให้คะแนน ตามเกณฑ์การประเมินตามแบบประเมิน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60 
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บันทึกหลังการจัดการเรียนรู้ 

จำนวนนักเรียนเข้าเรียน...................คน  ขาด..............คน ลา..............คน     
วันที่
.............../.............../........... 

รายละเอียด/หัวข้อ 
เนื้อหาที่สอน 

เข้าใจ/ 
ปฏิบัติได้(คน) 

ไม่เข้าใจ 
ปฏิบัติ 

ไม่ได้ (คน) 

หมายเหตุ  สำหรับนักศึกษาที่ไม่เข้าใจ
หรือปฏิบัติไม่ได้จะแก้ไขในการสอนครั้ง
ต่อไป  
ในวันที่……....เดือน……...............…..
พ.ศ…….......... 
โดยจะดำเนินการดงันี ้

ด้านความรู้   

หัวข้อย่อยด้านความรู้ 
1) ชื่อเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 

  

2) หน้าที่ของเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน   1.  

3) วิธีการใช้เครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน   2.  

4) วิธีการเขียนใบเบิกอุปกรณ์ในงาน   3.  

5) วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน    4.  

6) ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์    5.  

7) ชนิดของบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์    
 

ลง
ชื่อ………………………………………………….. 

(นายสง่า  คคูำ) 
ครูผู้สอน 

 

8) วิธีการเลือกบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์   

9) ข้อควรระวังในการเลือกบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์    

10) ชนิดของโปรแกรมพัฒนาสำหรับไมโครคอนโทรลเลอร์    

11) วิธีการดาวน์โหลดโปรแกรม Arduino IDE   

12) ข้อควรระวังในการดาวน์โหลดโปรแกรม Arduino IDE   

13) วิธีการเขียนโปรแกรมภาษาซีเบื้องต้นสำหรับบอร์ด
ไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino 

  

14) วิธีและขั้นตอนการทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ 
Arduino เบื้องต้น  

  

15) ข้อควรระวังการทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ 
Arduino เบื้องต้น  

  

16) ขั้นตอนการตรวจสอบผลงาน    

17) ข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน    

18) วิธีการทำความสะอาด    

19) ข้อควรระวังการทำความสะอาด    

20) เก็บเครื่องมือ    

21) ข้อควรระวังการเก็บเครื่องมือ 
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หัวข้อย่อยด้านทักษะ 
1) เตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  

  

2) Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานการ
ทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino เบื้องต้น 

  

3) งานการทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino 
เบื้องต้นได้ 

  

4) การประกอบและทดสอบวงจรการทดสอบบอร์ด
ไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino เบื้องต้น 

  

5) การโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266  ใช้งานการทดสอบบอร์ด
ไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino เบื้องต้นได้ 

  

6) การประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266  งานการทดสอบบอร์ด
ไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino เบื้องต้น 

  

7) การตรวจสอบผลงาน   

8) การทำความสะอาด   

9) การเก็บเครื่องมือ   
 

ผลการใช้แผนการสอน 
............................................................................................... ...................................................................
..................................................................................................................................................................
............................................................................................................................. ..................................... 
ผลการเรียนของนักเรียน 
............................................................................................... ...................................................................
................................................................................................. .................................................................
............................................................................................................................. ..................................... 
ผลการสอนของคร ู
............................................................................................... ...................................................................
........................................................................................................... .......................................................
............................................................................................................................. ..................................... 
.................................................................................................................................................................. 

 

ลงช่ือ................................................ครผูู้สอน 
                                                                                    (นายสง่า  คูคำ) 
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1. สาระสำคัญ 
ภาษาซีของ Arduino จะจัดแบ่งรูปแบบโครงสร้างของการเขียนโปรแกรมออกเป็นส่วนย่อย 

หลาย ๆ ส่วน โดยเรียกแต่ละส่วนว่า ฟังก์ชั่น และ เมื่อนําฟังก์ชั่น  มารวมเข้าด้วยกัน ก็จะเรียกว่า
โปรแกรม โดยโครงสร้างการเขียนโปรแกรมของ Arduino นั้น ทุก ๆโปรแกรมจะต้องประกอบไปด้วย
ฟังก์ชั่นจำนวน เท่าใดก็ได้ แต่อย่างน้อยที ่สุดต้องมีฟังก์ชัน จำนวน 2 ฟังก์ชัน คือ setup() และ 
loop() 
2.  สมรรถนะประจำหน่วยการเรยีนรู้   

2.1 สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นความรู ้
1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานการพฒันา

โปรแกรมภาษาซีด้วย Arduino IDE เบื้องตน้ 
8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 งานการพัฒนา

โปรแกรมภาษาซีด้วย Arduino IDEเบื้องต้น 
9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ NodeMCU/ESP8266 

งานการพฒันาโปรแกรมภาษาซีด้วย Arduino IDE 
10. ข้อควรระวังในงานการพฒันาโปรแกรมภาษาซีด้วย Arduino IDE เบื้องตน้ 
11. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงาน  
12. ข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน  
13. วิธีการทำความสะอาด  
14. ข้อควรระวังการทำความสะอาด  
15. เก็บเครื่องมือ  
16. ข้อควรระวังการเกบ็เครื่องมือ  

2.2 สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์ได้  
2. ใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C งานการพัฒนาโปรแกรม

ภาษาซีด้วย Arduino IDEเบื้องต้นได ้
3. ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 งานการพฒันาโปรแกรม

ภาษาซีด้วย Arduino IDEเบื้องต้นได ้
4. ประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 งาน

การพัฒนาโปรแกรมภาษาซีด้วย Arduino IDE เบื้องต้นได ้
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5. ตรวจสอบผลงานได้  
6. ทำความสะอาดได้  
7. เก็บเครื่องมือได้  

2.3 สมรรถนะการเรียนรู้คณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์ 
1. ความซื่อสัตย์  
2. ระเบียบวินัยและตรงตอ่เวลา  
3. สนใจใฝเ่รยีนรู ้   
4. ความรับผิดชอบ  
5. ขยันและอดทน  
6. การประหยัด 
7. ความปลอดภัย 
8. ความคิดสร้างสรรค์ 
9. การทำงานเป็นทีม 
10. จิตบรกิารสาธารณะ 
โดยการน้อมนำหลักปรชัญาของเศรษฐกิจพอเพียงมาปฏิบัติในการเรยีนการสอน 
 

3. จุดประสงค์การเรียนรู ้
3.1  จุดประสงค์ท่ัวไป 

1. เข้าใจโครงสร้างและหลักการทำงานของไมโครคอนโทรลเลอร์ การใช้ชุดคำสั่ง การ
ประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรก์ับงานอื่น ๆ 

2. สามารถเขียนโปรแกรมควบคุม วิเคราะห์และทดสอบระบบการทำงาน ประยุกต์
ไมโครคอนโทรลเลอร์กบังานอื่นๆ 

3. มีกิจนสิัยในการทำงานด้วยความประณีต รอบคอบและปลอดภัย ตระหนักถึงคุณภาพ
ของงานและมีจริยธรรมในงานอาชีพ 

3.2  จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม  
3.2.1 ดา้นความรู ้

1. บอกช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
2. บอกหน้าที่ของเครื่องมือและอุปกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
3. บอกวิธีการใช้เครือ่งมอืและอปุกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
4. บอกวิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
5. บอกวิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงานได้อย่างถูกต้อง  
6. บอกข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์ได้อย่างถกูต้อง  
7. อธิบายวิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงาน

การพัฒนาโปรแกรมภาษาซีด้วย Arduino IDE เบื้องต้นได้อย่างถูกต้อง 
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8. อธิบายวิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 งาน
การพัฒนาโปรแกรมภาษาซีด้วย Arduino IDEเบือ้งต้นได้อย่างถูกต้อง 

9. อธิบายวิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 งานการพฒันาโปรแกรมภาษาซีด้วย Arduino IDE ได้อย่างถูกต้อง 

10. อธิบายข้อควรระวังในงานการพฒันาโปรแกรมภาษาซีด้วย Arduino IDE 
เบื้องตน้ได้อย่างถูกต้อง 

11. บอกข้ันตอนการตรวจสอบผลงานได้อย่างถูกต้อง  
12. บอกข้อควรระวังการตรวจสอบผลงานได้อย่างถูกต้อง  
13. บอกวิธีการทำความสะอาดได้อย่างถูกต้อง  
14. บอกข้อควรระวังการทำความสะอาดได้อย่างถูกต้อง  
15. บออวิธีเก็บเครื่องมือได้อย่างถูกต้อง  
16. บอกข้อควรระวังการเกบ็เครื่องมือได้อย่างถูกต้อง 

3.2.2 ดา้นทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์ได้อย่างถูกต้อง  
2. ใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C งานการพัฒนา

โปรแกรมภาษาซีด้วย Arduino IDEเบื้องต้นไดอ้ย่างถูกต้อง 
3. ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 งานการพฒันา

โปรแกรมภาษาซีด้วย Arduino IDEเบื้องต้นไดอ้ย่างถูกต้อง 
4. ประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 

งานการพฒันาโปรแกรมภาษาซีด้วย Arduino IDE เบือ้งต้นไดอ้ย่างถูกต้อง 
5. ตรวจสอบผลงานได้อย่างถูกต้อง  
6. ทำความสะอาดได้อย่างถูกต้อง  
7. เก็บเครื่องมือได้อย่างถูกตอ้ง  

3.2.2 ดา้นคณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์

1. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้วัสดุ
อุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและมีคุณลักษณะที่พึ่งประสงค์ 
(ความซื่อสัตย์ ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

2. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง ปลอดภัย และสำเร็จภายในเวลาที่กำหนดอย่างมีเหตุ
และผลตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะที่พึ่งประสงค์(ระเบียบวินัยและตรงต่อ
เวลา ความสนใจใฝ่รู้  ความคิดสร้างสรรค์ การทำงานเป็นทีม และมีจิตบริการสาธารณะ ด้วยความ
รอบรู้ รอบคอบ ระมัดระวัง) 

การบูรณาการกับปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง และคุณลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์
หลักความพอประมาณ 



 

แผนการจัดการเรยีนรู ้ หน่วยท่ี  2 

รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ สอนครั้งท่ี 2 
ชื่อหน่วย   งานการพัฒนาโปรแกรมภาษาซีด้วย Arduino IDE ทฤษฎี  2  คาบ 
ชื่อเรื่อง   งานการพัฒนาโปรแกรมภาษาซีด้วย Arduino IDE ปฏิบัติ  3  คาบ 

 

นายสง่า  คูคำ ครูชำนาญการ วิทยาลัยเทคนิคพัทยา 
 93 

1. ผู้เรียนจัดสรรเวลาในการฝึกปฏิบัติตามใบงานได้อย่างเหมาะสม 
2. กำหนดเนื้อหาเหมาะสมกับเกณฑ์การประเมิน 
3. ผู้เรียนรูจ้ักใช้และจัดการวัสดุอุปกรณ์ต่าง ๆ อย่างประหยัดและคุ้มค่า 
4. ผู้เรียนปฏิบัติตนเป็นผู้นำและผู้ตามที่ด ี
5. ผู้เรียนเป็นสมาชิกที่ดีของกลุ่มเพื่อนและสงัคม 

หลักความมีเหตุผล 
1. เห็นคุณค่าของการเรียนวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์เบื้องต้น 
2. กล้าแสดงความคิดอย่างมีเหตผุล                                   
3. กล้าทักท้วงในสิง่ที่ไม่ถูกต้องอย่างถูกกาลเทศะ                                   
4. กล้ายอมรับฟังความคิดเห็นของผูอ้ื่น                                         
5. ใช้วัสดุถูกต้องและเหมาะสมกับงาน                                   
6. ไม่มีเรือ่งทะเลาะวิวาทกับผู้อื่น                      
7. คิดสิ่งใหม่ ๆ ที่เกิดประโยชน์ต่อตนเอง และสงัคม                                  
8. มีความคิดวิเคราะห์ในการแก้ปญัหาอย่างเป็นระบบ 

หลักความมีภูมิคุ้มกัน 
1. มีทักษะในการปฏิบัตงิานตามใบงานได้อย่างมีประสิทธิภาพ 

2. ผู้เรียนได้รับความรู้ที่ถูกต้อง พร้อมทั้งกำหนดเนือ้หาได้ครบถ้วนถูกต้อง 

3. มีการเตรียมความพร้อมในการเรียนและการปฏิบัติงาน 

4. กล้าซักถามปัญหาหรือข้อสงสัยต่าง ๆ อย่างถูกกาลเทศะ  
5. แก้ปัญหาเฉพาะหน้าได้ด้วยตนเองอย่างเป็นเหตเุป็นผล 

6. ควบคุมอารมณ์ของตนเองได้  
7. ควบคุมกิริยาอาการในสถานการณ์ต่าง ๆได้เป็นอย่างดี  

การตัดสินใจและการดำเนินกิจกรรมต่าง ๆ ให้อยู่ในระดบัพอเพียงหรือตาม
ปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงนั้น ต้องอาศยัท้ังความรู้และคุณธรรมเป็นพ้ืนฐาน ดังนี ้

เง่ือนไขความรู ้
1. ผู้เรียนได้ใช้กระบวนการคิดในเรียนรู้ในเนื้อหารายวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์

เบื ้องต้นตามหน่วยการเรียนการสอน (ระเบียบวินัยและตรงต่อเวลา ความสนใจใฝ่รู ้  ความคิด
สร้างสรรค์ การทำงานเป็นทีม และมีจิตบริการสาธารณะ ด้วยความรอบรู้ รอบคอบ ระมัดระวัง) 

2. มีความรู้ความเข้าใจในเนือ้หารายวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์เบื้องต้น 

3. ใช้วัสดุอย่างประหยัดและคุ้มค่า 

4. ปฏิบัติงานด้วยความละเอียดรอบคอบ  
5. มีความรู้ ความเข้าใจเกี่ยวกบัหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 

เง่ือนไขคุณธรรม 
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1. ปฏิบัติงานที่ได้รบัมอบหมายเสรจ็ตามกำหนด  (ความรับผิดชอบ) 
2. ใช้วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด  (ความประหยัด) 

3. มีความเพียรพยายามและกระตือรือร้นในการเรียนและการปฏิบัติงาน 
(ความขยัน ความอดทน)  

4. ให้ความร่วมมือกับการทำกิจกรรมของส่วนรวม อาสาช่วยเหลืองานครูและ
ผู้อื่น(แบ่งปัน)  

4.  สาระการเรยีนรู ้
4.1 ด้านความรู ้

1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้งานการพัฒนาโปรแกรมภาษาซีด้วย Arduino IDE 
8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ในงานการพัฒนา

โปรแกรมภาษาซีด้วย Arduino IDE 
9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ NodeMCU/ESP8266 

ในงานการพฒันาโปรแกรมภาษาซีด้วย Arduino IDE 
10. ข้อควรระวังในงานการพฒันาโปรแกรมภาษาซีด้วย Arduino IDEเบื้องต้น 
11. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงาน  
12. ข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน  
13. วิธีการทำความสะอาด  
14. ข้อควรระวังการทำความสะอาด  
15. เก็บเครื่องมือ  
16. ข้อควรระวังการเกบ็เครื่องมือ  

4.2 ด้านทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์ 
2. การใช้งานการพัฒนาโปรแกรมภาษาซีด้วย Arduino IDE  
3. การใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ในงานการพัฒนา

โปรแกรมภาษาซีด้วย Arduino IDE 
4. ประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ในงาน

การพัฒนาโปรแกรมภาษาซีด้วย Arduino IDE 
5. ตรวจสอบผลงาน 
6. ทำความสะอาด 
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7. เก็บเครื่องมือ 
5.  กิจกรรมการเรยีนรู ้
 การจัดกจิกรรมการเรียนรู้โดยเน้นผูเ้รียนเป็นสำคัญ เรื่องงานการพัฒนาโปรแกรมภาษาซีด้วย 
Arduino IDEโดยใช้รูปแบบ MIAP ดงันี ้

5.1 ขั้นนำเข้าสู่บทเรียน (M)  
1) ครูให้นักเรียนร่วมอภิปรายเกี่ยวกับนวัตกรรมต่าง ๆ  ที่นำเทคโนโลยีไมโครคอนโทรลเลอร์

เข้ามาใช้ในการควบคุมการทำงานโดยการสื ่อสารทางพอร์ตอน ุกรมและแสดงผลผ่านทาง
จอคอมพิวเตอร์ 

2)  ครูสรุปนวัตกรรมและเทคโนโลยีไมโครคอนโทรลเลอร์ในอดีต จนถึงปัจจุบัน และชี้ให้เห็น
ถึงประโยชน์ ของใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์มาควบคุมการทำงานของนวัตกรรมสมัยใหม่ โดยการ
สื่อสารทางพอร์ตอนุกรมและแสดงผลผ่านทางจอคอมพิวเตอร์ 

 

5.2 ขั้นสอน (I) 
1) ครูแจกใบงานการทดลองที่ 2 เรื่อง งานการพัฒนาโปรแกรมภาษาซีด้วย Arduino IDE

พร้อมอธิบาย หัวข้อ ทฤษฎีการเรียนรู้ งานการพัฒนาโปรแกรมภาษาซีด้วย Arduino IDE 
2) ครสูาธิตและให้นกัเรียนปฏิบัติตามเกี่ยวกบั งานการพัฒนาโปรแกรมภาษาซีด้วย Arduino 

IDE 
3) ครูและนักเรียนนักศึกษา ร่วมกันสรุปสรปุเนือ้หา งานการพัฒนาโปรแกรมภาษาซีด้วย 

Arduino IDE 
 

5.3ขั้นประยุกต์ (A) 
1) นักเรียนทกุคนศึกษา ใบงานการทดลองที่ 2 เรื่อง งานการพัฒนาโปรแกรมภาษาซีด้วย 

Arduino IDEและปฏิบัติงาน ตามใบงานการทดลองที่ 2 เรือ่ง งานการพัฒนาโปรแกรมภาษาซีด้วย 
Arduino IDE 

2) ครูให้คำแนะนำ สาธิต และสังเกตการปฏิบัตงิานของนักเรียนทุกคน เพื่อให้เกิดการพฒันา
ผู้เรียนเป็นรายบุคคล   

 5.4 ขั้นสำเร็จผล (P) 
1) ครปูระเมินผลงานจากการปฏิบัติงานของนักเรียนรายบุคคล และสรุปแจ้งผลการประเมิน

ให้นักเรียนทราบ  
2) นักเรียนและครรู่วมกับสรุปผลการเรียนรู้ที่ได้รบั 
 

6. สื่อและแหล่งเรียนรู ้
6.1 ใบงานการทดลองที่ 2 เรือ่ง งานการพัฒนาโปรแกรมภาษาซีด้วย Arduino IDE 
6.2 เอกสารประกอบการอบรม เรียนรู้และลองเล่น Arduino เบือ้งต้น  (ฉบับปรับปรงุครัง้ที่ 1) 
6.3 สื่อการเรียนรูผ้่านระบบเครือข่ายคอมพิวเตอร์ เรื่อง งานการพัฒนาโปรแกรมภาษาซีด้วย 

Arduino IDE 
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6.4 ใบแบบฝึกหัดที่ 2 เรื่อง งานการพฒันาโปรแกรมภาษาซีด้วย Arduino IDE 
6.5 ใบเฉลยแบบฝึกหัดที่ 2 เรื่อง งานการพฒันาโปรแกรมภาษาซีด้วย Arduino IDE 
6.6 ใบแบบทดสอบที่ 2 เรื่อง งานการพัฒนาโปรแกรมภาษาซีดว้ย Arduino IDE 
6.7 ใบเฉลยแบบทดสอบที่ 2 เรื่อง งานการพัฒนาโปรแกรมภาษาซีด้วย Arduino IDE 
6.8 ใบแบบให้คะแนนการปฏิบัติงาน 

7. หลักฐานการเรียนรู ้
7.1 หลักฐานความรู ้

1. แบบสงัเกตการปฏิบัติงาน ตามใบงานการทดลองที่ 2 
2. แบบบันทึกการปฏิบัตงิาน 

7.2 หลักฐานการปฏิบัติงาน 
1. แบบประเมินผลงานจากการปฏิบัตงิาน ตามใบงานการทดลองที่ 2 

 

8. การวัดและประเมินผล 
8.1 การประเมินผลการเรียนรู้ หลักการประเมินผลการเรยีนรู้ 

ก่อนเรียน 
1) แบบทดสอบก่อนเรียน 

ขณะเรยีน 
1) ใช้วิธีประเมินผลแบบถามตอบโดยตรงระหว่างเรียน โดยมีคำถามนำก่อนอธิบาย

เนื้อหาและถามทบทวนเนื้อหาที่ครูอธิบายระหว่างสอน สงัเกตพฤติกรรมระหว่างการเรียนการสอน 
2) ตรวจสอบผลการปฏิบัติตามใบงาน ใบสั่งงาน ตามขั้นตอนการปฏิบัติงาน 
3) สังเกตการทำงานกลุ่ม 

หลังเรียน 
1) ตรวจแบบฝึกหัดท้ายบทเรียน 
2) แบบทดสอบหลังเรียน 

8.2 ประเมินผลงาน/ชิ้นงาน/ผลสำเร็จของผู้เรยีน  
1) ตรวจประเมินผลงานจากการปฏิบัตงิาน ตามใบงานการทดลองที่ 2 
2) ตรวจประเมินผลตามใบงานการทดลองที่ 2 

รายละเอียดการประเมินผลการเรยีนรู ้
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านความรู ้

1. วิธีการประเมิน   ทดสอบก่อน หลังเรียน 
2. เครื่องมือ แบบทดสอบ จำนวน 20 ข้อ 
3. เกณฑ์การให้คะแนน ตอบถูกข้อละ 0.5  คะแนน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60  (ต้องได้คะแนนไม่น้อยกว่า 6.00 คะแนน)           

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านทักษะ 
1. วิธีการประเมิน   สังเกตการปฏิบัติงานและผลการปฏิบัติงานตามแบบประเมนิการ

ปฏิบัติงาน 
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2. เครื่องมือ แบบประเมินการปฏิบัตงิาน 
3. เกณฑ์การให้คะแนน ตามรูปแบบประเมินการปฏิบัตงิาน รวม 20 คะแนน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60  (ต้องได้คะแนนไม่น้อยกว่า 12.00 คะแนน)           

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านคณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์
1. วิธีการประเมิน   สังเกตพฤติกรรมนกัเรียน นักศึกษาระหว่างการปฏิบัติงาน 
2. เครื่องมือ แบบสงัเกตพฤติกรรมนักเรียน นักศึกษา 

แบบประเมินกระบวนการทำงานกลุม่ 
แบบประเมินผลการนำเสนอผลงาน 

3. เกณฑ์การให้คะแนน ตามเกณฑ์การประเมินตามแบบประเมิน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60 
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บันทึกหลังการจัดการเรียนรู้ 

จำนวนนักเรียนเข้าเรียน...................คน  ขาด..............คน ลา..............คน     
วันที่
.............../.............../........... 

รายละเอียด/หัวข้อ 
เนื้อหาที่สอน 

เข้าใจ/ 
ปฏิบัติได้(คน) 

ไม่เข้าใจ 
ปฏิบัติ 

ไม่ได้ (คน) 

หมายเหตุ  สำหรับนักศึกษาที่ไม่เข้าใจ
หรือปฏิบัติไม่ได้จะแก้ไขในการสอนครั้ง
ต่อไป  
ในวันที่……....เดือน……...............…..
พ.ศ…….......... 
โดยจะดำเนินการดงันี ้

ด้านความรู ้   

1) ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน   

2) หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน   1.  

3) วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน   2.  

4) วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน   3.  

5) วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน    4.  

6) ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์    5.  

7) วิธีการใช้งานการพัฒนาโปรแกรมภาษาซีด้วย 
Arduino IDE 

   
 

ลงชื่อ……………………………………………….. 
(นายสง่า  คคูำ) 

ครูผู้สอน 
 

8) ว ิธ ีการใช ้งานไมโครคอนโทรลเลอร์  บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ในงานการพัฒนาโปรแกรม
ภาษาซีด้วย Arduino ID 

  

9) วิธีการประกอบและทดสอบวงจร
ไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด NodeMCU/ESP8266 
ในงานการพฒันาโปรแกรมภาษาซีด้วย Arduino IDE 

  

10) ข้อควรระวังในงานการพฒันาโปรแกรมภาษาซี
ด้วย Arduino IDEเบื้องต้น 

  

11) ข้ันตอนการตรวจสอบผลงาน    

12) ข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน    

13) วิธีการทำความสะอาด    

14) ข้อควรระวังการทำความสะอาด    

15) เก็บเครื่องมือ    

16) ข้อควรระวังการเกบ็เครื่องมือ   
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1) เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์    

2) การใช้งานการพัฒนาโปรแกรมภาษาซีด้วย 
Arduino IDE  

  

3) การใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ในงานการพฒันา
โปรแกรมภาษาซีด้วย Arduino IDE 

  

4) ประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ในงานการพัฒนา
โปรแกรมภาษาซีด้วย Arduino IDE 

  

5) การตรวจสอบผลงาน   

6) การทำความสะอาด   

7) การเกบ็เครื่องมือ   

   

   
 

ผลการใช้แผนการสอน 
............................................................................................... ...................................................................
..................................................................................................................................................................
............................................................................................................................. ..................................... 
ผลการเรียนของนักเรียน 
............................................................................................... ...................................................................
................................................................................................. .................................................................
............................................................................................................................. ..................................... 
ผลการสอนของคร ู
............................................................................................... ...................................................................
........................................................................................................... .......................................................
............................................................................................................................. ..................................... 
.................................................................................................................................................................. 

 

ลงช่ือ................................................ครผูู้สอน 
                                                                                    (นายสง่า  คูคำ) 
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1. สาระสำคัญ 
การเขียนโปรแกรมไมโครคอนโทรลเลอร ์NodeMCU/ESP8266 สามารถเขียนโปรแกรมด้วย

ภาษาซีและภาษาระดับสูงอื่น ๆ ขึ้นอยู่กับว่าผู้พัฒนาโปรแกรมเลือกใช้ภาษาใดมาใช้สำหรับเขียน
โปรแกรมเพื่อควบคุมการทำงานของไมโครคอนโทรลเลอร์ NodeMCU/ESP8266 แต่เนื้อหาในแผน
จัดการเรียนรู้เน้นการเขียนโปรแกรมด้วยภาษาซีเป็นหลัก 
 

2.  สมรรถนะประจำหน่วยการเรยีนรู้   
2.1 สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นความรู ้

1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานสำหรับ

ไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino 
8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานการเขียน

โปรแกรมภาษาซ ี
9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ NodeMCU/ESP8266 

ใช้งานการเขียนโปรแกรมภาษาซ ี
10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 

NodeMCU/ESP8266  
11. ข้อควรระวังในงานการเขียนโปรแกรมภาษาซสีำหรับไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino 
12. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน  
13. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาด 
14. เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเกบ็เครือ่งมอื 

2.2 สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์ได้  
2. ใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C โปรแกรมใช้งานสำหรับ

ไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino 
3. ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ได ้
4. ประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน

การเขียนโปรแกรมภาษาซีได ้
5. เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ NodeMCU/ESP8266 

ด้วยการเขียนโปรแกรมภาษาซีได ้
6. ตรวจสอบผลงานได้  
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7. ทำความสะอาดได้  
8. เก็บเครื่องมือได ้

2.3 สมรรถนะการเรียนรู้คณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์ 
1. ความซื่อสัตย์  
2. ระเบียบวินัยและตรงตอ่เวลา  
3. สนใจใฝเ่รยีนรู ้   
4. ความรับผิดชอบ  
5. ขยันและอดทน  
6. การประหยัด 
7. ความปลอดภัย 
8. ความคิดสร้างสรรค์ 
9. การทำงานเป็นทีม 
10. จิตบรกิารสาธารณะ 
โดยการน้อมนำหลักปรชัญาของเศรษฐกิจพอเพียงมาปฏิบัติในการเรยีนการสอน 
 

3. จุดประสงค์การเรียนรู ้
3.1  จุดประสงค์ท่ัวไป 

1. เข้าใจโครงสร้างและหลักการทำงานของไมโครคอนโทรลเลอร์ การใช้ชุดคำสั่ง การ
ประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรก์ับงานอื่น ๆ 

2. สามารถเขียนโปรแกรมควบคุม วิเคราะห์และทดสอบระบบการทำงาน ประยุกต์
ไมโครคอนโทรลเลอร์กบังานอื่นๆ 

3. มีกิจนสิัยในการทำงานด้วยความประณีต รอบคอบและปลอดภัย ตระหนักถึงคุณภาพ
ของงานและมีจริยธรรมในงานอาชีพ 

3.2  จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม  
3.2.1 ดา้นความรู ้

1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงานได้อย่างถกูต้อง 
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์ได้อย่างถูกต้อง  
7. อธิบายวิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงาน

สำหรับไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino ได้อย่างถูกต้อง 
8. อธิบายข้ันตอนวิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 

ใช้งานการเขียนโปรแกรมภาษาซีได้อย่างถูกต้อง 
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9. อธิบายข้ันตอนวิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานการเขียนโปรแกรมภาษาซีได้อย่างถูกต้อง 

10. บอกวิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ได้อย่างถูกต้อง 

11. บอกข้อควรระวังในงานการเขียนโปรแกรมภาษาซสีำหรับไมโครคอนโทรลเลอร์ 
Arduino ได้อย่างถูกต้อง 

12. บอกข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบผลงานได้อย่าง
ถูกต้อง 

13. บอกวิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาดได้อย่างถูกต้อง  
14. บอกวิธีเกบ็เครือ่งมือและข้อควรระวังการเกบ็เครื่องมือได้อย่างถูกต้อง 

3.2.2 ดา้นทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์ได้อย่างถูกต้อง  
2. ใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C โปรแกรมใช้งาน

สำหรับไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino ได้อย่างถูกต้อง 
3. ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ไดอ้ย่างถูกต้อง 
4. ประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 

ใช้งานการเขียนโปรแกรมภาษาซีไดอ้ย่างถูกต้อง 
5. เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ 

NodeMCU/ESP8266 ด้วยการเขียนโปรแกรมภาษาซีไดอ้ย่างถูกต้อง 
6. สามารถตรวจสอบผลงานได้อย่างถูกต้องตามขั้นตอนการปฏิบัติงาน  
7. สามารถทำความสะอาดได้อย่างถูกตอ้ง 
8. สามารถเก็บเครื่องมือได้อย่างถูกต้อง 

3.2.2 ดา้นคณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์

1. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้วัสดุ
อุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและมีคุณลักษณะที่พึ่งประสงค์ 
(ความซื่อสัตย์ ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

2. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง ปลอดภัย และสำเร็จภายในเวลาที่กำหนดอย่างมีเหตุ
และผลตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะที่พึ่งประสงค์(ระเบียบวินัยและตรงต่อ
เวลา ความสนใจใฝ่รู้  ความคิดสร้างสรรค์ การทำงานเป็นทีม และมีจิตบริการสาธารณะ ด้วยความ
รอบรู้ รอบคอบ ระมัดระวัง) 

การบูรณาการกับปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง และคุณลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์
หลักความพอประมาณ 

1. ผู้เรียนจัดสรรเวลาในการฝึกปฏิบัติตามใบงานได้อย่างเหมาะสม 
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2. กำหนดเนื้อหาเหมาะสมกับเกณฑ์การประเมิน 
3. ผู้เรียนรูจ้ักใช้และจัดการวัสดุอุปกรณ์ต่าง ๆ อย่างประหยัดและคุ้มค่า 
4. ผู้เรียนปฏิบัติตนเป็นผู้นำและผู้ตามที่ด ี
5. ผู้เรียนเป็นสมาชิกที่ดีของกลุ่มเพื่อนและสงัคม 

หลักความมีเหตุผล 
1. เห็นคุณค่าของการเรียนวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์เบื้องต้น 
2. กล้าแสดงความคิดอย่างมีเหตผุล                                   
3. กล้าทักท้วงในสิง่ที่ไม่ถูกต้องอย่างถูกกาลเทศะ                                   
4. กล้ายอมรับฟังความคิดเห็นของผูอ้ื่น                                         
5. ใช้วัสดุถูกต้องและเหมาะสมกับงาน                                   
6. ไม่มีเรือ่งทะเลาะวิวาทกับผู้อื่น                      
7. คิดสิ่งใหม่ ๆ ที่เกิดประโยชน์ต่อตนเอง และสงัคม                                  
8. มีความคิดวิเคราะห์ในการแก้ปญัหาอย่างเป็นระบบ 

หลักความมีภูมิคุ้มกัน 
1. มีทักษะในการปฏิบัตงิานตามใบงานได้อย่างมีประสิทธิภาพ 

2. ผู้เรียนได้รับความรู้ที่ถูกต้อง พร้อมทั้งกำหนดเนือ้หาได้ครบถ้วนถูกต้อง 

3. มีการเตรียมความพร้อมในการเรียนและการปฏิบัติงาน 

4. กล้าซักถามปัญหาหรือข้อสงสัยต่าง ๆ อย่างถูกกาลเทศะ  
5. แก้ปัญหาเฉพาะหน้าได้ด้วยตนเองอย่างเป็นเหตเุป็นผล 

6. ควบคุมอารมณ์ของตนเองได้  
7. ควบคุมกิริยาอาการในสถานการณ์ต่าง ๆได้เป็นอย่างดี  

การตัดสินใจและการดำเนินกิจกรรมต่าง ๆ ให้อยู่ในระดบัพอเพียงหรือตาม
ปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงนั้น ต้องอาศยัท้ังความรู้และคุณธรรมเป็นพ้ืนฐาน ดังนี ้

เง่ือนไขความรู ้
1. ผู้เรียนได้ใช้กระบวนการคิดในเรียนรู้ในเนื้อหารายวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์

เบื ้องต้นตามหน่วยการเรียนการสอน (ระเบียบวินัยและตรงต่อเวลา ความสนใจใฝ่รู ้  ความคิด
สร้างสรรค์ การทำงานเป็นทีม และมีจิตบริการสาธารณะ ด้วยความรอบรู้ รอบคอบ ระมัดระวัง) 

2. มีความรู้ความเข้าใจในเนือ้หารายวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์เบื้องต้น 

3. ใช้วัสดุอย่างประหยัดและคุ้มค่า 

4. ปฏิบัติงานด้วยความละเอียดรอบคอบ  
5. มีความรู้ ความเข้าใจเกี่ยวกบัหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 

เง่ือนไขคุณธรรม 
1. ปฏิบัติงานที่ได้รบัมอบหมายเสรจ็ตามกำหนด  (ความรับผิดชอบ) 
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2. ใช้วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด  (ความประหยัด) 

3. มีความเพียรพยายามและกระตือรือร้นในการเรียนและการปฏิบัติงาน 
(ความขยัน ความอดทน)  

4. ให้ความร่วมมือกับการทำกิจกรรมของส่วนรวม อาสาช่วยเหลืองานครูและ
ผู้อื่น(แบ่งปัน)  

4.  สาระการเรยีนรู ้
4.1 ด้านความรู ้

1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานสำหรับ

ไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino 
8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานการเขียน

โปรแกรมภาษาซ ี
9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ NodeMCU/ESP8266 

ใช้งานการเขียนโปรแกรมภาษาซ ี
10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 

NodeMCU/ESP8266  
11. ข้อควรระวังในงานการเขียนโปรแกรมภาษาซสีำหรับไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino 
12. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน  
13. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาด  
14. เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเกบ็เครือ่งมอื 

4.2 ด้านทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์  
2. ใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C โปรแกรมใช้งานสำหรับ

ไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino 
3. ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ได ้
4. ประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน

การเขียนโปรแกรมภาษาซีได ้
5. เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ NodeMCU/ESP8266 

ด้วยการเขียนโปรแกรมภาษาซีได ้
6. การตรวจสอบผลงาน 



 

แผนการจัดการเรยีนรู ้ หน่วยท่ี  3 

รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ สอนครั้งท่ี 3 
ชื่อหน่วย   งานการเขียนโปรแกรมภาษาซีสำหรับไมโครคอนโทรลเลอร์ NodeMCU/ESP8266 ทฤษฎี  2  คาบ 
ชื่อเรื่อง   งานการเขียนโปรแกรมภาษาซีสำหรับไมโครคอนโทรลเลอร์ NodeMCU/ESP8266 ปฏิบัติ  3  คาบ 

 

นายสง่า  คูคำ ครูชำนาญการ วิทยาลัยเทคนิคพัทยา 
 105 

7. การทำความสะอาด 
8. การเกบ็เครื่องมือ 

5.  กิจกรรมการเรยีนรู ้
 การจัดกจิกรรมการเรียนรู้โดยเน้นผูเ้รียนเป็นสำคัญ เรื่อง งานการเขียนโปรแกรมภาษาซี
สำหรับไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino โดยใช้รูปแบบ MIAP ดังนี ้

5.1 ขั้นนำเข้าสู่บทเรียน (M)  
1) ครูให้นักเรียนร่วมอภิปรายเกี่ยวกับนวัตกรรมต่าง ๆ ที่นำไมโครคอนโทรลเลอร์มาใช้ในงาน

การเขียนโปรแกรมภาษาซีสำหรับไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino 
2)  ครูสรุปนวัตกรรมและเทคโนโลยีไมโครคอนโทรลเลอร์ในอดีต จนถึงปัจจุบัน และชี้ให้เห็น

ถึงประโยชน์ ของใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์มาควบคุมการทำงานในงานการเขียนโปรแกรมภาษาซี
สำหรับไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino 

 

5.2 ขั้นสอน (I) 
1) ครูแจกใบงานการทดลองที่ 3 เรื่อง งานการเขียนโปรแกรมภาษาซีสำหรบั

ไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino พร้อมอธิบาย หัวข้อ ทฤษฎีการเรียนรู้ งานการเขียนโปรแกรมภาษาซี
สำหรับไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino  

2) ครสูาธิตและให้นกัเรียนปฏิบัติตามเกี่ยวกบั งานการเขียนโปรแกรมภาษาซสีำหรับ
ไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino  

3) ครูและนักเรียนนักศึกษา ร่วมกันสรุปสรปุเนือ้หา งานการเขียนโปรแกรมภาษาซีสำหรบั
ไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino  

 

5.3ขั้นประยุกต์ (A) 
1) นักเรียนทกุคนศึกษา ใบงานการทดลองที่ 3 เรื่อง งานการเขียนโปรแกรมภาษาซีสำหรบั

ไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino และปฏิบัติงาน ตามใบงานการทดลองที่ 3 เรื่อง งานการเขียน
โปรแกรมภาษาซสีำหรับไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino  

2) ครูให้คำแนะนำ สาธิต และสังเกตการปฏิบัตงิานของนักเรียนทุกคน เพื่อให้เกิดการพฒันา
ผู้เรียนเป็นรายบุคคล   

 5.4 ขั้นสำเร็จผล (P) 
1) ครปูระเมินผลงานจากการปฏิบัติงานของนักเรียนรายบุคคล และสรุปแจ้งผลการประเมิน

ให้นักเรียนทราบ  
2) นักเรียนและครรู่วมกับสรุปผลการเรียนรู้ที่ได้รบั 

 

6. สื่อและแหล่งเรียนรู ้
6.1 ใบงานการทดลองที่ 3 เรือ่ง งานการเขียนโปรแกรมภาษาซสีำหรับไมโครคอนโทรลเลอร์ 

Arduino  
6.2 เอกสารประกอบการอบรม เรียนรู้และลองเล่น Arduino เบือ้งต้น  (ฉบับปรับปรงุครัง้ที่ 1) 
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6.3 สื่อการเรียนรูผ้่านระบบเครือข่ายคอมพิวเตอร์ เรื่อง งานการเขียนโปรแกรมภาษาซีสำหรบั
ไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino  

6.4 ใบแบบฝึกหัดที่ 3 เรื่อง งานการเขียนโปรแกรมภาษาซีสำหรับไมโครคอนโทรลเลอร์ 
Arduino  

6.5 ใบเฉลยแบบฝึกหัดที่ 3 เรื่อง งานการเขียนโปรแกรมภาษาซีสำหรับไมโครคอนโทรลเลอร์ 
Arduino  

6.6 ใบแบบทดสอบที่ 3 เรื่อง งานการเขียนโปรแกรมภาษาซีสำหรบัไมโครคอนโทรลเลอร์ 
Arduino  

6.7 ใบเฉลยแบบทดสอบที่ 3 เรื่อง งานการเขียนโปรแกรมภาษาซีสำหรับไมโครคอนโทรลเลอร์ 
Arduino  

6.8 ใบแบบให้คะแนนการปฏิบัติงาน 
 

7. หลักฐานการเรียนรู ้
7.1 หลักฐานความรู ้

1. แบบสงัเกตการปฏิบัติงาน ตามใบงานการทดลองที่ 3 
2. แบบบันทึกการปฏิบัตงิาน 

7.2 หลักฐานการปฏิบัติงาน 
1. แบบประเมินผลงานจากการปฏิบัตงิาน ตามใบงานการทดลองที่ 3 

 

8. การวัดและประเมินผล 
8.1 การประเมินผลการเรียนรู้ หลักการประเมินผลการเรยีนรู้ 

ก่อนเรียน 
1) แบบทดสอบก่อนเรียน 

ขณะเรยีน 
1) ใช้วิธีประเมินผลแบบถามตอบโดยตรงระหว่างเรียน โดยมีคำถามนำก่อนอธิบาย

เนื้อหาและถามทบทวนเนื้อหาที่ครูอธิบายระหว่างสอน สงัเกตพฤติกรรมระหว่างการเรียนการสอน 
2) ตรวจสอบผลการปฏิบัติตามใบงาน ใบสั่งงาน ตามขั้นตอนการปฏิบัติงาน 
3) สังเกตการทำงานกลุ่ม 

หลังเรียน 
1) ตรวจแบบฝึกหัดท้ายบทเรียน 
2) แบบทดสอบหลังเรียน 

8.2 ประเมินผลงาน/ชิ้นงาน/ผลสำเร็จของผู้เรยีน  
1) ตรวจประเมินผลงานจากการปฏิบัตงิาน ตามใบงานการทดลองที่ 3 
2) ตรวจประเมินผลตามใบงานการทดลองที่ - 
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รายละเอียดการประเมินผลการเรยีนรู ้
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านความรู ้

1. วิธีการประเมิน   ทดสอบก่อน หลังเรียน 
2. เครื่องมือ แบบทดสอบ จำนวน 20 ข้อ 
3. เกณฑ์การให้คะแนน ตอบถูกข้อละ 0.5  คะแนน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60  (ต้องได้คะแนนไม่น้อยกว่า 6.00 คะแนน)           

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านทักษะ 
1. วิธีการประเมิน   สังเกตการปฏิบัติงานและผลการปฏิบัติงานตามแบบประเมนิการ

ปฏิบัติงาน 
2. เครื่องมือ แบบประเมินการปฏิบัตงิาน 
3. เกณฑ์การให้คะแนน ตามรูปแบบประเมินการปฏิบัตงิาน รวม 20 คะแนน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60  (ต้องได้คะแนนไม่น้อยกว่า 12.00 คะแนน)           

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านคณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์
1. วิธีการประเมิน   สังเกตพฤติกรรมนกัเรียน นักศึกษาระหว่างการปฏิบัติงาน 
2. เครื่องมือ แบบสงัเกตพฤติกรรมนักเรียน นักศึกษา 

แบบประเมินกระบวนการทำงานกลุม่ 
แบบประเมินผลการนำเสนอผลงาน 

3. เกณฑ์การให้คะแนน ตามเกณฑ์การประเมินตามแบบประเมิน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60 

  

9. เอกสารอ้างอิง 
เดชฤทธ์ิ  มณีธรรม. คัมภีร์การใช้งาน ไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino.  กรุงเทพฯ : ซีเอ็ดยูเคช่ัน, 

2560. 
ประภาส สุวรรณเพชร. เอกสารประกอบการอบรม เรียนรูแ้ละลองเล่น Arduino เบื้องต้น  (ฉบับ

ปรับปรุงคร้ังท่ี 1). ชัยภูมิ : วิทยาลัยเทคนิคชัยภูมิ. 
จีราวุธ วารินทร์. Arduino UNO  พ้ืนฐานสำหรับงาน IOT. กรุงเทพฯ : รีไวว่า, 2561. 248 หน้า. 
ประภาส  พุ่มพวง. การเขยีนและการประยุกต์ใช้งานโปรแกรม Arduino. กรุงเทพฯ : ซเีอ็ดยูเคช่ัน, 

2561. 216 หน้า. 
จักรี  รัศมีฉาย. ทดลองและใช้งานบอร์ด Arduino Uno R3 ด้วยโปรแกรม NI LabVIEW.  

กรุงเทพฯ : ทรปิเพิ้ล เอ็ดยูเคช่ัน, 2558. 
สุชิน ชินสีห์. ไมโครคอนโทรลเลอร์เบื้องต้น. นนทบุรี : ศูนย์หนังสือเมืองไทย, 2562. 
อ.นพ มหิษานนท์. ออกแบบและทดสอบวงจร ด้วย Proteus. นนทบรุี : คอร์ฟังก์ช่ัน. 2557. 
 

เว็ปไซต์อ้างอิง 
“ครูสง่า คคูำ.” 2563.  [ระบบออนไลน์].  แหลง่ทีม่า http://skukum.pattayatech.ac.th 
“งานที่มอบหมาย ไมโครคอนโทรลเลอร์.” 2561. [ระบบออนไลน์] แหล่งที่มา www.praphas.com 

http://skukum.pattayatech.ac.th/
http://www.praphas.com/
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“618353 ปฏิบัติการไมโครโปรเซสเซอร์และการเชื่อมต่อ.” 2560. [ระบบ
ออนไลน์].  แหลง่ที่มา  https://sites.google.com/site/618353/ls 

“ไมโครคอนโทรลเลอร์.” 2563. แหลง่ที่มา www.google.co.th 
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บันทึกหลังการจัดการเรียนรู้ 

จำนวนนักเรียนเข้าเรียน...................คน  ขาด..............คน ลา..............คน     
วันที่
.............../.............../........... 

รายละเอียด/หัวข้อ 
เนื้อหาที่สอน 

เข้าใจ/ 
ปฏิบัติได้(คน) 

ไม่เข้าใจ 
ปฏิบัติ 

ไม่ได้ (คน) 

หมายเหตุ  สำหรับนักศึกษาที่ไม่เข้าใจ
หรือปฏิบัติไม่ได้จะแก้ไขในการสอนครั้ง
ต่อไป  
ในวันที่……....เดือน……...............…..
พ.ศ…….......... 
โดยจะดำเนินการดงันี ้

ด้านความรู้   

หัวข้อย่อยด้านความรู้ 
1) ชื่อเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 

  

2) หน้าที่ของเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน   1.  

3) วิธีการใช้เครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน   2.  

4) วิธีการเขียนใบเบิกอุปกรณ์ในงาน   3.  

5) วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน    4.  

6) ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์    5.  

7) วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรม
ภาษา C ในงานสำหรับไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino 

   
 

ลง
ชื่อ………………………………………………….. 

(นายสง่า  คคูำ) 
ครูผู้สอน 

 

8) วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานการเขียนโปรแกรมภาษาซี 

  

9) วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานการเขียนโปรแกรม
ภาษาซี 

  

10) วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266  

  

11) ข้อควรระวังในงานการเขียนโปรแกรมภาษาซีสำหรับ
ไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino 

  

12) ขั้นตอนการตรวจสอบผลงาน    

13) ข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน    

14) วิธีการทำความสะอาด    

15) ข้อควรระวังการทำความสะอาด    

16) เก็บเครื่องมือ    

17) ข้อควรระวังการเก็บเครื่องมือ 
 
 
 
 
 
 
 
 

  



 

แผนการจัดการเรยีนรู ้ หน่วยท่ี  3 

รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ สอนครั้งท่ี 3 
ชื่อหน่วย   งานการเขียนโปรแกรมภาษาซีสำหรับไมโครคอนโทรลเลอร์ NodeMCU/ESP8266 ทฤษฎี  2  คาบ 
ชื่อเรื่อง   งานการเขียนโปรแกรมภาษาซีสำหรับไมโครคอนโทรลเลอร์ NodeMCU/ESP8266 ปฏิบัติ  3  คาบ 

 

นายสง่า  คูคำ ครูชำนาญการ วิทยาลัยเทคนิคพัทยา 
 110 

หัวข้อย่อยด้านทักษะ 
1) เตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  

  

2) การใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรม
ภาษา C โปรแกรมใช้งานสำหรับไมโครคอนโทรลเลอร์ 
Arduino 

  

3) การใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ได้ 

  

4) ประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานการเขียนโปรแกรม
ภาษาซีได้ 

  

5) เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ด้วยการเขียนโปรแกรม
ภาษาซีได้ 

  

6) การตรวจสอบผลงาน   

7) การทำความสะอาด   

8) การเก็บเครื่องมือ   
 

ผลการใช้แผนการสอน 
............................................................................................... ...................................................................
..................................................................................................................................................................
............................................................................................................................. ..................................... 
ผลการเรียนของนักเรียน 
............................................................................................... ...................................................................
................................................................................................. .................................................................
............................................................................................................................. ..................................... 
ผลการสอนของคร ู
............................................................................................... ...................................................................
........................................................................................................... .......................................................
............................................................................................................................. ..................................... 
.................................................................................................................................................................. 

 

ลงช่ือ................................................ครผูู้สอน 
                                                                                    (นายสง่า  คูคำ) 
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1. สาระสำคัญ 
Serial Communication คือ การสือ่สารแบบอนุกรม เป็นการรบัสง่ข้อมลูแบบต่อเนื่องใน

เส้นทางทางเดียวกัน โดยเราจะต้องตั้งค่าอัตราความเร็วในการส่ง (Baud Rate) ให้เท่ากัน เพื่อให้
อุปกรณ์ทั้งตัวรบัและตัวส่ง สามารถสือ่สารกันได้ 

โดยปกติค่ามาตรฐาน ได้แก่ 9600 และ 115200 ซึ่งในโปรแกรม Arduino IDE เราจะ
กำหนดค่า Baud Rate ไว้ในโค้ด Serial.begin();  
 

2.  สมรรถนะประจำหน่วยการเรยีนรู้   
2.1 สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นความรู ้

1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานฟังก์ชัน

พื้นฐานของ Arduino สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม 
8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266  ใช้งานฟังก์ชัน

พื้นฐานของ Arduino สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม 
9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ NodeMCU/ESP8266  

ใช้งานฟังก์ชันพื้นฐานของ Arduino สำหรบังานสือ่สารทางพอร์ตอนุกรม 
10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 

NodeMCU/ESP8266  ใช้งานฟังก์ชันพื้นฐานของ Arduino สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม 
11. วิธีการประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266  ใช้งาน

ฟังก์ชันพื้นฐานของ Arduino สำหรบังานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม 
12. ข้อควรระวังในงานฟงัก์ชันพื้นฐานของ Arduino สำหรบังานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม 
13. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน  
14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาด  
15. เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเกบ็เครือ่งมอื 

2.2 สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์ได้  
2. การใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานฟังก์ชันพื้นฐาน

ของ Arduino สำหรบังานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม 
3. การใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266  ในงานฟังก์ชันพื้นฐาน

ของ Arduino สำหรบังานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม 
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4. ประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266  ใน
งานฟังก์ชันพื้นฐานของ Arduino สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม 

5. เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ NodeMCU/ESP8266  
ในงานฟังก์ชันพื้นฐานของ Arduino สำหรบังานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม 

6. ประยุกต์ใช้งานบอร์ด NodeMCU/ESP8266  ในงานฟังก์ชันพื้นฐานของ Arduino 
สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม 

7. สามารถตรวจสอบผลงานได้  
8. สามารถทำความสะอาดได ้
9. สามารถเก็บเครื่องมือได ้ 

2.3 สมรรถนะการเรียนรู้คณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์ 
1. ความซื่อสัตย์  
2. ระเบียบวินัยและตรงตอ่เวลา  
3. สนใจใฝเ่รยีนรู ้   
4. ความรับผิดชอบ  
5. ขยันและอดทน  
6. การประหยัด 
7. ความปลอดภัย 
8. ความคิดสร้างสรรค์ 
9. การทำงานเป็นทีม 
10. จิตบรกิารสาธารณะ 
โดยการน้อมนำหลักปรชัญาของเศรษฐกิจพอเพียงมาปฏิบัติในการเรยีนการสอน 

3. จุดประสงค์การเรียนรู ้
3.1  จุดประสงค์ท่ัวไป 

1. เข้าใจโครงสร้างและหลักการทำงานของไมโครคอนโทรลเลอร์ การใช้ชุดคำสั่ง การ
ประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรก์ับงานอื่น ๆ 

2. สามารถเขียนโปรแกรมควบคุม วิเคราะห์และทดสอบระบบการทำงาน ประยุกต์
ไมโครคอนโทรลเลอร์กบังานอื่นๆ 

3. มีกิจนสิัยในการทำงานด้วยความประณีต รอบคอบและปลอดภัย ตระหนักถึงคุณภาพ
ของงานและมีจริยธรรมในงานอาชีพ 

3.2  จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม  
3.2.1 ดา้นความรู ้

1. บอกช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
2. บอกหน้าที่ของเครื่องมือและอุปกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
3. บอกวิธีการใช้เครือ่งมอืและอปุกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
4. บอกวิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 



 

แผนการจัดการเรยีนรู ้ หน่วยท่ี  4 

รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ สอนครั้งท่ี 3 
ชื่อหน่วย   งานฟังก์ชันพื้นฐานของ Arduino สำหรับงานส่ือสารทางพอร์ตอนุกรม ทฤษฎี  2  คาบ 
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5. บอกวิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน ได้อย่างถูกต้อง 
6. บอกข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์ ได้อย่างถูกต้อง 
7. อธิบายวิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงาน

ฟังก์ชันพื้นฐานของ Arduino สำหรบังานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรมได้อย่างถูกต้อง 
8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266  ใช้งานฟังก์ชัน

พื้นฐานของ Arduino สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรมได้อย่างถูกต้อง 
9. อธิบายวิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 

NodeMCU/ESP8266  ใช้งานฟังก์ชันพื้นฐานของ Arduino สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรมได้
อย่างถูกต้อง 

10. อธิบายวิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266  ใช้งานฟังก์ชันพื้นฐานของ Arduino สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรมได้
อย่างถูกต้อง 

11. อธิบายวิธีการประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266  
ใช้งานฟังก์ชันพื้นฐานของ Arduino สำหรบังานสือ่สารทางพอร์ตอนุกรมได้อย่างถกูต้อง 

12. บอกข้อควรระวังในงานฟงัก์ชันพื้นฐานของ Arduino สำหรบังานสือ่สารทาง
พอร์ตอนุกรมได้อย่างถกูต้อง 

13. บอกข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบผลงานได้อย่าง
ถูกต้อง  

14. บอกวิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาดได้อย่างถูกต้อง  
15. บอกวิธีเกบ็เครือ่งมือและข้อควรระวังการเกบ็เครื่องมือได้อย่างถูกต้อง 

3.2.2 ดา้นทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์ได้  
2. สามารถใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานฟังก์ชัน

พื้นฐานของ Arduino สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรมไดอ้ย่างถูกต้อง 
3. สามารถใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266  ใช้งาน

ฟังก์ชันพื้นฐานของ Arduino สำหรบังานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรมไดอ้ย่างถูกต้อง 
4. สามารถประกอบและทดสอบวงจร NodeMCU/ESP8266  ใช้งานฟังก์ชัน

พื้นฐานของ Arduino สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรมได้อย่างถูกต้อง 
5. สามารถเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน NodeMCU/ESP8266  ใช้งาน

ฟังก์ชันพื้นฐานของ Arduino สำหรบังานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรมได้อย่างถูกต้อง 
6. สามารถประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266  งาน

ฟังก์ชันพื้นฐานของ Arduino สำหรบังานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรมได้อย่างถูกต้อง 
7. สามารถตรวจสอบผลงานได้อย่างถูกต้องตามขั้นตอนการปฏิบัติงาน  
8. สามารถทำความสะอาดได ้
9. สามารถเก็บเครื่องมือได ้ 
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3.2.2 ดา้นคณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์

1. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้วัสดุ
อุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและมีคุณลักษณะที่พึ่งประสงค์ 
(ความซื่อสัตย์ ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

2. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง ปลอดภัย และสำเร็จภายในเวลาที่กำหนดอย่างมีเหตุ
และผลตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะที่พึ่งประสงค์(ระเบียบวินัยและตรงต่อ
เวลา ความสนใจใฝ่รู้  ความคิดสร้างสรรค์ การทำงานเป็นทีม และมีจิตบริการสาธารณะ ด้วยความ
รอบรู้ รอบคอบ ระมัดระวัง) 

การบูรณาการกับปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง และคุณลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์
หลักความพอประมาณ 

1. ผู้เรียนจัดสรรเวลาในการฝึกปฏิบัติตามใบงานได้อย่างเหมาะสม 
2. กำหนดเนื้อหาเหมาะสมกับเกณฑ์การประเมิน 
3. ผู้เรียนรูจ้ักใช้และจัดการวัสดุอุปกรณ์ต่าง ๆ อย่างประหยัดและคุ้มค่า 
4. ผู้เรียนปฏิบัติตนเป็นผู้นำและผู้ตามที่ด ี
5. ผู้เรียนเป็นสมาชิกที่ดีของกลุ่มเพื่อนและสงัคม 

หลักความมีเหตุผล 
1. เห็นคุณค่าของการเรียนวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ 
2. กล้าแสดงความคิดอย่างมีเหตผุล                                   
3. กล้าทักท้วงในสิง่ที่ไม่ถูกต้องอย่างถูกกาลเทศะ                                   
4. กล้ายอมรับฟังความคิดเห็นของผูอ้ื่น                                         
5. ใช้วัสดุถูกต้องและเหมาะสมกับงาน                                   
6. ไม่มีเรือ่งทะเลาะวิวาทกับผู้อื่น                      
7. คิดสิ่งใหม่ ๆ ที่เกิดประโยชน์ต่อตนเอง และสงัคม                                  
8. มีความคิดวิเคราะห์ในการแก้ปญัหาอย่างเป็นระบบ 

หลักความมีภูมิคุ้มกัน 
1. มีทักษะในการปฏิบัตงิานตามใบงานได้อย่างมีประสิทธิภาพ 

2. ผู้เรียนได้รับความรู้ที่ถูกต้อง พร้อมทั้งกำหนดเนือ้หาได้ครบถ้วนถูกต้อง 

3. มีการเตรียมความพร้อมในการเรียนและการปฏิบัติงาน 

4. กล้าซักถามปัญหาหรือข้อสงสัยต่าง ๆ อย่างถูกกาลเทศะ  
5. แก้ปัญหาเฉพาะหน้าได้ด้วยตนเองอย่างเป็นเหตเุป็นผล 

6. ควบคุมอารมณ์ของตนเองได้  
7. ควบคุมกิริยาอาการในสถานการณ์ต่าง ๆได้เป็นอย่างดี  
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การตัดสินใจและการดำเนินกิจกรรมต่าง ๆ ให้อยู่ในระดบัพอเพียงหรือตาม
ปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงนั้น ต้องอาศยัท้ังความรู้และคุณธรรมเป็นพ้ืนฐาน ดังนี ้

เง่ือนไขความรู ้
1. ผู้เรียนได้ใช้กระบวนการคิดในเรียนรู้ในเนื้อหารายวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์

ตามหน่วยการเรียนการสอน(ระเบียบวินัยและตรงต่อเวลา ความสนใจใฝ่รู้  ความคิดสร้างสรรค์ การ
ทำงานเป็นทีม และมีจิตบริการสาธารณะ ด้วยความรอบรู้ รอบคอบ ระมัดระวัง) 

2. มีความรู้ความเข้าใจในเนือ้หารายวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ 
3. ใช้วัสดุอย่างประหยัดและคุ้มค่า 

4. ปฏิบัติงานด้วยความละเอียดรอบคอบ  
5. มีความรู้ ความเข้าใจเกี่ยวกบัหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 

เง่ือนไขคุณธรรม 
1. ปฏิบัติงานที่ได้รบัมอบหมายเสรจ็ตามกำหนด  (ความรับผิดชอบ) 
2. ใช้วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด  (ความประหยัด) 

3. มีความเพียรพยายามและกระตือรือร้นในการเรียนและการปฏิบัติงาน 
(ความขยัน ความอดทน)  

4. ให้ความร่วมมือกับการทำกิจกรรมของส่วนรวม อาสาช่วยเหลืองานครูและ
ผู้อื่น(แบ่งปัน)  

4.  สาระการเรยีนรู ้
4.1 ด้านความรู ้

1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานฟังก์ชัน

พื้นฐานของ Arduino สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม 
8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด NodeMCU/ESP8266  ใช้งานฟังก์ชัน

พื้นฐานของ Arduino สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม 
9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ NodeMCU/ESP8266  

ใช้งานฟังก์ชันพื้นฐานของ Arduino สำหรบังานสือ่สารทางพอร์ตอนุกรม 
10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 

NodeMCU/ESP8266  ใช้งานฟังก์ชันพื้นฐานของ Arduino สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม 
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11. วิธีการประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266  ใช้งาน
ฟังก์ชันพื้นฐานของ Arduino สำหรบังานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม 

12. ข้อควรระวังในงานฟงัก์ชันพื้นฐานของ Arduino สำหรบังานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม 
13. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน  
14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาด  
15. เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเกบ็เครือ่งมอื 

4.2 ด้านทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์  
2. Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานฟังก์ชันพื้นฐานของ Arduino 

สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม  
3. งานฟังก์ชันพื้นฐานของ Arduino สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม ได ้
4. การประกอบและทดสอบวงจรการทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino 

เบื้องต้น 
5. การโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266  

ใช้งานฟังก์ชันพื้นฐานของ Arduino สำหรบังานสือ่สารทางพอร์ตอนุกรม ได ้
6. การประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด NodeMCU/ESP8266  งานฟงัก์ชัน

พื้นฐานของ Arduino สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม  
7. การตรวจสอบผลงาน 
8. การทำความสะอาด 
9. การเกบ็เครื่องมือ 

5.  กิจกรรมการเรยีนรู ้
 การจัดกจิกรรมการเรียนรู้โดยเน้นผูเ้รียนเป็นสำคัญ เรื่อง งานฟังก์ชันพื้นฐานของ Arduino 
สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม โดยใช้รปูแบบ MIAP ดงันี ้

5.1 ขั้นนำเข้าสู่บทเรียน (M)  
1) ครูให้นักเรียนร่วมอภิปรายเกี่ยวกับนวัตกรรมต่าง ๆ ที่นำไมโครคอนโทรลเลอร์มาใช้ในงาน

ฟังก์ชันพื้นฐานของ Arduino สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม 
2)  ครูสรุปนวัตกรรมและเทคโนโลยีไมโครคอนโทรลเลอร์ในอดีต จนถึงปัจจุบัน และชี้ให้เห็น

ถึงประโยชน์ ของใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์มาควบคุมการทำงานในงานฟังก์ชันพื ้นฐานของ 
Arduino สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม 

5.2 ขั้นสอน (I) 
1) ครูแจกใบงานการทดลองที่ 3 เรื่อง งานฟังก์ชันพื้นฐานของ Arduino สำหรับงานสื่อสาร

ทางพอร์ตอนุกรม พร้อมอธิบาย หัวข้อ ทฤษฎีการเรียนรู้ งานฟังก์ชันพื้นฐานของ Arduino สำหรบั
งานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม  

2) ครสูาธิตและให้นกัเรียนปฏิบัติตามเกี่ยวกบั งานฟังก์ชันพืน้ฐานของ Arduino สำหรบังาน
สื่อสารทางพอร์ตอนุกรม  
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3) ครูและนักเรียนนักศึกษา ร่วมกันสรุปสรปุเนือ้หา งานฟงัก์ชันพื้นฐานของ Arduino สำหรับงาน
สื่อสารทางพอร์ตอนุกรม  

 

5.3ขั้นประยุกต์ (A) 
1) นักเรียนทกุคนศึกษา ใบงานการทดลองที่ 3 เรื่อง งานฟังก์ชันพื้นฐานของ Arduino 

สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม และปฏิบัติงาน ตามใบงานการทดลองที่ 3 เรื่อง งานฟังก์ชัน
พื้นฐานของ Arduino สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม  

2) ครูให้คำแนะนำ สาธิต และสังเกตการปฏิบัตงิานของนักเรียนทุกคน เพื่อให้เกิดการพฒันา
ผู้เรียนเป็นรายบุคคล   

 5.4 ขั้นสำเร็จผล (P) 
1) ครปูระเมินผลงานจากการปฏิบัติงานของนักเรียนรายบุคคล และสรุปแจ้งผลการประเมิน

ให้นักเรียนทราบ  
2) นักเรียนและครรู่วมกับสรุปผลการเรียนรู้ที่ได้รบั 

6. สื่อและแหล่งเรียนรู ้
6.1 ใบงานการทดลองที่ 4 เรือ่ง งานฟงัก์ชันพื้นฐานของ Arduino สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ต

อนุกรม  
6.2 เอกสารประกอบการอบรม เรียนรู้และลองเล่น Arduino เบือ้งต้น  (ฉบับปรับปรงุครัง้ที่ 1) 
6.3 สื่อการเรียนรูผ้่านระบบเครือข่ายคอมพิวเตอร์ เรื่อง งานฟังก์ชันพื้นฐานของ Arduino 

สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม  
6.4 ใบแบบฝึกหัดที่ 4 เรื่อง งานฟังก์ชันพื้นฐานของ Arduino สำหรับงานสือ่สารทางพอร์ต

อนุกรม  
6.5 ใบเฉลยแบบฝึกหัดที่ 4 เรื่อง งานฟังก์ชันพื้นฐานของ Arduino สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ต

อนุกรม  
6.6 ใบแบบทดสอบที่ 4 เรื่อง งานฟังก์ชันพื้นฐานของ Arduino สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ต

อนุกรม  
6.7 ใบเฉลยแบบทดสอบที่ 4 เรื่อง งานฟังก์ชันพื้นฐานของ Arduino สำหรบังานสื่อสารทาง

พอร์ตอนุกรม  
6.8 ใบแบบให้คะแนนการปฏิบัติงาน 

7. หลักฐานการเรียนรู ้
7.1 หลักฐานความรู ้

1. แบบสงัเกตการปฏิบัติงาน ตามใบงานการทดลองที่ 4 
2. แบบบันทึกการปฏิบัตงิาน 

7.2 หลักฐานการปฏิบัติงาน 
1. แบบประเมินผลงานจากการปฏิบัตงิาน ตามใบงานการทดลองที่ 4 
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8. การวัดและประเมินผล 
8.1 การประเมินผลการเรียนรู้ หลักการประเมินผลการเรยีนรู้ 

ก่อนเรียน 
1) แบบทดสอบก่อนเรียน 

ขณะเรยีน 
1) ใช้วิธีประเมินผลแบบถามตอบโดยตรงระหว่างเรียน โดยมีคำถามนำก่อนอธิบาย

เนื้อหาและถามทบทวนเนื้อหาที่ครูอธิบายระหว่างสอน สงัเกตพฤติกรรมระหว่างการเรียนการสอน 
2) ตรวจสอบผลการปฏิบัติตามใบงาน ใบสั่งงาน ตามขั้นตอนการปฏิบัติงาน 
3) สังเกตการทำงานกลุ่ม 

หลังเรียน 
1) ตรวจแบบฝึกหัดท้ายบทเรียน 
2) แบบทดสอบหลังเรียน 

8.2 ประเมินผลงาน/ชิ้นงาน/ผลสำเร็จของผู้เรยีน  
1) ตรวจประเมินผลงานจากการปฏิบัตงิาน ตามใบงานการทดลองที่ 4 
2) ตรวจประเมินผลตามใบงานการทดลองที่ - 

 
รายละเอียดการประเมินผลการเรยีนรู ้
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านความรู ้

1. วิธีการประเมิน   ทดสอบก่อน หลังเรียน 
2. เครื่องมือ แบบทดสอบ จำนวน 20 ข้อ 
3. เกณฑ์การให้คะแนน ตอบถูกข้อละ 0.5  คะแนน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60  (ต้องได้คะแนนไม่น้อยกว่า 6.00 คะแนน)           

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านทักษะ 
1. วิธีการประเมิน   สังเกตการปฏิบัติงานและผลการปฏิบัติงานตามแบบประเมนิการ

ปฏิบัติงาน 
2. เครื่องมือ แบบประเมินการปฏิบัตงิาน 
3. เกณฑ์การให้คะแนน ตามรูปแบบประเมินการปฏิบัตงิาน รวม 20 คะแนน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60  (ต้องได้คะแนนไม่น้อยกว่า 12.00 คะแนน)           

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านคณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์
1. วิธีการประเมิน   สังเกตพฤติกรรมนกัเรียน นักศึกษาระหว่างการปฏิบัติงาน 
2. เครื่องมือ แบบสงัเกตพฤติกรรมนักเรียน นักศึกษา 

แบบประเมินกระบวนการทำงานกลุม่ 
แบบประเมินผลการนำเสนอผลงาน 

3. เกณฑ์การให้คะแนน ตามเกณฑ์การประเมินตามแบบประเมิน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60 
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บันทึกหลังการจัดการเรียนรู้ 

จำนวนนักเรียนเข้าเรียน...................คน  ขาด..............คน ลา..............คน     
วันที่
.............../.............../........... 

รายละเอียด/หัวข้อ 
เนื้อหาที่สอน 

เข้าใจ/ 
ปฏิบัติได้(คน) 

ไม่เข้าใจ 
ปฏิบัติ 

ไม่ได้ (คน) 

หมายเหตุ  สำหรับนักศึกษาที่ไม่เข้าใจ
หรือปฏิบัติไม่ได้จะแก้ไขในการสอนครั้ง
ต่อไป  
ในวันที่……....เดือน……...............…..
พ.ศ…….......... 
โดยจะดำเนินการดงันี ้

ด้านความรู้   

หัวข้อย่อยด้านความรู้ 
1) ชื่อเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 

  

2) หน้าที่ของเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน   1.  

3) วิธีการใช้เครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน   2.  

4) วิธีการเขียนใบเบิกอุปกรณ์ในงาน   3.  

5) วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน    4.  

6) ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์    5.  

7) วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรม
ภาษา C ในงานฟังก์ชันพื้นฐานของ Arduino สำหรับงาน
สื่อสารทางพอร์ตอนุกรม 

   
 

ลงชื่อ……………………………………………….. 
(นายสง่า  คคูำ) 

ครูผู้สอน 
 

8) วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266  ใชง้านฟังก์ชันพื้นฐานของ Arduino 
สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม 

  

9) วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266  ใช้งานฟังก์ชันพื้นฐานของ 
Arduino สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม 

  

10) วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266  ใช้งาน
ฟังก์ชันพื้นฐานของ Arduino สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ต
อนุกรม 

  

11) วิธีการประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266  ใชง้านฟังก์ชันพื้นฐานของ Arduino 
สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม 

  

12) ข้อควรระวังในงานฟังก์ชันพื้นฐานของ Arduino สำหรับ
งานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม 

  

13) ขั้นตอนการตรวจสอบผลงาน    

14) ข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน    

15) วิธีการทำความสะอาด    

16) ข้อควรระวังการทำความสะอาด    

17) เก็บเครื่องมือ    

18) ข้อควรระวังการเก็บเครื่องมือ   



 

แผนการจัดการเรยีนรู ้ หน่วยท่ี  4 

รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ สอนครั้งท่ี 3 
ชื่อหน่วย   งานฟังก์ชันพื้นฐานของ Arduino สำหรับงานส่ือสารทางพอร์ตอนุกรม ทฤษฎี  2  คาบ 
ชื่อเรื่อง   งานฟังก์ชันพื้นฐานของ Arduino สำหรับงานส่ือสารทางพอร์ตอนุกรม ปฏิบัติ  3  คาบ 
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หัวข้อย่อยด้านทักษะ 
1) เตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  

  

2) Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงาน
ฟังก์ชันพื้นฐานของ Arduino สำหรับงานสื่อสารทาง
พอร์ตอนุกรม  

  

3) งานฟังก์ชันพื้นฐานของ Arduino สำหรับงานสื่อสาร
ทางพอร์ตอนุกรม ได้ 

  

4) การประกอบและทดสอบวงจรการทดสอบบอร์ด
ไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino เบื้องต้น 

  

5) การโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266  ใช้งานฟังก์ชันพื้นฐาน
ของ Arduino สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม ได้ 

  

6) การประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266  งานฟังก์ชันพื้นฐานของ 
Arduino สำหรับงานสื่อสารทางพอร์ตอนุกรม  

  

7) การตรวจสอบผลงาน   

8) การทำความสะอาด   

9) การเก็บเครื่องมือ   
 

ผลการใช้แผนการสอน 
............................................................................................... ...................................................................
.................................................................................................................................................................. 
............................................................................................................................ ..................................... 
ผลการเรียนของนักเรียน 
............................................................................................... ...................................................................
.................................................................................................................................................................. 
............................................................................................................................ ..................................... 
ผลการสอนของคร ู
............................................................................................... ...................................................................
.................................................................................................................................................................. 
............................................................................................... ................................................................... 
................................................................................................................................................................. 

 

ลงช่ือ................................................ครผูู้สอน 
                                                                                    (นายสง่า  คูคำ) 
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1. สาระสำคัญ 

การสั ่งการแอลอีดีนั ้นทำได้ในสองโหมดคือ โหมดดิจิทัลและโหมดแอนะล็อก โดยมี
รายละเอียดดังนี้ 

1) โหมดด ิจ ิท ัล  ค ือ การควบค ุมให ้แอลอ ีด ีต ิดหร ือด ับ ซ ึ ่ งส ั ่ งการได ้ด ้ วยด ้วย
คำส ั ่ ง  digitalWrite(pin, value) โดย value ม ีค ่าเป ็นได้ เพียงลอจิกต ่ำ  “LOW” หร ือลอจิก
สูง “HIGH” เท่านั้น และรายละเอียดของคำสั่ง มีลักษณะเช่นเดียวกันกับคำสั่งในการควบคุมรีเลย์ดัง
แสดงในหัวข้อที่ 4.2 

2) โหมดแอนะล็อก คือ การควบคุมให้แอลอีดมีีความสว่างระดับต่าง ๆ ซึ่ง NodeMCU จะ
สร้างสัญญาณดิจิทลัชนิด PWM หรือสัญญาณที่มีการมอดเูลตความกว้างพัลส์ (Pulse Width 
Modulation) ในการควบคุมให้แอลอีดีติดและดบัในอัตราเร็วที่เร็วกว่าการตอบสนองของดวงตา
มนุษย์ คือที่ความถ่ี 1 kHz โดยดวงตามนุษย์จะตอบสนองต่อการกระพรบิที่ความถ่ีเพียงประมาณ 
10 Hz จึงส่งผลให้เราเห็นความสว่างของแอลอีดทีี่ระดบัต่างๆ รูปที่ 5 แสดงลักษณะสัญญาณ PWM ที่
เปอร์เซ็นต์รอบการทำงาน (duty cycle) 10, 20 และ 50% ตามลำดับ สำหรบัสญัญาณ PWM ที ่
0% และ 100% ก็คือสัญญาณดิจิทลัลอจิก LOW (0 V) และลอจิก HIGH (3.3 V) นั่นเอง 
 

 

2.  สมรรถนะประจำหน่วยการเรยีนรู้   
2.1 สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นความรู ้

1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมการ

เช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ 
8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการ

เช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ 
9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ NodeMCU/ESP8266 

ใช้งานโปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ 
10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 

NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พตุด้วย LED แบบต่าง ๆ 
11. วิธีการประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน

โปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ 



 

แผนการจัดการเรยีนรู ้ หน่วยท่ี  5 

รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ สอนครั้งท่ี 5 
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12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ 
13. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน  
14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาด  
15. เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเกบ็เครือ่งมอื 

2.2 สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์ได้  
2. การใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมการ

เช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ 
3. การใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ในงานโปรแกรมการ

เช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ 
4. ประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ในงาน

โปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ 
5. เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ NodeMCU/ESP8266 

ในงานโปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ 
6. ประยุกต์ใช้งานบอร์ด NodeMCU/ESP8266 ในงานโปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พุต

ด้วย LED แบบต่าง ๆ 
7. สามารถตรวจสอบผลงานได้  
8. สามารถทำความสะอาดได ้
9. สามารถเก็บเครื่องมือได ้ 

2.3 สมรรถนะการเรียนรู้คณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์ 
1. ความซื่อสัตย์  
2. ระเบียบวินัยและตรงตอ่เวลา  
3. สนใจใฝเ่รยีนรู ้   
4. ความรับผิดชอบ  
5. ขยันและอดทน  
6. การประหยัด 
7. ความปลอดภัย 
8. ความคิดสร้างสรรค์ 
9. การทำงานเป็นทีม 
10. จิตบรกิารสาธารณะ 
โดยการน้อมนำหลักปรชัญาของเศรษฐกิจพอเพียงมาปฏิบัติในการเรยีนการสอน 

3. จุดประสงค์การเรียนรู ้
3.1  จุดประสงค์ท่ัวไป 

1. เข้าใจโครงสร้างและหลักการทำงานของไมโครคอนโทรลเลอร์ การใช้ชุดคำสั่ง การ
ประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรก์ับงานอื่น ๆ 



 

แผนการจัดการเรยีนรู ้ หน่วยท่ี  5 

รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ สอนครั้งท่ี 5 
ชื่อหน่วย   งานโปรแกรมการเชื่อมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบตา่ง ๆ ทฤษฎี  2  คาบ 
ชื่อเรื่อง   งานโปรแกรมการเชื่อมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบตา่ง ๆ ปฏิบัติ  3  คาบ 
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2. สามารถเขียนโปรแกรมควบคุม วิเคราะห์และทดสอบระบบการทำงาน ประยุกต์
ไมโครคอนโทรลเลอร์กบังานอื่นๆ 

3. มีกิจนสิัยในการทำงานด้วยความประณีต รอบคอบและปลอดภัย ตระหนักถึงคุณภาพ
ของงานและมีจริยธรรมในงานอาชีพ 

3.2  จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม  
3.2.1 ดา้นความรู ้

1. บอกช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
2. บอกหน้าที่ของเครื่องมือและอุปกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
3. บอกวิธีการใช้เครือ่งมอืและอปุกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
4. บอกวิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
5. บอกวิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน ได้อย่างถูกต้อง 
6. บอกข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์ ได้อย่างถูกต้อง 
7. อธิบายวิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงาน

โปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆได้อย่างถูกต้อง 
8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน

โปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆได้อย่างถูกต้อง 
9. อธิบายวิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 

NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พตุด้วย LED แบบต่าง ๆได้อย่างถกูต้อง 
10. อธิบายวิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 

NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พตุด้วย LED แบบต่าง ๆได้อย่างถกูต้อง 
11. อธิบายวิธีการประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 

ใช้งานโปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆได้อย่างถูกต้อง 
12. บอกข้อควรระวังในงานโปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆได้

อย่างถูกต้อง 
13. บอกข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบผลงานได้อย่าง

ถูกต้อง  
14. บอกวิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาดได้อย่างถูกต้อง  
15. บอกวิธีเกบ็เครือ่งมือและข้อควรระวังการเกบ็เครื่องมือได้อย่างถูกต้อง 

3.2.2 ดา้นทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์ได้  
2. สามารถใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงาน

โปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆไดอ้ย่างถูกต้อง 
3. สามารถใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน

โปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆไดอ้ย่างถูกต้อง 
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4. สามารถประกอบและทดสอบวงจร NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการ
เช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆได้อย่างถูกต้อง 

5. สามารถเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน
โปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆได้อย่างถูกต้อง 

6. สามารถประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 งาน
โปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆได้อย่างถูกต้อง 

7. สามารถตรวจสอบผลงานได้อย่างถูกต้องตามขั้นตอนการปฏิบัติงาน  
8. สามารถทำความสะอาดได ้
9. สามารถเก็บเครื่องมือได ้ 

 
3.2.2 ดา้นคณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์

1. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้วัสดุ
อุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและมีคุณลักษณะที่พึ่งประสงค์ 
(ความซื่อสัตย์ ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

2. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง ปลอดภัย และสำเร็จภายในเวลาที่กำหนดอย่างมีเหตุ
และผลตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะที่พึ่งประสงค์(ระเบียบวินัยและตรงต่อ
เวลา ความสนใจใฝ่รู้  ความคิดสร้างสรรค์ การทำงานเป็นทีม และมีจิตบริการสาธารณะ ด้วยความ
รอบรู้ รอบคอบ ระมัดระวัง) 

การบูรณาการกับปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง และคุณลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์
หลักความพอประมาณ 

1. ผู้เรียนจัดสรรเวลาในการฝึกปฏิบัติตามใบงานได้อย่างเหมาะสม 
2. กำหนดเนื้อหาเหมาะสมกับเกณฑ์การประเมิน 
3. ผู้เรียนรูจ้ักใช้และจัดการวัสดุอุปกรณ์ต่าง ๆ อย่างประหยัดและคุ้มค่า 
4. ผู้เรียนปฏิบัติตนเป็นผู้นำและผู้ตามที่ด ี
5. ผู้เรียนเป็นสมาชิกที่ดีของกลุ่มเพื่อนและสงัคม 

หลักความมีเหตุผล 
1. เห็นคุณค่าของการเรียนวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ 
2. กล้าแสดงความคิดอย่างมีเหตผุล                                   
3. กล้าทักท้วงในสิง่ที่ไม่ถูกต้องอย่างถูกกาลเทศะ                                   
4. กล้ายอมรับฟังความคิดเห็นของผูอ้ื่น                                         
5. ใช้วัสดุถูกต้องและเหมาะสมกับงาน                                   
6. ไม่มีเรือ่งทะเลาะวิวาทกับผู้อื่น                      
7. คิดสิ่งใหม่ ๆ ที่เกิดประโยชน์ต่อตนเอง และสงัคม                                  
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8. มีความคิดวิเคราะห์ในการแก้ปญัหาอย่างเป็นระบบ 
หลักความมีภูมิคุ้มกัน 

1. มีทักษะในการปฏิบัตงิานตามใบงานได้อย่างมีประสิทธิภาพ 

2. ผู้เรียนได้รับความรู้ที่ถูกต้อง พร้อมทั้งกำหนดเนือ้หาได้ครบถ้วนถูกต้อง 

3. มีการเตรียมความพร้อมในการเรียนและการปฏิบัติงาน 

4. กล้าซักถามปัญหาหรือข้อสงสัยต่าง ๆ อย่างถูกกาลเทศะ  
5. แก้ปัญหาเฉพาะหน้าได้ด้วยตนเองอย่างเป็นเหตเุป็นผล 

6. ควบคุมอารมณ์ของตนเองได้  
7. ควบคุมกิริยาอาการในสถานการณ์ต่าง ๆได้เป็นอย่างดี  

การตัดสินใจและการดำเนินกิจกรรมต่าง ๆ ให้อยู่ในระดบัพอเพียงหรือตาม
ปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงนั้น ต้องอาศยัท้ังความรู้และคุณธรรมเป็นพ้ืนฐาน ดังนี ้

เง่ือนไขความรู ้
1. ผู้เรียนได้ใช้กระบวนการคิดในเรียนรู้ในเนื้อหารายวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์

ตามหน่วยการเรียนการสอน(ระเบียบวินัยและตรงต่อเวลา ความสนใจใฝ่รู้  ความคิดสร้างสรรค์ การ
ทำงานเป็นทีม และมีจิตบริการสาธารณะ ด้วยความรอบรู้ รอบคอบ ระมัดระวัง) 

2. มีความรู้ความเข้าใจในเนือ้หารายวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ 
3. ใช้วัสดุอย่างประหยัดและคุ้มค่า 

4. ปฏิบัติงานด้วยความละเอียดรอบคอบ  
5. มีความรู้ ความเข้าใจเกี่ยวกบัหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 

เง่ือนไขคุณธรรม 
1. ปฏิบัติงานที่ได้รบัมอบหมายเสรจ็ตามกำหนด  (ความรับผิดชอบ) 
2. ใช้วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด  (ความประหยัด) 

3. มีความเพียรพยายามและกระตือรือร้นในการเรียนและการปฏิบัติงาน 
(ความขยัน ความอดทน)  

4. ให้ความร่วมมือกับการทำกิจกรรมของส่วนรวม อาสาช่วยเหลืองานครูและ
ผู้อื่น(แบ่งปัน)  

4.  สาระการเรยีนรู ้
4.1 ด้านความรู ้

1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
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6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมการ

เช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ 
8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการ

เช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ 
9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ NodeMCU/ESP8266 

ใช้งานโปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ 
10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 

NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พตุด้วย LED แบบต่าง ๆ 
11. วิธีการประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน

โปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ 
12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ 
13. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน  
14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาด  
15. เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเกบ็เครือ่งมอื 

4.2 ด้านทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์  
2. Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พุต

ด้วย LED แบบต่าง ๆ  
3. งานโปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ ได ้
4. การประกอบและทดสอบวงจรการทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino 

เบื้องต้น 
5. การโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 

ใช้งานโปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ ได ้
6. การประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด NodeMCU/ESP8266 งานโปรแกรม

การเช่ือมตอ่เอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ  
7. การตรวจสอบผลงาน 
8. การทำความสะอาด 
9. การเกบ็เครื่องมือ 

5.  กิจกรรมการเรยีนรู ้
 การจัดกจิกรรมการเรียนรู้โดยเน้นผูเ้รียนเป็นสำคัญ เรื่อง งานโปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พุต
ด้วย LED แบบต่าง ๆ โดยใช้รปูแบบ MIAP ดงันี ้

5.1 ขั้นนำเข้าสู่บทเรียน (M)  
1) ครูให้นักเรียนร่วมอภิปรายเกี่ยวกับนวัตกรรมต่าง ๆ ที่นำไมโครคอนโทรลเลอร์มาใช้ในงาน

โปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ 
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2)  ครูสรุปนวัตกรรมและเทคโนโลยีไมโครคอนโทรลเลอร์ในอดีต จนถึงปัจจุบัน และชี้ให้เห็น
ถึงประโยชน์ ของใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์มาควบคุมการทำงานในงานโปรแกรมการเชื่อมต่อ
เอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ 

 

5.2 ขั้นสอน (I) 
1) ครูแจกใบงานการทดลองที่ 3 เรื่อง งานโปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง 

ๆ พร้อมอธิบาย หัวข้อ ทฤษฎีการเรียนรู้ งานโปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ  
2) ครสูาธิตและให้นกัเรียนปฏิบัติตามเกี่ยวกบั งานโปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย LED 

แบบต่าง ๆ  
3) ครูและนักเรียนนักศึกษา ร่วมกันสรุปสรปุเนือ้หา งานโปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย LED 

แบบต่าง ๆ  
 

5.3ขั้นประยุกต์ (A) 
1) นักเรียนทกุคนศึกษา ใบงานการทดลองที่ 3 เรื่อง งานโปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย 

LED แบบต่าง ๆ และปฏิบัติงาน ตามใบงานการทดลองที่ 5 เรื่อง งานโปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พุต
ด้วย LED แบบต่าง ๆ  

2) ครูให้คำแนะนำ สาธิต และสังเกตการปฏิบัตงิานของนักเรียนทุกคน เพื่อให้เกิดการพฒันา
ผู้เรียนเป็นรายบุคคล   

 5.4 ขั้นสำเร็จผล (P) 
1) ครปูระเมินผลงานจากการปฏิบัติงานของนักเรียนรายบุคคล และสรุปแจ้งผลการประเมิน

ให้นักเรียนทราบ  
2) นักเรียนและครรู่วมกับสรุปผลการเรียนรู้ที่ได้รบั 

 

6. สื่อและแหล่งเรียนรู ้
6.1 ใบงานการทดลองที่ 5 เรือ่ง งานโปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ  
6.2 เอกสารประกอบการอบรม เรียนรู้และลองเล่น Arduino เบือ้งต้น  (ฉบับปรับปรงุครัง้ที่ 1) 
6.3 สื่อการเรียนรูผ้่านระบบเครือข่ายคอมพิวเตอร์ เรื่อง งานโปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย 

LED แบบต่าง ๆ  
6.4 ใบแบบฝึกหัดที่ 5 เรื่อง งานโปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ  
6.5 ใบเฉลยแบบฝึกหัดที่ 5 เรื่อง งานโปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ  
6.6 ใบแบบทดสอบที่ 5 เรื่อง งานโปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พตุด้วย LED แบบต่าง ๆ  
6.7 ใบเฉลยแบบทดสอบที่ 5 เรื่อง งานโปรแกรมการเช่ือมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ  
6.8 ใบแบบให้คะแนนการปฏิบัติงาน 
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7. หลักฐานการเรียนรู ้
7.1 หลักฐานความรู ้

1. แบบสงัเกตการปฏิบัติงาน ตามใบงานการทดลองที่ 5 
2. แบบบันทึกการปฏิบัตงิาน 

7.2 หลักฐานการปฏิบัติงาน 
1. แบบประเมินผลงานจากการปฏิบัตงิาน ตามใบงานการทดลองที่ 5 

 

8. การวัดและประเมินผล 
8.1 การประเมินผลการเรียนรู้ หลักการประเมินผลการเรยีนรู้ 

ก่อนเรียน 
1) แบบทดสอบก่อนเรียน 

ขณะเรยีน 
1) ใช้วิธีประเมินผลแบบถามตอบโดยตรงระหว่างเรียน โดยมีคำถามนำก่อนอธิบาย

เนื้อหาและถามทบทวนเนื้อหาที่ครูอธิบายระหว่างสอน สงัเกตพฤติกรรมระหว่างการเรียนการสอน 
2) ตรวจสอบผลการปฏิบัติตามใบงาน ใบสั่งงาน ตามขั้นตอนการปฏิบัติงาน 
3) สังเกตการทำงานกลุ่ม 

หลังเรียน 
1) ตรวจแบบฝึกหัดท้ายบทเรียน 
2) แบบทดสอบหลังเรียน 

8.2 ประเมินผลงาน/ชิ้นงาน/ผลสำเร็จของผู้เรยีน  
1) ตรวจประเมินผลงานจากการปฏิบัตงิาน ตามใบงานการทดลองที่ 5 
2) ตรวจประเมินผลตามใบงานการทดลองที่ - 

รายละเอียดการประเมินผลการเรยีนรู ้
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านความรู ้

1. วิธีการประเมิน   ทดสอบก่อน หลังเรียน 
2. เครื่องมือ แบบทดสอบ จำนวน 20 ข้อ 
3. เกณฑ์การให้คะแนน ตอบถูกข้อละ 0.5  คะแนน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60  (ต้องได้คะแนนไม่น้อยกว่า 6.00 คะแนน)           

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านทักษะ 
1. วิธีการประเมิน   สังเกตการปฏิบัติงานและผลการปฏิบัติงานตามแบบประเมนิการ

ปฏิบัติงาน 
2. เครื่องมือ แบบประเมินการปฏิบัตงิาน 
3. เกณฑ์การให้คะแนน ตามรูปแบบประเมินการปฏิบัตงิาน รวม 20 คะแนน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60  (ต้องได้คะแนนไม่น้อยกว่า 12.00 คะแนน)           

 



 

แผนการจัดการเรยีนรู ้ หน่วยท่ี  5 

รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ สอนครั้งท่ี 5 
ชื่อหน่วย   งานโปรแกรมการเชื่อมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบตา่ง ๆ ทฤษฎี  2  คาบ 
ชื่อเรื่อง   งานโปรแกรมการเชื่อมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบตา่ง ๆ ปฏิบัติ  3  คาบ 

 

นายสง่า  คูคำ ครูชำนาญการ วิทยาลัยเทคนิคพัทยา 
 130 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านคณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์
1. วิธีการประเมิน   สังเกตพฤติกรรมนกัเรียน นักศึกษาระหว่างการปฏิบัติงาน 
2. เครื่องมือ แบบสงัเกตพฤติกรรมนักเรียน นักศึกษา 

แบบประเมินกระบวนการทำงานกลุม่ 
แบบประเมินผลการนำเสนอผลงาน 

3. เกณฑ์การให้คะแนน ตามเกณฑ์การประเมินตามแบบประเมิน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60 

 9. เอกสารอ้างอิง 
เดชฤทธ์ิ  มณีธรรม. คัมภีร์การใช้งาน ไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino.  กรุงเทพฯ : ซีเอ็ดยูเคช่ัน, 

2560. 
ประภาส สุวรรณเพชร. เอกสารประกอบการอบรม เรียนรูแ้ละลองเล่น Arduino เบื้องต้น  (ฉบับ

ปรับปรุงคร้ังท่ี 1). ชัยภูมิ : วิทยาลัยเทคนิคชัยภูมิ. 
จีราวุธ วารินทร์. Arduino UNO  พ้ืนฐานสำหรับงาน IOT. กรุงเทพฯ : รีไวว่า, 2561. 248 หน้า. 
ประภาส  พุ่มพวง. การเขยีนและการประยุกต์ใช้งานโปรแกรม Arduino. กรุงเทพฯ : ซเีอ็ดยูเคช่ัน, 

2561. 216 หน้า. 
จักรี  รัศมีฉาย. ทดลองและใช้งานบอร์ด Arduino UNO R3 ด้วยโปรแกรม NI LabVIEW.  

กรุงเทพฯ : ทรปิเพิ้ล เอ็ดยูเคช่ัน, 2558. 
สุชิน ชินสีห์. ไมโครคอนโทรลเลอร์เบื้องต้น. นนทบุรี : ศูนย์หนังสือเมืองไทย, 2562. 
อ.นพ มหิษานนท์. ออกแบบและทดสอบวงจร ด้วย Proteus. นนทบรุี : คอร์ฟังก์ช่ัน. 2557. 
 

เว็ปไซต์อ้างอิง 
“ครูสง่า คคูำ.” 2563.  [ระบบออนไลน์].  แหลง่ทีม่า http://skukum.pattayatech.ac.th 
“งานที่มอบหมาย ไมโครคอนโทรลเลอร์.” 2561. [ระบบออนไลน์] แหล่งที่มา www.praphas.com 
“618353 ปฏิบัติการไมโครโปรเซสเซอร์และการเชื่อมต่อ.” 2560. [ระบบ

ออนไลน์].  แหลง่ที่มา  https://sites.google.com/site/618353/ls 
“ไมโครคอนโทรลเลอร์.” 2563. แหลง่ที่มา www.google.co.th 
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บันทึกหลังการจัดการเรียนรู้ 

จำนวนนักเรียนเข้าเรียน...................คน  ขาด..............คน ลา..............คน     
วันที่
.............../.............../........... 

รายละเอียด/หัวข้อ 
เนื้อหาที่สอน 

เข้าใจ/ 
ปฏิบัติได้(คน) 

ไม่เข้าใจ 
ปฏิบัติ 

ไม่ได้ (คน) 

หมายเหตุ  สำหรับนักศึกษาที่ไม่เข้าใจ
หรือปฏิบัติไม่ได้จะแก้ไขในการสอนครั้ง
ต่อไป  
ในวันที่……....เดือน……...............…..
พ.ศ…….......... 
โดยจะดำเนินการดงันี ้

ด้านความรู้   

หัวข้อย่อยด้านความรู้ 
1) ชื่อเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 

  

2) หน้าที่ของเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน   1.  

3) วิธีการใช้เครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน   2.  

4) วิธีการเขียนใบเบิกอุปกรณ์ในงาน   3.  

5) วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน    4.  

6) ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์    5.  

7) วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรม
ภาษา C ในงานโปรแกรมการเชื่อมต่อเอาต์พุตด้วย LED 
แบบต่าง ๆ 

   
 

ลงชื่อ……………………………………………….. 
(นายสง่า  คคูำ) 

ครูผู้สอน 
 

8) วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการเชื่อมต่อเอาต์พุต
ด้วย LED แบบต่าง ๆ 

  

9) วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการเชื่อมต่อ
เอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ 

  

10) วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน
โปรแกรมการเชื่อมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ 

  

11) วิธีการประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการเชื่อมต่อเอาต์พุต
ด้วย LED แบบต่าง ๆ 

  

12) ข้อควรระวังในงานโปรแกรมการเชื่อมต่อเอาต์พุตด้วย 
LED แบบต่าง ๆ 

  

13) ขั้นตอนการตรวจสอบผลงาน    

14) ข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน    

15) วิธีการทำความสะอาด    

16) ข้อควรระวังการทำความสะอาด    

17) เก็บเครื่องมือ    

18) ข้อควรระวังการเก็บเครื่องมือ 
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หัวข้อย่อยด้านทักษะ 
1) เตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  

  

2) Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงาน
โปรแกรมการเชื่อมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ  

  

3) งานโปรแกรมการเชื่อมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง 
ๆ ได้ 

  

4) การประกอบและทดสอบวงจรการทดสอบบอร์ด
ไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino เบื้องต้น 

  

5) การโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการ
เชื่อมต่อเอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ ได้ 

  

6) การประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 งานโปรแกรมการเชื่อมต่อ
เอาต์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ  

  

7) การตรวจสอบผลงาน   

8) การทำความสะอาด   

9) การเก็บเครื่องมือ   
 

ผลการใช้แผนการสอน 
............................................................................................... ...................................................................
.............................................................................................................. ....................................................
............................................................................................................................. ..................................... 
ผลการเรียนของนักเรียน 
............................................................................................... ...................................................................
.............................................................................................................. ....................................................
............................................................................................................................. ..................................... 
ผลการสอนของคร ู
............................................................................................... ...................................................................
.............................................................................................................. ....................................................
............................................................................................................................. ..................................... 
............................................................................................... ................................................................... 

 

ลงช่ือ................................................ครผูู้สอน 
                                                                                    (นายสง่า  คูคำ) 
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1. สาระสำคัญ 
การอ่านค่าตัวตรวจจับแบบแอนะล็อก และแปลงสัญญาณแอนะล็อกเปน็ดิจิทัล ด้วย Analog 

to Digital Convertor (ADC) สัญญาณแอนะล็อกคือสัญญาณที่มีการเปลี่ยนแปลง แบบต่อเนื่องทั้ง
ขนาดของค่าสัญญาณและเวลา (Continuous in value and time) ดังนั้นเมื่อพล็อตสัญญารแอนะ 
ล็อกออกมาเป็นกราฟ จะมีลักษณะเป็นเส้นต่อเนื่องกัน ในขณะที่สัญญาณดิจิทัลคือสัญญาณที่มกีาร
เปลี่ยนแปลงแบบข้ันทั้งขนาดของค่าสัญญาณและเวลา (Discrete in value and time) โดยมากแล้ว
สัญญาณดิจิทัลได้มาจากสัญญาณแอนะล็อกที่ผ่านกระบวนการชักตัวอย่าง (Sampling) และการแบ่ง
นับ (Quantization) ในการทดลองนี ้เราจะจำลองสัญญาณแอนะล็อกด้วยแรงดันไฟฟ้าจากตัว
ต้านทานปรับค่าได้ (Volume Resistor หรือ Potentiometer) จากทางขา ADC (A0 หรือ ขา 6) 
ของบอร์ด NodeMCU/ESP8266 โดยที่ความละเอียดของ ADC อยู่ที่ 10 บิต (1024 ค่า, 0-1023) 
หมายความว่าหากอ่านค่าแรงดันไฟฟ้าเป็นสัญญาณแอนะล็อกได้ 3.3 V (เทียบเท่าไฟเลี้ยง ESP8266) 
แปลงมาเป็นค่าเป็นดิจิทัลแล้วบอร์ด NodeMCU/ESP8266 จะเห็นเป็นค่า 1023 และในลักษณะ
เดียวกัน เมื่ออ่านค่าแรงดันไฟฟ้าแอนะล็อกได้ 0 V ค่าดิจิทัลที่บอร์ดเห็นจะเป็น 0 

Analog to Digital Convertor (ADC) คือตัวแปลงสัญญาณแอนะล็อกใหเ้ป็นสญัญาณดจิทิลั 
NodeMCU/ESP8266 มี ADC อยู่ 1 ช่องทางผ่านขา A0 โดยมีค่าความละเอียด (Resolution) 10 
บิต ในการทดลอง ผู้ศึกษาจะเขียนโปรแกรมเพื่ออ่านค่าสัญญาณแอนะล็อก ซึ่งเป็นแรงดันไฟฟ้าคร่อม
ตัวต้านทานปรับค่าได้ การปรับค่าความต้านทานของตัวต้านทานจะเปลี่ยนค่าแรงดันไฟฟ้า ทำให้เกิด
การเปลี่ยนแปลงค่าแรงดันได้แบบต่อเนื่อง ก่อให้เกิดสัญญาณแอนะล็อก 
 
2.  สมรรถนะประจำหน่วยการเรยีนรู้   

2.1 สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นความรู ้
1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมรับ

ค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 
8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรับ

ค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 
9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ NodeMCU/ESP8266 

ใช้งานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 
10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 

NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรบัค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 
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11. วิธีการประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน
โปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 

12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 
13. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน  
14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาด  
15. เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเกบ็เครือ่งมอื 

2.2 สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์ได้  
2. การใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมรับค่า 

Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 
3. การใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ในงานโปรแกรมรบัค่า 

Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 
4. ประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ในงาน

โปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 
5. เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ NodeMCU/ESP8266 

ในงานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 
6. ประยุกต์ใช้งานบอร์ด NodeMCU/ESP8266 ในงานโปรแกรมรบัค่า Analog INPUT 

มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 
7. สามารถตรวจสอบผลงานได้  
8. สามารถทำความสะอาดได ้
9. สามารถเก็บเครื่องมือได ้ 

2.3 สมรรถนะการเรียนรู้คณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์ 
1. ความซื่อสัตย์  
2. ระเบียบวินัยและตรงตอ่เวลา  
3. สนใจใฝเ่รยีนรู ้   
4. ความรับผิดชอบ  
5. ขยันและอดทน  
6. การประหยัด 
7. ความปลอดภัย 
8. ความคิดสร้างสรรค์ 
9. การทำงานเป็นทีม 
10. จิตบรกิารสาธารณะ 
โดยการน้อมนำหลักปรชัญาของเศรษฐกิจพอเพียงมาปฏิบัติในการเรยีนการสอน 
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3. จุดประสงค์การเรียนรู ้
3.1  จุดประสงค์ท่ัวไป 

1. เข้าใจโครงสร้างและหลักการทำงานของไมโครคอนโทรลเลอร์ การใช้ชุดคำสั่ง การ
ประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรก์ับงานอื่น ๆ 

2. สามารถเขียนโปรแกรมควบคุม วิเคราะห์และทดสอบระบบการทำงาน ประยุกต์
ไมโครคอนโทรลเลอร์กบังานอื่นๆ 

3. มีกิจนสิัยในการทำงานด้วยความประณีต รอบคอบและปลอดภัย ตระหนักถึงคุณภาพ
ของงานและมีจริยธรรมในงานอาชีพ 

3.2  จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม  
3.2.1 ดา้นความรู ้

1. บอกช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
2. บอกหน้าที่ของเครื่องมือและอุปกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
3. บอกวิธีการใช้เครือ่งมอืและอปุกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
4. บอกวิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
5. บอกวิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน ได้อย่างถูกต้อง 
6. บอกข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์ ได้อย่างถูกต้อง 
7. อธิบายวิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงาน

โปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segmentได้อย่างถูกต้อง 
8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน

โปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segmentได้อย่างถูกต้อง 
9. อธิบายวิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 

NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรบัค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segmentได้
อย่างถูกต้อง 

10. อธิบายวิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรบัค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segmentได้
อย่างถูกต้อง 

11. อธิบายวิธีการประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 
ใช้งานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segmentได้อย่างถูกต้อง 

12. บอกข้อควรระวังในงานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-
Segmentได้อย่างถูกต้อง 

13. บอกข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบผลงานได้อย่าง
ถูกต้อง  

14. บอกวิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาดได้อย่างถูกต้อง  
15. บอกวิธีเกบ็เครือ่งมือและข้อควรระวังการเกบ็เครื่องมือได้อย่างถูกต้อง 
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3.2.2 ดา้นทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์ได้  
2. สามารถใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงาน

โปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segmentไดอ้ย่างถูกต้อง 
3. สามารถใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน

โปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segmentไดอ้ย่างถูกต้อง 
4. สามารถประกอบและทดสอบวงจร NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรับ

ค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segmentได้อย่างถูกต้อง 
5. สามารถเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน

โปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segmentได้อย่างถูกต้อง 
6. สามารถประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 งาน

โปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segmentได้อย่างถูกต้อง 
7. สามารถตรวจสอบผลงานได้อย่างถูกต้องตามขั้นตอนการปฏิบัติงาน  
8. สามารถทำความสะอาดได ้
9. สามารถเก็บเครื่องมือได ้ 

3.2.2 ดา้นคณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์

1. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้วัสดุ
อุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและมีคุณลักษณะที่พึ่งประสงค์ 
(ความซื่อสัตย์ ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

2. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง ปลอดภัย และสำเร็จภายในเวลาที่กำหนดอย่างมีเหตุ
และผลตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะที่พึ่งประสงค์(ระเบียบวินัยและตรงต่อ
เวลา ความสนใจใฝ่รู้  ความคิดสร้างสรรค์ การทำงานเป็นทีม และมีจิตบริการสาธารณะ ด้วยความ
รอบรู้ รอบคอบ ระมัดระวัง) 

การบูรณาการกับปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง และคุณลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์
หลักความพอประมาณ 

1. ผู้เรียนจัดสรรเวลาในการฝึกปฏิบัติตามใบงานได้อย่างเหมาะสม 
2. กำหนดเนื้อหาเหมาะสมกับเกณฑ์การประเมิน 
3. ผู้เรียนรูจ้ักใช้และจัดการวัสดุอุปกรณ์ต่าง ๆ อย่างประหยัดและคุ้มค่า 
4. ผู้เรียนปฏิบัติตนเป็นผู้นำและผู้ตามที่ด ี
5. ผู้เรียนเป็นสมาชิกที่ดีของกลุ่มเพื่อนและสงัคม 

หลักความมีเหตุผล 
1. เห็นคุณค่าของการเรียนวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ 
2. กล้าแสดงความคิดอย่างมีเหตผุล                                   
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3. กล้าทักท้วงในสิง่ที่ไม่ถูกต้องอย่างถูกกาลเทศะ                                   
4. กล้ายอมรับฟังความคิดเห็นของผูอ้ื่น                                         
5. ใช้วัสดุถูกต้องและเหมาะสมกับงาน                                   
6. ไม่มีเรือ่งทะเลาะวิวาทกับผู้อื่น                      
7. คิดสิ่งใหม่ ๆ ที่เกิดประโยชน์ต่อตนเอง และสงัคม                                  
8. มีความคิดวิเคราะห์ในการแก้ปญัหาอย่างเป็นระบบ 

หลักความมีภูมิคุ้มกัน 
1. มีทักษะในการปฏิบัตงิานตามใบงานได้อย่างมีประสิทธิภาพ 

2. ผู้เรียนได้รับความรู้ที่ถูกต้อง พร้อมทั้งกำหนดเนือ้หาได้ครบถ้วนถูกต้อง 

3. มีการเตรียมความพร้อมในการเรียนและการปฏิบัติงาน 

4. กล้าซักถามปัญหาหรือข้อสงสัยต่าง ๆ อย่างถูกกาลเทศะ  
5. แก้ปัญหาเฉพาะหน้าได้ด้วยตนเองอย่างเป็นเหตเุป็นผล 

6. ควบคุมอารมณ์ของตนเองได้  
7. ควบคุมกิริยาอาการในสถานการณ์ต่าง ๆได้เป็นอย่างดี  

การตัดสินใจและการดำเนินกิจกรรมต่าง ๆ ให้อยู่ในระดบัพอเพียงหรือตาม
ปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงนั้น ต้องอาศยัท้ังความรู้และคุณธรรมเป็นพ้ืนฐาน ดังนี ้

เง่ือนไขความรู ้
1. ผู้เรียนได้ใช้กระบวนการคิดในเรียนรู้ในเนื้อหารายวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์

ตามหน่วยการเรียนการสอน(ระเบียบวินัยและตรงต่อเวลา ความสนใจใฝ่รู้  ความคิดสร้างสรรค์ การ
ทำงานเป็นทีม และมีจิตบริการสาธารณะ ด้วยความรอบรู้ รอบคอบ ระมัดระวัง) 

2. มีความรู้ความเข้าใจในเนือ้หารายวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ 
3. ใช้วัสดุอย่างประหยัดและคุ้มค่า 

4. ปฏิบัติงานด้วยความละเอียดรอบคอบ  
5. มีความรู้ ความเข้าใจเกี่ยวกบัหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 

เง่ือนไขคุณธรรม 
1. ปฏิบัติงานที่ได้รบัมอบหมายเสรจ็ตามกำหนด  (ความรับผิดชอบ) 
2. ใช้วัสดอุุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด  (ความประหยัด) 

3. มีความเพียรพยายามและกระตือรือร้นในการเรียนและการปฏิบัติงาน 
(ความขยัน ความอดทน)  

4. ให้ความร่วมมือกับการทำกิจกรรมของส่วนรวม อาสาช่วยเหลืองานครูและ
ผู้อื่น(แบ่งปัน)  
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4.  สาระการเรยีนรู ้
4.1 ด้านความรู ้

1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมรับ

ค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 
8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรับ

ค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 
9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ NodeMCU/ESP8266 

ใช้งานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 
10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 

NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรบัค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 
11. วิธีการประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน

โปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 
12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 
13. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน  
14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาด  
15. เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเกบ็เครือ่งมอื 

4.2 ด้านทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์  
2. Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT 

มาแสดงผลที่ LED 7-Segment  
3. งานโปรแกรมรบัค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 
4. การประกอบและทดสอบวงจรการทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino 

เบื้องต้น 
5. การโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 

ใช้งานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 
6. การประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด NodeMCU/ESP8266 งานโปรแกรม

รับค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segment  
7. การตรวจสอบผลงาน 
8. การทำความสะอาด 
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9. การเกบ็เครื่องมือ 
5.  กิจกรรมการเรยีนรู ้
 การจัดกจิกรรมการเรียนรู้โดยเน้นผูเ้รียนเป็นสำคัญ เรื่อง งานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT 
มาแสดงผลที่ LED 7-Segment โดยใช้รูปแบบ MIAP ดังนี ้

5.1 ขั้นนำเข้าสู่บทเรียน (M)  
1) ครูให้นักเรียนร่วมอภิปรายเกี่ยวกับนวัตกรรมต่าง ๆ ที่นำไมโครคอนโทรลเลอร์มาใช้ในงาน

โปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 
2)  ครูสรุปนวัตกรรมและเทคโนโลยีไมโครคอนโทรลเลอร์ในอดีต จนถึงปัจจุบัน และชี้ให้เห็น

ถึงประโยชน์ ของใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์มาควบคุมการทำงานในงานโปรแกรมรับค่า Analog 
INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 

 

5.2 ขั้นสอน (I) 
1) ครูแจกใบงานการทดลองที่ 6 เรื่อง งานโปรแกรมรบัค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ 

LED 7-Segment พร้อมอธิบาย หัวข้อ ทฤษฎีการเรียนรู้ งานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มา
แสดงผลที่ LED 7-Segment  

2) ครสูาธิตและให้นกัเรียนปฏิบัติตามเกี่ยวกบั งานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มา
แสดงผลที่ LED 7-Segment  

3) ครูและนักเรียนนักศึกษา ร่วมกันสรุปสรปุเนือ้หา งานโปรแกรมรบัค่า Analog INPUT มา
แสดงผลที่ LED 7-Segment  

 

5.3ขั้นประยุกต์ (A) 
1) นักเรียนทกุคนศึกษา ใบงานการทดลองที่ 3 เรื่อง งานโปรแกรมรบัค่า Analog INPUT มา

แสดงผลที่ LED 7-Segment และปฏิบัตงิาน ตามใบงานการทดลองที่ 6 เรือ่ง งานโปรแกรมรับค่า 
Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segment  

2) ครูให้คำแนะนำ สาธิต และสังเกตการปฏิบัตงิานของนักเรียนทุกคน เพื่อให้เกิดการพฒันา
ผู้เรียนเป็นรายบุคคล   

 
 5.4 ขั้นสำเร็จผล (P) 

1) ครปูระเมินผลงานจากการปฏิบัติงานของนักเรียนรายบุคคล และสรุปแจ้งผลการประเมิน
ให้นักเรียนทราบ  

2) นักเรียนและครรู่วมกับสรุปผลการเรียนรู้ที่ได้รบั 
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6. สื่อและแหล่งเรียนรู ้
6.1 ใบงานการทดลองที่ 6 เรือ่ง งานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-

Segment  
6.2 เอกสารประกอบการอบรม เรียนรู้และลองเล่น Arduino เบือ้งต้น  (ฉบับปรับปรงุครัง้ที่ 1) 
6.3 สื่อการเรียนรูผ้่านระบบเครือข่ายคอมพิวเตอร์ เรื่อง งานโปรแกรมรบัค่า Analog INPUT มา

แสดงผลที่ LED 7-Segment  
6.4 ใบแบบฝึกหัดที่ 6 เรื่อง งานโปรแกรมรบัค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segment  
6.5 ใบเฉลยแบบฝึกหัดที่ 6 เรื่อง งานโปรแกรมรบัค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-

Segment  
6.6 ใบแบบทดสอบที่ 6 เรื่อง งานโปรแกรมรบัค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-

Segment  
6.7 ใบเฉลยแบบทดสอบที่ 6 เรื่อง งานโปรแกรมรบัค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-

Segment  
6.8 ใบแบบให้คะแนนการปฏิบัติงาน 

 

7. หลักฐานการเรียนรู ้
7.1 หลักฐานความรู ้

1. แบบสงัเกตการปฏิบัติงาน ตามใบงานการทดลองที่ 6 
2. แบบบันทึกการปฏิบัตงิาน 

7.2 หลักฐานการปฏิบัติงาน 
1. แบบประเมินผลงานจากการปฏิบัตงิาน ตามใบงานการทดลองที่ 6 

 

 

8. การวัดและประเมินผล 
8.1 การประเมินผลการเรียนรู้ หลักการประเมินผลการเรยีนรู้ 

ก่อนเรียน 
1) แบบทดสอบก่อนเรียน 

ขณะเรยีน 
1) ใช้วิธีประเมินผลแบบถามตอบโดยตรงระหว่างเรียน โดยมีคำถามนำก่อนอธิบาย

เนื้อหาและถามทบทวนเนื้อหาที่ครูอธิบายระหว่างสอน สงัเกตพฤติกรรมระหว่างการเรียนการสอน 
2) ตรวจสอบผลการปฏิบัติตามใบงาน ใบสั่งงาน ตามขั้นตอนการปฏิบัติงาน 
3) สังเกตการทำงานกลุ่ม 

หลังเรียน 
1) ตรวจแบบฝึกหัดท้ายบทเรียน 
2) แบบทดสอบหลังเรียน 
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8.2 ประเมินผลงาน/ชิ้นงาน/ผลสำเร็จของผู้เรยีน  
1) ตรวจประเมินผลงานจากการปฏิบัตงิาน ตามใบงานการทดลองที่ 5 
2) ตรวจประเมินผลตามใบงานการทดลองที่ - 

 

รายละเอียดการประเมินผลการเรยีนรู ้
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านความรู ้

1. วิธีการประเมิน   ทดสอบก่อน หลังเรียน 
2. เครื่องมือ แบบทดสอบ จำนวน 20 ข้อ 
3. เกณฑ์การให้คะแนน ตอบถูกข้อละ 0.5  คะแนน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60  (ต้องได้คะแนนไม่น้อยกว่า 6.00 คะแนน)           

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านทักษะ 
1. วิธีการประเมิน   สังเกตการปฏิบัติงานและผลการปฏิบัติงานตามแบบประเมนิการ

ปฏิบัติงาน 
2. เครื่องมือ แบบประเมินการปฏิบัตงิาน 
3. เกณฑ์การให้คะแนน ตามรูปแบบประเมินการปฏิบัตงิาน รวม 20 คะแนน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60  (ต้องได้คะแนนไม่น้อยกว่า 12.00 คะแนน)           

 
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านคณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์

1. วิธีการประเมิน   สังเกตพฤติกรรมนกัเรียน นักศึกษาระหว่างการปฏิบัติงาน 
2. เครื่องมือ แบบสงัเกตพฤติกรรมนักเรียน นักศึกษา 

แบบประเมินกระบวนการทำงานกลุม่ 
แบบประเมินผลการนำเสนอผลงาน 

3. เกณฑ์การให้คะแนน ตามเกณฑ์การประเมินตามแบบประเมิน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60 

  

9. เอกสารอ้างอิง 
เดชฤทธ์ิ  มณีธรรม. คัมภีร์การใช้งาน ไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino.  กรุงเทพฯ : ซีเอ็ดยูเคช่ัน, 

2560. 
ประภาส สุวรรณเพชร. เอกสารประกอบการอบรม เรียนรูแ้ละลองเล่น Arduino เบื้องต้น  (ฉบับ

ปรับปรุงคร้ังท่ี 1). ชัยภูมิ : วิทยาลัยเทคนิคชัยภูมิ. 
จีราวุธ วารินทร์. Arduino UNO  พ้ืนฐานสำหรับงาน IOT. กรุงเทพฯ : รีไวว่า, 2561. 248 หน้า. 
ประภาส  พุ่มพวง. การเขยีนและการประยุกต์ใช้งานโปรแกรม Arduino. กรุงเทพฯ : ซเีอ็ดยูเคช่ัน, 

2561. 216 หน้า. 
จักรี  รัศมีฉาย. ทดลองและใช้งานบอร์ด Arduino UNO R3 ด้วยโปรแกรม NI LabVIEW.  

กรุงเทพฯ : ทรปิเพิ้ล เอ็ดยูเคช่ัน, 2558. 
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เว็ปไซต์อ้างอิง 
“ครูสง่า คคูำ.” 2563.  [ระบบออนไลน์].  แหลง่ทีม่า http://skukum.pattayatech.ac.th 
“งานที่มอบหมาย ไมโครคอนโทรลเลอร์.” 2561. [ระบบออนไลน์] แหล่งที่มา www.praphas.com 
“618353 ปฏิบัติการไมโครโปรเซสเซอร์และการเชื่อมต่อ.” 2560. [ระบบ

ออนไลน์].  แหลง่ที่มา  https://sites.google.com/site/618353/ls 
“ไมโครคอนโทรลเลอร์.” 2563. แหลง่ที่มา www.google.co.th 
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บันทึกหลังการจัดการเรียนรู้ 

จำนวนนักเรียนเข้าเรียน...................คน  ขาด..............คน ลา..............คน     
วันที่
.............../.............../........... 

รายละเอียด/หัวข้อ 
เนื้อหาที่สอน 

เข้าใจ/ 
ปฏิบัติได้(คน) 

ไม่เข้าใจ 
ปฏิบัติ 

ไม่ได้ (คน) 

หมายเหตุ  สำหรับนักศึกษาที่ไม่เข้าใจ
หรือปฏิบัติไม่ได้จะแก้ไขในการสอนครั้ง
ต่อไป  
ในวันที่……....เดือน……...............…..
พ.ศ…….......... 
โดยจะดำเนินการดงันี ้

ด้านความรู้   

หัวข้อย่อยด้านความรู้ 
1) ชื่อเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 

  

2) หน้าที่ของเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน   1.  

3) วิธีการใช้เครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน   2.  

4) วิธีการเขียนใบเบิกอุปกรณ์ในงาน   3.  

5) วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน    4.  

6) ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์    5.  

7) วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรม
ภาษา C ในงานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาแสดงผล
ที่ LED 7-Segment 

   
 

ลงชื่อ……………………………………………….. 
(นายสง่า  คคูำ) 

ครูผู้สอน 
 

8) วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรับค่า Analog 
INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 

  

9) วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรับค่า 
Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 

  

10) วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน
โปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-
Segment 

  

11) วิธีการประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรับค่า Analog 
INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 

  

12) ข้อควรระวังในงานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มา
แสดงผลที่ LED 7-Segment 

  

13) ขั้นตอนการตรวจสอบผลงาน    

14) ข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน    

15) วิธีการทำความสะอาด    

16) ข้อควรระวังการทำความสะอาด    

17) เก็บเครื่องมือ    

18) ข้อควรระวังการเก็บเครื่องมือ   
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หัวข้อย่อยด้านทักษะ 
1) เตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  

  

2) Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงาน
โปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-
Segment  

  

3) งานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 
7-Segment ได ้

  

4) การประกอบและทดสอบวงจรการทดสอบบอร์ด
ไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino เบื้องต้น 

  

5) การโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรับค่า 
Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segment ได ้

  

6) การประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 งานโปรแกรมรับค่า Analog 
INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segment  

  

7) การตรวจสอบผลงาน   

8) การทำความสะอาด   

9) การเก็บเครื่องมือ   
 

ผลการใช้แผนการสอน 
............................................................................................... ...................................................................
.............................................................................................................. ....................................................
............................................................................................................. ..................................................... 
ผลการเรียนของนักเรียน 
............................................................................................... ...................................................................
.............................................................................................................. ....................................................
................................................................................................................ .................................................. 
ผลการสอนของคร ู
............................................................................................... ...................................................................
.............................................................................................................. ....................................................
.......................................................................................................................... ........................................ 
............................................................................................... ................................................................... 

 

ลงช่ือ................................................ครผูู้สอน 
                                                                                    (นายสง่า  คูคำ) 
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1. สาระสำคัญ 
การเขียนโปรแกรมควบคุมแอลอีดีโหมดแอนะล็อก คือ การควบคุมให้แอลอีดีมีความสว่าง

ระดับต่าง ๆ  ซึ่ง NodeMCU จะสร้างสัญญาณดิจิทัลชนิด PWM หรือสัญญาณที่มีการมอดูเลตความ
กว้างพัลส์ (Pulse Width Modulation) ในการควบคุมให้แอลอีดีติดและดับในอัตราเร็วที่เร็วกว่าการ
ตอบสนองของดวงตามนุษย์ คือที่ความถี่ 1 kHz โดยดวงตามนุษย์จะตอบสนองต่อการกระพริบที่
ความถี่เพียงประมาณ 10 Hz จึงส่งผลให้เราเห็นความสว่างของแอลอีดีที่ระดับต่างๆ รูปที่ 5 แสดง
ลักษณะสัญญาณ PWM ที่เปอร์เซ็นต์รอบการทำงาน (duty cycle) 10, 20 และ 50% ตามลำดับ 
สำหร ับส ัญญาณ  PWM ท ี ่  0% และ 100% ก ็ค ือส ัญญาณด ิจ ิท ัลลอจ ิก  LOW (0 V) และ
ลอจิก HIGH (3.3 V) นั่นเอง 
2.  สมรรถนะประจำหน่วยการเรยีนรู้   

2.1 สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นความรู ้
1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมรับ

ค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266  ใช้งานโปรแกรมรบั

ค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ NodeMCU/ESP8266  

ใช้งานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 

NodeMCU/ESP8266  ใช้งานโปรแกรมรบัค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
11. วิธีการประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266  ใช้งาน

โปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
13. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน  
14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาด  
15. เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเกบ็เครือ่งมอื 

2.2 สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์ได้  
2. การใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมรับค่า 

Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
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3. การใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266  ในงานโปรแกรมรับ
ค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

4. ประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266  ใน
งานโปรแกรมรบัค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบตา่ง ๆ 

5. เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ NodeMCU/ESP8266  
ในงานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

6. ประยุกต์ใช้งานบอร์ด NodeMCU/ESP8266  ในงานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT 
มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

7. สามารถตรวจสอบผลงานได้  
8. สามารถทำความสะอาดได ้
9. สามารถเก็บเครื่องมือได ้ 

2.3 สมรรถนะการเรียนรู้คณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์ 
1. ความซื่อสัตย์  
2. ระเบียบวินัยและตรงตอ่เวลา  
3. สนใจใฝเ่รยีนรู ้   
4. ความรับผิดชอบ  
5. ขยันและอดทน  
6. การประหยัด 
7. ความปลอดภัย 
8. ความคิดสร้างสรรค์ 
9. การทำงานเป็นทีม 
10. จิตบรกิารสาธารณะ 
โดยการน้อมนำหลักปรชัญาของเศรษฐกิจพอเพียงมาปฏิบัติในการเรยีนการสอน 

3. จุดประสงค์การเรียนรู ้
3.1  จุดประสงค์ท่ัวไป 

1. เข้าใจโครงสร้างและหลักการทำงานของไมโครคอนโทรลเลอร์ การใช้ชุดคำสั่ง การ
ประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรก์ับงานอื่น ๆ 

2. สามารถเขียนโปรแกรมควบคุม วิเคราะห์และทดสอบระบบการทำงาน ประยุกต์
ไมโครคอนโทรลเลอร์กบังานอื่นๆ 

3. มีกิจนสิัยในการทำงานด้วยความประณีต รอบคอบและปลอดภัย ตระหนักถึงคุณภาพ
ของงานและมีจริยธรรมในงานอาชีพ 

3.2  จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม  
3.2.1 ดา้นความรู ้

1. บอกช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
2. บอกหน้าที่ของเครื่องมือและอุปกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
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3. บอกวิธีการใช้เครือ่งมอืและอปุกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
4. บอกวิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
5. บอกวิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน ได้อย่างถูกต้อง 
6. บอกข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์ ได้อย่างถูกต้อง 
7. อธิบายวิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงาน

โปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆได้อย่างถูกต้อง 
8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266  ใช้งาน

โปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆได้อย่างถูกต้อง 
9. อธิบายวิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 

NodeMCU/ESP8266  ใช้งานโปรแกรมรบัค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆได้อย่าง
ถูกต้อง 

10. อธิบายวิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266  ใช้งานโปรแกรมรบัค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆได้อย่าง
ถูกต้อง 

11. อธิบายวิธีการประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266  
ใช้งานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆได้อย่างถูกต้อง 

12. บอกข้อควรระวังในงานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบ
ต่าง ๆได้อย่างถูกต้อง 

13. บอกข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบผลงานได้อย่าง
ถูกต้อง  

14. บอกวิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาดได้อย่างถูกต้อง  
15. บอกวิธีเกบ็เครือ่งมือและข้อควรระวังการเกบ็เครื่องมือได้อย่างถูกต้อง 

3.2.2 ดา้นทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์ได้  
2. สามารถใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงาน

โปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆไดอ้ย่างถูกต้อง 
3. สามารถใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266  ใช้งาน

โปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆไดอ้ย่างถูกต้อง 
4. สามารถประกอบและทดสอบวงจร NodeMCU/ESP8266  ใช้งานโปรแกรมรับ

ค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆได้อย่างถูกต้อง 
5. สามารถเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน NodeMCU/ESP8266  ใช้งาน

โปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆได้อย่างถูกต้อง 
6. สามารถประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266  งาน

โปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆได้อย่างถูกต้อง 
7. สามารถตรวจสอบผลงานได้อย่างถูกต้องตามขั้นตอนการปฏิบัติงาน  
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8. สามารถทำความสะอาดได ้
9. สามารถเก็บเครื่องมือได ้ 

3.2.2 ดา้นคณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์

1. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้วัสดุ
อุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและมีคุณลักษณะที่พึ่งประสงค์ 
(ความซื่อสัตย์ ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

2. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง ปลอดภัย และสำเร็จภายในเวลาที่กำหนดอย่างมีเหตุ
และผลตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะที่พึ่งประสงค์(ระเบียบวินัยและตรงต่อ
เวลา ความสนใจใฝ่รู้  ความคิดสร้างสรรค์ การทำงานเป็นทีม และมีจิตบริการสาธารณะ ด้วยความ
รอบรู้ รอบคอบ ระมัดระวัง) 

การบูรณาการกับปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง และคุณลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์
หลักความพอประมาณ 

1. ผู้เรียนจัดสรรเวลาในการฝึกปฏิบัติตามใบงานได้อย่างเหมาะสม 
2. กำหนดเนื้อหาเหมาะสมกับเกณฑ์การประเมิน 
3. ผู้เรียนรูจ้ักใช้และจัดการวัสดุอุปกรณ์ต่าง ๆ อย่างประหยัดและคุ้มค่า 
4. ผู้เรียนปฏิบัติตนเป็นผู้นำและผู้ตามที่ด ี
5. ผู้เรียนเป็นสมาชิกที่ดีของกลุ่มเพื่อนและสงัคม 

หลักความมีเหตุผล 
1. เห็นคุณค่าของการเรียนวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ 
2. กล้าแสดงความคิดอย่างมีเหตผุล                                   
3. กล้าทักท้วงในสิง่ที่ไม่ถูกต้องอย่างถูกกาลเทศะ                                   
4. กล้ายอมรับฟังความคิดเห็นของผูอ้ื่น                                         
5. ใช้วัสดุถูกต้องและเหมาะสมกับงาน                                   
6. ไม่มีเรือ่งทะเลาะวิวาทกับผู้อื่น                      
7. คิดสิ่งใหม่ ๆ ที่เกิดประโยชน์ต่อตนเอง และสงัคม                                  
8. มีความคิดวิเคราะห์ในการแก้ปญัหาอย่างเป็นระบบ 

หลักความมีภูมิคุ้มกัน 
1. มีทักษะในการปฏิบัตงิานตามใบงานได้อย่างมีประสิทธิภาพ 

2. ผู้เรียนได้รับความรู้ที่ถูกต้อง พร้อมทั้งกำหนดเนือ้หาได้ครบถ้วนถูกต้อง 

3. มีการเตรียมความพร้อมในการเรียนและการปฏิบัติงาน 

4. กล้าซักถามปัญหาหรือข้อสงสัยต่าง ๆ อย่างถูกกาลเทศะ  
5. แก้ปัญหาเฉพาะหน้าได้ด้วยตนเองอย่างเป็นเหตเุป็นผล 

6. ควบคุมอารมณ์ของตนเองได้  
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7. ควบคุมกิริยาอาการในสถานการณ์ต่าง ๆได้เป็นอย่างดี  

การตัดสินใจและการดำเนินกิจกรรมต่าง ๆ ให้อยู่ในระดบัพอเพียงหรือตาม
ปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงนั้น ต้องอาศยัท้ังความรู้และคุณธรรมเป็นพ้ืนฐาน ดังนี ้

เง่ือนไขความรู ้
1. ผู้เรียนได้ใช้กระบวนการคิดในเรียนรู้ในเนื้อหารายวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์

ตามหน่วยการเรียนการสอน(ระเบียบวินัยและตรงต่อเวลา ความสนใจใฝ่รู้  ความคิดสร้างสรรค์ การ
ทำงานเป็นทีม และมีจิตบริการสาธารณะ ด้วยความรอบรู้ รอบคอบ ระมัดระวัง) 

2. มีความรู้ความเข้าใจในเนือ้หารายวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ 
3. ใช้วัสดุอย่างประหยัดและคุ้มค่า 

4. ปฏิบัติงานด้วยความละเอียดรอบคอบ  
5. มีความรู้ ความเข้าใจเกี่ยวกบัหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 

เง่ือนไขคุณธรรม 
1. ปฏิบัติงานที่ได้รบัมอบหมายเสรจ็ตามกำหนด  (ความรับผิดชอบ) 
2. ใช้วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด  (ความประหยัด) 

3. มีความเพียรพยายามและกระตือรือร้นในการเรียนและการปฏิบัติงาน 
(ความขยัน ความอดทน)  

4. ให้ความร่วมมือกับการทำกิจกรรมของส่วนรวม อาสาช่วยเหลืองานครูและ
ผู้อื่น(แบ่งปัน)  

4.  สาระการเรยีนรู ้
4.1 ด้านความรู ้

1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมรับ

ค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด NodeMCU/ESP8266  ใช้งานโปรแกรมรบั

ค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ NodeMCU/ESP8266  

ใช้งานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
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10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266  ใช้งานโปรแกรมรบัค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

11. วิธีการประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266  ใช้งาน
โปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
13. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน  
14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาด  
15. เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเกบ็เครือ่งมอื 

4.2 ด้านทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์  
2. Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT 

มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
3. งานโปรแกรมรบัค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบตา่ง ๆ 
4. การประกอบและทดสอบวงจรการทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino 

เบื้องต้น 
5. การโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266  

ใช้งานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
6. การประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด NodeMCU/ESP8266  งานโปรแกรม

รับค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
7. การตรวจสอบผลงาน 
8. การทำความสะอาด 
9. การเกบ็เครื่องมือ 

5.  กิจกรรมการเรยีนรู ้
 การจัดกจิกรรมการเรียนรู้โดยเน้นผูเ้รียนเป็นสำคัญ เรื่อง งานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT 
มาควบคุม LED แบบต่าง ๆโดยใช้รปูแบบ MIAP ดังนี ้

5.1 ขั้นนำเข้าสู่บทเรียน (M)  
1) ครูให้นักเรียนร่วมอภิปรายเกี่ยวกับนวัตกรรมต่าง ๆ ที่นำไมโครคอนโทรลเลอร์มาใช้ในงาน

โปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
2)  ครูสรุปนวัตกรรมและเทคโนโลยีไมโครคอนโทรลเลอร์ในอดีต จนถึงปัจจุบัน และชี้ให้เห็น

ถึงประโยชน์ ของใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์มาควบคุมการทำงานในงานโปรแกรมรับค่า Analog 
INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

5.2 ขั้นสอน (I) 
1) ครูแจกใบงานการทดลองที่ 6 เรื่อง งานโปรแกรมรบัค่า Analog INPUT มาควบคุม LED 

แบบต่าง ๆพร้อมอธิบาย หัวข้อ ทฤษฎีการเรียนรู้ งานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาควบคุม 
LED แบบต่าง ๆ 
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2) ครสูาธิตและให้นกัเรียนปฏิบัติตามเกี่ยวกบั งานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มา
ควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

3) ครูและนักเรียนนักศึกษา ร่วมกันสรุปสรปุเนือ้หา งานโปรแกรมรบัค่า Analog INPUT มา
ควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

5.3ขั้นประยุกต์ (A) 
1) นักเรียนทกุคนศึกษา ใบงานการทดลองที่ 3 เรื่อง งานโปรแกรมรบัค่า Analog INPUT มา

ควบคุม LED แบบต่าง ๆและปฏิบัติงาน ตามใบงานการทดลองที่ 6 เรื่อง งานโปรแกรมรับค่า 
Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

2) ครูให้คำแนะนำ สาธิต และสังเกตการปฏิบัตงิานของนักเรียนทุกคน เพื่อให้เกิดการพฒันา
ผู้เรียนเป็นรายบุคคล   

 5.4 ขั้นสำเร็จผล (P) 
1) ครปูระเมินผลงานจากการปฏิบัติงานของนักเรียนรายบุคคล และสรุปแจ้งผลการประเมิน

ให้นักเรียนทราบ  
2) นักเรียนและครรู่วมกับสรุปผลการเรียนรู้ที่ได้รบั 

6. สื่อและแหล่งเรียนรู ้
6.1 ใบงานการทดลองที่ 7 เรือ่ง งานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง 

ๆ 
6.2 เอกสารประกอบการอบรม เรียนรู้และลองเล่น Arduino เบือ้งต้น  (ฉบับปรับปรงุครัง้ที่ 1) 
6.3 สื่อการเรียนรูผ้่านระบบเครือข่ายคอมพิวเตอร์ เรื่อง งานโปรแกรมรบัค่า Analog INPUT มา

ควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
6.4 ใบแบบฝึกหัดที่ 7 เรื่อง งานโปรแกรมรบัค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
6.5 ใบเฉลยแบบฝึกหัดที่ 7 เรื่อง งานโปรแกรมรบัค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง 

ๆ 
6.6 ใบแบบทดสอบที่ 7 เรื่อง งานโปรแกรมรบัค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
6.7 ใบเฉลยแบบทดสอบที่ 7 เรื่อง งานโปรแกรมรบัค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบ

ต่าง ๆ 
6.8 ใบแบบให้คะแนนการปฏิบัติงาน 

7. หลักฐานการเรียนรู ้
7.1 หลักฐานความรู ้

1. แบบสงัเกตการปฏิบัติงาน ตามใบงานการทดลองที่ 7 
2. แบบบันทึกการปฏิบัตงิาน 

7.2 หลักฐานการปฏิบัติงาน 
1. แบบประเมินผลงานจากการปฏิบัตงิาน ตามใบงานการทดลองที่ 7 

8. การวัดและประเมินผล 
8.1 การประเมินผลการเรียนรู้ หลักการประเมินผลการเรยีนรู้ 
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ก่อนเรียน 
1) แบบทดสอบก่อนเรียน 

ขณะเรยีน 
1) ใช้วิธีประเมินผลแบบถามตอบโดยตรงระหว่างเรียน โดยมีคำถามนำก่อนอธิบาย

เนื้อหาและถามทบทวนเนื้อหาที่ครูอธิบายระหว่างสอน สงัเกตพฤติกรรมระหว่างการเรียนการสอน 
2) ตรวจสอบผลการปฏิบัติตามใบงาน ใบสั่งงาน ตามขั้นตอนการปฏิบัติงาน 
3) สังเกตการทำงานกลุ่ม 

หลังเรียน 
1) ตรวจแบบฝึกหัดท้ายบทเรียน 
2) แบบทดสอบหลังเรียน 

8.2 ประเมินผลงาน/ชิ้นงาน/ผลสำเร็จของผู้เรยีน  
1) ตรวจประเมินผลงานจากการปฏิบัตงิาน ตามใบงานการทดลองที่ 7 
2) ตรวจประเมินผลตามใบงานการทดลองที่ - 

รายละเอียดการประเมินผลการเรยีนรู ้
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านความรู ้

1. วิธีการประเมิน   ทดสอบก่อน หลังเรียน 
2. เครื่องมือ แบบทดสอบ จำนวน 20 ข้อ 
3. เกณฑ์การให้คะแนน ตอบถูกข้อละ 0.5  คะแนน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60  (ต้องได้คะแนนไม่น้อยกว่า 6.00 คะแนน)           

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านทักษะ 
1. วิธีการประเมิน   สังเกตการปฏิบัติงานและผลการปฏิบัติงานตามแบบประเมนิการ

ปฏิบัติงาน 
2. เครื่องมือ แบบประเมินการปฏิบัตงิาน 
3. เกณฑ์การให้คะแนน ตามรูปแบบประเมินการปฏิบัตงิาน รวม 20 คะแนน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60  (ต้องได้คะแนนไม่น้อยกว่า 12.00 คะแนน)           

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านคณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์
1. วิธีการประเมิน   สังเกตพฤติกรรมนกัเรียน นักศึกษาระหว่างการปฏิบัติงาน 
2. เครื่องมือ แบบสงัเกตพฤติกรรมนักเรียน นักศึกษา 

แบบประเมินกระบวนการทำงานกลุม่ 
แบบประเมินผลการนำเสนอผลงาน 

3. เกณฑ์การให้คะแนน ตามเกณฑ์การประเมินตามแบบประเมิน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60 
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บันทึกหลังการจัดการเรียนรู้ 

จำนวนนักเรียนเข้าเรียน...................คน  ขาด..............คน ลา..............คน     
วันที่
.............../.............../........... 

รายละเอียด/หัวข้อ 
เนื้อหาที่สอน 

เข้าใจ/ 
ปฏิบัติได้(คน) 

ไม่เข้าใจ 
ปฏิบัติ 

ไม่ได้ (คน) 

หมายเหตุ  สำหรับนักศึกษาที่ไม่เข้าใจ
หรือปฏิบัติไม่ได้จะแก้ไขในการสอนครั้ง
ต่อไป  
ในวันที่……....เดือน……...............…..
พ.ศ…….......... 
โดยจะดำเนินการดงันี ้

ด้านความรู้   

หัวข้อย่อยด้านความรู้ 
1) ชื่อเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 

  

2) หน้าที่ของเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน   1.  

3) วิธีการใช้เครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน   2.  

4) วิธีการเขียนใบเบิกอุปกรณ์ในงาน   3.  

5) วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน    4.  

6) ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์    5.  

7) วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรม
ภาษา C ในงานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาควบคุม 
LED แบบต่าง ๆ 

   
 

ลงชื่อ……………………………………………….. 
(นายสง่า  คคูำ) 

ครูผู้สอน 
 

8) วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266  ใช้งานโปรแกรมรับค่า Analog 
INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

  

9) วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266  ใช้งานโปรแกรมรับค่า 
Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

  

10) วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266  ใช้งาน
โปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

  

11) วิธีการประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266  ใช้งานโปรแกรมรับค่า Analog 
INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

  

12) ข้อควรระวังในงานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มา
ควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

  

13) ขั้นตอนการตรวจสอบผลงาน    

14) ข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน    

15) วิธีการทำความสะอาด    

16) ข้อควรระวังการทำความสะอาด    

17) เก็บเครื่องมือ    

18) ข้อควรระวังการเก็บเครื่องมือ 
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หัวข้อย่อยด้านทักษะ 
1) เตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  

  

2) Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงาน
โปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบ
ต่าง ๆ 

  

3) งานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาควบคุม LED 
แบบต่าง ๆได้ 

  

4) การประกอบและทดสอบวงจรการทดสอบบอร์ด
ไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino เบื้องต้น 

  

5) การโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266  ใช้งานโปรแกรมรับค่า 
Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆได้ 

  

6) การประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266  งานโปรแกรมรับค่า Analog 
INPUT มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

  

7) การตรวจสอบผลงาน   

8) การทำความสะอาด   

9) การเก็บเครื่องมือ   
 

ผลการใช้แผนการสอน 
............................................................................................... ...................................................................
.............................................................................................................. ....................................................
............................................................................................................. ..................................................... 
ผลการเรียนของนักเรียน 
............................................................................................... ...................................................................
.............................................................................................................. ....................................................
................................................................................................................ .................................................. 
ผลการสอนของคร ู
............................................................................................... ...................................................................
.............................................................................................................. ....................................................
.......................................................................................................................... ........................................ 
............................................................................................... ................................................................... 

 

ลงช่ือ................................................ครผูู้สอน 
                                                                                    (นายสง่า  คูคำ) 
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1. สาระสำคัญ 

สวิตช์ (switch) เป็นอุปกรณ์พื้นฐานในทางไฟฟ้าและอิเล็กทรอนิกส์ที ่มีการใช้งานอย่าง
แพร่หลาย สวิตช์ไฟฟ้าโดยทั่วไปจะทำหน้าที่เป็นอุปกรณ์ตัดต่อกระแสไฟฟ้า ในขณะที่สวิตช์ในทาง
อิเล็กทรอนิกส์จะทำหน้าที่รับข้อมูลจากผู้ใช้มาประมวลผล นอกจากนี้ สวิตช์ยังสามารถนำมาใช้เป็น
เซนเซอร์ที่บอกตำแหน่งพิกัดของอุปกรณ์ที่มีการเคลื่อนที่ต่าง ๆ ได้ โดยอาศัยการเปลี่ยนสถานะทาง
วงจรของสวิตช์ด้วยอุปกรณ์ทางกล เช่น ลิมิตสวิตช์ 

สวิตช์มีหลากหลายชนิด รูปร่าง ขนาด/พิกัด โดยสวิตช์ที่มีการใช้งานกันมากและพบเห็นได้
ทั่วไปในทางไฟฟ้า/อิเล็กทรอนิกส์มีสัญลักษณ์ดังแสดงในรูปที ่ 1 โดยสวิตช์ปุ่มกด (Pushbutton 
Switch) และสวิตช์ปิด-เปิดแบบ SPST (Single Pole Single Throw) เป็นสวิตช์พื้นฐานที่ใช้งานได้
ง่ายที่สุดเพราะมีเพียงหน้าสัมผัสเดียว สำหรับสวิตช์ที่ใช้ในงานที่ซับซ้อนขึ้นมีด้วยกันมากมายหลาย
ชนิด ตัวอย่างเช่น สวิตช์ป ิด-เป ิดแบบ DPST (Double Pole Single Throw) และแบบ SPDT 
(Single Pole Double Throw) และสวิตช์เลือก (Selector Switch) แบบ 4 ตำแหน่ง แสดงรูปที่ 1 
โดยทั่วไป ที่ตัวสวิตช์จะมีการระบุขา โดยมีตัวย่อที่สำคัญคือ 

C = Common คือขาร่วม 

NO = Normally Open คือขาที่ปกติจะเป็นวงจรเปิด หากไม่มีการกดสวิตช์ 

NC = Normally Closed คือขาที่ปกติจะเป็นวงจรปิด 

 
2.  สมรรถนะประจำหน่วยการเรยีนรู้   

2.1 สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นความรู ้
1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมรับ

ค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรับ

ค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ NodeMCU/ESP8266 

ใช้งานโปรแกรมรับค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 

NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรบัค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
11. วิธีการประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน

โปรแกรมรับค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
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12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมรับค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
13. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน  
14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาด  
15. เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเกบ็เครือ่งมอื 

2.2 สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์ได้  
2. การใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมรับค่า 

Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
3. การใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ในงานโปรแกรมรบัค่า 

Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
4. ประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ในงาน

โปรแกรมรับค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
5. เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ NodeMCU/ESP8266 

ในงานโปรแกรมรับค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
6. ประยุกต์ใช้งานบอร์ด NodeMCU/ESP8266 ในงานโปรแกรมรบัค่า Push Switch 

มาควบคุม LED แบบตา่ง ๆ 
7. สามารถตรวจสอบผลงานได้  
8. สามารถทำความสะอาดได ้
9. สามารถเก็บเครื่องมือได ้ 

2.3 สมรรถนะการเรียนรู้คณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์ 
1. ความซื่อสัตย์  
2. ระเบียบวินัยและตรงตอ่เวลา  
3. สนใจใฝเ่รยีนรู ้   
4. ความรับผิดชอบ  
5. ขยันและอดทน  
6. การประหยัด 
7. ความปลอดภัย 
8. ความคิดสร้างสรรค์ 
9. การทำงานเป็นทีม 
10. จิตบรกิารสาธารณะ 
โดยการน้อมนำหลักปรชัญาของเศรษฐกิจพอเพียงมาปฏิบัติในการเรยีนการสอน 

3. จุดประสงค์การเรียนรู ้
3.1  จุดประสงค์ท่ัวไป 

1. เข้าใจโครงสร้างและหลักการทำงานของไมโครคอนโทรลเลอร์ การใช้ชุดคำสั่ง การ
ประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรก์ับงานอื่น ๆ 
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2. สามารถเขียนโปรแกรมควบคุม วิเคราะห์และทดสอบระบบการทำงาน ประยุกต์
ไมโครคอนโทรลเลอร์กบังานอื่นๆ 

3. มีกิจนสิัยในการทำงานด้วยความประณีต รอบคอบและปลอดภัย ตระหนักถึงคุณภาพ
ของงานและมีจริยธรรมในงานอาชีพ 

3.2  จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม  
3.2.1 ดา้นความรู ้

1. บอกช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
2. บอกหน้าที่ของเครื่องมือและอุปกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
3. บอกวิธีการใช้เครือ่งมอืและอปุกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
4. บอกวิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
5. บอกวิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน ได้อย่างถูกต้อง 
6. บอกข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์ ได้อย่างถูกต้อง 
7. อธิบายวิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงาน

โปรแกรมรับค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆได้อย่างถูกต้อง 
8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน

โปรแกรมรับค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆได้อย่างถูกต้อง 
9. อธิบายวิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 

NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรบัค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆได้อย่าง
ถูกต้อง 

10. อธิบายวิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรบัค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆได้อย่าง
ถูกต้อง 

11. อธิบายวิธีการประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 
ใช้งานโปรแกรมรับค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆได้อย่างถูกต้อง 

12. บอกข้อควรระวังในงานโปรแกรมรับค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง 
ๆได้อย่างถูกต้อง 

13. บอกข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบผลงานได้อย่าง
ถูกต้อง  

14. บอกวิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาดได้อย่างถูกต้อง  
15. บอกวิธีเกบ็เครือ่งมือและข้อควรระวังการเกบ็เครื่องมือได้อย่างถูกต้อง 

3.2.2 ดา้นทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์ได้  
2. สามารถใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงาน

โปรแกรมรับค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆไดอ้ย่างถูกต้อง 
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3. สามารถใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน
โปรแกรมรับค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆไดอ้ย่างถูกต้อง 

4. สามารถประกอบและทดสอบวงจร NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรับ
ค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆได้อย่างถูกต้อง 

5. สามารถเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน
โปรแกรมรับค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆได้อย่างถูกต้อง 

6. สามารถประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 งาน
โปรแกรมรับค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆได้อย่างถูกต้อง 

7. สามารถตรวจสอบผลงานได้อย่างถูกต้องตามขั้นตอนการปฏิบัติงาน  
8. สามารถทำความสะอาดได ้
9. สามารถเก็บเครื่องมือได ้ 

3.2.2 ดา้นคณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์

1. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้วัสดุ
อุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและมีคุณลักษณะที่พึ่งประสงค์ 
(ความซื่อสัตย์ ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

2. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง ปลอดภัย และสำเร็จภายในเวลาที่กำหนดอย่างมีเหตุ
และผลตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะที่พึ่งประสงค์(ระเบียบวินัยและตรงต่อ
เวลา ความสนใจใฝ่รู้  ความคิดสร้างสรรค์ การทำงานเป็นทีม และมีจิตบริการสาธารณะ ด้วยความ
รอบรู้ รอบคอบ ระมัดระวัง) 

การบูรณาการกับปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง และคุณลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์
หลักความพอประมาณ 

1. ผู้เรียนจัดสรรเวลาในการฝึกปฏิบัติตามใบงานได้อย่างเหมาะสม 
2. กำหนดเนื้อหาเหมาะสมกับเกณฑ์การประเมิน 
3. ผู้เรียนรูจ้ักใช้และจัดการวัสดุอุปกรณ์ต่าง ๆ อย่างประหยัดและคุ้มค่า 
4. ผู้เรียนปฏิบัติตนเป็นผู้นำและผู้ตามที่ด ี
5. ผู้เรียนเป็นสมาชิกที่ดีของกลุ่มเพื่อนและสงัคม 

หลักความมีเหตุผล 
1. เห็นคุณค่าของการเรียนวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ 
2. กล้าแสดงความคิดอย่างมีเหตผุล                                   
3. กล้าทักท้วงในสิง่ที่ไม่ถูกต้องอย่างถูกกาลเทศะ                                   
4. กล้ายอมรับฟังความคิดเห็นของผูอ้ื่น                                         
5. ใช้วัสดุถูกต้องและเหมาะสมกับงาน                                   
6. ไม่มีเรือ่งทะเลาะวิวาทกับผู้อื่น                      
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7. คิดสิ่งใหม่ ๆ ที่เกิดประโยชน์ต่อตนเอง และสงัคม                                  
8. มีความคิดวิเคราะห์ในการแก้ปญัหาอย่างเป็นระบบ 

หลักความมีภูมิคุ้มกัน 
1. มีทักษะในการปฏิบัตงิานตามใบงานได้อย่างมีประสิทธิภาพ 

2. ผู้เรียนได้รับความรู้ที่ถูกต้อง พร้อมทั้งกำหนดเนือ้หาได้ครบถ้วนถูกต้อง 

3. มีการเตรียมความพร้อมในการเรียนและการปฏิบัติงาน 

4. กล้าซักถามปัญหาหรือข้อสงสัยต่าง ๆ อย่างถูกกาลเทศะ  
5. แก้ปัญหาเฉพาะหน้าได้ด้วยตนเองอย่างเป็นเหตเุป็นผล 

6. ควบคุมอารมณ์ของตนเองได้  
7. ควบคุมกิริยาอาการในสถานการณ์ต่าง ๆได้เป็นอย่างดี  

การตัดสินใจและการดำเนินกิจกรรมต่าง ๆ ให้อยู่ในระดบัพอเพียงหรือตาม
ปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงนั้น ต้องอาศยัท้ังความรู้และคุณธรรมเป็นพ้ืนฐาน ดังนี ้

เง่ือนไขความรู ้
1. ผู้เรียนได้ใช้กระบวนการคิดในเรียนรู้ในเนื้อหารายวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์

ตามหน่วยการเรียนการสอน(ระเบียบวินัยและตรงต่อเวลา ความสนใจใฝ่รู้  ความคิดสร้างสรรค์ การ
ทำงานเป็นทีม และมีจิตบริการสาธารณะ ด้วยความรอบรู้ รอบคอบ ระมัดระวัง) 

2. มีความรู้ความเข้าใจในเนือ้หารายวิชาไมโครคอนโทรลเลอร ์

3. ใช้วัสดุอย่างประหยัดและคุ้มค่า 

4. ปฏิบัติงานด้วยความละเอียดรอบคอบ  
5. มีความรู้ ความเข้าใจเกี่ยวกบัหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 

เง่ือนไขคุณธรรม 
1. ปฏิบัติงานที่ได้รบัมอบหมายเสรจ็ตามกำหนด  (ความรับผิดชอบ) 
2. ใช้วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด  (ความประหยัด) 

3. มีความเพียรพยายามและกระตือรือร้นในการเรียนและการปฏิบัติงาน 
(ความขยัน ความอดทน)  

4. ให้ความร่วมมือกับการทำกิจกรรมของส่วนรวม อาสาช่วยเหลืองานครูและ
ผู้อื่น(แบ่งปัน)  

4.  สาระการเรยีนรู ้
4.1 ด้านความรู ้

1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
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5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมรับ

ค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรับ

ค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ NodeMCU/ESP8266 

ใช้งานโปรแกรมรับค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 

NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรบัค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
11. วิธีการประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน

โปรแกรมรับค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมรับค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
13. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน  
14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาด  
15. เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเกบ็เครือ่งมอื 

4.2 ด้านทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์  
2. Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมรับค่า Push Switch มา

ควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
3. งานโปรแกรมรบัค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
4. การประกอบและทดสอบวงจรการทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino 

เบื้องต้น 
5. การโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 

ใช้งานโปรแกรมรับค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
6. การประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด NodeMCU/ESP8266 งานโปรแกรม

รับค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
7. การตรวจสอบผลงาน 
8. การทำความสะอาด 
9. การเกบ็เครื่องมือ 

 
5.  กิจกรรมการเรยีนรู ้
 การจัดกจิกรรมการเรียนรู้โดยเน้นผูเ้รียนเป็นสำคัญ เรื่อง งานโปรแกรมรับค่า Push Switch 
มาควบคุม LED แบบต่าง ๆโดยใช้รปูแบบ MIAP ดังนี ้
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5.1 ขั้นนำเข้าสู่บทเรียน (M)  
1) ครูให้นักเรียนร่วมอภิปรายเกี่ยวกับนวัตกรรมต่าง ๆ ที่นำไมโครคอนโทรลเลอร์มาใช้ในงาน

โปรแกรมรับค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
2)  ครูสรุปนวัตกรรมและเทคโนโลยีไมโครคอนโทรลเลอร์ในอดีต จนถึงปัจจุบัน และชี้ให้เห็น

ถึงประโยชน์ ของใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์มาควบคุมการทำงานในงานโปรแกรมรับค่า Push 
Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

5.2 ขั้นสอน (I) 
1) ครูแจกใบงานการทดลองที่ 6 เรื่อง งานโปรแกรมรบัค่า Push Switch มาควบคุม LED 

แบบต่าง ๆพร้อมอธิบาย หัวข้อ ทฤษฎีการเรียนรู้ งานโปรแกรมรับค่า Push Switch มาควบคุม LED 
แบบต่าง ๆ 

2) ครสูาธิตและให้นกัเรียนปฏิบัติตามเกี่ยวกบั งานโปรแกรมรับค่า Push Switch มาควบคุม 
LED แบบต่าง ๆ 

3) ครูและนักเรียนนักศึกษา ร่วมกันสรุปสรปุเนือ้หา งานโปรแกรมรบัค่า Push Switch มาควบคุม 
LED แบบต่าง ๆ 

5.3ขั้นประยุกต์ (A) 
1) นักเรียนทกุคนศึกษา ใบงานการทดลองที่ 8 เรื่อง งานโปรแกรมรบัค่า Push Switch มา

ควบคุม LED แบบต่าง ๆและปฏิบัติงาน ตามใบงานการทดลองที่ 8 เรื่อง งานโปรแกรมรับค่า Push 
Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

2) ครูให้คำแนะนำ สาธิต และสังเกตการปฏิบัตงิานของนักเรียนทุกคน เพื่อให้เกิดการพฒันา
ผู้เรียนเป็นรายบุคคล   

 5.4 ขั้นสำเร็จผล (P) 
1) ครปูระเมินผลงานจากการปฏิบัติงานของนักเรียนรายบุคคล และสรุปแจ้งผลการประเมิน

ให้นักเรียนทราบ  
2) นักเรียนและครรู่วมกับสรุปผลการเรียนรู้ที่ได้รบั 

6. สื่อและแหล่งเรียนรู ้
6.1 ใบงานการทดลองที่ 8 เรือ่ง งานโปรแกรมรับค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
6.2 สื่อการเรียนรูผ้่านระบบเครือข่ายคอมพิวเตอร์ เรื่อง งานโปรแกรมรบัค่า Push Switch มา

ควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
6.3 ใบแบบฝึกหัดที่ 8 เรื่อง งานโปรแกรมรบัค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
6.4 ใบเฉลยแบบฝึกหัดที่ 8 เรื่อง งานโปรแกรมรบัค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
6.5 ใบแบบทดสอบที่ 8 เรื่อง งานโปรแกรมรบัค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 
6.6 ใบเฉลยแบบทดสอบที่ 8 เรื่อง งานโปรแกรมรบัค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง 

ๆ 
6.7 ใบแบบให้คะแนนการปฏิบัติงาน 
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7. หลักฐานการเรียนรู ้
7.1 หลักฐานความรู ้

1. แบบสงัเกตการปฏิบัติงาน ตามใบงานการทดลองที่ 8 
2. แบบบันทึกการปฏิบัตงิาน 

7.2 หลักฐานการปฏิบัติงาน 
1. แบบประเมินผลงานจากการปฏิบัตงิาน ตามใบงานการทดลองที่ 8 

8. การวัดและประเมินผล 
8.1 การประเมินผลการเรียนรู้ หลักการประเมินผลการเรยีนรู้ 

ก่อนเรียน 
1) แบบทดสอบก่อนเรียน 

ขณะเรยีน 
1) ใช้วิธีประเมินผลแบบถามตอบโดยตรงระหว่างเรียน โดยมีคำถามนำก่อนอธิบาย

เนื้อหาและถามทบทวนเนื้อหาที่ครูอธิบายระหว่างสอน สงัเกตพฤติกรรมระหว่างการเรียนการสอน 
2) ตรวจสอบผลการปฏิบัติตามใบงาน ใบสั่งงาน ตามขั้นตอนการปฏิบัติงาน 
3) สังเกตการทำงานกลุ่ม 

หลังเรียน 
1) ตรวจแบบฝึกหัดท้ายบทเรียน 
2) แบบทดสอบหลังเรียน 

8.2 ประเมินผลงาน/ชิ้นงาน/ผลสำเร็จของผู้เรยีน  
1) ตรวจประเมินผลงานจากการปฏิบัตงิาน ตามใบงานการทดลองที่ 8 
2) ตรวจประเมินผลตามใบงานการทดลองที่ 8 

รายละเอียดการประเมินผลการเรยีนรู ้
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านความรู ้

1. วิธีการประเมิน   ทดสอบก่อน หลังเรียน 
2. เครื่องมือ แบบทดสอบ จำนวน 20 ข้อ 
3. เกณฑ์การให้คะแนน ตอบถูกข้อละ 0.5  คะแนน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60  (ต้องได้คะแนนไม่น้อยกว่า 6.00 คะแนน)           

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านทักษะ 
1. วิธีการประเมิน   สังเกตการปฏิบัติงานและบันทึกตามแบบประเมินการปฏิบัติงาน 
2. เครื่องมือ แบบประเมินการปฏิบัตงิาน 
3. เกณฑ์การให้คะแนน ตามรูปแบบประเมินการปฏิบัตงิาน รวม 20 คะแนน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60  (ต้องได้คะแนนไม่น้อยกว่า 12.00 คะแนน)           

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านคณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์
1. วิธีการประเมิน   สังเกตพฤติกรรมนกัเรียน นักศึกษาระหว่างการปฏิบัติงาน 
2. เครื่องมือ แบบสงัเกตพฤติกรรมนักเรียน นักศึกษา 
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แบบประเมินกระบวนการทำงานกลุม่ 
แบบประเมินผลการนำเสนอผลงาน 

3. เกณฑ์การให้คะแนน ตามเกณฑ์การประเมินตามแบบประเมิน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60 

  

9. เอกสารอ้างอิง 
เดชฤทธ์ิ  มณีธรรม. คัมภีร์การใช้งาน ไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino.  กรุงเทพฯ : ซีเอ็ดยูเคช่ัน, 

2560. 
ประภาส สุวรรณเพชร. เอกสารประกอบการอบรม เรียนรูแ้ละลองเล่น Arduino เบื้องต้น  (ฉบับ

ปรับปรุงคร้ังท่ี 1). ชัยภูมิ : วิทยาลัยเทคนิคชัยภูมิ. 
จีราวุธ วารินทร์. Arduino UNO  พ้ืนฐานสำหรับงาน IOT. กรุงเทพฯ : รีไวว่า, 2561. 248 หน้า. 
ประภาส  พุ่มพวง. การเขยีนและการประยุกต์ใช้งานโปรแกรม Arduino. กรุงเทพฯ : ซเีอ็ดยูเคช่ัน, 

2561. 216 หน้า. 
จักรี  รัศมีฉาย. ทดลองและใช้งานบอร์ด NodeMCU/ESP8266 ด้วยโปรแกรม NI LabVIEW.  

กรุงเทพฯ : ทรปิเพิ้ล เอ็ดยูเคช่ัน, 2558. 
สุชิน ชินสีห์. ไมโครคอนโทรลเลอร์เบื้องต้น. นนทบุรี : ศูนย์หนังสือเมืองไทย, 2562. 
อ.นพ มหิษานนท์. ออกแบบและทดสอบวงจร ด้วย Proteus. นนทบรุี : คอร์ฟังก์ช่ัน. 2557. 
 

เว็ปไซต์อ้างอิง 
“ครูสง่า คคูำ.” 2563.  [ระบบออนไลน์].  แหลง่ทีม่า http://skukum.pattayatech.ac.th 
“งานที่มอบหมาย ไมโครคอนโทรลเลอร์.” 2561. [ระบบออนไลน์] แหล่งที่มา www.praphas.com 
“618353 ปฏิบัติการไมโครโปรเซสเซอร์และการเชื่อมต่อ.” 2560. [ระบบ

ออนไลน์].  แหลง่ที่มา  https://sites.google.com/site/618353/ls 
“ไมโครคอนโทรลเลอร์.” 2563. แหลง่ที่มา www.google.co.th 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

http://skukum.pattayatech.ac.th/
http://www.praphas.com/
https://sites.google.com/site/618353/ls
http://www.google.co.th/


 

แผนการจัดการเรยีนรู ้ หน่วยท่ี  8 

รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ สอนครั้งท่ี 8 
ชื่อหน่วย   งานโปรแกรมรับค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ ทฤษฎี  2  คาบ 
ชื่อเรื่อง   งานโปรแกรมรับค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ ปฏิบัติ  3  คาบ 

 

นายสง่า  คูคำ ครูชำนาญการ วิทยาลัยเทคนิคพัทยา 
 165 

บันทึกหลังการจัดการเรียนรู้ 

จำนวนนักเรียนเข้าเรียน...................คน  ขาด..............คน ลา..............คน     
วันที่
.............../.............../........... 

รายละเอียด/หัวข้อ 
เนื้อหาที่สอน 

เข้าใจ/ 
ปฏิบัติได้(คน) 

ไม่เข้าใจ 
ปฏิบัติ 

ไม่ได้ (คน) 

หมายเหตุ  สำหรับนักศึกษาที่ไม่เข้าใจ
หรือปฏิบัติไม่ได้จะแก้ไขในการสอนครั้ง
ต่อไป  
ในวันที่……....เดือน……...............…..
พ.ศ…….......... 
โดยจะดำเนินการดงันี ้

ด้านความรู้   

หัวข้อย่อยด้านความรู้ 
1) ชื่อเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 

  

2) หน้าที่ของเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน   1.  

3) วิธีการใช้เครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน   2.  

4) วิธีการเขียนใบเบิกอุปกรณ์ในงาน   3.  

5) วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน    4.  

6) ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์    5.  

7) วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรม
ภาษา C ในงานโปรแกรมรับค่า Push Switch มาควบคุม 
LED แบบต่าง ๆ 

   
 

ลงชื่อ……………………………………………….. 
(นายสง่า  คคูำ) 

ครูผู้สอน 
 

8) วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรับค่า Push Switch 
มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

  

9) วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรับค่า Push 
Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

  

10) วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน
โปรแกรมรับค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

  

11) วิธีการประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรับค่า Push Switch 
มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

  

12) ข้อควรระวังในงานโปรแกรมรับค่า Push Switch มา
ควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

  

13) ขั้นตอนการตรวจสอบผลงาน    

14) ข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน    

15) วิธีการทำความสะอาด    

16) ข้อควรระวังการทำความสะอาด    

17) เก็บเครื่องมือ    

18) ข้อควรระวังการเก็บเครื่องมือ 
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หัวข้อย่อยด้านทักษะ 
1) เตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  

  

2) Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงาน
โปรแกรมรับค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบ
ต่าง ๆ 

  

3) งานโปรแกรมรับค่า Push Switch มาควบคุม LED 
แบบต่าง ๆได้ 

  

4) การประกอบและทดสอบวงจรการทดสอบบอร์ด
ไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino เบื้องต้น 

  

5) การโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรับค่า 
Push Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆได้ 

  

6) การประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 งานโปรแกรมรับค่า Push 
Switch มาควบคุม LED แบบต่าง ๆ 

  

7) การตรวจสอบผลงาน   

8) การทำความสะอาด   

9) การเก็บเครื่องมือ   
 

ผลการใช้แผนการสอน 
............................................................................................... ...................................................................
..................................................................................................................................................................
............................................................................................................................. ..................................... 
ผลการเรียนของนักเรียน 
............................................................................................... ...................................................................
................................................................................................. .................................................................
............................................................................................................................. ..................................... 
ผลการสอนของคร ู
............................................................................................... ...................................................................
........................................................................................................... .......................................................
............................................................................................................................. ..................................... 
.................................................................................................................................................................. 

 

ลงช่ือ................................................ครผูู้สอน 
                                                                                    (นายสง่า  คูคำ) 
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1. สาระสำคัญ 
สวิตช์เมทริกซ์ (matrix switch)หรือเรียกว่า คีย์แพด (keypad) เป็นสวิตซ์ที่ต่ออยู่ในรูปแบบ

เมทริกซ์ ใช้การป้อนข้อมูลร่วมกับงานไมโครคอนโทรลเลอร์ มีส่วนประกอบคือ หน้าสัมผัสสวิตช์ ติด
แผ่นลาเบลปิดชื่อคีย์ และสายต่อสัญญาณสวิตช์ประเภทนี้เหมาะสำหรับงานที่ต้องการป้อนข้อมูล
ทั้งตัวเลข ตัวอักษรที่มีจำนวนสวิตช์มากๆ ตัวอย่างการนำสวิตช์มาใช้งานเช่น เครื่องคิดเลข เครื่องถ่าย
เอกสาร เครื่องรับโทรศัพท์ที่ใช้ตามบ้าน สวิตช์เมทริกซ์หรือแป้นตัวเลข (Keypad) ที่นำมาใช้งานกับ
ไมโครคอนโทรลเลอร์มีขนาด 4x3 สามารถใช้แทนสวิตช์ได้ 12 ตัว ใช้พอร์ตของไมโครคอนโทรลเลอร์
จำนวน 7 พอร์ต และสวิตช์เมตริกซ์ขนาด 4 x 4 สามารถใช้แทนสวิตช์ได้ 16 ตัว ใช้พอร์ตของ
ไมโครคอนโทรลเลอร์จำนวน 8 พอร์ต ซึ ่งทำให้สามารถประหยัดพอร์ตได้มาก การนำเอาสวิตซ์
เมตริกซ์มา เขียนโปรแกรมเพื่อรับค่าการกดสวิตช์ ภายในวงจรของสวิตซ์แบบนี้มีต่อเป็นแบบเมตริกซ์ 
คือสวิตซ์ถูกต่อทั้งแนวตั้ง ( Column) และแนวนอน (Row) ตามวงจรรูปดังนั้นการเขียนโปรแกรมตอ้ง
ใช้หลักการสแกนคีย์ (Scan key) 
 

2.  สมรรถนะประจำหน่วยการเรยีนรู้   
2.1 สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นความรู ้

1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมรับ

ค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 
8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรับ

ค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 
9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ NodeMCU/ESP8266 

ใช้งานโปรแกรมรับค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 
10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 

NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรบัค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 
11. วิธีการประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน

โปรแกรมรับค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 
12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมรับค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 
13. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน  
14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาด  
15. เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเกบ็เครือ่งมอื 
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2.2 สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์ได้  
2. การใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมรับค่า 

Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 
3. การใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ในงานโปรแกรมรบัค่า 

Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 
4. ประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ในงาน

โปรแกรมรับค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 
5. เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อรด์ NodeMCU/ESP8266 

ในงานโปรแกรมรับค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 
6. ประยุกต์ใช้งานบอร์ด NodeMCU/ESP8266 ในงานโปรแกรมรบัค่า Keypad มา

แสดงผลที่ LED 7-Segment 
7. สามารถตรวจสอบผลงานได้  
8. สามารถทำความสะอาดได ้
9. สามารถเก็บเครื่องมือได ้ 

2.3 สมรรถนะการเรียนรู้คณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์ 
1. ความซื่อสัตย์  
2. ระเบียบวินัยและตรงตอ่เวลา  
3. สนใจใฝเ่รยีนรู ้   
4. ความรับผิดชอบ  
5. ขยันและอดทน  
6. การประหยัด 
7. ความปลอดภัย 
8. ความคิดสร้างสรรค์ 
9. การทำงานเป็นทีม 
10. จิตบรกิารสาธารณะ 
โดยการน้อมนำหลักปรชัญาของเศรษฐกิจพอเพียงมาปฏิบัติในการเรยีนการสอน 

3. จุดประสงค์การเรียนรู ้
3.1  จุดประสงค์ท่ัวไป 

1. เข้าใจโครงสร้างและหลักการทำงานของไมโครคอนโทรลเลอร์ การใช้ชุดคำสั่ง การ
ประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรก์ับงานอื่น ๆ 

2. สามารถเขียนโปรแกรมควบคุม วิเคราะห์และทดสอบระบบการทำงาน ประยุกต์
ไมโครคอนโทรลเลอร์กบังานอื่นๆ 

3. มีกิจนสิัยในการทำงานด้วยความประณีต รอบคอบและปลอดภัย ตระหนักถึงคุณภาพ
ของงานและมีจริยธรรมในงานอาชีพ 
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3.2  จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม  
3.2.1 ดา้นความรู ้

1. บอกช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
2. บอกหน้าที่ของเครื่องมือและอุปกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
3. บอกวิธีการใช้เครือ่งมอืและอปุกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
4. บอกวิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
5. บอกวิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน ได้อย่างถูกต้อง 
6. บอกข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์ ได้อย่างถูกต้อง 
7. อธิบายวิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงาน

โปรแกรมรับค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segmentได้อย่างถูกต้อง 
8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน

โปรแกรมรับค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segmentได้อย่างถูกต้อง 
9. อธิบายวิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 

NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรบัค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segmentได้อย่าง
ถูกต้อง 

10. อธิบายวิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรบัค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segmentได้อย่าง
ถูกต้อง 

11. อธิบายวิธีการประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 
ใช้งานโปรแกรมรับค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segmentได้อย่างถูกต้อง 

12. บอกข้อควรระวังในงานโปรแกรมรับค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-
Segmentได้อย่างถูกต้อง 

13. บอกข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบผลงานได้อย่าง
ถูกต้อง  

14. บอกวิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาดได้อย่างถูกต้อง  
15. บอกวิธีเกบ็เครือ่งมือและข้อควรระวังการเกบ็เครื่องมือได้อย่างถูกต้อง 

3.2.2 ดา้นทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์ได้  
2. สามารถใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงาน

โปรแกรมรับค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segmentไดอ้ย่างถูกต้อง 
3. สามารถใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน

โปรแกรมรับค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segmentไดอ้ย่างถูกต้อง 
4. สามารถประกอบและทดสอบวงจร NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรับ

ค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segmentได้อย่างถูกต้อง 
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5. สามารถเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน
โปรแกรมรับค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segmentได้อย่างถูกต้อง 

6. สามารถประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 งาน
โปรแกรมรับค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segmentได้อย่างถูกต้อง 

7. สามารถตรวจสอบผลงานได้อย่างถูกต้องตามขั้นตอนการปฏิบัติงาน  
8. สามารถทำความสะอาดได ้
9. สามารถเก็บเครื่องมือได ้ 

3.2.2 ดา้นคณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์

1. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้วัสดุ
อุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและมีคุณลักษณะที่พึ่งประสงค์ 
(ความซื่อสัตย์ ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

2. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง ปลอดภัย และสำเร็จภายในเวลาที่กำหนดอย่างมีเหตุ
และผลตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะที่พึ่งประสงค์(ระเบียบวินัยและตรงต่อ
เวลา ความสนใจใฝ่รู้  ความคิดสร้างสรรค์ การทำงานเป็นทีม และมีจิตบริการสาธารณะ ด้วยความ
รอบรู้ รอบคอบ ระมัดระวัง) 

การบูรณาการกับปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง และคุณลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์
หลักความพอประมาณ 

1. ผู้เรียนจัดสรรเวลาในการฝึกปฏิบัติตามใบงานได้อย่างเหมาะสม 
2. กำหนดเนื้อหาเหมาะสมกับเกณฑ์การประเมิน 
3. ผู้เรียนรูจ้ักใช้และจัดการวัสดุอุปกรณ์ต่าง ๆ อย่างประหยัดและคุ้มค่า 
4. ผู้เรียนปฏิบัติตนเป็นผู้นำและผู้ตามที่ด ี
5. ผู้เรียนเป็นสมาชิกที่ดีของกลุ่มเพื่อนและสงัคม 

หลักความมีเหตุผล 
1. เห็นคุณค่าของการเรียนวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ 
2. กล้าแสดงความคิดอย่างมีเหตผุล                                   
3. กล้าทักท้วงในสิง่ที่ไม่ถูกต้องอย่างถูกกาลเทศะ                                   
4. กล้ายอมรับฟังความคิดเห็นของผูอ้ื่น                                         
5. ใช้วัสดุถูกต้องและเหมาะสมกับงาน                                   
6. ไม่มีเรือ่งทะเลาะวิวาทกับผู้อื่น                      
7. คิดสิ่งใหม่ ๆ ที่เกิดประโยชน์ต่อตนเอง และสงัคม                                  
8. มีความคิดวิเคราะห์ในการแก้ปญัหาอย่างเป็นระบบ 
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หลักความมีภูมิคุ้มกัน 
1. มีทักษะในการปฏิบัตงิานตามใบงานได้อย่างมีประสิทธิภาพ 

2. ผู้เรียนได้รับความรู้ที่ถูกต้อง พร้อมทั้งกำหนดเนือ้หาได้ครบถ้วนถูกต้อง 

3. มีการเตรียมความพร้อมในการเรียนและการปฏิบัติงาน 

4. กล้าซักถามปัญหาหรือข้อสงสัยต่าง ๆ อย่างถูกกาลเทศะ  
5. แก้ปัญหาเฉพาะหน้าได้ด้วยตนเองอย่างเป็นเหตเุป็นผล 

6. ควบคุมอารมณ์ของตนเองได้  
7. ควบคุมกิริยาอาการในสถานการณ์ต่าง ๆได้เป็นอย่างดี  

การตัดสินใจและการดำเนินกิจกรรมต่าง ๆ ให้อยู่ในระดบัพอเพียงหรือตาม
ปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงนั้น ต้องอาศยัท้ังความรู้และคุณธรรมเป็นพ้ืนฐาน ดังนี ้

เง่ือนไขความรู ้
1. ผู้เรียนได้ใช้กระบวนการคิดในเรียนรู้ในเนื้อหารายวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์

ตามหน่วยการเรียนการสอน(ระเบียบวินัยและตรงต่อเวลา ความสนใจใฝ่รู้  ความคิดสร้างสรรค์ การ
ทำงานเป็นทีม และมีจิตบริการสาธารณะ ด้วยความรอบรู้ รอบคอบ ระมัดระวัง) 

2. มีความรู้ความเข้าใจในเนือ้หารายวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ 
3. ใช้วัสดุอย่างประหยัดและคุ้มค่า 

4. ปฏิบัติงานด้วยความละเอียดรอบคอบ  
5. มีความรู้ ความเข้าใจเกี่ยวกบัหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 

เง่ือนไขคุณธรรม 
1. ปฏิบัติงานที่ได้รบัมอบหมายเสรจ็ตามกำหนด  (ความรับผิดชอบ) 
2. ใช้วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด  (ความประหยัด) 

3. มีความเพียรพยายามและกระตือรือร้นในการเรียนและการปฏิบัติงาน 
(ความขยัน ความอดทน)  

4. ให้ความร่วมมือกับการทำกิจกรรมของส่วนรวม อาสาช่วยเหลืองานครูและ
ผู้อื่น(แบ่งปัน)  

4.  สาระการเรยีนรู ้
4.1 ด้านความรู ้

1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  



 

แผนการจัดการเรยีนรู ้ หน่วยท่ี  9 

รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ สอนครั้งท่ี 9 
ชื่อหน่วย   งานโปรแกรมรับค่า Keypad มาแสดงผลท่ี LED 7-Segment ทฤษฎี  2  คาบ 
ชื่อเรื่อง   งานโปรแกรมรับค่า Keypad มาแสดงผลท่ี LED 7-Segment ปฏิบัติ  3  คาบ 

 

นายสง่า  คูคำ ครูชำนาญการ วิทยาลัยเทคนิคพัทยา 
 172 

7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมรับ
ค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 

8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรับ
ค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 

9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ NodeMCU/ESP8266 
ใช้งานโปรแกรมรับค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 

10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรบัค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 

11. วิธีการประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน
โปรแกรมรับค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 

12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมรับค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 
13. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน  
14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาด  
15. เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเกบ็เครือ่งมอื 

4.2 ด้านทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์  
2. Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมรับค่า Keypad มา

แสดงผลที่ LED 7-Segment 
3. งานโปรแกรมรบัค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 
4. การประกอบและทดสอบวงจรการทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino 

เบื้องต้น 
5. การโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 

ใช้งานโปรแกรมรับค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 
6. การประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด NodeMCU/ESP8266 งานโปรแกรม

รับค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 
7. การตรวจสอบผลงาน 
8. การทำความสะอาด 
9. การเกบ็เครื่องมือ 

5. กิจกรรมการเรียนรู ้
 การจัดกจิกรรมการเรียนรู้โดยเน้นผูเ้รียนเป็นสำคัญ เรื่อง งานโปรแกรมรับค่า Keypad มา
แสดงผลที่ LED 7-Segmentโดยใช้รูปแบบ MIAP ดังนี ้

5.1 ขั้นนำเข้าสู่บทเรียน (M)  
1) ครูให้นักเรียนร่วมอภิปรายเกี่ยวกับนวัตกรรมต่าง ๆ ที่นำไมโครคอนโทรลเลอร์มาใช้ในงาน

โปรแกรมรับค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 
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2)  ครูสรุปนวัตกรรมและเทคโนโลยีไมโครคอนโทรลเลอร์ในอดีต จนถึงปัจจุบัน และชี้ให้เห็น
ถึงประโยชน์ ของใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์มาควบคุมการทำงานในงานโปรแกรมรับค่า Keypad 
มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 

5.2 ขั้นสอน (I) 
1) ครูแจกใบงานการทดลองที่ 9 เรื่อง งานโปรแกรมรบัค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-

Segmentพร้อมอธิบาย หัวข้อ ทฤษฎีการเรียนรู้ งานโปรแกรมรบัค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-
Segment 

2) ครสูาธิตและให้นกัเรียนปฏิบัติตามเกี่ยวกบั งานโปรแกรมรับค่า Keypad มาแสดงผลที่ 
LED 7-Segment 

3) ครูและนักเรียนนักศึกษา ร่วมกันสรุปสรปุเนือ้หา งานโปรแกรมรบัค่า Keypad มาแสดงผลที่ 
LED 7-Segment 

5.3 ขั้นประยุกต์ (A) 
1) นักเรียนทกุคนศึกษา ใบงานการทดลองที่ 9 เรื่อง งานโปรแกรมรบัค่า Keypad มา

แสดงผลที่ LED 7-Segmentและปฏิบัติงาน ตามใบงานการทดลองที่ 9 เรื่อง งานโปรแกรมรบัค่า 
Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 

2) ครูให้คำแนะนำ สาธิต และสังเกตการปฏิบัตงิานของนักเรียนทุกคน เพื่อให้เกิดการพฒันา
ผู้เรียนเป็นรายบุคคล   

 5.4 ขั้นสำเร็จผล (P) 
1) ครปูระเมินผลงานจากการปฏิบัติงานของนักเรียนรายบุคคล และสรุปแจ้งผลการประเมิน

ให้นักเรียนทราบ  
2) นักเรียนและครรู่วมกับสรุปผลการเรียนรู้ที่ได้รบั 

6. สื่อและแหล่งเรียนรู ้
6.1 ใบงานการทดลองที่ 9 เรือ่ง งานโปรแกรมรับค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 
6.2 สื่อการเรียนรูผ้่านระบบเครือข่ายคอมพิวเตอร์ เรื่อง งานโปรแกรมรบัค่า Keypad มา

แสดงผลที่ LED 7-Segment 
6.3 ใบแบบฝึกหัดที่ 9 เรื่อง งานโปรแกรมรบัค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 
6.4 ใบเฉลยแบบฝึกหัดที่ 9 เรื่อง งานโปรแกรมรบัค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 
6.5 ใบแบบทดสอบที่ 9 เรื่อง งานโปรแกรมรบัค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 
6.6 ใบเฉลยแบบทดสอบที่ 9 เรื่อง งานโปรแกรมรบัค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 
6.7 ใบแบบให้คะแนนการปฏิบัติงาน 
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7. หลักฐานการเรียนรู ้
7.1 หลักฐานความรู ้

1. แบบสงัเกตการปฏิบัติงาน ตามใบงานการทดลองที่ 9 
2. แบบบันทึกการปฏิบัตงิาน 

7.2 หลักฐานการปฏิบัติงาน 
1. แบบประเมินผลงานจากการปฏิบัตงิาน ตามใบงานการทดลองที่ 9 

8. การวัดและประเมินผล 
8.1 การประเมินผลการเรียนรู้ หลักการประเมินผลการเรยีนรู้ 

ก่อนเรียน 
1) แบบทดสอบก่อนเรียน 

ขณะเรยีน 
1) ใช้วิธีประเมินผลแบบถามตอบโดยตรงระหว่างเรียน โดยมีคำถามนำก่อนอธิบาย

เนื้อหาและถามทบทวนเนื้อหาที่ครูอธิบายระหว่างสอน สงัเกตพฤติกรรมระหว่างการเรียนการสอน 
2) ตรวจสอบผลการปฏิบัติตามใบงาน ใบสั่งงาน ตามขั้นตอนการปฏิบัติงาน 
3) สังเกตการทำงานกลุ่ม 

หลังเรียน 
1) ตรวจแบบฝึกหัดท้ายบทเรียน 
2) แบบทดสอบหลังเรียน 

8.2 ประเมินผลงาน/ชิ้นงาน/ผลสำเร็จของผู้เรยีน  
1) ตรวจประเมินผลงานจากการปฏิบัตงิาน ตามใบงานการทดลองที่ 9 
2) ตรวจประเมินผลตามใบงานการทดลองที่ 9 

รายละเอียดการประเมินผลการเรยีนรู ้
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านความรู ้

1. วิธีการประเมิน   ทดสอบก่อน หลังเรียน 
2. เครื่องมือ แบบทดสอบ จำนวน 20 ข้อ 
3. เกณฑ์การให้คะแนน ตอบถูกข้อละ 0.5  คะแนน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60  (ต้องได้คะแนนไม่น้อยกว่า 6.00 คะแนน)           

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านทักษะ 
1. วิธีการประเมิน   สังเกตการปฏิบัติงานและบันทึกตามแบบประเมินการปฏิบัติงาน 
2. เครื่องมือ แบบประเมินการปฏิบัตงิาน 
3. เกณฑ์การให้คะแนน ตามรูปแบบประเมินการปฏิบัตงิาน รวม 20 คะแนน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60  (ต้องได้คะแนนไม่น้อยกว่า 12.00 คะแนน)           

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านคณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์
1. วิธีการประเมิน   สังเกตพฤติกรรมนกัเรียน นักศึกษาระหว่างการปฏิบัติงาน 
2. เครื่องมือ แบบสงัเกตพฤติกรรมนักเรียน นักศึกษา 
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แบบประเมินกระบวนการทำงานกลุม่ 
แบบประเมินผลการนำเสนอผลงาน 

3. เกณฑ์การให้คะแนน ตามเกณฑ์การประเมินตามแบบประเมิน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60 

  

9. เอกสารอ้างอิง 
เดชฤทธ์ิ  มณีธรรม. คัมภีร์การใช้งาน ไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino.  กรุงเทพฯ : ซีเอ็ดยูเคช่ัน, 

2560. 
ประภาส สุวรรณเพชร. เอกสารประกอบการอบรม เรียนรูแ้ละลองเล่น Arduino เบื้องต้น  (ฉบับ

ปรับปรุงคร้ังท่ี 1). ชัยภูมิ : วิทยาลัยเทคนิคชัยภูมิ. 
จีราวุธ วารินทร์. Arduino UNO  พ้ืนฐานสำหรับงาน IOT. กรุงเทพฯ : รีไวว่า, 2561. 248 หน้า. 
ประภาส  พุ่มพวง. การเขยีนและการประยุกต์ใช้งานโปรแกรม Arduino. กรุงเทพฯ : ซเีอ็ดยูเคช่ัน, 

2561. 216 หน้า. 
จักรี  รัศมีฉาย. ทดลองและใช้งานบอร์ด Arduino UNO R3 ด้วยโปรแกรม NI LabVIEW.  

กรุงเทพฯ : ทรปิเพิ้ล เอ็ดยูเคช่ัน, 2558. 
สุชิน ชินสีห์. ไมโครคอนโทรลเลอร์เบื้องต้น. นนทบุรี : ศูนย์หนังสือเมืองไทย, 2562. 
อ.นพ มหิษานนท์. ออกแบบและทดสอบวงจร ด้วย Proteus. นนทบรุี : คอร์ฟังก์ช่ัน. 2557. 
 

 
เว็ปไซต์อ้างอิง 
“ครูสง่า คคูำ.” 2563.  [ระบบออนไลน์].  แหลง่ทีม่า http://skukum.pattayatech.ac.th 
“งานที่มอบหมาย ไมโครคอนโทรลเลอร์.” 2561. [ระบบออนไลน์] แหล่งที่มา www.praphas.com 
“618353 ปฏิบัติการไมโครโปรเซสเซอร์และการเชื่อมต่อ.” 2560. [ระบบ

ออนไลน์].  แหลง่ที่มา  https://sites.google.com/site/618353/ls 
“ไมโครคอนโทรลเลอร์.” 2563. แหลง่ที่มา www.google.co.th 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

http://skukum.pattayatech.ac.th/
http://www.praphas.com/
https://sites.google.com/site/618353/ls
http://www.google.co.th/
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บันทึกหลังการจัดการเรียนรู้ 

จำนวนนักเรียนเข้าเรียน...................คน  ขาด..............คน ลา..............คน     
วันที่
.............../.............../........... 

รายละเอียด/หัวข้อ 
เนื้อหาที่สอน 

เข้าใจ/ 
ปฏิบัติได้(คน) 

ไม่เข้าใจ 
ปฏิบัติ 

ไม่ได้ (คน) 

หมายเหตุ  สำหรับนักศึกษาที่ไม่เข้าใจ
หรือปฏิบัติไม่ได้จะแก้ไขในการสอนครั้ง
ต่อไป  
ในวันที่……....เดือน……...............…..
พ.ศ…….......... 
โดยจะดำเนินการดงันี ้

ด้านความรู้   

หัวข้อย่อยด้านความรู้ 
1) ชื่อเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 

  

2) หน้าที่ของเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน   1.  

3) วิธีการใช้เครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน   2.  

4) วิธีการเขียนใบเบิกอุปกรณ์ในงาน   3.  

5) วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน    4.  

6) ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์    5.  

7) วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรม
ภาษา C ในงานโปรแกรมรับค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 
7-Segment 

   
 

ลงชื่อ……………………………………………….. 
(นายสง่า  คคูำ) 

ครูผู้สอน 
 

8) วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรับค่า Keypad มา
แสดงผลที่ LED 7-Segment 

  

9) วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรับค่า 
Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 

  

10) วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน
โปรแกรมรับค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 

  

11) วิธีการประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรับค่า Keypad มา
แสดงผลที่ LED 7-Segment 

  

12) ข้อควรระวังในงานโปรแกรมรับค่า Keypad มาแสดงผล
ที่ LED 7-Segment 

  

13) ขั้นตอนการตรวจสอบผลงาน    

14) ข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน    

15) วิธีการทำความสะอาด    

16) ข้อควรระวังการทำความสะอาด    

17) เก็บเครื่องมือ    

18) ข้อควรระวังการเก็บเครื่องมือ 
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หัวข้อย่อยด้านทักษะ 
1) เตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  

  

2) Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงาน
โปรแกรมรับค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-
Segment 

  

3) งานโปรแกรมรับค่า Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-
Segmentได้ 

  

4) การประกอบและทดสอบวงจรการทดสอบบอร์ด
ไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino เบื้องต้น 

  

5) การโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมรับค่า 
Keypad มาแสดงผลที่ LED 7-Segmentได้ 

  

6) การประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 งานโปรแกรมรับค่า Keypad 
มาแสดงผลที่ LED 7-Segment 

  

7) การตรวจสอบผลงาน   

8) การทำความสะอาด   

9) การเก็บเครื่องมือ   
 

ผลการใช้แผนการสอน 
............................................................................................... ...................................................................
..................................................................................................................................................................
............................................................................................................................. ..................................... 
ผลการเรียนของนักเรียน 
............................................................................................... ...................................................................
................................................................................................. .................................................................
............................................................................................................................. ..................................... 
ผลการสอนของคร ู
............................................................................................... ...................................................................
.............................................................................................................. ....................................................
............................................................................................................. ..................................................... 
............................................................................................... ................................................................... 

 

ลงช่ือ................................................ครผูู้สอน 
                                                                                    (นายสง่า  คูคำ) 
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1. สาระสำคัญ 
Buzzer ลำโพงบซัเซอรเ์ป็นอปุกรณ์ที่ใหก้ำเนิดเสียงทำหน้าที่เปลี่ยนสญัญาณไฟฟ้าให้อยู่ใน

รูปสัญญาณเสียง ลำโพงบัซเซอร์มอียู่ 2 ประเภท ได้แก ่
         1.    แบบแอคทีฟ (Active Buzzer) ลำโพงชนิดนี้มีวงจรกำเนิดความถี่อยู่ภายใน สามารถ
สร้าง สัญญาณเสียงเตือนได้ทันทีเพียงแค่จ่ายแรงดันไฟฟ้าเข้าไป 
         2.    แบบพาสซีฟ (Passive Buzzer) ลำโพงชนิดนี้ทำงานเหมือนลำโพงขนาดเล็ก คือ ถ้า
ป้อน แรงดันไฟฟ้ากระแสตรงเข้าไปไม่มีเสียงถ้าต้องการให้มีสัญญาณเสียงต้องทำการป้อนสัญญาณ
ความถ่ี เข้าไป ลำโพงชนิดนี้สามารถกำเนิดเสียงที่มีความแตกต่างกันตามความถ่ีที่ป้อนเข้ามา 
 
2.  สมรรถนะประจำหน่วยการเรยีนรู้   

2.1 สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นความรู ้
1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงาน

โปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypad 
8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน

โปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypad 
9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ NodeMCU/ESP8266 

ใช้งานโปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypad 
10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 

NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypad 
11. วิธีการประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน

โปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypad 
12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypad 
13. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน  
14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาด  
15. เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเกบ็เครือ่งมอื 

2.2 สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์ได้  
2. การใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงาน

โปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypad 
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3. การใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ในงาน
โปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypad 

4. ประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ในงาน
โปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypad 

5. เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ NodeMCU/ESP8266 
ในงานโปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกบั Keypad 

6. ประยุกต์ใช้งานบอร์ด NodeMCU/ESP8266 ในงานโปรแกรมควบคุม Buzzer 
ร่วมกับ Keypad 

7. สามารถตรวจสอบผลงานได้  
8. สามารถทำความสะอาดได ้
9. สามารถเก็บเครื่องมือได ้ 

2.3 สมรรถนะการเรียนรู้คณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์ 
1. ความซื่อสัตย์  
2. ระเบียบวินัยและตรงตอ่เวลา  
3. สนใจใฝเ่รยีนรู ้   
4. ความรับผิดชอบ  
5. ขยันและอดทน  
6. การประหยัด 
7. ความปลอดภัย 
8. ความคิดสร้างสรรค์ 
9. การทำงานเป็นทีม 
10. จิตบรกิารสาธารณะ 
โดยการน้อมนำหลักปรชัญาของเศรษฐกิจพอเพียงมาปฏิบัติในการเรยีนการสอน 

3. จุดประสงค์การเรียนรู ้
3.1  จุดประสงค์ท่ัวไป 

1. เข้าใจโครงสร้างและหลักการทำงานของไมโครคอนโทรลเลอร์ การใช้ชุดคำสั่ง การ
ประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรก์ับงานอื่น ๆ 

2. สามารถเขียนโปรแกรมควบคุม วิเคราะห์และทดสอบระบบการทำงาน ประยุกต์
ไมโครคอนโทรลเลอร์กบังานอื่นๆ 

3. มีกิจนสิัยในการทำงานด้วยความประณีต รอบคอบและปลอดภัย ตระหนักถึงคุณภาพ
ของงานและมีจริยธรรมในงานอาชีพ 

3.2  จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม  
3.2.1 ดา้นความรู ้

1. บอกช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
2. บอกหน้าที่ของเครื่องมือและอุปกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
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3. บอกวิธีการใช้เครือ่งมอืและอปุกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
4. บอกวิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
5. บอกวิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน ได้อย่างถูกต้อง 
6. บอกข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์ ได้อย่างถูกต้อง 
7. อธิบายวิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงาน

โปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypadได้อย่างถูกต้อง 
8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน

โปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypadได้อย่างถูกต้อง 
9. อธิบายวิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 

NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypadได้อย่างถูกต้อง 
10. อธิบายวิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 

NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypadได้อย่างถูกต้อง 
11. อธิบายวิธีการประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 

ใช้งานโปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypadได้อย่างถกูต้อง 
12. บอกข้อควรระวังในงานโปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypadได้อย่าง

ถูกต้อง 
13. บอกข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบผลงานได้อย่าง

ถูกต้อง  
14. บอกวิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาดได้อย่างถูกต้อง  
15. บอกวิธีเกบ็เครือ่งมือและข้อควรระวังการเกบ็เครื่องมือได้อย่างถูกต้อง 

3.2.2 ดา้นทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์ได้  
2. สามารถใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงาน

โปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypadไดอ้ย่างถูกตอ้ง 
3. สามารถใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน

โปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypadไดอ้ย่างถูกตอ้ง 
4. สามารถประกอบและทดสอบวงจร NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน

โปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypadได้อย่างถูกต้อง 
5. สามารถเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน

โปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypadได้อย่างถูกต้อง 
6. สามารถประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 งาน

โปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypadได้อย่างถูกต้อง 
7. สามารถตรวจสอบผลงานได้อย่างถูกต้องตามขั้นตอนการปฏิบัติงาน  
8. สามารถทำความสะอาดได ้
9. สามารถเก็บเครื่องมือได ้ 
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3.2.2 ดา้นคณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์

1. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้วัสดุ
อุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและมีคณุลักษณะที่พึ่งประสงค์ 
(ความซื่อสัตย์ ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

2. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง ปลอดภัย และสำเร็จภายในเวลาที่กำหนดอย่างมีเหตุ
และผลตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะที่พึ่งประสงค์(ระเบียบวินัยและตรงต่อ
เวลา ความสนใจใฝ่รู้  ความคิดสร้างสรรค์ การทำงานเป็นทีม และมีจิตบริการสาธารณะ ด้วยความ
รอบรู้ รอบคอบ ระมัดระวัง) 

การบูรณาการกับปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง และคุณลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์
หลักความพอประมาณ 

1. ผู้เรียนจัดสรรเวลาในการฝึกปฏิบัติตามใบงานได้อย่างเหมาะสม 
2. กำหนดเนื้อหาเหมาะสมกับเกณฑ์การประเมิน 
3. ผู้เรียนรูจ้ักใช้และจัดการวัสดุอุปกรณ์ต่าง ๆ อย่างประหยัดและคุ้มค่า 
4. ผู้เรียนปฏิบัติตนเป็นผู้นำและผู้ตามที่ด ี
5. ผู้เรียนเป็นสมาชิกที่ดีของกลุ่มเพื่อนและสงัคม 

หลักความมีเหตุผล 
1. เห็นคุณค่าของการเรียนวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ 
2. กล้าแสดงความคิดอย่างมีเหตผุล                                   
3. กล้าทักท้วงในสิง่ที่ไม่ถูกต้องอย่างถูกกาลเทศะ                                   
4. กล้ายอมรับฟังความคิดเห็นของผูอ้ื่น                                         
5. ใช้วัสดุถูกต้องและเหมาะสมกับงาน                                   
6. ไม่มีเรือ่งทะเลาะวิวาทกับผู้อื่น                      
7. คิดสิ่งใหม่ ๆ ที่เกิดประโยชน์ต่อตนเอง และสงัคม                                  
8. มีความคิดวิเคราะห์ในการแก้ปญัหาอย่างเป็นระบบ 

หลักความมีภูมิคุ้มกัน 
1. มีทักษะในการปฏิบัตงิานตามใบงานได้อย่างมีประสิทธิภาพ 

2. ผู้เรียนได้รับความรู้ที่ถูกต้อง พร้อมทั้งกำหนดเนือ้หาได้ครบถ้วนถูกต้อง 

3. มีการเตรียมความพร้อมในการเรียนและการปฏิบัติงาน 

4. กล้าซักถามปัญหาหรือข้อสงสัยต่าง ๆ อย่างถูกกาลเทศะ  
5. แก้ปัญหาเฉพาะหน้าได้ด้วยตนเองอย่างเป็นเหตเุป็นผล 

6. ควบคุมอารมณ์ของตนเองได้  
7. ควบคุมกิริยาอาการในสถานการณ์ต่าง ๆได้เป็นอย่างดี  
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การตัดสินใจและการดำเนินกิจกรรมต่าง ๆ ให้อยู่ในระดบัพอเพียงหรือตาม
ปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงนั้น ต้องอาศยัท้ังความรู้และคุณธรรมเป็นพ้ืนฐาน ดังนี ้

เง่ือนไขความรู ้
1. ผู้เรียนได้ใช้กระบวนการคิดในเรียนรู้ในเนื้อหารายวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์

ตามหน่วยการเรียนการสอน(ระเบียบวินัยและตรงต่อเวลา ความสนใจใฝ่รู้  ความคิดสร้างสรรค์ การ
ทำงานเป็นทีม และมีจิตบริการสาธารณะ ด้วยความรอบรู้ รอบคอบ ระมัดระวัง) 

2. มีความรู้ความเข้าใจในเนือ้หารายวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ 
3. ใช้วัสดุอย่างประหยัดและคุ้มค่า 

4. ปฏิบัติงานด้วยความละเอียดรอบคอบ  
5. มีความรู้ ความเข้าใจเกี่ยวกบัหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 

เง่ือนไขคุณธรรม 
1. ปฏิบัติงานที่ได้รบัมอบหมายเสรจ็ตามกำหนด  (ความรับผิดชอบ) 
2. ใช้วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด  (ความประหยัด) 

3. มีความเพียรพยายามและกระตือรือร้นในการเรียนและการปฏิบัติงาน 
(ความขยัน ความอดทน)  

4. ให้ความร่วมมือกับการทำกิจกรรมของส่วนรวม อาสาช่วยเหลืองานครูและ
ผู้อื่น(แบ่งปัน)  

4.  สาระการเรยีนรู ้
4.1 ด้านความรู ้

1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงาน

โปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypad 
8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน

โปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypad 
9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ NodeMCU/ESP8266 

ใช้งานโปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypad 
10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 

NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypad 
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11. วิธีการประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน
โปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypad 

12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypad 
13. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน  
14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาด  
15. เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเกบ็เครือ่งมอื 

4.2 ด้านทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์  
2. Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมควบคุม Buzzer 

ร่วมกับ Keypad 
3. งานโปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกบั Keypad 
4. การประกอบและทดสอบวงจรการทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino 

เบื้องต้น 
5. การโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 

ใช้งานโปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypad 
6. การประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด NodeMCU/ESP8266 งาน

โปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypad 
7. การตรวจสอบผลงาน 
8. การทำความสะอาด 
9. การเกบ็เครื่องมือ 

 
5.  กิจกรรมการเรยีนรู ้
 การจัดกจิกรรมการเรียนรู้โดยเน้นผูเ้รียนเป็นสำคัญ เรื่อง งานโปรแกรมควบคุม Buzzer 
ร่วมกับ Keypadโดยใช้รปูแบบ MIAP ดังนี ้

5.1 ขั้นนำเข้าสู่บทเรียน (M)  
1) ครูให้นักเรียนร่วมอภิปรายเกี่ยวกับนวัตกรรมต่าง ๆ ที่นำไมโครคอนโทรลเลอร์มาใช้ในงาน

โปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypad 
2)  ครูสรุปนวัตกรรมและเทคโนโลยีไมโครคอนโทรลเลอร์ในอดีต จนถึงปัจจุบัน และชี้ให้เห็น

ถึงประโยชน์ ของใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์มาควบคุมการทำงานในงานโปรแกรมควบคุม Buzzer 
ร่วมกับ Keypad 

5.2 ขั้นสอน (I) 
1) ครูแจกใบงานการทดลองที่ 9 เรื่อง งานโปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypadพร้อม

อธิบาย หัวข้อ ทฤษฎีการเรียนรู้ งานโปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypad 
2) ครสูาธิตและให้นกัเรียนปฏิบัติตามเกี่ยวกบั งานโปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกบั 

Keypad 
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3) ครูและนักเรียนนักศึกษา ร่วมกันสรุปสรปุเนือ้หา งานโปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกบั 
Keypad 

 
5.3ขั้นประยุกต์ (A) 

1) นักเรียนทกุคนศึกษา ใบงานการทดลองที่ 9 เรื่อง งานโปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกบั 
Keypadและปฏิบัตงิาน ตามใบงานการทดลองที่ 9 เรื่อง งานโปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ 
Keypad 

2) ครูให้คำแนะนำ สาธิต และสังเกตการปฏิบัตงิานของนักเรียนทุกคน เพื่อให้เกิดการพฒันา
ผู้เรียนเป็นรายบุคคล   

 5.4 ขั้นสำเร็จผล (P) 
1) ครปูระเมินผลงานจากการปฏิบัติงานของนักเรียนรายบุคคล และสรุปแจ้งผลการประเมิน

ให้นักเรียนทราบ  
2) นักเรียนและครรู่วมกับสรุปผลการเรียนรู้ที่ได้รบั 

6. สื่อและแหล่งเรียนรู ้
6.1 ใบงานการทดลองที่ 9 เรือ่ง งานโปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypad 
6.2 สื่อการเรียนรูผ้่านระบบเครือข่ายคอมพิวเตอร์ เรื่อง งานโปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกบั 

Keypad 
6.3 ใบแบบฝึกหัดที่ 9 เรื่อง งานโปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypad 
6.4 ใบเฉลยแบบฝึกหัดที่ 9 เรื่อง งานโปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypad 
6.5 ใบแบบทดสอบที่ 9 เรื่อง งานโปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypad 
6.6 ใบเฉลยแบบทดสอบที่ 9 เรื่อง งานโปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypad 
6.7 ใบแบบให้คะแนนการปฏิบัติงาน 

7. หลักฐานการเรียนรู ้
7.1 หลักฐานความรู ้

1. แบบสงัเกตการปฏิบัติงาน ตามใบงานการทดลองที่ 9 
2. แบบบันทึกการปฏิบัตงิาน 

7.2 หลักฐานการปฏิบัติงาน 
1. แบบประเมินผลงานจากการปฏิบัตงิาน ตามใบงานการทดลองที่ 9 

8. การวัดและประเมินผล 
8.1 การประเมินผลการเรียนรู้ หลักการประเมินผลการเรยีนรู้ 

ก่อนเรียน 
1) แบบทดสอบก่อนเรียน 

ขณะเรยีน 
1) ใช้วิธีประเมินผลแบบถามตอบโดยตรงระหว่างเรียน โดยมีคำถามนำก่อนอธิบาย

เนื้อหาและถามทบทวนเนื้อหาที่ครูอธิบายระหว่างสอน สงัเกตพฤติกรรมระหว่างการเรียนการสอน 
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2) ตรวจสอบผลการปฏิบัติตามใบงาน ใบสั่งงาน ตามขั้นตอนการปฏิบัติงาน 
3) สังเกตการทำงานกลุ่ม 

หลังเรียน 
1) ตรวจแบบฝึกหัดท้ายบทเรียน 
2) แบบทดสอบหลังเรียน 

8.2 ประเมินผลงาน/ชิ้นงาน/ผลสำเร็จของผู้เรยีน  
1) ตรวจประเมินผลงานจากการปฏิบัตงิาน ตามใบงานการทดลองที่ 9 
2) ตรวจประเมินผลตามใบงานการทดลองที่ 9 

รายละเอียดการประเมินผลการเรยีนรู ้
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านความรู ้

1. วิธีการประเมิน   ทดสอบก่อน หลังเรียน 
2. เครื่องมือ แบบทดสอบ จำนวน 20 ข้อ 
3. เกณฑ์การให้คะแนน ตอบถูกข้อละ 0.5  คะแนน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60  (ต้องได้คะแนนไม่น้อยกว่า 6.00 คะแนน)           

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านทักษะ 
1. วิธีการประเมิน   สังเกตการปฏิบัติงานและบันทึกตามแบบประเมินการปฏิบัติงาน 
2. เครื่องมือ แบบประเมินการปฏิบัตงิาน 
3. เกณฑ์การให้คะแนน ตามรูปแบบประเมินการปฏิบัตงิาน รวม 20 คะแนน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60  (ต้องได้คะแนนไม่น้อยกว่า 12.00 คะแนน)           

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านคณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์
1. วิธีการประเมิน   สังเกตพฤติกรรมนกัเรียน นักศึกษาระหว่างการปฏิบัติงาน 
2. เครื่องมือ แบบสงัเกตพฤติกรรมนักเรียน นักศึกษา 

แบบประเมินกระบวนการทำงานกลุม่ 
แบบประเมินผลการนำเสนอผลงาน 

3. เกณฑ์การให้คะแนน ตามเกณฑ์การประเมินตามแบบประเมิน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60 

  

9. เอกสารอ้างอิง 
เดชฤทธ์ิ  มณีธรรม. คัมภีร์การใช้งาน ไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino.  กรุงเทพฯ : ซีเอ็ดยูเคช่ัน, 

2560. 
ประภาส สุวรรณเพชร. เอกสารประกอบการอบรม เรียนรูแ้ละลองเล่น Arduino เบื้องต้น  (ฉบับ

ปรับปรุงคร้ังท่ี 1). ชัยภูมิ : วิทยาลัยเทคนิคชัยภูมิ. 
จีราวุธ วารินทร์. Arduino UNO  พ้ืนฐานสำหรับงาน IOT. กรุงเทพฯ : รีไวว่า, 2561. 248 หน้า. 
ประภาส  พุ่มพวง. การเขยีนและการประยุกต์ใช้งานโปรแกรม Arduino. กรุงเทพฯ : ซเีอ็ดยูเคช่ัน, 

2561. 216 หน้า. 
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จักรี  รัศมีฉาย. ทดลองและใช้งานบอร์ด Arduino UNO R3 ด้วยโปรแกรม NI LabVIEW.  
กรุงเทพฯ : ทรปิเพิ้ล เอ็ดยูเคช่ัน, 2558. 

สุชิน ชินสีห์. ไมโครคอนโทรลเลอร์เบื้องต้น. นนทบุรี : ศูนย์หนังสือเมืองไทย, 2562. 
อ.นพ มหิษานนท์. ออกแบบและทดสอบวงจร ด้วย Proteus. นนทบรุี : คอร์ฟังก์ช่ัน. 2557. 
 

 
เว็ปไซต์อ้างอิง 
“ครูสง่า คคูำ.” 2563.  [ระบบออนไลน์].  แหลง่ทีม่า http://skukum.pattayatech.ac.th 
“งานที่มอบหมาย ไมโครคอนโทรลเลอร์.” 2561. [ระบบออนไลน์] แหล่งที่มา www.praphas.com 
“618353 ปฏิบัติการไมโครโปรเซสเซอร์และการเชื่อมต่อ.” 2560. [ระบบ

ออนไลน์].  แหลง่ที่มา  https://sites.google.com/site/618353/ls 
“ไมโครคอนโทรลเลอร์.” 2563. แหลง่ที่มา www.google.co.th 
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บันทึกหลังการจัดการเรียนรู้ 

จำนวนนักเรียนเข้าเรียน...................คน  ขาด..............คน ลา..............คน     
วันที่
.............../.............../........... 

รายละเอียด/หัวข้อ 
เนื้อหาที่สอน 

เข้าใจ/ 
ปฏิบัติได้(คน) 

ไม่เข้าใจ 
ปฏิบัติ 

ไม่ได้ (คน) 

หมายเหตุ  สำหรับนักศึกษาที่ไม่เข้าใจ
หรือปฏิบัติไม่ได้จะแก้ไขในการสอนครั้ง
ต่อไป  
ในวันที่……....เดือน……...............…..
พ.ศ…….......... 
โดยจะดำเนินการดงันี ้

ด้านความรู้   

หัวข้อย่อยด้านความรู้ 
1) ชื่อเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 

  

2) หน้าที่ของเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน   1.  

3) วิธีการใช้เครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน   2.  

4) วิธีการเขียนใบเบิกอุปกรณ์ในงาน   3.  

5) วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน    4.  

6) ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์    5.  

7) วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรม
ภาษา C ในงานโปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypad 

   
 

ลงชื่อ……………………………………………….. 
(นายสง่า  คคูำ) 

ครูผู้สอน 
 

8) วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมควบคุม Buzzer 
ร่วมกับ Keypad 

  

9) วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมควบคุม 
Buzzer ร่วมกับ Keypad 

  

10) วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน
โปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypad 

  

11) วิธีการประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมควบคุม Buzzer 
ร่วมกับ Keypad 

  

12) ข้อควรระวังในงานโปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ 
Keypad 

  

13) ขั้นตอนการตรวจสอบผลงาน    

14) ข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน    

15) วิธีการทำความสะอาด    

16) ข้อควรระวังการทำความสะอาด    

17) เก็บเครื่องมือ    

18) ข้อควรระวังการเก็บเครื่องมือ 
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รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์เบื้องต้น สอนครั้งท่ี 10 
ชื่อหน่วย   งานโปรแกรมควบคมุ Buzzer ร่วมกับ Keypad ทฤษฎี  2  คาบ 
ชื่อเรื่อง   งานโปรแกรมควบคมุ Buzzer ร่วมกับ Keypad ปฏิบัติ  3  คาบ 

 

นายสง่า  คูคำ ครูชำนาญการ วิทยาลัยเทคนิคพัทยา 
 188 

หัวข้อย่อยด้านทักษะ 
1) เตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  

  

2) Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงาน
โปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypad 

  

3) งานโปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypadได้   

4) การประกอบและทดสอบวงจรการทดสอบบอร์ด
ไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino เบื้องต้น 

  

5) การโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมควบคุม 
Buzzer ร่วมกับ Keypadได้ 

  

6) การประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 งานโปรแกรมควบคุม Buzzer 
ร่วมกับ Keypad 

  

7) การตรวจสอบผลงาน   

8) การทำความสะอาด   

9) การเก็บเครื่องมือ   
 

ผลการใช้แผนการสอน 
............................................................................................... ...................................................................
..................................................................................................................................................................
............................................................................................................................. ..................................... 
ผลการเรียนของนักเรียน 
............................................................................................... ...................................................................
................................................................................................. .................................................................
............................................................................................................................. ..................................... 
ผลการสอนของคร ู
............................................................................................... ...................................................................
........................................................................................................... .......................................................
............................................................................................................................. ..................................... 
.................................................................................................................................................................. 

 

ลงช่ือ................................................ครผูู้สอน 
                                                                                    (นายสง่า  คูคำ) 
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รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ สอนครั้งท่ี 11 
ชื่อหน่วย   งานโปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD ทฤษฎี  2  คาบ 
ชื่อเรื่อง   งานโปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD ปฏิบัติ  3  คาบ 
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1. สาระสำคัญ 
คำว่า LCD ย่อมาจากคำว่า Liquid Crystal Display ซึ่งเป็นจอที่ทำมาจากผลึกคริสตอล

เหลว หลักการคือ ด้านหลังจอจะมีไฟส่องสว่าง หรือที ่เรียกว่า Backlight อยู ่ เมื ่อมีการปล่อย
กระแสไฟฟ้าเข้าไปกระตุ้นที่ผลึก ก็จะทำให้ผลึกโปร่งแสง ทำให้แสงที่มาจากไฟ Backlight แสดง
ข้ึนมาบนหน้าจอ ส่วนอื่นที่โดนผลึกปิดกั้นไว้จะไม่สว่าง ผลึกมีสีที่แตกต่างกันตามสีของผลึกคริสตอล 
เช่นสีเขียว หรือ สีฟ้าฯลฯ ทำให้เมื่อมองไปที่จอก็จะพบกับตัวหนังสือ แล้วพบกับพื้นหลังสีต่างๆกัน 
จอ Liquid Crystal Display (LCD) เป็นจอแสดงผลรูปแบบหนึ่งที่นิยมนำมาใช้งานกันกับระบบสมอง
กล ฝังตัวอย่างแพร่หลาย จอ LCD มีทั้งแบบแสดงผลเปน็ตัวอักขระเรียกว่า Character LCD ซึ่งมีการ
กำหนดตัวอักษร หรืออักขระที่สามารถแสดงผลไว้ได้อยู่แล้ว และแบบที่สามารถแสดงผลเป็นรูปภาพ
หรือสัญลักษณ์ได้ตามความ ต้องการของผู้ใช้งานเรียกว่า Graphic LCD นอกจากนี้บางชนิดเป็นจอทีม่ี
การผลิตขึ้นมาใช้เฉพาะงาน ทำให้มี รูปแบบและรูปร่างเฉพาะเจาะจงในการแสดงผล เช่นนาฬิกา
ดิจิตอล เครื่องคิดเลข หรือ หน้าปัดวิทยุ เป็นต้น 

 

2.  สมรรถนะประจำหน่วยการเรยีนรู้   
2.1 สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นความรู ้

1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมรับ

ค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD 
8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266  ใช้งานโปรแกรมรบั

ค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD 
9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ NodeMCU/ESP8266  

ใช้งานโปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD 
10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 

NodeMCU/ESP8266  ใช้งานโปรแกรมรบัค่าจากอปุกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD 
11. วิธีการประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266  ใช้งาน

โปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD 
12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD 
13. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน  
14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาด  
15. เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเกบ็เครือ่งมอื 
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2.2 สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์ได้  
2. การใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมรับค่า

จากอุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD 
3. การใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266  ในงานโปรแกรมรับ

ค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD 
4. ประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266  ใน

งานโปรแกรมรบัค่าจากอปุกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD 
5. เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ NodeMCU/ESP8266  

ในงานโปรแกรมรับค่าจากอปุกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD 
6. ประยุกต์ใช้งานบอร์ด NodeMCU/ESP8266  ในงานโปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ 

INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD 
7. สามารถตรวจสอบผลงานได้  
8. สามารถทำความสะอาดได ้
9. สามารถเก็บเครื่องมือได ้ 

2.3 สมรรถนะการเรียนรู้คณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์ 
1. ความซื่อสัตย์  
2. ระเบียบวินัยและตรงตอ่เวลา  
3. สนใจใฝเ่รยีนรู ้   
4. ความรับผิดชอบ  
5. ขยันและอดทน  
6. การประหยัด 
7. ความปลอดภัย 
8. ความคิดสร้างสรรค์ 
9. การทำงานเป็นทีม 
10. จิตบรกิารสาธารณะ 
โดยการน้อมนำหลักปรชัญาของเศรษฐกิจพอเพียงมาปฏิบัติในการเรยีนการสอน 

3. จุดประสงค์การเรียนรู ้
3.1  จุดประสงค์ท่ัวไป 

1. เข้าใจโครงสร้างและหลักการทำงานของไมโครคอนโทรลเลอร์ การใช้ชุดคำสั่ง การ
ประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรก์ับงานอื่น ๆ 

2. สามารถเขียนโปรแกรมควบคุม วิเคราะห์และทดสอบระบบการทำงาน ประยุกต์
ไมโครคอนโทรลเลอร์กบังานอื่นๆ 

3. มีกิจนสิัยในการทำงานด้วยความประณีต รอบคอบและปลอดภัย ตระหนักถึงคุณภาพ
ของงานและมีจริยธรรมในงานอาชีพ 
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3.2  จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม  
3.2.1 ดา้นความรู ้

1. บอกช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
2. บอกหน้าที่ของเครื่องมือและอุปกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
3. บอกวิธีการใช้เครือ่งมอืและอปุกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
4. บอกวิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
5. บอกวิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน ได้อย่างถูกต้อง 
6. บอกข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์ ได้อย่างถูกต้อง 
7. อธิบายวิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงาน

โปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCDได้อย่างถูกต้อง 
8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266  ใช้งาน

โปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCDได้อย่างถูกต้อง 
9. อธิบายวิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 

NodeMCU/ESP8266  ใช้งานโปรแกรมรบัค่าจากอปุกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCDได้
อย่างถูกต้อง 

10. อธิบายวิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266  ใช้งานโปรแกรมรบัค่าจากอปุกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCDได้
อย่างถูกต้อง 

11. อธิบายวิธีการประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266  
ใช้งานโปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCDได้อย่างถูกต้อง 

12. บอกข้อควรระวังในงานโปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผล
ด้วย LCDได้อย่างถูกต้อง 

13. บอกข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบผลงานได้อย่าง
ถูกต้อง  

14. บอกวิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาดได้อย่างถูกต้อง  
15. บอกวิธีเกบ็เครือ่งมือและข้อควรระวังการเกบ็เครื่องมือได้อย่างถูกต้อง 

3.2.2 ดา้นทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์ได้  
2. สามารถใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงาน

โปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCDไดอ้ย่างถูกต้อง 
3. สามารถใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266  ใช้งาน

โปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCDไดอ้ย่างถูกต้อง 
4. สามารถประกอบและทดสอบวงจร NodeMCU/ESP8266  ใช้งานโปรแกรมรับ

ค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCDได้อย่างถูกต้อง 
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5. สามารถเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน NodeMCU/ESP8266  ใช้งาน
โปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCDได้อย่างถูกต้อง 

6. สามารถประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266  งาน
โปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCDได้อย่างถูกต้อง 

7. สามารถตรวจสอบผลงานได้อย่างถูกต้องตามขั้นตอนการปฏิบัติงาน  
8. สามารถทำความสะอาดได ้
9. สามารถเก็บเครื่องมือได ้ 

3.2.2 ดา้นคณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์

1. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้วัสดุ
อุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและมีคุณลักษณะที่พึ่งประสงค์ 
(ความซื่อสัตย์ ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

2. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง ปลอดภัย และสำเร็จภายในเวลาที่กำหนดอย่างมีเหตุ
และผลตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะที่พึ่งประสงค์(ระเบียบวินัยและตรงต่อ
เวลา ความสนใจใฝ่รู้  ความคิดสร้างสรรค์ การทำงานเป็นทีม และมีจิตบริการสาธารณะ ด้วยความ
รอบรู้ รอบคอบ ระมัดระวัง) 

การบูรณาการกับปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง และคุณลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์
หลักความพอประมาณ 

1. ผู้เรียนจัดสรรเวลาในการฝึกปฏิบัติตามใบงานได้อย่างเหมาะสม 
2. กำหนดเนื้อหาเหมาะสมกับเกณฑ์การประเมิน 
3. ผู้เรียนรูจ้ักใช้และจัดการวัสดุอุปกรณ์ต่าง ๆ อย่างประหยัดและคุ้มค่า 
4. ผู้เรียนปฏิบัติตนเป็นผู้นำและผู้ตามที่ด ี
5. ผู้เรียนเป็นสมาชิกที่ดีของกลุ่มเพื่อนและสงัคม 

หลักความมีเหตุผล 
1. เห็นคุณค่าของการเรียนวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ 
2. กล้าแสดงความคิดอย่างมีเหตผุล                                   
3. กล้าทักท้วงในสิง่ที่ไม่ถูกต้องอย่างถูกกาลเทศะ                                   
4. กล้ายอมรับฟังความคิดเห็นของผูอ้ื่น                                         
5. ใช้วัสดุถูกต้องและเหมาะสมกับงาน                                   
6. ไม่มีเรือ่งทะเลาะวิวาทกับผู้อื่น                      
7. คิดสิ่งใหม่ ๆ ที่เกิดประโยชน์ต่อตนเอง และสงัคม                                  
8. มีความคิดวิเคราะห์ในการแก้ปญัหาอย่างเป็นระบบ 

หลักความมีภูมิคุ้มกัน 
1. มีทักษะในการปฏิบัตงิานตามใบงานได้อย่างมีประสิทธิภาพ 
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2. ผู้เรียนได้รับความรู้ที่ถูกต้อง พร้อมทั้งกำหนดเนือ้หาได้ครบถ้วนถูกต้อง 

3. มีการเตรียมความพร้อมในการเรียนและการปฏิบัติงาน 

4. กล้าซักถามปัญหาหรือข้อสงสัยต่าง ๆ อย่างถูกกาลเทศะ  
5. แก้ปัญหาเฉพาะหน้าได้ด้วยตนเองอย่างเป็นเหตเุป็นผล 

6. ควบคุมอารมณ์ของตนเองได้  
7. ควบคุมกิริยาอาการในสถานการณ์ต่าง ๆได้เป็นอย่างดี  

การตัดสินใจและการดำเนินกิจกรรมต่าง ๆ ให้อยู่ในระดบัพอเพียงหรือตาม
ปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงนั้น ต้องอาศยัท้ังความรู้และคุณธรรมเป็นพ้ืนฐาน ดังนี ้

เง่ือนไขความรู ้
1. ผู้เรียนได้ใช้กระบวนการคิดในเรียนรู้ในเนื้อหารายวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์

ตามหน่วยการเรียนการสอน(ระเบียบวินัยและตรงต่อเวลา ความสนใจใฝ่รู้  ความคิดสร้างสรรค์ การ
ทำงานเป็นทีม และมีจิตบริการสาธารณะ ด้วยความรอบรู้ รอบคอบ ระมัดระวัง) 

2. มีความรู้ความเข้าใจในเนือ้หารายวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ 
3. ใช้วัสดุอย่างประหยัดและคุ้มค่า 

4. ปฏิบัติงานด้วยความละเอียดรอบคอบ  
5. มีความรู้ ความเข้าใจเกี่ยวกบัหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 

เง่ือนไขคุณธรรม 
1. ปฏิบัติงานที่ได้รบัมอบหมายเสรจ็ตามกำหนด  (ความรับผิดชอบ) 
2. ใช้วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด  (ความประหยัด) 

3. มีความเพียรพยายามและกระตือรือร้นในการเรียนและการปฏิบัติงาน 
(ความขยัน ความอดทน)  

4. ให้ความร่วมมือกับการทำกิจกรรมของส่วนรวม อาสาช่วยเหลืองานครูและ
ผู้อื่น(แบ่งปัน)  

4.  สาระการเรยีนรู ้
4.1 ด้านความรู ้

1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมรับ

ค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD 
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8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด NodeMCU/ESP8266  ใช้งานโปรแกรมรบั
ค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD 

9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ NodeMCU/ESP8266  
ใช้งานโปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD 

10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266  ใช้งานโปรแกรมรบัค่าจากอปุกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD 

11. วิธีการประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266  ใช้งาน
โปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD 

12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD 
13. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน  
14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาด  
15. เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเกบ็เครือ่งมอื 

4.2 ด้านทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์  
2. Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมรับค่าจากอปุกรณ์ 

INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD 
3. งานโปรแกรมรบัค่าจากอปุกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD 
4. การประกอบและทดสอบวงจรการทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino 

เบื้องต้น 
5. การโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266  

ใช้งานโปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD 
6. การประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด NodeMCU/ESP8266  งานโปรแกรม

รับค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD 
7. การตรวจสอบผลงาน 
8. การทำความสะอาด 
9. การเกบ็เครื่องมือ 

5.  กิจกรรมการเรยีนรู ้
 การจัดกจิกรรมการเรียนรู้โดยเน้นผูเ้รียนเป็นสำคัญ เรื่อง งานโปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ 
INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD โดยใช้รูปแบบ MIAP ดังนี ้

5.1 ขั้นนำเข้าสู่บทเรียน (M)  
1) ครูให้นักเรียนร่วมอภิปรายเกี่ยวกับนวัตกรรมต่าง ๆ ที่นำไมโครคอนโทรลเลอร์มาใช้ในงาน

โปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD 
2)  ครูสรุปนวัตกรรมและเทคโนโลยีไมโครคอนโทรลเลอร์ในอดีต จนถึงปัจจุบัน และชี้ให้เห็น

ถึงประโยชน์ ของใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์มาควบคุมการทำงานในงานโปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ 
INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD 
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5.2 ขั้นสอน (I) 
1) ครูแจกใบงานการทดลองที่ 11 เรื่อง งานโปรแกรมรบัค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ 

แสดงผลด้วย LCDพร้อมอธิบาย หัวข้อ ทฤษฎีการเรียนรู้ งานโปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ INPUT 
แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD 

2) ครสูาธิตและให้นกัเรียนปฏิบัติตามเกี่ยวกบั งานโปรแกรมรับค่าจากอปุกรณ์ INPUT แบบ
ต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD 

3) ครูและนักเรียนนักศึกษา ร่วมกันสรุปสรปุเนือ้หา งานโปรแกรมรบัค่าจากอปุกรณ์ INPUT 
แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD 

5.3ขั้นประยุกต์ (A) 
1) นักเรียนทกุคนศึกษา ใบงานการทดลองที่ 11 เรื่อง งานโปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ 

INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCDและปฏิบัติงาน ตามใบงานการทดลองที่ 11 เรือ่ง งาน
โปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD 

2) ครูให้คำแนะนำ สาธิต และสังเกตการปฏิบัตงิานของนักเรียนทุกคน เพื่อให้เกิดการพฒันา
ผู้เรียนเป็นรายบุคคล   

 5.4 ขั้นสำเร็จผล (P) 
1) ครปูระเมินผลงานจากการปฏิบัติงานของนักเรียนรายบุคคล และสรุปแจ้งผลการประเมิน

ให้นักเรียนทราบ  
2) นักเรียนและครรู่วมกับสรุปผลการเรียนรู้ที่ได้รบั 

6. สื่อและแหล่งเรียนรู ้
6.1 ใบงานการทดลองที่ 11 เรื่อง งานโปรแกรมรับค่าจากอปุกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ 

แสดงผลด้วย LCD 
6.2 สื่อการเรียนรูผ้่านระบบเครือข่ายคอมพิวเตอร์ เรื่อง งานโปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ 

INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD 
6.3 ใบแบบฝึกหัดที่ 11 เรื่อง งานโปรแกรมรบัค่าจากอปุกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผล

ด้วย LCD 
6.4 ใบเฉลยแบบฝึกหัดที่ 11 เรื่อง งานโปรแกรมรบัค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ 

แสดงผลด้วย LCD 
6.5 ใบแบบทดสอบที่ 11 เรื่อง งานโปรแกรมรบัค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผล

ด้วย LCD 
6.6 ใบเฉลยแบบทดสอบที่ 11 เรื่อง งานโปรแกรมรบัค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ 

แสดงผลด้วย LCD 
6.7 ใบแบบให้คะแนนการปฏิบัติงาน 
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7. หลักฐานการเรียนรู ้
7.1 หลักฐานความรู ้

1. แบบสงัเกตการปฏิบัติงาน ตามใบงานการทดลองที่ 11 
2. แบบบันทึกการปฏิบัตงิาน 

7.2 หลักฐานการปฏิบัติงาน 
1. แบบประเมินผลงานจากการปฏิบัตงิาน ตามใบงานการทดลองที่ 11 

8. การวัดและประเมินผล 
8.1 การประเมินผลการเรียนรู้ หลักการประเมินผลการเรยีนรู้ 

ก่อนเรียน 
1) แบบทดสอบก่อนเรียน 

ขณะเรยีน 
1) ใช้วิธีประเมินผลแบบถามตอบโดยตรงระหว่างเรียน โดยมีคำถามนำก่อนอธิบาย

เนื้อหาและถามทบทวนเนื้อหาที่ครูอธิบายระหว่างสอน สงัเกตพฤติกรรมระหว่างการเรียนการสอน 
2) ตรวจสอบผลการปฏิบัติตามใบงาน ใบสั่งงาน ตามขั้นตอนการปฏิบัติงาน 
3) สังเกตการทำงานกลุ่ม 

หลังเรียน 
1) ตรวจแบบฝึกหัดท้ายบทเรียน 
2) แบบทดสอบหลังเรียน 

8.2 ประเมินผลงาน/ชิ้นงาน/ผลสำเร็จของผู้เรยีน  
1) ตรวจประเมินผลงานจากการปฏิบัตงิาน ตามใบงานการทดลองที่ 11 
2) ตรวจประเมินผลตามใบงานการทดลองที่ 11 

รายละเอียดการประเมินผลการเรยีนรู ้
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านความรู ้

1. วิธีการประเมิน   ทดสอบก่อน หลังเรียน 
2. เครื่องมือ แบบทดสอบ จำนวน 20 ข้อ 
3. เกณฑ์การให้คะแนน ตอบถูกข้อละ 0.5  คะแนน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60  (ต้องได้คะแนนไม่น้อยกว่า 6.00 คะแนน)           

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านทักษะ 
1. วิธีการประเมิน   สังเกตการปฏิบัติงานและบันทึกตามแบบประเมินการปฏิบัติงาน 
2. เครื่องมือ แบบประเมินการปฏิบัตงิาน 
3. เกณฑ์การให้คะแนน ตามรูปแบบประเมินการปฏิบัตงิาน รวม 20 คะแนน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60  (ต้องได้คะแนนไม่น้อยกว่า 12.00 คะแนน)           

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านคณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์
1. วิธีการประเมิน   สังเกตพฤติกรรมนกัเรียน นักศึกษาระหว่างการปฏิบัติงาน 
2. เครื่องมือ แบบสงัเกตพฤติกรรมนักเรียน นักศึกษา 
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แบบประเมินกระบวนการทำงานกลุม่ 
แบบประเมินผลการนำเสนอผลงาน 

3. เกณฑ์การให้คะแนน ตามเกณฑ์การประเมินตามแบบประเมิน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60 

  

9. เอกสารอ้างอิง 
เดชฤทธ์ิ  มณีธรรม. คัมภีร์การใช้งาน ไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino.  กรุงเทพฯ : ซีเอ็ดยูเคช่ัน, 

2560. 
ประภาส สุวรรณเพชร. เอกสารประกอบการอบรม เรียนรูแ้ละลองเล่น Arduino เบื้องต้น  (ฉบับ

ปรับปรุงคร้ังท่ี 1). ชัยภูมิ : วิทยาลัยเทคนิคชัยภูมิ. 
จีราวุธ วารินทร์. Arduino UNO  พ้ืนฐานสำหรับงาน IOT. กรุงเทพฯ : รีไวว่า, 2561. 248 หน้า. 
ประภาส  พุ่มพวง. การเขยีนและการประยุกต์ใช้งานโปรแกรม Arduino. กรุงเทพฯ : ซเีอ็ดยูเคช่ัน, 

2561. 216 หน้า. 
จักรี  รัศมีฉาย. ทดลองและใช้งานบอร์ด Arduino Uno R3 ด้วยโปรแกรม NI LabVIEW.  

กรุงเทพฯ : ทรปิเพิ้ล เอ็ดยูเคช่ัน, 2558. 
สุชิน ชินสีห์. ไมโครคอนโทรลเลอร์เบื้องต้น. นนทบุรี : ศูนย์หนังสือเมืองไทย, 2562. 
อ.นพ มหิษานนท์. ออกแบบและทดสอบวงจร ด้วย Proteus. นนทบรุี : คอร์ฟังก์ช่ัน. 2557. 
 

เว็ปไซต์อ้างอิง 
“ครูสง่า คคูำ.” 2563.  [ระบบออนไลน์].  แหลง่ทีม่า http://skukum.pattayatech.ac.th 
“งานที่มอบหมาย ไมโครคอนโทรลเลอร์.” 2561. [ระบบออนไลน์] แหล่งที่มา www.praphas.com 
“618353 ปฏิบัติการไมโครโปรเซสเซอร์และการเชื่อมต่อ.” 2560. [ระบบ

ออนไลน์].  แหลง่ที่มา  https://sites.google.com/site/618353/ls 
“ไมโครคอนโทรลเลอร์.” 2563. แหลง่ที่มา www.google.co.th 
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บันทึกหลังการจัดการเรียนรู้ 

จำนวนนักเรียนเข้าเรียน...................คน  ขาด..............คน ลา..............คน     
วันที่
.............../.............../........... 

รายละเอียด/หัวข้อ 
เนื้อหาที่สอน 

เข้าใจ/ 
ปฏิบัติได้(คน) 

ไม่เข้าใจ 
ปฏิบัติ 

ไม่ได้ (คน) 

หมายเหตุ  สำหรับนักศึกษาที่ไม่เข้าใจ
หรือปฏิบัติไม่ได้จะแก้ไขในการสอนครั้ง
ต่อไป  
ในวันที่……....เดือน……...............…..
พ.ศ…….......... 
โดยจะดำเนินการดงันี ้

ด้านความรู้   

หัวข้อย่อยด้านความรู้ 
1) ชื่อเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 

  

2) หน้าที่ของเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน   1.  

3) วิธีการใช้เครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน   2.  

4) วิธีการเขียนใบเบิกอุปกรณ์ในงาน   3.  

5) วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน    4.  

6) ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์    5.  

7) วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรม
ภาษา C ในงานโปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบต่าง 
ๆ แสดงผลด้วย LCD 

   
 

ลงชื่อ……………………………………………….. 
(นายสง่า  คคูำ) 

ครูผู้สอน 
 

8) วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266  ใช้งานโปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ 
INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD 

  

9) วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266  ใช้งานโปรแกรมรับค่าจาก
อุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD 

  

10) วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266  ใช้งาน
โปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผล
ด้วย LCD 

  

11) วิธีการประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266  ใช้งานโปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ 
INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD 

  

12) ข้อควรระวังในงานโปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ INPUT 
แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD 

  

13) ขั้นตอนการตรวจสอบผลงาน    

14) ข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน    

15) วิธีการทำความสะอาด    

16) ข้อควรระวังการทำความสะอาด    

17) เก็บเครื่องมือ    

18) ข้อควรระวังการเก็บเครื่องมือ   
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หัวข้อย่อยด้านทักษะ 
1) เตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  

  

2) Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงาน
โปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ 
แสดงผลด้วย LCD 

  

3) งานโปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ 
แสดงผลด้วย LCDได้ 

  

4) การประกอบและทดสอบวงจรการทดสอบบอร์ด
ไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino เบื้องต้น 

  

5) การโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266  ใช้งานโปรแกรมรับค่า
จากอุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCDได ้

  

6) การประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266  งานโปรแกรมรับค่าจาก
อุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD 

  

7) การตรวจสอบผลงาน   

8) การทำความสะอาด   

9) การเก็บเครื่องมือ   
 

ผลการใช้แผนการสอน 
............................................................................................... ...................................................................
..................................................................................................................................................................
............................................................................................................................. ..................................... 
ผลการเรียนของนักเรียน 
............................................................................................... ...................................................................
................................................................................................. .................................................................
............................................................................................................................. ..................................... 
ผลการสอนของคร ู
............................................................................................... ...................................................................
........................................................................................................... .......................................................
............................................................................................................................. ..................................... 
.................................................................................................................................................................. 

 

ลงช่ือ................................................ครผูู้สอน 
                                                                                    (นายสง่า  คูคำ) 
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1. สาระสำคัญ 
เซนเซอร์และโมดูลวัดความสว่าง เราสามารถมองความเข้มแสงหรือความสว่างเป็น

สัญญาณประเภทหนึ่งที่มนุษย์สามารถสัมผัสได้ด้วยดวงตา ความสว่างมีหน่วยเป็นลักซ์ ( lux) เป็น
หน่วยที่ใช้วัดค่าความสว่าง ( Illuminance) ต่อพื้นที่ หรือคิดเป็นลูเมนต่อตารางเมตร โดยในปกติ
ความสว่างตามสถานที่ต่าง ๆ นั้นได้มาจากแหล่งกำเนิดที่แตกต่างกัน เช่น จากหลอดไฟ ดวงอาทิตย์
หรือแสงจากไฟบริเวณข้างเคียง เป็นต้น ในทางปฏิบัติจะมีการกำหนดค่าความสว่างที่เหมาะสม กับ
การใช้งานในสถานที่นั้น ๆ ซึ่งโดยทั่วไปจะมีค่าไม่น้อยกว่า 50-500 ลักซ์ 
  

ตัวต้านทานที่แปรค่าตามแสง (Light Dependent Resistor, LDR) หรือตัวต้านทานที่
แปรค่าตามแสง คือ ตัวต้านทานชนิดที่เปลี่ยนสภาพความนำไฟฟ้า (Conductance) ได้เมื่อมีแสงมา
ตกกระทบ ทำจากวัสดุสารกึ่งตัวนำที่ไวต่อแสง บางครั้งเราเรียก  LDR เซนเซอร์ชนิดนี้ว่าโฟโตรีซี
สเตอร์ (Photoresistor) หรือ โฟโตคอนดัคเตอร์ (Photoconductor)  
 

2.  สมรรถนะประจำหน่วยการเรยีนรู้   
2.1 สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นความรู ้

1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมการ

เช่ือมต่อกบั LDR แสดงผลด้วย LCD 
8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการ

เช่ือมต่อกบั LDR แสดงผลด้วย LCD 
9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ NodeMCU/ESP8266 

ใช้งานโปรแกรมการเช่ือมต่อกับ LDR แสดงผลด้วย LCD 
10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 

NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการเช่ือมต่อกับ LDR แสดงผลด้วย LCD 
11. วิธีการประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน

โปรแกรมการเช่ือมต่อกบั LDR แสดงผลด้วย LCD 
12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมการเช่ือมต่อกบั LDR แสดงผลด้วย LCD 
13. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน  
14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาด  
15. เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเกบ็เครือ่งมอื 
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2.2 สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์ได้  
2. การใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมการ

เช่ือมต่อกบั LDR แสดงผลด้วย LCD 
3. การใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ในงานโปรแกรมการ

เช่ือมต่อกบั LDR แสดงผลด้วย LCD 
4. ประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ในงาน

โปรแกรมการเช่ือมต่อกบั LDR แสดงผลด้วย LCD 
5. เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ NodeMCU/ESP8266 

ในงานโปรแกรมการเช่ือมต่อกบั LDR แสดงผลด้วย LCD 
6. ประยุกต์ใช้งานบอร์ด NodeMCU/ESP8266 ในงานโปรแกรมการเช่ือมต่อกับ LDR 

แสดงผลด้วย LCD 
7. สามารถตรวจสอบผลงานได้  
8. สามารถทำความสะอาดได ้
9. สามารถเก็บเครื่องมือได ้ 

2.3 สมรรถนะการเรียนรู้คณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์ 
1. ความซื่อสัตย์  
2. ระเบียบวินัยและตรงตอ่เวลา  
3. สนใจใฝเ่รยีนรู ้   
4. ความรับผิดชอบ  
5. ขยันและอดทน  
6. การประหยัด 
7. ความปลอดภัย 
8. ความคิดสร้างสรรค์ 
9. การทำงานเป็นทีม 
10. จิตบรกิารสาธารณะ 
โดยการน้อมนำหลักปรชัญาของเศรษฐกิจพอเพียงมาปฏิบัติในการเรยีนการสอน 

3. จุดประสงค์การเรียนรู ้
3.1  จุดประสงค์ท่ัวไป 

1. เข้าใจโครงสร้างและหลักการทำงานของไมโครคอนโทรลเลอร์ การใช้ชุดคำสั่ง การ
ประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรก์ับงานอื่น ๆ 

2. สามารถเขียนโปรแกรมควบคุม วิเคราะห์และทดสอบระบบการทำงาน ประยุกต์
ไมโครคอนโทรลเลอร์กบังานอื่นๆ 

3. มีกิจนสิัยในการทำงานด้วยความประณีต รอบคอบและปลอดภัย ตระหนักถึงคุณภาพ
ของงานและมีจริยธรรมในงานอาชีพ 
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3.2  จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม  
3.2.1 ดา้นความรู ้

1. บอกช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
2. บอกหน้าที่ของเครื่องมือและอุปกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
3. บอกวิธีการใช้เครือ่งมอืและอปุกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
4. บอกวิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
5. บอกวิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน ได้อย่างถูกต้อง 
6. บอกข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์ ได้อย่างถูกต้อง 
7. อธิบายวิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงาน

โปรแกรมการเช่ือมต่อกบั LDR แสดงผลด้วย LCDได้อย่างถกูต้อง 
8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน

โปรแกรมการเช่ือมต่อกบั LDR แสดงผลด้วย LCDได้อย่างถกูต้อง 
9. อธิบายวิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 

NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการเช่ือมต่อกับ LDR แสดงผลด้วย LCDได้อย่างถกูต้อง 
10. อธิบายวิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 

NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการเช่ือมต่อกับ LDR แสดงผลด้วย LCDได้อย่างถูกต้อง 
11. อธิบายวิธีการประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 

ใช้งานโปรแกรมการเช่ือมต่อกับ LDR แสดงผลด้วย LCDไดอ้ย่างถูกต้อง 
12. บอกข้อควรระวังในงานโปรแกรมการเช่ือมต่อกบั LDR แสดงผลด้วย LCDได้

อย่างถูกต้อง 
13. บอกข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบผลงานได้อย่าง

ถูกต้อง  
14. บอกวิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาดได้อย่างถูกต้อง  
15. บอกวิธีเกบ็เครือ่งมือและข้อควรระวังการเกบ็เครื่องมือได้อย่างถูกต้อง 

3.2.2 ดา้นทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์ได้  
2. สามารถใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงาน

โปรแกรมการเช่ือมต่อกบั LDR แสดงผลด้วย LCDไดอ้ย่างถูกต้อง 
3. สามารถใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน

โปรแกรมการเช่ือมต่อกบั LDR แสดงผลด้วย LCDไดอ้ย่างถูกต้อง 
4. สามารถประกอบและทดสอบวงจร NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการ

เช่ือมต่อกบั LDR แสดงผลด้วย LCDได้อย่างถูกต้อง 
5. สามารถเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน

โปรแกรมการเช่ือมต่อกบั LDR แสดงผลด้วย LCDได้อย่างถกูต้อง 
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6. สามารถประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 งาน
โปรแกรมการเช่ือมต่อกบั LDR แสดงผลด้วย LCDได้อย่างถกูต้อง 

7. สามารถตรวจสอบผลงานได้อย่างถูกต้องตามขั้นตอนการปฏิบัติงาน  
8. สามารถทำความสะอาดได ้
9. สามารถเก็บเครื่องมือได ้ 

3.2.2 ดา้นคณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์

1. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้วัสดุ
อุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและมีคุณลักษณะที่พึ่งประสงค์ 
(ความซื่อสัตย์ ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

2. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง ปลอดภัย และสำเร็จภายในเวลาที่กำหนดอย่างมีเหตุ
และผลตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะที่พึ่งประสงค์(ระเบียบวินัยและตรงต่อ
เวลา ความสนใจใฝ่รู้  ความคิดสร้างสรรค์ การทำงานเป็นทีม และมีจิตบริการสาธารณะ ด้วยความ
รอบรู้ รอบคอบ ระมัดระวัง) 

การบูรณาการกับปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง และคุณลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์
หลักความพอประมาณ 

1. ผู้เรียนจัดสรรเวลาในการฝึกปฏิบัติตามใบงานได้อย่างเหมาะสม 
2. กำหนดเนื้อหาเหมาะสมกับเกณฑ์การประเมิน 
3. ผู้เรียนรูจ้ักใช้และจัดการวัสดุอุปกรณ์ต่าง ๆ อย่างประหยัดและคุ้มค่า 
4. ผู้เรียนปฏิบัติตนเป็นผู้นำและผู้ตามที่ด ี
5. ผู้เรียนเป็นสมาชิกที่ดีของกลุ่มเพื่อนและสงัคม 

หลักความมีเหตุผล 
1. เห็นคุณค่าของการเรียนวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ 
2. กล้าแสดงความคิดอย่างมีเหตผุล                                   
3. กล้าทักท้วงในสิง่ที่ไม่ถูกต้องอย่างถูกกาลเทศะ                                   
4. กล้ายอมรับฟังความคิดเห็นของผูอ้ื่น                                         
5. ใช้วัสดุถูกต้องและเหมาะสมกับงาน                                   
6. ไม่มีเรือ่งทะเลาะวิวาทกับผู้อื่น                      
7. คิดสิ่งใหม่ ๆ ที่เกิดประโยชน์ต่อตนเอง และสงัคม                                  
8. มีความคิดวิเคราะห์ในการแก้ปญัหาอย่างเป็นระบบ 

หลักความมีภูมิคุ้มกัน 
1. มีทักษะในการปฏิบัตงิานตามใบงานได้อย่างมีประสิทธิภาพ 

2. ผู้เรียนได้รับความรู้ที่ถูกต้อง พร้อมทั้งกำหนดเนือ้หาได้ครบถ้วนถูกต้อง 

3. มีการเตรียมความพร้อมในการเรียนและการปฏิบัติงาน 
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4. กล้าซักถามปัญหาหรือข้อสงสัยต่าง ๆ อย่างถูกกาลเทศะ  
5. แก้ปัญหาเฉพาะหน้าได้ด้วยตนเองอย่างเป็นเหตเุป็นผล 

6. ควบคุมอารมณ์ของตนเองได้  
7. ควบคุมกิริยาอาการในสถานการณ์ต่าง ๆได้เป็นอย่างดี  

การตัดสินใจและการดำเนินกิจกรรมต่าง ๆ ให้อยู่ในระดบัพอเพียงหรือตาม
ปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงนั้น ต้องอาศยัท้ังความรู้และคุณธรรมเป็นพ้ืนฐาน ดังนี ้

เง่ือนไขความรู ้
1. ผู้เรียนได้ใช้กระบวนการคิดในเรียนรู้ในเนื้อหารายวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์

ตามหน่วยการเรียนการสอน(ระเบียบวินัยและตรงต่อเวลา ความสนใจใฝ่รู้  ความคิดสร้างสรรค์ การ
ทำงานเป็นทีม และมีจิตบริการสาธารณะ ด้วยความรอบรู้ รอบคอบ ระมัดระวัง) 

2. มีความรู้ความเข้าใจในเนือ้หารายวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ 
3. ใช้วัสดุอย่างประหยัดและคุ้มค่า 

4. ปฏิบัติงานด้วยความละเอียดรอบคอบ  
5. มีความรู้ ความเข้าใจเกี่ยวกบัหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 

เง่ือนไขคุณธรรม 
1. ปฏิบัติงานที่ได้รบัมอบหมายเสรจ็ตามกำหนด  (ความรับผิดชอบ) 
2. ใช้วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด  (ความประหยัด) 

3. มีความเพียรพยายามและกระตือรือร้นในการเรียนและการปฏิบัติงาน 
(ความขยัน ความอดทน)  

4. ให้ความร่วมมือกับการทำกิจกรรมของส่วนรวม อาสาช่วยเหลืองานครูและ
ผู้อื่น(แบ่งปัน)  

4.  สาระการเรยีนรู ้
4.1 ด้านความรู ้

1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมการ

เช่ือมต่อกบั LDR แสดงผลด้วย LCD 
8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการ

เช่ือมต่อกบั LDR แสดงผลด้วย LCD 
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9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ NodeMCU/ESP8266 
ใช้งานโปรแกรมการเช่ือมต่อกับ LDR แสดงผลด้วย LCD 

10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการเช่ือมต่อกับ LDR แสดงผลด้วย LCD 

11. วิธีการประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน
โปรแกรมการเช่ือมต่อกบั LDR แสดงผลด้วย LCD 

12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมการเช่ือมต่อกบั LDR แสดงผลด้วย LCD 
13. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน  
14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาด  
15. เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเกบ็เครือ่งมอื 

4.2 ด้านทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์  
2. Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมการเช่ือมต่อกบั LDR 

แสดงผลด้วย LCD 
3. งานโปรแกรมการเช่ือมต่อกบั LDR แสดงผลด้วย LCD 
4. การประกอบและทดสอบวงจรการทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino 

เบื้องต้น 
5. การโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 

ใช้งานโปรแกรมการเช่ือมต่อกับ LDR แสดงผลด้วย LCD 
6. การประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด NodeMCU/ESP8266 งานโปรแกรม

การเช่ือมตอ่กับ LDR แสดงผลด้วย LCD 
7. การตรวจสอบผลงาน 
8. การทำความสะอาด 
9. การเกบ็เครื่องมือ 

5.  กิจกรรมการเรยีนรู ้
 การจัดกจิกรรมการเรียนรู้โดยเน้นผูเ้รียนเป็นสำคัญ เรื่อง งานโปรแกรมการเช่ือมต่อกบั LDR 
แสดงผลด้วย LCD โดยใช้รูปแบบ MIAP ดังนี ้

5.1 ขั้นนำเข้าสู่บทเรียน (M)  
1) ครูให้นักเรียนร่วมอภิปรายเกี่ยวกับนวัตกรรมต่าง ๆ ที่นำไมโครคอนโทรลเลอร์มาใช้ในงาน

โปรแกรมการเช่ือมต่อกับ LDR แสดงผลด้วย LCD 
2)  ครูสรุปนวัตกรรมและเทคโนโลยีไมโครคอนโทรลเลอร์ในอดีต จนถึงปัจจุบัน และชี้ให้เห็น

ถึงประโยชน์ ของใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์มาควบคุมการทำงานในงานโปรแกรมการเชื่อมต่อกับ 
LDR แสดงผลด้วย LCD 
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5.2 ขั้นสอน (I) 
1) ครูแจกใบงานการทดลองที่ 12 เรื่อง งานโปรแกรมการเช่ือมต่อกับ LDR แสดงผลด้วย 

LCDพรอ้มอธิบาย หัวข้อ ทฤษฎีการเรียนรู้ งานโปรแกรมการเช่ือมต่อกับ LDR แสดงผลด้วย LCD 
2) ครสูาธิตและให้นกัเรียนปฏิบัติตามเกี่ยวกบั งานโปรแกรมการเช่ือมต่อกบั LDR แสดงผล

ด้วย LCD 
3) ครูและนักเรียนนักศึกษา ร่วมกันสรุปสรปุเนือ้หา งานโปรแกรมการเช่ือมต่อกบั LDR 

แสดงผลด้วย LCD 
5.3ขั้นประยุกต์ (A) 

1) นักเรียนทกุคนศึกษา ใบงานการทดลองที่ 12 เรื่อง งานโปรแกรมการเช่ือมตอ่กับ LDR 
แสดงผลด้วย LCDและปฏิบัตงิาน ตามใบงานการทดลองที่ 12 เรือ่ง งานโปรแกรมการเช่ือมต่อกับ 
LDR แสดงผลด้วย LCD 

2) ครูให้คำแนะนำ สาธิต และสังเกตการปฏิบัตงิานของนักเรียนทุกคน เพื่อให้เกิดการพฒันา
ผู้เรียนเป็นรายบุคคล   

 5.4 ขั้นสำเร็จผล (P) 
1) ครปูระเมินผลงานจากการปฏิบัติงานของนักเรียนรายบุคคล และสรุปแจ้งผลการประเมิน

ให้นักเรียนทราบ  
2) นักเรียนและครรู่วมกับสรุปผลการเรียนรู้ที่ได้รบั 

6. สื่อและแหล่งเรียนรู ้
6.1 ใบงานการทดลองที่ 12 เรื่อง งานโปรแกรมการเช่ือมตอ่กับ LDR แสดงผลด้วย LCD 
6.2 สื่อการเรียนรูผ้่านระบบเครือข่ายคอมพิวเตอร์ เรื่อง งานโปรแกรมการเช่ือมต่อกบั LDR 

แสดงผลด้วย LCD 
6.3 ใบแบบฝึกหัดที่ 12 เรื่อง งานโปรแกรมการเช่ือมต่อกบั LDR แสดงผลด้วย LCD 
6.4 ใบเฉลยแบบฝึกหัดที่ 12 เรื่อง งานโปรแกรมการเช่ือมต่อกบั LDR แสดงผลด้วย LCD 
6.5 ใบแบบทดสอบที่ 12 เรื่อง งานโปรแกรมการเช่ือมต่อกับ LDR แสดงผลด้วย LCD 
6.6 ใบเฉลยแบบทดสอบที่ 12 เรื่อง งานโปรแกรมการเช่ือมต่อกบั LDR แสดงผลด้วย LCD 
6.7 ใบแบบให้คะแนนการปฏิบัติงาน 

7. หลักฐานการเรียนรู ้
7.1 หลักฐานความรู ้

1. แบบสงัเกตการปฏิบัติงาน ตามใบงานการทดลองที่ 12 
2. แบบบันทึกการปฏิบัตงิาน 

7.2 หลักฐานการปฏิบัติงาน 
1. แบบประเมินผลงานจากการปฏิบัตงิาน ตามใบงานการทดลองที่ 12 

8. การวัดและประเมินผล 
8.1 การประเมินผลการเรียนรู้ หลักการประเมินผลการเรยีนรู้ 

ก่อนเรียน 
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1) แบบทดสอบก่อนเรียน 
ขณะเรยีน 

1) ใช้วิธีประเมินผลแบบถามตอบโดยตรงระหว่างเรียน โดยมีคำถามนำก่อนอธิบาย
เนื้อหาและถามทบทวนเนื้อหาที่ครูอธิบายระหว่างสอน สงัเกตพฤติกรรมระหว่างการเรียนการสอน 

2) ตรวจสอบผลการปฏิบัติตามใบงาน ใบสั่งงาน ตามขั้นตอนการปฏิบัติงาน 
3) สังเกตการทำงานกลุ่ม 

หลังเรียน 
1) ตรวจแบบฝึกหัดท้ายบทเรียน 
2) แบบทดสอบหลังเรียน 

8.2 ประเมินผลงาน/ชิ้นงาน/ผลสำเร็จของผู้เรยีน  
1) ตรวจประเมินผลงานจากการปฏิบัตงิาน ตามใบงานการทดลองที่ 12 
2) ตรวจประเมินผลตามใบงานการทดลองที่ 12 

รายละเอียดการประเมินผลการเรยีนรู ้
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านความรู ้

1. วิธีการประเมิน   ทดสอบก่อน หลังเรียน 
2. เครื่องมือ แบบทดสอบ จำนวน 20 ข้อ 
3. เกณฑ์การให้คะแนน ตอบถูกข้อละ 0.5  คะแนน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60  (ต้องได้คะแนนไม่น้อยกว่า 6.00 คะแนน)           

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านทักษะ 
1. วิธีการประเมิน   สังเกตการปฏิบัติงานและบันทึกตามแบบประเมินการปฏิบัติงาน 
2. เครื่องมือ แบบประเมินการปฏิบัตงิาน 
3. เกณฑ์การให้คะแนน ตามรูปแบบประเมินการปฏิบัตงิาน รวม 20 คะแนน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60  (ต้องได้คะแนนไม่น้อยกว่า 12.00 คะแนน)           

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านคณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์
1. วิธีการประเมิน   สังเกตพฤติกรรมนกัเรียน นักศึกษาระหว่างการปฏิบัติงาน 
2. เครื่องมือ แบบสงัเกตพฤติกรรมนักเรียน นักศึกษา แบบประเมิน

กระบวนการทำงานกลุม่ แบบประเมินผลการนำเสนอผลงาน 
3. เกณฑ์การให้คะแนน ตามเกณฑ์การประเมินตามแบบประเมิน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60 
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บันทึกหลังการจัดการเรียนรู้ 

จำนวนนักเรียนเข้าเรียน...................คน  ขาด..............คน ลา..............คน     
วันที่
.............../.............../........... 

รายละเอียด/หัวข้อ 
เนื้อหาที่สอน 

เข้าใจ/ 
ปฏิบัติได้(คน) 

ไม่เข้าใจ 
ปฏิบัติ 

ไม่ได้ (คน) 

หมายเหตุ  สำหรับนักศึกษาที่ไม่เข้าใจ
หรือปฏิบัติไม่ได้จะแก้ไขในการสอนครั้ง
ต่อไป  
ในวันที่……....เดือน……...............…..
พ.ศ…….......... 
โดยจะดำเนินการดงันี ้

ด้านความรู้   

หัวข้อย่อยด้านความรู้ 
1) ชื่อเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 

  

2) หน้าที่ของเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน   1.  

3) วิธีการใช้เครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน   2.  

4) วิธีการเขียนใบเบิกอุปกรณ์ในงาน   3.  

5) วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน    4.  

6) ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์    5.  

7) วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรม
ภาษา C ในงานโปรแกรมการเชื่อมต่อกับ LDR แสดงผลด้วย 
LCD 

   
 

ลงชื่อ……………………………………………….. 
(นายสง่า  คคูำ) 

ครูผู้สอน 
 

8) วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU 
/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการเชื่อมต่อกับ LDR แสดงผล
ด้วย LCD 

  

9) วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการเชื่อมต่อ
กับ LDR แสดงผลด้วย LCD 

  

10) วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน
โปรแกรมการเชื่อมต่อกับ LDR แสดงผลด้วย LCD 

  

11) วิธีการประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการเชื่อมต่อกับ 
LDR แสดงผลด้วย LCD 

  

12) ข้อควรระวังในงานโปรแกรมการเชื่อมต่อกับ LDR 
แสดงผลด้วย LCD 

  

13) ขั้นตอนการตรวจสอบผลงาน    

14) ข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน    

15) วิธีการทำความสะอาด    

16) ข้อควรระวังการทำความสะอาด    

17) เก็บเครื่องมือ    

18) ข้อควรระวังการเก็บเครื่องมือ 
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หัวข้อย่อยด้านทักษะ 
1) เตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  

  

2) Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงาน
โปรแกรมการเชื่อมต่อกับ LDR แสดงผลด้วย LCD 

  

3) งานโปรแกรมการเชื่อมต่อกับ LDR แสดงผลด้วย LCD
ได้ 

  

4) การประกอบและทดสอบวงจรการทดสอบบอร์ด
ไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino เบื้องต้น 

  

5) การโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการ
เชื่อมต่อกับ LDR แสดงผลด้วย LCDได้ 

  

6) การประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 งานโปรแกรมการเชื่อมต่อกับ 
LDR แสดงผลด้วย LCD 

  

7) การตรวจสอบผลงาน   

8) การทำความสะอาด   

9) การเก็บเครื่องมือ   
 

ผลการใช้แผนการสอน 
............................................................................................... ...................................................................
..................................................................................................................................................................
............................................................................................................................. ..................................... 
ผลการเรียนของนักเรียน 
............................................................................................... ...................................................................
................................................................................................. .................................................................
............................................................................................................................. ..................................... 
ผลการสอนของคร ู
............................................................................................... ...................................................................
..................................................................................................................................................................
............................................................................................................................. ..................................... 
.................................................................................................................................................................. 

 

ลงช่ือ................................................ครผูู้สอน 
                                                                                    (นายสง่า  คูคำ) 
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1. สาระสำคัญ 
 เซ็นเซอร์อัลตราโซนิก (Ultrasonic Sensor) เป็นโมดูลที่ใช้สำหรับการตรวจจับวัตถหุรือวัด
ระยะทางด้วยคลื่นอัลตราโซนิก ซึ่งสามารถนำไปประยุกต์ใช้งานได้หลากหลาย เช่น เป็นเซ็นเซอร์
สำหรับตรวจจับผู้บกุรุก เซ็นเซอร์สำหรับตรวจจบัสิ่งกีดขวางของหุ่นยนต์ขณะเคลื่อนที่ หรือ เครื่องวัด
ระยะทางด้วยคลื่นอัลตราโซนิก โมดูลสำหรับการตรวจจับวัตถุหรือวัดระยะทางด้วยคลื่น เลือกใช้งาน
หลายรุ่นแล้วแต่ผู้ผลิต คุณภาพ ส่วนราคามีตั้งแต่ราคาถูกหลักร้อยบาทไปจนถึงหลักพันบาท 
        สำหรับเซ็นเซอร์อัลตราโซนิกรุ่น HC-SR04 นี้เป็นแผงวงจรวัดตรวจจับวัตถุหรือวัดระยะทาง
โดยคลื ่นอัลตราโซนิกที ่มีความเที ่ยงตรงสูง โดยสามารถตรวจจับวัตถุหรือวัดระยะได้ตั ้งแต่ 2 
เซนติเมตรไปจนถึง 400 เซนติเมตร โดยการส่งสัญญาณคลื่นอัลตราโซนิกความถี่ 40 kHz ไปที่วัตถ
และการรับส่งสัญญาณคลื่นอัลตราโซนิกที่สะท้อนกลับมา และทําการจับเวลาเพื่อนํามาใช้ในการ
คํานวณ ระยะทาง รูปร่างและลักษณะของเซ็นเซอร์อัลตราโซนิก รุ่น HC-SR04 
2.  สมรรถนะประจำหน่วยการเรยีนรู้   

2.1 สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นความรู ้
1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรม

เช่ืองต่อโมดลูวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอปุกรณ์ไฟฟ้า 
8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรม

เช่ืองต่อโมดลูวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอปุกรณ์ไฟฟ้า 
9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ NodeMCU/ESP8266 

ใช้งานโปรแกรมเช่ืองต่อโมดูลวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 
10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 

NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมเช่ืองต่อโมดลูวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุม
อุปกรณ์ไฟฟ้า 

11. วิธีการประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน
โปรแกรมเช่ืองต่อโมดูลวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมเช่ืองต่อโมดูลวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุม
อุปกรณ์ไฟฟ้า 

13. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน  
14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาด  
15. เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเกบ็เครือ่งมอื 
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2.2 สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์ได้  
2. การใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมเช่ือง

ต่อโมดูลวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 
3. การใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ในงานโปรแกรมเช่ือง

ต่อโมดูลวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 
4. ประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ในงาน

โปรแกรมเช่ืองต่อโมดูลวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 
5. เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อรด์ NodeMCU/ESP8266 

ในงานโปรแกรมเช่ืองต่อโมดูลวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 
6. ประยุกต์ใช้งานบอร์ด NodeMCU/ESP8266 ในงานโปรแกรมเช่ืองต่อโมดลูวัด

ระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอปุกรณ์ไฟฟ้า 
7. สามารถตรวจสอบผลงานได้  
8. สามารถทำความสะอาดได ้
9. สามารถเก็บเครื่องมือได ้ 

2.3 สมรรถนะการเรียนรู้คณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์ 
1. ความซื่อสัตย์  
2. ระเบียบวินัยและตรงตอ่เวลา  
3. สนใจใฝเ่รยีนรู ้   
4. ความรับผิดชอบ  
5. ขยันและอดทน  
6. การประหยัด 
7. ความปลอดภัย 
8. ความคิดสร้างสรรค์ 
9. การทำงานเป็นทีม 
10. จิตบรกิารสาธารณะ 
โดยการน้อมนำหลักปรชัญาของเศรษฐกิจพอเพียงมาปฏิบัติในการเรยีนการสอน 

3. จุดประสงค์การเรียนรู ้
3.1  จุดประสงค์ท่ัวไป 

1. เข้าใจโครงสร้างและหลักการทำงานของไมโครคอนโทรลเลอร์ การใช้ชุดคำสั่ง การ
ประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรก์ับงานอื่น ๆ 

2. สามารถเขียนโปรแกรมควบคุม วิเคราะห์และทดสอบระบบการทำงาน ประยุกต์
ไมโครคอนโทรลเลอร์กบังานอื่นๆ 

3. มีกิจนสิัยในการทำงานด้วยความประณีต รอบคอบและปลอดภัย ตระหนักถึงคุณภาพ
ของงานและมีจริยธรรมในงานอาชีพ 
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3.2  จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม  
3.2.1 ดา้นความรู ้

1. บอกช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
2. บอกหน้าที่ของเครื่องมือและอุปกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
3. บอกวิธีการใช้เครือ่งมอืและอปุกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
4. บอกวิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
5. บอกวิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน ได้อย่างถูกต้อง 
6. บอกข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์ ได้อย่างถูกต้อง 
7. อธิบายวิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงาน

โปรแกรมเช่ืองต่อโมดูลวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้าได้อย่างถูกต้อง 
8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน

โปรแกรมเช่ืองต่อโมดูลวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้าได้อย่างถูกต้อง 
9. อธิบายวิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 

NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมเช่ืองต่อโมดลูวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุม
อุปกรณ์ไฟฟ้าได้อย่างถูกต้อง 

10. อธิบายวิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมเช่ืองต่อโมดลูวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุม
อุปกรณ์ไฟฟ้าได้อย่างถูกต้อง 

11. อธิบายวิธีการประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 
ใช้งานโปรแกรมเช่ืองต่อโมดูลวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้าได้อย่าง
ถูกต้อง 

12. บอกข้อควรระวังในงานโปรแกรมเช่ืองต่อโมดูลวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD 
และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้าได้อย่างถูกต้อง 

13. บอกข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบผลงานได้อย่าง
ถูกต้อง  

14. บอกวิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาดได้อย่างถูกต้อง  
15. บอกวิธีเกบ็เครือ่งมือและข้อควรระวังการเกบ็เครื่องมือได้อย่างถูกต้อง 

3.2.2 ดา้นทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์ได้  
2. สามารถใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงาน

โปรแกรมเช่ืองต่อโมดูลวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้าไดอ้ย่างถูกต้อง 
3. สามารถใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน

โปรแกรมเช่ืองต่อโมดูลวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้าไดอ้ย่างถูกต้อง 
4. สามารถประกอบและทดสอบวงจร NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมเช่ือง

ต่อโมดูลวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้าได้อย่างถูกต้อง 
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5. สามารถเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน
โปรแกรมเช่ืองต่อโมดูลวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้าได้อย่างถูกต้อง 

6. สามารถประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 งาน
โปรแกรมเช่ืองต่อโมดูลวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้าได้อย่างถูกต้อง 

7. สามารถตรวจสอบผลงานได้อย่างถูกต้องตามขั้นตอนการปฏิบัติงาน  
8. สามารถทำความสะอาดได ้
9. สามารถเก็บเครื่องมือได ้ 

3.2.2 ดา้นคณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์

1. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้วัสดุ
อุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและมีคุณลักษณะที่พึ่งประสงค์ 
(ความซื่อสัตย์ ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

2. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง ปลอดภัย และสำเร็จภายในเวลาที่กำหนดอย่างมีเหตุ
และผลตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะที่พึ่งประสงค์(ระเบียบวินัยและตรงต่อ
เวลา ความสนใจใฝ่รู้  ความคิดสร้างสรรค์ การทำงานเป็นทีม และมีจิตบริการสาธารณะ ด้วยความ
รอบรู้ รอบคอบ ระมัดระวัง) 

การบูรณาการกับปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง และคุณลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์
หลักความพอประมาณ 

1. ผู้เรียนจัดสรรเวลาในการฝึกปฏิบัติตามใบงานได้อย่างเหมาะสม 
2. กำหนดเนื้อหาเหมาะสมกับเกณฑ์การประเมิน 
3. ผู้เรียนรูจ้ักใช้และจัดการวัสดุอุปกรณ์ต่าง ๆ อย่างประหยัดและคุ้มค่า 
4. ผู้เรียนปฏิบัติตนเป็นผู้นำและผู้ตามที่ด ี
5. ผู้เรียนเป็นสมาชิกที่ดีของกลุ่มเพื่อนและสงัคม 

หลักความมีเหตุผล 
1. เห็นคุณค่าของการเรียนวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ 
2. กล้าแสดงความคิดอย่างมีเหตผุล                                   
3. กล้าทักท้วงในสิง่ที่ไม่ถูกต้องอย่างถูกกาลเทศะ                                   
4. กล้ายอมรับฟังความคิดเห็นของผูอ้ื่น                                         
5. ใช้วัสดุถูกต้องและเหมาะสมกับงาน                                   
6. ไม่มีเรือ่งทะเลาะวิวาทกับผู้อื่น                      
7. คิดสิ่งใหม่ ๆ ที่เกิดประโยชน์ต่อตนเอง และสงัคม                                  
8. มีความคิดวิเคราะห์ในการแก้ปญัหาอย่างเป็นระบบ 

หลักความมีภูมิคุ้มกัน 
1. มีทักษะในการปฏิบัตงิานตามใบงานได้อย่างมีประสิทธิภาพ 
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2. ผู้เรียนได้รับความรู้ที่ถูกต้อง พร้อมทั้งกำหนดเนือ้หาได้ครบถ้วนถูกต้อง 

3. มีการเตรียมความพร้อมในการเรียนและการปฏิบัติงาน 

4. กล้าซักถามปัญหาหรือข้อสงสัยต่าง ๆ อย่างถูกกาลเทศะ  
5. แก้ปัญหาเฉพาะหน้าได้ด้วยตนเองอย่างเป็นเหตเุป็นผล 

6. ควบคุมอารมณ์ของตนเองได้  
7. ควบคุมกิริยาอาการในสถานการณ์ต่าง ๆได้เป็นอย่างดี  

การตัดสินใจและการดำเนินกิจกรรมต่าง ๆ ให้อยู่ในระดบัพอเพียงหรือตาม
ปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงนั้น ต้องอาศยัท้ังความรู้และคุณธรรมเป็นพ้ืนฐาน ดังนี ้

เง่ือนไขความรู ้
1. ผู้เรียนได้ใช้กระบวนการคิดในเรียนรู้ในเนื้อหารายวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์

ตามหน่วยการเรียนการสอน(ระเบียบวินัยและตรงต่อเวลา ความสนใจใฝ่รู้  ความคิดสร้างสรรค์ การ
ทำงานเป็นทีม และมีจิตบริการสาธารณะ ด้วยความรอบรู้ รอบคอบ ระมัดระวัง) 

2. มีความรู้ความเข้าใจในเนือ้หารายวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ 
3. ใช้วัสดุอย่างประหยัดและคุ้มค่า 

4. ปฏิบัติงานด้วยความละเอียดรอบคอบ  
5. มีความรู้ ความเข้าใจเกี่ยวกบัหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 

เง่ือนไขคุณธรรม 
1. ปฏิบัติงานที่ได้รบัมอบหมายเสรจ็ตามกำหนด  (ความรับผิดชอบ) 
2. ใช้วัสดอุุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด  (ความประหยัด) 

3. มีความเพียรพยายามและกระตือรือร้นในการเรียนและการปฏิบัติงาน 
(ความขยัน ความอดทน)  

4. ให้ความร่วมมือกับการทำกิจกรรมของส่วนรวม อาสาช่วยเหลืองานครูและ
ผู้อื่น(แบ่งปัน)  

4.  สาระการเรยีนรู ้
4.1 ด้านความรู ้

1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรม
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8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรม
เช่ืองต่อโมดลูวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอปุกรณ์ไฟฟ้า 

9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ NodeMCU/ESP8266 
ใช้งานโปรแกรมเช่ืองต่อโมดูลวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมเช่ืองต่อโมดลูวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุม
อุปกรณ์ไฟฟ้า 

11. วิธีการประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน
โปรแกรมเช่ืองต่อโมดูลวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมเช่ืองต่อโมดูลวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุม
อุปกรณ์ไฟฟ้า 

13. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน  
14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาด  
15. เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเกบ็เครือ่งมอื 

4.2 ด้านทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์  
2. Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมเช่ืองต่อโมดูลวัด

ระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอปุกรณ์ไฟฟ้า 
3. งานโปรแกรมเช่ืองต่อโมดลูวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 
4. การประกอบและทดสอบวงจรการทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino 

เบื้องต้น 
5. การโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 

ใช้งานโปรแกรมเช่ืองต่อโมดูลวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 
6. การประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด NodeMCU/ESP8266 งานโปรแกรม

เช่ืองต่อโมดลูวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอปุกรณ์ไฟฟ้า 
7. การตรวจสอบผลงาน 
8. การทำความสะอาด 
9. การเกบ็เครื่องมือ 

5.  กิจกรรมการเรยีนรู ้
 การจัดกจิกรรมการเรียนรู้โดยเน้นผูเ้รียนเป็นสำคัญ เรื่อง งานโปรแกรมเช่ืองต่อโมดูลวัด
ระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอปุกรณ์ไฟฟ้า โดยใช้รูปแบบ MIAP ดงันี ้

5.1 ขั้นนำเข้าสู่บทเรียน (M)  
1) ครูให้นักเรียนร่วมอภิปรายเกี่ยวกับนวัตกรรมต่าง ๆ ที่นำไมโครคอนโทรลเลอร์มาใช้ในงาน

โปรแกรมเช่ืองต่อโมดูลวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 
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2)  ครูสรุปนวัตกรรมและเทคโนโลยีไมโครคอนโทรลเลอร์ในอดีต จนถึงปัจจุบัน และชี้ให้เห็น
ถึงประโยชน์ ของใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์มาควบคุมการทำงานในงานโปรแกรมเช่ืองต่อโมดูลวัด
ระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

5.2 ขั้นสอน (I) 
1) ครูแจกใบงานการทดลองที่ 13 เรื่อง งานโปรแกรมเช่ืองต่อโมดูลวัดระยะทางแสดงผลด้วย 

LCD และควบคุมอปุกรณ์ไฟฟ้าพร้อมอธิบาย หัวข้อ ทฤษฎีการเรียนรู้ งานโปรแกรมเช่ืองต่อโมดูลวัด
ระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอปุกรณ์ไฟฟ้า 

2) ครสูาธิตและให้นกัเรียนปฏิบัติตามเกี่ยวกบั งานโปรแกรมเช่ืองต่อโมดูลวัดระยะทาง
แสดงผลด้วย LCD และควบคุมอปุกรณ์ไฟฟ้า 

3) ครูและนักเรียนนักศึกษา ร่วมกันสรุปสรปุเนือ้หา งานโปรแกรมเช่ืองต่อโมดลูวัดระยะทาง
แสดงผลด้วย LCD และควบคุมอปุกรณ์ไฟฟ้า 

5.3ขั้นประยุกต์ (A) 
1) นักเรียนทกุคนศึกษา ใบงานการทดลองที่ 13 เรื่อง งานโปรแกรมเช่ืองต่อโมดลูวัด

ระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอปุกรณ์ไฟฟ้าและปฏิบัติงาน ตามใบงานการทดลองที่ 13 
เรื่อง งานโปรแกรมเช่ืองต่อโมดลูวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอปุกรณ์ไฟฟ้า 

2) ครูให้คำแนะนำ สาธิต และสังเกตการปฏิบัตงิานของนักเรียนทุกคน เพื่อให้เกิดการพฒันา
ผู้เรียนเป็นรายบุคคล   

 5.4 ขั้นสำเร็จผล (P) 
1) ครปูระเมินผลงานจากการปฏิบัติงานของนักเรียนรายบุคคล และสรุปแจ้งผลการประเมิน

ให้นักเรียนทราบ  
2) นักเรียนและครรู่วมกับสรุปผลการเรียนรู้ที่ได้รบั 

6. สื่อและแหล่งเรียนรู ้
6.1 ใบงานการทดลองที่ 13 เรื่อง งานโปรแกรมเช่ืองต่อโมดลูวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD 

และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 
6.2 สื่อการเรียนรูผ้่านระบบเครือข่ายคอมพิวเตอร์ เรื่อง งานโปรแกรมเช่ืองต่อโมดลูวัดระยะทาง

แสดงผลด้วย LCD และควบคุมอปุกรณ์ไฟฟ้า 
6.3 ใบแบบฝึกหัดที่ 13 เรื่อง งานโปรแกรมเช่ืองต่อโมดลูวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD และ

ควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 
6.4 ใบเฉลยแบบฝึกหัดที่ 13 เรื่อง งานโปรแกรมเช่ืองต่อโมดลูวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD 

และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 
6.5 ใบแบบทดสอบที่ 13 เรื่อง งานโปรแกรมเช่ืองต่อโมดลูวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD และ

ควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 
6.6 ใบเฉลยแบบทดสอบที่ 13 เรื่อง งานโปรแกรมเช่ืองตอ่โมดลูวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD 

และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 
6.7 ใบแบบให้คะแนนการปฏิบัติงาน 
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7. หลักฐานการเรียนรู ้
7.1 หลักฐานความรู ้

1. แบบสงัเกตการปฏิบัติงาน ตามใบงานการทดลองที่ 13 
2. แบบบันทึกการปฏิบัตงิาน 

7.2 หลักฐานการปฏิบัติงาน 
1. แบบประเมินผลงานจากการปฏิบัตงิาน ตามใบงานการทดลองที่ 13 

8. การวัดและประเมินผล 
8.1 การประเมินผลการเรียนรู้ หลักการประเมินผลการเรยีนรู้ 

ก่อนเรียน 
1) แบบทดสอบก่อนเรียน 

ขณะเรยีน 
1) ใช้วิธีประเมินผลแบบถามตอบโดยตรงระหว่างเรียน โดยมีคำถามนำก่อนอธิบาย

เนื้อหาและถามทบทวนเนื้อหาที่ครูอธิบายระหว่างสอน สงัเกตพฤติกรรมระหว่างการเรียนการสอน 
2) ตรวจสอบผลการปฏิบัติตามใบงาน ใบสั่งงาน ตามขั้นตอนการปฏิบัติงาน 
3) สังเกตการทำงานกลุ่ม 

หลังเรียน 
1) ตรวจแบบฝึกหัดท้ายบทเรียน 
2) แบบทดสอบหลังเรียน 

8.2 ประเมินผลงาน/ชิ้นงาน/ผลสำเร็จของผู้เรยีน  
1) ตรวจประเมินผลงานจากการปฏิบัตงิาน ตามใบงานการทดลองที่ 13 
2) ตรวจประเมินผลตามใบงานการทดลองที่ 13 

รายละเอียดการประเมินผลการเรยีนรู ้
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านความรู ้

1. วิธีการประเมิน   ทดสอบก่อน หลังเรียน 
2. เครื่องมือ แบบทดสอบ จำนวน 20 ข้อ 
3. เกณฑ์การให้คะแนน ตอบถูกข้อละ 0.5  คะแนน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60  (ต้องได้คะแนนไม่น้อยกว่า 6.00 คะแนน)           

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านทักษะ 
1. วิธีการประเมิน   สังเกตการปฏิบัติงานและบันทึกตามแบบประเมินการปฏิบัติงาน 
2. เครื่องมือ แบบประเมินการปฏิบัตงิาน 
3. เกณฑ์การให้คะแนน ตามรูปแบบประเมินการปฏิบัตงิาน รวม 20 คะแนน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60  (ต้องได้คะแนนไม่น้อยกว่า 12.00 คะแนน)           
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จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านคณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์
1. วิธีการประเมิน   สังเกตพฤติกรรมนกัเรียน นักศึกษาระหว่างการปฏิบัติงาน 
2. เครื่องมือ แบบสงัเกตพฤติกรรมนักเรียน นักศึกษา แบบประเมิน

กระบวนการทำงานกลุม่ แบบประเมินผลการนำเสนอผลงาน 
3. เกณฑ์การให้คะแนน ตามเกณฑ์การประเมินตามแบบประเมิน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60 
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บันทึกหลังการจัดการเรียนรู้ 

จำนวนนักเรียนเข้าเรียน...................คน  ขาด..............คน ลา..............คน     
วันที่
.............../.............../........... 

รายละเอียด/หัวข้อ 
เนื้อหาที่สอน 

เข้าใจ/ 
ปฏิบัติได้(คน) 

ไม่เข้าใจ 
ปฏิบัติ 

ไม่ได้ (คน) 

หมายเหตุ  สำหรับนักศึกษาที่ไม่เข้าใจ
หรือปฏิบัติไม่ได้จะแก้ไขในการสอนครั้ง
ต่อไป  
ในวันที่……....เดือน……...............…..
พ.ศ…….......... 
โดยจะดำเนินการดงันี ้

ด้านความรู้   

หัวข้อย่อยด้านความรู้ 
1) ชื่อเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 

  

2) หน้าที่ของเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน   1.  

3) วิธีการใช้เครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน   2.  

4) วิธีการเขียนใบเบิกอุปกรณ์ในงาน   3.  

5) วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน    4.  

6) ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์    5.  

7) วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรม
ภาษา C ในงานโปรแกรมเชื่องต่อโมดูลวัดระยะทางแสดงผล
ด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

   
 

ลงชื่อ……………………………………………….. 
(นายสง่า  คคูำ) 

ครูผู้สอน 
 

8) วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมเชื่องต่อโมดูลวัด
ระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

  

9) วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมเชื่องต่อโมดูล
วัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

  

10) วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน
โปรแกรมเชื่องต่อโมดูลวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD และ
ควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

  

11) วิธีการประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมเชื่องต่อโมดูลวัด
ระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

  

12) ข้อควรระวังในงานโปรแกรมเชื่องต่อโมดูลวัดระยะทาง
แสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

  

13) ขั้นตอนการตรวจสอบผลงาน    

14) ข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน    

15) วิธีการทำความสะอาด    

16) ข้อควรระวังการทำความสะอาด    

17) เก็บเครื่องมือ    

18) ข้อควรระวังการเก็บเครื่องมือ 
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หัวข้อย่อยด้านทักษะ 
1) เตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  

  

2) Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงาน
โปรแกรมเชื่องต่อโมดูลวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD 
และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

  

3) งานโปรแกรมเชื่องต่อโมดูลวัดระยะทางแสดงผลด้วย 
LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้าได้ 

  

4) การประกอบและทดสอบวงจรการทดสอบบอร์ด
ไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino เบื้องต้น 

  

5) การโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมเชื่องต่อ
โมดูลวัดระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุม
อุปกรณ์ไฟฟ้าได้ 

  

6) การประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 งานโปรแกรมเชื่องต่อโมดูลวัด
ระยะทางแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

  

7) การตรวจสอบผลงาน   

8) การทำความสะอาด   

9) การเก็บเครื่องมือ   
 

ผลการใช้แผนการสอน 
............................................................................................... ...................................................................
.............................................................................................................. ....................................................
............................................................................................................................. ..................................... 
ผลการเรียนของนักเรียน 
............................................................................................... ...................................................................
.............................................................................................................. ....................................................
............................................................................................................................. ..................................... 
ผลการสอนของคร ู
............................................................................................... ...................................................................
.............................................................................................................. ....................................................
............................................................................................................................. ..................................... 
............................................................................................... ................................................................... 

 

ลงช่ือ................................................ครผูู้สอน 
                                                                                    (นายสง่า  คูคำ) 
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1. สาระสำคัญ  
Serial Communication คือ การสือ่สารแบบอนุกรม เป็นการรบัสง่ข้อมลูแบบต่อเนื่องใน

เส้นทางทางเดียวกัน โดยเราจะต้องตั้งค่าอัตราความเร็วในการส่ง (Baud Rate) ให้เท่ากัน เพื่อให้
อุปกรณ์ทั้งตัวรบัและตัวส่ง สามารถสือ่สารกันได้ 

โดยปกติค่ามาตรฐาน ได้แก่ 9600 และ 115200 ซึ่งในโปรแกรม Arduino IDE เราจะ
กำหนดค่า Baud Rate ไว้ในโค้ด Serial.begin();  
 
2.  สมรรถนะประจำหน่วยการเรยีนรู้   

2.1 สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นความรู ้
1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงาน

โปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial Communication 
8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน

โปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial Communication 
9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ NodeMCU/ESP8266 

ใช้งานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial Communication 
10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 

NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial Communication 
11. วิธีการประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน

โปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial Communication 
12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial Communication 
13. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน  
14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาด  
15. เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเกบ็เครือ่งมอื 

2.2 สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์ได้  
2. การใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงาน

โปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial Communication 
3. การใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ในงาน

โปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial Communication 



 

แผนการจัดการเรยีนรู ้ หน่วยท่ี  14 

รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ สอนครั้งท่ี 14 
ชื่อหน่วย   งานโปรแกรมควบคมุ LED ด้วย Serial Communication ทฤษฎี  2  คาบ 
ชื่อเรื่อง   งานโปรแกรมควบคมุ LED ด้วย Serial Communication ปฏิบัติ  3  คาบ 

 

นายสง่า  คูคำ ครูชำนาญการ วิทยาลัยเทคนิคพัทยา 
 223 

4. ประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ในงาน
โปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial Communication 

5. เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ NodeMCU/ESP8266 
ในงานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial Communication 

6. ประยุกต์ใช้งานบอร์ด NodeMCU/ESP8266 ในงานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย 
Serial Communication 

7. สามารถตรวจสอบผลงานได้  
8. สามารถทำความสะอาดได ้
9. สามารถเก็บเครื่องมือได ้ 

2.3 สมรรถนะการเรียนรู้คณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์ 
1. ความซื่อสัตย์  
2. ระเบียบวินัยและตรงตอ่เวลา  
3. สนใจใฝเ่รยีนรู ้   
4. ความรับผิดชอบ  
5. ขยันและอดทน  
6. การประหยัด 
7. ความปลอดภัย 
8. ความคิดสร้างสรรค์ 
9. การทำงานเป็นทีม 
10. จิตบรกิารสาธารณะ 
โดยการน้อมนำหลักปรชัญาของเศรษฐกิจพอเพียงมาปฏิบัติในการเรยีนการสอน 

3. จุดประสงค์การเรียนรู ้
3.1  จุดประสงค์ท่ัวไป 

1. เข้าใจโครงสร้างและหลักการทำงานของไมโครคอนโทรลเลอร์ การใช้ชุดคำสั่ง การ
ประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรก์ับงานอื่น ๆ 

2. สามารถเขียนโปรแกรมควบคุม วิเคราะห์และทดสอบระบบการทำงาน ประยุกต์
ไมโครคอนโทรลเลอร์กบังานอื่นๆ 

3. มีกิจนสิัยในการทำงานด้วยความประณีต รอบคอบและปลอดภัย ตระหนักถึงคุณภาพ
ของงานและมีจริยธรรมในงานอาชีพ 

3.2  จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม  
3.2.1 ดา้นความรู ้

1. บอกช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
2. บอกหน้าที่ของเครื่องมือและอุปกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
3. บอกวิธีการใช้เครือ่งมอืและอปุกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
4. บอกวิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
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5. บอกวิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน ได้อย่างถูกต้อง 
6. บอกข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์ ได้อย่างถูกต้อง 
7. อธิบายวิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงาน

โปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial Communicationได้อย่างถูกต้อง 
8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน

โปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial Communicationได้อย่างถูกต้อง 
9. อธิบายวิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 

NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial Communicationได้อย่างถูกต้อง 
10. อธิบายวิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 

NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial Communicationได้อย่างถูกต้อง 
11. อธิบายวิธีการประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 

ใช้งานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial Communicationได้อย่างถูกต้อง 
12. บอกข้อควรระวังในงานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial Communicationได้

อย่างถูกต้อง 
13. บอกข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบผลงานได้อย่าง

ถูกต้อง  
14. บอกวิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาดได้อย่างถูกต้อง  
15. บอกวิธีเกบ็เครือ่งมือและข้อควรระวังการเกบ็เครื่องมือได้อย่างถูกต้อง 

3.2.2 ดา้นทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์ได้  
2. สามารถใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงาน

โปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial Communicationไดอ้ยา่งถูกต้อง 
3. สามารถใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน

โปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial Communicationไดอ้ยา่งถูกต้อง 
4. สามารถประกอบและทดสอบวงจร NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน

โปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial Communicationได้อย่างถูกต้อง 
5. สามารถเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน

โปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial Communicationได้อย่างถูกต้อง 
6. สามารถประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 งาน

โปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial Communicationได้อย่างถูกต้อง 
7. สามารถตรวจสอบผลงานได้อย่างถูกต้องตามขั้นตอนการปฏิบัติงาน  
8. สามารถทำความสะอาดได ้
9. สามารถเก็บเครื่องมือได ้ 
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3.2.2 ดา้นคณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์

1. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้วัสดุ
อุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและมีคุณลักษณะที่พึ่งประสงค์ 
(ความซื่อสัตย์ ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

2. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง ปลอดภัย และสำเร็จภายในเวลาที่กำหนดอย่างมีเหตุ
และผลตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะที่พึ่งประสงค์(ระเบียบวินัยและตรงต่อ
เวลา ความสนใจใฝ่รู้  ความคิดสร้างสรรค์ การทำงานเป็นทีม และมีจิตบริการสาธารณะ ด้วยความ
รอบรู้ รอบคอบ ระมัดระวัง) 

การบูรณาการกับปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง และคุณลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์
หลักความพอประมาณ 

1. ผู้เรียนจัดสรรเวลาในการฝึกปฏิบัติตามใบงานได้อย่างเหมาะสม 
2. กำหนดเนื้อหาเหมาะสมกับเกณฑ์การประเมิน 
3. ผู้เรียนรูจ้ักใช้และจัดการวัสดุอุปกรณ์ต่าง ๆ อย่างประหยัดและคุ้มค่า 
4. ผู้เรียนปฏิบัติตนเป็นผู้นำและผู้ตามที่ด ี
5. ผู้เรียนเป็นสมาชิกที่ดีของกลุ่มเพื่อนและสงัคม 

หลักความมีเหตุผล 
1. เห็นคุณค่าของการเรียนวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ 
2. กล้าแสดงความคิดอย่างมีเหตผุล                                   
3. กล้าทักท้วงในสิง่ที่ไม่ถูกต้องอย่างถูกกาลเทศะ                                   
4. กล้ายอมรับฟังความคิดเห็นของผูอ้ื่น                                         
5. ใช้วัสดุถูกต้องและเหมาะสมกับงาน                                   
6. ไม่มีเรือ่งทะเลาะวิวาทกับผู้อื่น                      
7. คิดสิ่งใหม่ ๆ ที่เกิดประโยชน์ต่อตนเอง และสงัคม                                  
8. มีความคิดวิเคราะห์ในการแก้ปญัหาอย่างเป็นระบบ 

หลักความมีภูมิคุ้มกัน 
1. มีทักษะในการปฏิบัตงิานตามใบงานได้อย่างมีประสิทธิภาพ 

2. ผู้เรียนได้รับความรู้ที่ถูกต้อง พร้อมทั้งกำหนดเนือ้หาได้ครบถ้วนถูกต้อง 

3. มีการเตรียมความพร้อมในการเรียนและการปฏิบัติงาน 

4. กล้าซักถามปัญหาหรือข้อสงสัยต่าง ๆ อย่างถูกกาลเทศะ  
5. แก้ปัญหาเฉพาะหน้าได้ด้วยตนเองอย่างเป็นเหตเุป็นผล 

6. ควบคุมอารมณ์ของตนเองได้  
7. ควบคุมกิริยาอาการในสถานการณ์ต่าง ๆได้เป็นอย่างดี  
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การตัดสินใจและการดำเนินกิจกรรมต่าง ๆ ให้อยู่ในระดบัพอเพียงหรือตาม
ปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงนั้น ต้องอาศยัท้ังความรู้และคุณธรรมเป็นพ้ืนฐาน ดังนี ้

เง่ือนไขความรู ้
1. ผู้เรียนได้ใช้กระบวนการคิดในเรียนรู้ในเนื้อหารายวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์

ตามหน่วยการเรียนการสอน(ระเบียบวินัยและตรงต่อเวลา ความสนใจใฝ่รู้  ความคิดสร้างสรรค์ การ
ทำงานเป็นทีม และมีจิตบริการสาธารณะ ด้วยความรอบรู้ รอบคอบ ระมัดระวัง) 

2. มีความรู้ความเข้าใจในเนือ้หารายวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ 
3. ใช้วัสดุอย่างประหยัดและคุ้มค่า 

4. ปฏิบัติงานด้วยความละเอียดรอบคอบ  
5. มีความรู้ ความเข้าใจเกี่ยวกบัหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 

เง่ือนไขคุณธรรม 
1. ปฏิบัติงานที่ได้รบัมอบหมายเสรจ็ตามกำหนด  (ความรับผิดชอบ) 
2. ใช้วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด  (ความประหยัด) 

3. มีความเพียรพยายามและกระตือรือร้นในการเรียนและการปฏิบัติงาน 
(ความขยัน ความอดทน)  

4. ให้ความร่วมมือกับการทำกิจกรรมของส่วนรวม อาสาช่วยเหลืองานครูและ
ผู้อื่น(แบ่งปัน)  

4.  สาระการเรยีนรู ้
4.1 ด้านความรู ้

1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงาน

โปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial Communication 
8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน

โปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial Communication 
9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ NodeMCU/ESP8266 

ใช้งานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial Communication 
10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 

NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial Communication 
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11. วิธีการประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน
โปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial Communication 

12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial Communication 
13. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน  
14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาด  
15. เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเกบ็เครือ่งมอื 

4.2 ด้านทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์  
2. Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย 

Serial Communication 
3. งานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial Communication 
4. การประกอบและทดสอบวงจรการทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino 

เบื้องต้น 
5. การโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 

ใช้งานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial Communication 
6. การประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด NodeMCU/ESP8266 งาน

โปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial Communication 
7. การตรวจสอบผลงาน 
8. การทำความสะอาด 
9. การเกบ็เครื่องมือ 

5.  กิจกรรมการเรยีนรู ้
 การจัดกจิกรรมการเรียนรู้โดยเน้นผูเ้รียนเป็นสำคัญ เรื่อง งานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย 
Serial Communication โดยใช้รูปแบบ MIAP ดังนี ้

5.1 ขั้นนำเข้าสู่บทเรียน (M)  
1) ครูให้นักเรียนร่วมอภิปรายเกี่ยวกับนวัตกรรมต่าง ๆ ที่นำไมโครคอนโทรลเลอร์มาใช้ในงาน

โปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial Communication 
2)  ครูสรุปนวัตกรรมและเทคโนโลยีไมโครคอนโทรลเลอร์ในอดีต จนถึงปัจจุบัน และชี้ให้เห็น

ถึงประโยชน์ ของใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์มาควบคุมการทำงานในงานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย 
Serial Communication 

5.2 ขั้นสอน (I) 
1) ครูแจกใบงานการทดลองที่ 14 เรื่อง งานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial 

Communicationพร้อมอธิบาย หัวข้อ ทฤษฎีการเรียนรู้ งานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial 
Communication 

2) ครสูาธิตและให้นกัเรียนปฏิบัติตามเกี่ยวกบั งานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial 
Communication 
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3) ครูและนักเรียนนักศึกษา ร่วมกันสรุปสรปุเนือ้หา งานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial 
Communication 

5.3ขั้นประยุกต์ (A) 
1) นักเรียนทกุคนศึกษา ใบงานการทดลองที่ 14 เรื่อง งานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย 

Serial Communicationและปฏิบัติงาน ตามใบงานการทดลองที่ 14 เรื่อง งานโปรแกรมควบคุม 
LED ด้วย Serial Communication 

2) ครูให้คำแนะนำ สาธิต และสังเกตการปฏิบัตงิานของนักเรียนทุกคน เพื่อให้เกิดการพฒันา
ผู้เรียนเป็นรายบุคคล   

 5.4 ขั้นสำเร็จผล (P) 
1) ครปูระเมินผลงานจากการปฏิบัติงานของนักเรียนรายบุคคล และสรุปแจ้งผลการประเมิน

ให้นักเรียนทราบ  
2) นักเรียนและครรู่วมกับสรุปผลการเรียนรู้ที่ได้รบั 

6. สื่อและแหล่งเรียนรู ้
6.1 ใบงานการทดลองที่ 14 เรื่อง งานโปรแกรมควบคุม LED ดว้ย Serial Communication 
6.2 สื่อการเรียนรูผ้่านระบบเครือข่ายคอมพิวเตอร์ เรื่อง งานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial 

Communication 
6.3 ใบแบบฝึกหัดที่ 14 เรื่อง งานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial Communication 
6.4 ใบเฉลยแบบฝึกหัดที่ 14 เรื่อง งานโปรแกรมควบคุม LED ดว้ย Serial Communication 
6.5 ใบแบบทดสอบที่ 14 เรื่อง งานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial Communication 
6.6 ใบเฉลยแบบทดสอบที่ 14 เรื่อง งานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial Communication 
6.7 ใบแบบให้คะแนนการปฏิบัติงาน 

7. หลักฐานการเรียนรู ้
7.1 หลักฐานความรู ้

1. แบบสงัเกตการปฏิบัติงาน ตามใบงานการทดลองที่ 14 
2. แบบบันทึกการปฏิบัตงิาน 

7.2 หลักฐานการปฏิบัติงาน 
1. แบบประเมินผลงานจากการปฏิบัตงิาน ตามใบงานการทดลองที่ 14 

8. การวัดและประเมินผล 
8.1 การประเมินผลการเรียนรู้ หลักการประเมินผลการเรยีนรู้ 

ก่อนเรียน 
1) แบบทดสอบก่อนเรียน 

ขณะเรยีน 
1) ใช้วิธีประเมินผลแบบถามตอบโดยตรงระหว่างเรียน โดยมีคำถามนำก่อนอธิบาย

เนื้อหาและถามทบทวนเนื้อหาที่ครูอธิบายระหว่างสอน สงัเกตพฤติกรรมระหว่างการเรียนการสอน 
2) ตรวจสอบผลการปฏิบัติตามใบงาน ใบสั่งงาน ตามขั้นตอนการปฏิบัติงาน 
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3) สังเกตการทำงานกลุ่ม 
หลังเรียน 

1) ตรวจแบบฝึกหัดท้ายบทเรียน 
2) แบบทดสอบหลังเรียน 

8.2 ประเมินผลงาน/ชิ้นงาน/ผลสำเร็จของผู้เรยีน  
1) ตรวจประเมินผลงานจากการปฏิบัตงิาน ตามใบงานการทดลองที่ 14 
2) ตรวจประเมินผลตามใบงานการทดลองที่ 14 

รายละเอียดการประเมินผลการเรยีนรู ้
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านความรู ้

1. วิธีการประเมิน   ทดสอบก่อน หลังเรียน 
2. เครื่องมือ แบบทดสอบ จำนวน 20 ข้อ 
3. เกณฑ์การให้คะแนน ตอบถูกข้อละ 0.5  คะแนน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60  (ต้องได้คะแนนไม่น้อยกว่า 6.00 คะแนน)           

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านทักษะ 
1. วิธีการประเมิน   สังเกตการปฏิบัติงานและบันทึกตามแบบประเมินการปฏิบัติงาน 
2. เครื่องมือ แบบประเมินการปฏิบัตงิาน 
3. เกณฑ์การให้คะแนน ตามรูปแบบประเมินการปฏิบัตงิาน รวม 20 คะแนน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60  (ต้องได้คะแนนไม่น้อยกว่า 12.00 คะแนน)           

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านคณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์
1. วิธีการประเมิน   สังเกตพฤติกรรมนกัเรียน นักศึกษาระหว่างการปฏิบัติงาน 
2. เครื่องมือ แบบสงัเกตพฤติกรรมนักเรียน นักศึกษา แบบประเมิน

กระบวนการทำงานกลุม่ แบบประเมินผลการนำเสนอผลงาน 
3. เกณฑ์การให้คะแนน ตามเกณฑ์การประเมินตามแบบประเมิน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60 

 9. เอกสารอ้างอิง 
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บันทึกหลังการจัดการเรียนรู้ 

จำนวนนักเรียนเข้าเรียน...................คน  ขาด..............คน ลา..............คน     
วันที่
.............../.............../........... 

รายละเอียด/หัวข้อ 
เนื้อหาที่สอน 

เข้าใจ/ 
ปฏิบัติได้(คน) 

ไม่เข้าใจ 
ปฏิบัติ 

ไม่ได้ (คน) 

หมายเหตุ  สำหรับนักศึกษาที่ไม่เข้าใจ
หรือปฏิบัติไม่ได้จะแก้ไขในการสอนครั้ง
ต่อไป  
ในวันที่……....เดือน……...............…..
พ.ศ…….......... 
โดยจะดำเนินการดงันี ้

ด้านความรู้   

หัวข้อย่อยด้านความรู้ 
1) ชื่อเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 

  

2) หน้าที่ของเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน   1.  

3) วิธีการใช้เครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน   2.  

4) วิธีการเขียนใบเบิกอุปกรณ์ในงาน   3.  

5) วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน    4.  

6) ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์    5.  

7) วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรม
ภาษา C ในงานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial 
Communication 

   
 

ลงชื่อ……………………………………………….. 
(นายสง่า  คคูำ) 

ครูผู้สอน 
 

8) วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย 
Serial Communication 

  

9) วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมควบคุม LED 
ด้วย Serial Communication 

  

10) วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน
โปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial Communication 

  

11) วิธีการประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย 
Serial Communication 

  

12) ข้อควรระวังในงานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial 
Communication 

  

13) ขั้นตอนการตรวจสอบผลงาน    

14) ข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน    

15) วิธีการทำความสะอาด    

16) ข้อควรระวังการทำความสะอาด    

17) เก็บเครื่องมือ    

18) ข้อควรระวังการเก็บเครื่องมือ 
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หัวข้อย่อยด้านทักษะ 
1) เตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  

  

2) Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงาน
โปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial Communication 

  

3) งานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย Serial 
Communicationได้ 

  

4) การประกอบและทดสอบวงจรการทดสอบบอร์ด
ไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino เบื้องต้น 

  

5) การโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมควบคุม 
LED ด้วย Serial Communicationได้ 

  

6) การประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 งานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย 
Serial Communication 

  

7) การตรวจสอบผลงาน   

8) การทำความสะอาด   

9) การเก็บเครื่องมือ   
 

ผลการใช้แผนการสอน 
............................................................................................... ...................................................................
..................................................................................................................................................................
............................................................................................................................. ..................................... 
ผลการเรียนของนักเรียน 
............................................................................................... ...................................................................
................................................................................................. .................................................................
............................................................................................................................. ..................................... 
ผลการสอนของคร ู
............................................................................................... ...................................................................
........................................................................................................... .......................................................
............................................................................................................................. ..................................... 
.................................................................................................................................................................. 

 

ลงช่ือ................................................ครผูู้สอน 
                                                                                    (นายสง่า  คูคำ) 
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1. สาระสำคัญ 
เซ็นเซอร์วัดความชื้นและอุณหภูมิ (Humidity & Temperature Sensor) ทำหน้าที่สำหรับ

วัดค่าความชื้นและค่าอุณหภูมิในอากาศเพื่อแสดงผลเป็นข้อมูลสถิตินำไปใช้ในงานต่าง ๆ  เช่น การ
บันทึกข้อมูลเกี่ยวกับอุณหภูมิและความชื้นภายในห้อง การควบคุมความชื ่นและอุณหภูมิภายใน
โรงเรือนเพาะชำต่าง ๆ เป็นต้น 
 สำหรับเซ็นเซอร์วัดความช้ืนและอุณหภูมิ รุ่น DHT11 เป็นเซ็นเซอร์ที่ใช้วัดอุณหภูมิมีค่าเป็น 
องศาเซลเซียส และองศาฟาเรนไฮต์ และสามารถวัดความช้ืนได้ด้วย สามารถใช้วัดค่าได้อย่างเที่ยงตรง
กว่าเซ็นเซอร์ประเภทเทอมิสเตอร์ชนิด NTC หรือ PTC มาก เพราะให้สัญญาณเอาต์พุต ออกมาในรูป
ของสัญญาณดิจิตอล ใช้วัดอุณหภูมิอากาศโดยรอบ รูปร่างและลักษณะของเซ็นเซอร์ วัดอุณหภูมิและ
ความช้ืนรุ่น DHT11  
2.  สมรรถนะประจำหน่วยการเรยีนรู้   

2.1 สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นความรู ้
1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมการ

อ่านค่าอุณหภูมิและค่าความช้ืนแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 
8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการ

อ่านค่าอุณหภูมิและค่าความช้ืนแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 
9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ NodeMCU/ESP8266 

ใช้งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่าความช้ืนแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอปุกรณ์ไฟฟ้า 
10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 

NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมแิละค่าความช้ืนแสดงผลด้วย LCD และ
ควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

11. วิธีการประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน
โปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่าความช้ืนแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอปุกรณ์ไฟฟ้า 

12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่าความช้ืนแสดงผลด้วย LCD 
และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

13. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน  
14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาด  
15. เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเกบ็เครือ่งมอื 
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2.2 สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์ได้  
2. การใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมการ

อ่านค่าอุณหภูมิและค่าความช้ืนแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 
3. การใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ในงานโปรแกรมการ

อ่านค่าอุณหภูมิและค่าความช้ืนแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 
4. ประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ในงาน

โปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่าความช้ืนแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอปุกรณ์ไฟฟ้า 
5. เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ NodeMCU/ESP8266 

ในงานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่าความช้ืนแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอปุกรณ์ไฟฟ้า 
6. ประยุกต์ใช้งานบอร์ด NodeMCU/ESP8266 ในงานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิ

และค่าความช้ืนแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอปุกรณ์ไฟฟา้ 
7. สามารถตรวจสอบผลงานได้  
8. สามารถทำความสะอาดได ้
9. สามารถเก็บเครื่องมือได ้ 

2.3 สมรรถนะการเรียนรู้คณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์ 
1. ความซื่อสัตย์  
2. ระเบียบวินัยและตรงตอ่เวลา  
3. สนใจใฝเ่รยีนรู ้   
4. ความรับผิดชอบ  
5. ขยันและอดทน  
6. การประหยัด 
7. ความปลอดภัย 
8. ความคิดสร้างสรรค์ 
9. การทำงานเป็นทีม 
10. จิตบรกิารสาธารณะ 
โดยการน้อมนำหลักปรชัญาของเศรษฐกิจพอเพียงมาปฏิบัติในการเรยีนการสอน 

3. จุดประสงค์การเรียนรู ้
3.1  จุดประสงค์ท่ัวไป 

1. เข้าใจโครงสร้างและหลักการทำงานของไมโครคอนโทรลเลอร์ การใช้ชุดคำสั่ง การ
ประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรก์ับงานอื่น ๆ 

2. สามารถเขียนโปรแกรมควบคุม วิเคราะห์และทดสอบระบบการทำงาน ประยุกต์
ไมโครคอนโทรลเลอร์กบังานอื่นๆ 

3. มีกิจนสิัยในการทำงานด้วยความประณีต รอบคอบและปลอดภัย ตระหนักถึงคุณภาพ
ของงานและมีจริยธรรมในงานอาชีพ 
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3.2  จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม  
3.2.1 ดา้นความรู ้

1. บอกช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
2. บอกหน้าที่ของเครื่องมือและอุปกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
3. บอกวิธีการใช้เครือ่งมอืและอปุกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
4. บอกวิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
5. บอกวิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน ได้อย่างถูกต้อง 
6. บอกข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์ ได้อย่างถูกต้อง 
7. อธิบายวิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงาน

โปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่าความช้ืนแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอปุกรณ์ไฟฟ้าได้อย่าง
ถูกต้อง 

8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน
โปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่าความช้ืนแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอปุกรณ์ไฟฟ้าได้อย่าง
ถูกต้อง 

9. อธิบายวิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมแิละค่าความช้ืนแสดงผลด้วย LCD และ
ควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้าได้อย่างถูกต้อง 

10. อธิบายวิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมแิละค่าความช้ืนแสดงผลด้วย LCD และ
ควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้าได้อย่างถูกต้อง 

11. อธิบายวิธีการประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 
ใช้งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่าความช้ืนแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอปุกรณ์ไฟฟ้าได้
อย่างถูกต้อง 

12. บอกข้อควรระวังในงานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่าความช้ืนแสดงผล
ด้วย LCD และควบคุมอปุกรณ์ไฟฟ้าได้อย่างถูกต้อง 

13. บอกข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบผลงานได้อย่าง
ถูกต้อง  

14. บอกวิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาดได้อย่างถูกต้อง  
15. บอกวิธีเกบ็เครือ่งมือและข้อควรระวังการเกบ็เครื่องมือได้อย่างถูกต้อง 

3.2.2 ดา้นทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์ได้  
2. สามารถใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงาน

โปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่าความช้ืนแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอปุกรณ์ไฟฟ้าไดอ้ย่าง
ถูกต้อง 
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3. สามารถใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน
โปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่าความช้ืนแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอปุกรณ์ไฟฟ้าไดอ้ย่าง
ถูกต้อง 

4. สามารถประกอบและทดสอบวงจร NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการ
อ่านค่าอุณหภูมิและค่าความช้ืนแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้าได้อย่างถูกต้อง 

5. สามารถเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน
โปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่าความช้ืนแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอปุกรณ์ไฟฟ้าได้อย่าง
ถูกต้อง 

6. สามารถประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 งาน
โปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่าความช้ืนแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอปุกรณ์ไฟฟ้าได้อย่าง
ถูกต้อง 

7. สามารถตรวจสอบผลงานได้อย่างถูกต้องตามขั้นตอนการปฏิบัติงาน  
8. สามารถทำความสะอาดได ้
9. สามารถเก็บเครื่องมือได ้ 

3.2.2 ดา้นคณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์

1. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้วัสดุ
อุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและมีคุณลักษณะที่พึ่งประสงค์ 
(ความซื่อสัตย์ ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

2. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง ปลอดภัย และสำเร็จภายในเวลาที่กำหนดอย่างมีเหตุ
และผลตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะที่พึ่งประสงค์(ระเบียบวินัยและตรงต่อ
เวลา ความสนใจใฝ่รู้  ความคิดสร้างสรรค์ การทำงานเป็นทีม และมีจิตบริการสาธารณะ ด้วยความ
รอบรู้ รอบคอบ ระมัดระวัง) 

การบูรณาการกับปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง และคุณลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์
หลักความพอประมาณ 

1. ผู้เรียนจัดสรรเวลาในการฝึกปฏิบัติตามใบงานได้อย่างเหมาะสม 
2. กำหนดเนื้อหาเหมาะสมกับเกณฑ์การประเมิน 
3. ผู้เรียนรูจ้ักใช้และจัดการวัสดุอุปกรณ์ต่าง ๆ อย่างประหยัดและคุ้มค่า 
4. ผู้เรียนปฏิบัติตนเป็นผู้นำและผู้ตามที่ด ี
5. ผู้เรียนเป็นสมาชิกที่ดีของกลุ่มเพื่อนและสงัคม 

หลักความมีเหตุผล 
1. เห็นคุณค่าของการเรียนวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ 
2. กล้าแสดงความคิดอย่างมีเหตผุล                                   
3. กล้าทักท้วงในสิง่ที่ไม่ถูกต้องอย่างถูกกาลเทศะ                                   



 

แผนการจัดการเรยีนรู ้ หน่วยท่ี  15 
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ชื่อเรื่อง   งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่าความชื้นแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า ปฏิบัติ  3  คาบ 
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4. กล้ายอมรับฟังความคิดเห็นของผูอ้ื่น                                         
5. ใช้วัสดุถูกต้องและเหมาะสมกับงาน                                   
6. ไม่มีเรือ่งทะเลาะวิวาทกับผู้อื่น                      
7. คิดสิ่งใหม่ ๆ ที่เกิดประโยชน์ต่อตนเอง และสงัคม                                  
8. มีความคิดวิเคราะห์ในการแก้ปญัหาอย่างเป็นระบบ 

หลักความมีภูมิคุ้มกัน 
1. มีทักษะในการปฏิบัตงิานตามใบงานได้อย่างมีประสิทธิภาพ 

2. ผู้เรียนได้รับความรู้ที่ถูกต้อง พร้อมทั้งกำหนดเนือ้หาได้ครบถ้วนถูกต้อง 

3. มีการเตรียมความพร้อมในการเรียนและการปฏิบัติงาน 

4. กล้าซักถามปัญหาหรือข้อสงสัยต่าง ๆ อย่างถูกกาลเทศะ  
5. แก้ปัญหาเฉพาะหน้าได้ด้วยตนเองอย่างเป็นเหตเุป็นผล 

6. ควบคุมอารมณ์ของตนเองได้  
7. ควบคุมกิริยาอาการในสถานการณ์ต่าง ๆได้เป็นอย่างดี  

การตัดสินใจและการดำเนินกิจกรรมต่าง ๆ ให้อยู่ในระดบัพอเพียงหรือตาม
ปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงนั้น ต้องอาศยัท้ังความรู้และคุณธรรมเป็นพ้ืนฐาน ดังนี ้

เง่ือนไขความรู ้
1. ผู้เรียนได้ใช้กระบวนการคิดในเรียนรู้ในเนื้อหารายวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์

ตามหน่วยการเรียนการสอน(ระเบียบวินัยและตรงต่อเวลา ความสนใจใฝ่รู้  ความคิดสร้างสรรค์ การ
ทำงานเป็นทีม และมีจิตบริการสาธารณะ ด้วยความรอบรู้ รอบคอบ ระมัดระวัง) 

2. มีความรู้ความเข้าใจในเนือ้หารายวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ 
3. ใช้วัสดุอย่างประหยัดและคุ้มค่า 

4. ปฏิบัติงานด้วยความละเอียดรอบคอบ  
5. มีความรู้ ความเข้าใจเกี่ยวกบัหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 

เง่ือนไขคุณธรรม 
1. ปฏิบัติงานที่ได้รบัมอบหมายเสรจ็ตามกำหนด  (ความรับผิดชอบ) 
2. ใช้วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด  (ความประหยัด) 

3. มีความเพียรพยายามและกระตือรือร้นในการเรียนและการปฏิบัติงาน 
(ความขยัน ความอดทน)  

4. ให้ความร่วมมือกับการทำกิจกรรมของส่วนรวม อาสาช่วยเหลืองานครูและ
ผู้อื่น(แบ่งปัน)  

 



 

แผนการจัดการเรยีนรู ้ หน่วยท่ี  15 
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4.  สาระการเรยีนรู ้
4.1 ด้านความรู ้

1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมการ

อ่านค่าอุณหภูมิและค่าความช้ืนแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 
8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการ

อ่านค่าอุณหภูมิและค่าความช้ืนแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 
9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ NodeMCU/ESP8266 

ใช้งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่าความช้ืนแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอปุกรณ์ไฟฟ้า 
10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 

NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมแิละค่าความช้ืนแสดงผลด้วย LCD และ
ควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

11. วิธีการประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน
โปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่าความช้ืนแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอปุกรณ์ไฟฟ้า 

12. ข้อควรระวังในงานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่าความช้ืนแสดงผลด้วย LCD 
และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

13. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน  
14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาด  
15. เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเกบ็เครือ่งมอื 

4.2 ด้านทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์  
2. Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและ

ค่าความช้ืนแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 
3. งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่าความช้ืนแสดงผลดว้ย LCD และควบคุม

อุปกรณ์ไฟฟ้า 
4. การประกอบและทดสอบวงจรการทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino 

เบื้องต้น 
5. การโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 

ใช้งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่าความช้ืนแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอปุกรณ์ไฟฟ้า 



 

แผนการจัดการเรยีนรู ้ หน่วยท่ี  15 
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6. การประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด NodeMCU/ESP8266 งานโปรแกรม
การอ่านค่าอุณหภูมิและค่าความช้ืนแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

7. การตรวจสอบผลงาน 
8. การทำความสะอาด 
9. การเกบ็เครื่องมือ 

5.  กิจกรรมการเรยีนรู ้
 การจัดกจิกรรมการเรียนรู้โดยเน้นผูเ้รียนเป็นสำคัญ เรื่อง งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิ
และค่าความช้ืนแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอปุกรณ์ไฟฟา้ โดยใช้รูปแบบ MIAP ดังนี ้

5.1 ขั้นนำเข้าสู่บทเรียน (M)  
1) ครูให้นักเรียนร่วมอภิปรายเกี่ยวกับนวัตกรรมต่าง ๆ ที่นำไมโครคอนโทรลเลอร์มาใช้ในงาน

โปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่าความช้ืนแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 
2)  ครูสรุปนวัตกรรมและเทคโนโลยีไมโครคอนโทรลเลอร์ในอดีต จนถึงปัจจุบัน และชี้ให้เห็น

ถึงประโยชน์ ของใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์มาควบคุมการทำงานในงานโปรแกรมการอ่านค่า
อุณหภูมิและค่าความช้ืนแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

5.2 ขั้นสอน (I) 
1) ครูแจกใบงานการทดลองที่ 15 เรื่อง งานโปรแกรมการอา่นค่าอุณหภูมิและค่าความช้ืน

แสดงผลด้วย LCD และควบคุมอปุกรณ์ไฟฟ้าพรอ้มอธิบาย หัวข้อ ทฤษฎีการเรียนรู้ งานโปรแกรมการ
อ่านค่าอุณหภูมิและค่าความช้ืนแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

2) ครสูาธิตและให้นกัเรียนปฏิบัติตามเกี่ยวกบั งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่า
ความช้ืนแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

3) ครูและนักเรียนนักศึกษา ร่วมกันสรุปสรปุเนือ้หา งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่า
ความช้ืนแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

5.3ขั้นประยุกต์ (A) 
1) นักเรียนทกุคนศึกษา ใบงานการทดลองที่ 15 เรื่อง งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและ

ค่าความช้ืนแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้าและปฏิบัติงาน ตามใบงานการทดลองที่ 15 
เรื่อง งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่าความช้ืนแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอปุกรณ์ไฟฟ้า 

2) ครูให้คำแนะนำ สาธิต และสังเกตการปฏิบัตงิานของนักเรียนทุกคน เพื่อให้เกิดการพฒันา
ผู้เรียนเป็นรายบุคคล   

 5.4 ขั้นสำเร็จผล (P) 
1) ครปูระเมินผลงานจากการปฏิบัติงานของนักเรียนรายบุคคล และสรุปแจ้งผลการประเมิน

ให้นักเรียนทราบ  
2) นักเรียนและครรู่วมกับสรุปผลการเรียนรู้ที่ได้รบั 
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6. สื่อและแหล่งเรียนรู ้
6.1 ใบงานการทดลองที่ 15 เรื่อง งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่าความช้ืนแสดงผลด้วย 

LCD และควบคุมอปุกรณ์ไฟฟ้า 
6.2 สื่อการเรียนรูผ้่านระบบเครือข่ายคอมพิวเตอร์ เรื่อง งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่า

ความช้ืนแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 
6.3 ใบแบบฝึกหัดที่ 15 เรื่อง งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมแิละค่าความช้ืนแสดงผลด้วย 

LCD และควบคุมอปุกรณ์ไฟฟ้า 
6.4 ใบเฉลยแบบฝึกหัดที่ 15 เรื่อง งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่าความช้ืนแสดงผล

ด้วย LCD และควบคุมอปุกรณ์ไฟฟ้า 
6.5 ใบแบบทดสอบที่ 15 เรื่อง งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่าความช้ืนแสดงผลด้วย 

LCD และควบคุมอปุกรณ์ไฟฟ้า 
6.6 ใบเฉลยแบบทดสอบที่ 15 เรื่อง งานโปรแกรมการอ่านค่าอณุหภูมิและค่าความช้ืนแสดงผล

ด้วย LCD และควบคุมอปุกรณ์ไฟฟ้า 
6.7 ใบแบบให้คะแนนการปฏิบัติงาน 

7. หลักฐานการเรียนรู ้
7.1 หลักฐานความรู ้

1. แบบสงัเกตการปฏิบัติงาน ตามใบงานการทดลองที่ 15 
2. แบบบันทึกการปฏิบัตงิาน 

7.2 หลักฐานการปฏิบัติงาน 
1. แบบประเมินผลงานจากการปฏิบัตงิาน ตามใบงานการทดลองที่ 15 

8. การวัดและประเมินผล 
8.1 การประเมินผลการเรียนรู้ หลักการประเมินผลการเรยีนรู้ 

ก่อนเรียน 
1) แบบทดสอบก่อนเรียน 

ขณะเรยีน 
1) ใช้วิธีประเมินผลแบบถามตอบโดยตรงระหว่างเรียน โดยมีคำถามนำก่อนอธิบาย

เนื้อหาและถามทบทวนเนื้อหาที่ครูอธิบายระหว่างสอน สงัเกตพฤติกรรมระหว่างการเรียนการสอน 
2) ตรวจสอบผลการปฏิบัติตามใบงาน ใบสั่งงาน ตามขั้นตอนการปฏิบัติงาน 
3) สังเกตการทำงานกลุ่ม 

หลังเรียน 
1) ตรวจแบบฝึกหัดท้ายบทเรียน 
2) แบบทดสอบหลังเรียน 

8.2 ประเมินผลงาน/ชิ้นงาน/ผลสำเร็จของผู้เรยีน  
1) ตรวจประเมินผลงานจากการปฏิบัตงิาน ตามใบงานการทดลองที่ 15 
2) ตรวจประเมินผลตามใบงานการทดลองที่ 15 
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รายละเอียดการประเมินผลการเรยีนรู ้
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านความรู ้

1. วิธีการประเมิน   ทดสอบก่อน หลังเรียน 
2. เครื่องมือ แบบทดสอบ จำนวน 20 ข้อ 
3. เกณฑ์การให้คะแนน ตอบถูกข้อละ 0.5  คะแนน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60  (ต้องได้คะแนนไม่น้อยกว่า 6.00 คะแนน)           

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านทักษะ 
1. วิธีการประเมิน   สังเกตการปฏิบัติงานและบันทึกตามแบบประเมินการปฏิบัติงาน 
2. เครื่องมือ แบบประเมินการปฏิบัตงิาน 
3. เกณฑ์การให้คะแนน ตามรูปแบบประเมินการปฏิบัตงิาน รวม 20 คะแนน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60  (ต้องได้คะแนนไม่น้อยกว่า 12.00 คะแนน)           

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านคณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์
1. วิธีการประเมิน   สังเกตพฤติกรรมนกัเรียน นักศึกษาระหว่างการปฏิบัติงาน 
2. เครื่องมือ แบบสงัเกตพฤติกรรมนักเรียน นักศึกษา แบบประเมิน

กระบวนการทำงานกลุม่ แบบประเมินผลการนำเสนอผลงาน 
3. เกณฑ์การให้คะแนน ตามเกณฑ์การประเมินตามแบบประเมิน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60 

 9. เอกสารอ้างอิง 
เดชฤทธ์ิ  มณีธรรม. คัมภีร์การใช้งาน ไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino.  กรุงเทพฯ : ซีเอ็ดยูเคช่ัน, 

2560. 
ประภาส สุวรรณเพชร. เอกสารประกอบการอบรม เรียนรูแ้ละลองเล่น Arduino เบื้องต้น  (ฉบับ

ปรับปรุงคร้ังท่ี 1). ชัยภูมิ : วิทยาลัยเทคนิคชัยภูมิ. 
จีราวุธ วารินทร์. Arduino UNO  พ้ืนฐานสำหรับงาน IOT. กรุงเทพฯ : รีไวว่า, 2561. 248 หน้า. 
ประภาส  พุ่มพวง. การเขยีนและการประยุกต์ใช้งานโปรแกรม Arduino. กรุงเทพฯ : ซเีอ็ดยูเคช่ัน, 

2561. 216 หน้า. 
จักรี  รัศมีฉาย. ทดลองและใช้งานบอร์ด NodeMCU/ESP8266 ด้วยโปรแกรม NI LabVIEW.  

กรุงเทพฯ : ทรปิเพิ้ล เอ็ดยูเคช่ัน, 2558. 
สุชิน ชินสีห์. ไมโครคอนโทรลเลอร์เบื้องต้น. นนทบุรี : ศูนย์หนังสือเมืองไทย, 2562. 
อ.นพ มหิษานนท์. ออกแบบและทดสอบวงจร ด้วย Proteus. นนทบรุี : คอร์ฟังก์ช่ัน. 2557. 
เว็ปไซต์อ้างอิง 
“ครูสง่า คคูำ.” 2563.  [ระบบออนไลน์].  แหลง่ทีม่า http://skukum.pattayatech.ac.th 
“งานที่มอบหมาย ไมโครคอนโทรลเลอร์.” 2561. [ระบบออนไลน์] แหล่งที่มา www.praphas.com 
“618353 ปฏิบัติการไมโครโปรเซสเซอร์และการเชื่อมต่อ.” 2560. [ระบบ

ออนไลน์].  แหลง่ที่มา  https://sites.google.com/site/618353/ls 
“ไมโครคอนโทรลเลอร์.” 2563. แหลง่ที่มา www.google.co.th 

http://skukum.pattayatech.ac.th/
http://www.praphas.com/
https://sites.google.com/site/618353/ls
http://www.google.co.th/
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บันทึกหลังการจัดการเรียนรู้ 

จำนวนนักเรียนเข้าเรียน...................คน  ขาด..............คน ลา..............คน     
วันที่
.............../.............../........... 

รายละเอียด/หัวข้อ 
เนื้อหาที่สอน 

เข้าใจ/ 
ปฏิบัติได้(คน) 

ไม่เข้าใจ 
ปฏิบัติ 

ไม่ได้ (คน) 

หมายเหตุ  สำหรับนักศึกษาที่ไม่เข้าใจ
หรือปฏิบัติไม่ได้จะแก้ไขในการสอนครั้ง
ต่อไป  
ในวันที่……....เดือน……...............…..
พ.ศ…….......... 
โดยจะดำเนินการดงันี ้

ด้านความรู้   

หัวข้อย่อยด้านความรู้ 
1) ชื่อเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 

  

2) หน้าที่ของเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน   1.  

3) วิธีการใช้เครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน   2.  

4) วิธีการเขียนใบเบิกอุปกรณ์ในงาน   3.  

5) วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน    4.  

6) ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์    5.  

7) วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรม
ภาษา C ในงานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่า
ความชื้นแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

   
 

ลงชื่อ……………………………………………….. 
(นายสง่า  คคูำ) 

ครูผู้สอน 
 

8) วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและ
ค่าความชื้นแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

  

9) วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใชง้านโปรแกรมการอ่านค่า
อุณหภูมิและค่าความชื้นแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์
ไฟฟ้า 

  

10) วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน
โปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่าความชื้นแสดงผลด้วย LCD 
และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

  

11) วิธีการประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและ
ค่าความชื้นแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

  

12) ข้อควรระวังในงานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่า
ความชื้นแสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

  

13) ขั้นตอนการตรวจสอบผลงาน    

14) ข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน    

15) วิธีการทำความสะอาด    

16) ข้อควรระวังการทำความสะอาด    

17) เก็บเครื่องมือ    

18) ข้อควรระวังการเก็บเครื่องมือ 
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หัวข้อย่อยด้านทักษะ 
1) เตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  

  

2) Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงาน
โปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่าความชื้นแสดงผล
ด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้า 

  

3) งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่าความชื้น
แสดงผลด้วย LCD และควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้าได้ 

  

4) การประกอบและทดสอบวงจรการทดสอบบอร์ด
ไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino เบื้องต้น 

  

5) การโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานโปรแกรมการอ่าน
ค่าอุณหภูมิและค่าความชื้นแสดงผลด้วย LCD และ
ควบคุมอุปกรณ์ไฟฟ้าได้ 

  

6) การประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 งานโปรแกรมการอ่านค่า
อุณหภูมิและค่าความชื้นแสดงผลด้วย LCD และควบคุม
อุปกรณ์ไฟฟ้า 

  

7) การตรวจสอบผลงาน   

8) การทำความสะอาด   

9) การเก็บเครื่องมือ   
 

ผลการใช้แผนการสอน 
............................................................................................... ...................................................................
..................................................................................................................................................................
............................................................................................................................. ..................................... 
ผลการเรียนของนักเรียน 
............................................................................................... ...................................................................
................................................................................................. .................................................................
............................................................................................................................. ..................................... 
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1. สาระสำคัญ 
การใช้ไอซีไมโครคอนโทรเลอร์เป็นตัวควบคุมการหมุนและทิศทางของมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงน้ัน จะต้อง

มีส่วนของวงจร ที่เรียกว่าวงจรขับมอเตอร์ (Driver) ในส่วนของวงจรกลับทิศทางของมอเตอร์สามารถที่จะใช้รีเลย์ต่อ
วงจรสวิตซ์ เพื่อกลับทิศทางของขั้วไฟฟ้ากระแสตรง  หรืออาจใช้อุปกรณ์สารกึ ่งตัวนำที ่เป็นวงจรขับกำลังเช่น 
ทรานซิสเตอร์ มอสเฟต ในปัจจุบันมีผู้ผลิตบอร์ดขับมอเตอร์กระแสตรงโดยใช้ไอซีเบอร์ L298N จำหน่วยในท้องตลาด 
สามารถต่อมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงได้ 2 ตัว ซ่ึง IN1, IN2 และ ENA ใช้สำหรับควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงตัวที่ 
1 ส่วน IN3 , IN4 และ ENB ใช ้สำหร ับควบคุมมอเตอร ์ไฟฟ้ากระแสตรงต ัวท ี ่  2 ค่าต ัวเลข 255 ในฟังก์ชัน 
analogWrite(speedM1, 255) จะทำให้ PWM มีค่า Duty cycle เท่ากับ 100 % เป็นผลให้มอเตอร์หมุนด้วยความเร็ว
สูงสุด ถ้าต้องการให้หมุนช้าลงสามารถทำได้โดยลดค่าตัวเลขให้น้อยลง แต่ต้องไม่น้อยกว่า 0 ส่วนคำสั่ง 
digitalWrite(IN1, LOW) และ digitalWrite(IN2, HIGH) เป็นคำสั ่งเพื่อให้มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงหมุนหมุนตามเข็ม
นาฬิกา ถ้าหากต้องการให้มอเตอร์หมุนในทิศทางตรงกันข้ามสามารถทำได้โดยกำหนดให้ IN1, IN2 มีค่าตรงกันข้าม  

 
2.  สมรรถนะประจำหน่วยการเรยีนรู้   

2.1 สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นความรู ้
1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานการเขียน

โปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ 
8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานการเขียน

โปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ 
9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ NodeMCU/ESP8266 

ใช้งานการเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ 
10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 

NodeMCU/ESP8266 ใช้งานการเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ 
11. วิธีการประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานการ

เขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ 
12. ข้อควรระวังในงานการเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบตา่ง ๆ 
13. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน  
14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาด  
15. เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเกบ็เครือ่งมอื 

2.2 สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์ได้  
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2. การใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานการเขียน
โปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ 

3. การใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ในงานการเขียน
โปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ 

4. ประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ในงาน
การเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ 

5. เขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ NodeMCU/ESP8266 
ในงานการเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ 

6. ประยุกต์ใช้งานบอร์ด NodeMCU/ESP8266 ในงานการเขียนโปรแกรมควบคุม
มอเตอร์แบบต่าง ๆ 

7. สามารถตรวจสอบผลงานได้  
8. สามารถทำความสะอาดได ้
9. สามารถเก็บเครื่องมือได ้ 

2.3 สมรรถนะการเรียนรู้คณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์ 
1. ความซื่อสัตย์  
2. ระเบียบวินัยและตรงตอ่เวลา  
3. สนใจใฝเ่รยีนรู ้   
4. ความรับผิดชอบ  
5. ขยันและอดทน  
6. การประหยัด 
7. ความปลอดภัย 
8. ความคิดสร้างสรรค์ 
9. การทำงานเป็นทีม 
10. จิตบรกิารสาธารณะ 
โดยการน้อมนำหลักปรชัญาของเศรษฐกิจพอเพียงมาปฏิบัติในการเรยีนการสอน 

3. จุดประสงค์การเรียนรู ้
3.1  จุดประสงค์ท่ัวไป 

1. เข้าใจโครงสร้างและหลักการทำงานของไมโครคอนโทรลเลอร์ การใช้ชุดคำสั่ง การ
ประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรก์ับงานอื่น ๆ 

2. สามารถเขียนโปรแกรมควบคุม วิเคราะห์และทดสอบระบบการทำงาน ประยุกต์
ไมโครคอนโทรลเลอร์กบังานอื่นๆ 

3. มีกิจนสิัยในการทำงานด้วยความประณีต รอบคอบและปลอดภัย ตระหนักถึงคุณภาพ
ของงานและมีจริยธรรมในงานอาชีพ 

3.2  จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม  
3.2.1 ดา้นความรู ้
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1. บอกช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
2. บอกหน้าที่ของเครื่องมือและอุปกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
3. บอกวิธีการใช้เครือ่งมอืและอปุกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
4. บอกวิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงานได้อย่างถูกต้อง 
5. บอกวิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน ได้อย่างถูกต้อง 
6. บอกข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์ ได้อย่างถูกต้อง 
7. อธิบายวิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงาน

การเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆได้อย่างถูกต้อง 
8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานการ

เขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆได้อย่างถูกต้อง 
9. อธิบายวิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 

NodeMCU/ESP8266 ใช้งานการเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆได้อย่างถกูต้อง 
10. อธิบายวิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 

NodeMCU/ESP8266 ใช้งานการเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆได้อย่างถกูต้อง 
11. อธิบายวิธีการประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 

ใช้งานการเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆได้อย่างถูกต้อง 
12. บอกข้อควรระวังในงานการเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆได้อย่าง

ถูกต้อง 
13. บอกข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบผลงานได้อย่าง

ถูกต้อง  
14. บอกวิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาดได้อย่างถูกต้อง  
15. บอกวิธีเกบ็เครือ่งมือและข้อควรระวังการเกบ็เครื่องมือได้อย่างถูกต้อง 

3.2.2 ดา้นทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์ได้  
2. สามารถใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานการ

เขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆไดอ้ย่างถูกต้อง 
3. สามารถใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานการ

เขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆไดอ้ย่างถูกต้อง 
4. สามารถประกอบและทดสอบวงจร NodeMCU/ESP8266 ใช้งานการเขียน

โปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆได้อย่างถูกต้อง 
5. สามารถเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน NodeMCU/ESP8266 ใช้งานการ

เขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆได้อย่างถูกต้อง 
6. สามารถประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 งาน

การเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆได้อย่างถูกต้อง 
7. สามารถตรวจสอบผลงานได้อย่างถูกต้องตามขั้นตอนการปฏิบัติงาน  
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8. สามารถทำความสะอาดได ้
9. สามารถเก็บเครื่องมือได ้ 

3.2.2 ดา้นคณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์

1. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้วัสดุ
อุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและมีคุณลักษณะที่พึ่งประสงค์ 
(ความซื่อสัตย์ ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

2. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง ปลอดภัย และสำเร็จภายในเวลาที่กำหนดอย่างมีเหตุ
และผลตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะที่พึ่งประสงค์(ระเบียบวินัยและตรงต่อ
เวลา ความสนใจใฝ่รู้  ความคิดสร้างสรรค์ การทำงานเป็นทีม และมีจิตบริการสาธารณะ ด้วยความ
รอบรู้ รอบคอบ ระมัดระวัง) 

การบูรณาการกับปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง และคุณลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์
หลักความพอประมาณ 

1. ผู้เรียนจัดสรรเวลาในการฝึกปฏิบัติตามใบงานได้อย่างเหมาะสม 
2. กำหนดเนื้อหาเหมาะสมกับเกณฑ์การประเมิน 
3. ผู้เรียนรูจ้ักใช้และจัดการวัสดุอุปกรณ์ต่าง ๆ อย่างประหยัดและคุ้มค่า 
4. ผู้เรียนปฏิบัติตนเป็นผู้นำและผู้ตามที่ด ี
5. ผู้เรียนเป็นสมาชิกที่ดีของกลุ่มเพื่อนและสงัคม 

หลักความมีเหตุผล 
1. เห็นคุณค่าของการเรียนวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ 
2. กล้าแสดงความคิดอย่างมีเหตผุล                                   
3. กล้าทักท้วงในสิง่ที่ไม่ถูกต้องอย่างถูกกาลเทศะ                                   
4. กล้ายอมรับฟังความคิดเห็นของผูอ้ื่น                                         
5. ใช้วัสดุถูกต้องและเหมาะสมกับงาน                                   
6. ไม่มีเรือ่งทะเลาะวิวาทกับผู้อื่น                      
7. คิดสิ่งใหม่ ๆ ที่เกิดประโยชน์ต่อตนเอง และสงัคม                                  
8. มีความคิดวิเคราะห์ในการแก้ปญัหาอย่างเป็นระบบ 

หลักความมีภูมิคุ้มกัน 
1. มีทักษะในการปฏิบัตงิานตามใบงานได้อย่างมีประสิทธิภาพ 

2. ผู้เรียนได้รับความรู้ที่ถูกต้อง พร้อมทั้งกำหนดเนือ้หาได้ครบถ้วนถูกต้อง 

3. มีการเตรียมความพร้อมในการเรียนและการปฏิบัติงาน 

4. กล้าซักถามปัญหาหรือข้อสงสัยต่าง ๆ อย่างถูกกาลเทศะ  
5. แก้ปัญหาเฉพาะหน้าได้ด้วยตนเองอย่างเป็นเหตเุป็นผล 

6. ควบคุมอารมณ์ของตนเองได้  
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7. ควบคุมกิริยาอาการในสถานการณ์ต่าง ๆได้เป็นอย่างดี  

การตัดสินใจและการดำเนินกิจกรรมต่าง ๆ ให้อยู่ในระดบัพอเพียงหรือตาม
ปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงนั้น ต้องอาศยัท้ังความรู้และคุณธรรมเป็นพ้ืนฐาน ดังนี ้

เง่ือนไขความรู ้
1. ผู้เรียนได้ใช้กระบวนการคิดในเรียนรู้ในเนื้อหารายวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์

ตามหน่วยการเรียนการสอน(ระเบียบวินัยและตรงต่อเวลา ความสนใจใฝ่รู้  ความคิดสร้างสรรค์ การ
ทำงานเป็นทีม และมีจิตบริการสาธารณะ ด้วยความรอบรู้ รอบคอบ ระมัดระวัง) 

2. มีความรู้ความเข้าใจในเนือ้หารายวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ 
3. ใช้วัสดุอย่างประหยัดและคุ้มค่า 

4. ปฏิบัติงานด้วยความละเอียดรอบคอบ  
5. มีความรู้ ความเข้าใจเกี่ยวกบัหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 

เง่ือนไขคุณธรรม 
1. ปฏิบัติงานที่ได้รบัมอบหมายเสรจ็ตามกำหนด  (ความรับผิดชอบ) 
2. ใช้วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด  (ความประหยัด) 

3. มีความเพียรพยายามและกระตือรือร้นในการเรียนและการปฏิบัติงาน 
(ความขยัน ความอดทน)  

4. ให้ความร่วมมือกับการทำกิจกรรมของส่วนรวม อาสาช่วยเหลืองานครูและ
ผู้อื่น(แบ่งปัน)  

4.  สาระการเรยีนรู ้
4.1 ด้านความรู ้

1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน  
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานการเขียน

โปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ 
8. วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานการเขียน

โปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ 
9. วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์บอรด์ NodeMCU/ESP8266 

ใช้งานการเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ 
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10. วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานการเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ 

11. วิธีการประยกุต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานการ
เขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ 

12. ข้อควรระวังในงานการเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบตา่ง ๆ 
13. ข้ันตอนการตรวจสอบผลงานและข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน  
14. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาด  
15. เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเกบ็เครือ่งมอื 

4.2 ด้านทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์  
2. Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานการเขียนโปรแกรมควบคุม

มอเตอร์แบบต่าง ๆ 
3. งานการเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ 
4. การประกอบและทดสอบวงจรการทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino 

เบื้องต้น 
5. การโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 

ใช้งานการเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ 
6. การประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรบ์อร์ด NodeMCU/ESP8266 งานการเขียน

โปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ 
7. การตรวจสอบผลงาน 
8. การทำความสะอาด 
9. การเกบ็เครื่องมือ 

 
5.  กิจกรรมการเรยีนรู ้
 การจัดกจิกรรมการเรียนรู้โดยเน้นผูเ้รียนเป็นสำคัญ เรื่อง งานการเขียนโปรแกรมควบคุม
มอเตอร์แบบต่าง ๆ โดยใช้รูปแบบ MIAP ดังนี ้

5.1 ขั้นนำเข้าสู่บทเรียน (M)  
1) ครูให้นักเรียนร่วมอภิปรายเกี่ยวกับนวัตกรรมต่าง ๆ ที่นำไมโครคอนโทรลเลอร์มาใช้ในงาน

การเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ 
2)  ครูสรุปนวัตกรรมและเทคโนโลยีไมโครคอนโทรลเลอร์ในอดีต จนถึงปัจจุบัน และชี้ให้เห็น

ถึงประโยชน์ ของใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์มาควบคุมการทำงานในงานการเขียนโปรแกรมควบคุม
มอเตอร์แบบต่าง ๆ 

5.2 ขั้นสอน (I) 
1) ครูแจกใบงานการทดลองที่ 16 เรื่อง งานการเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ

พร้อมอธิบาย หัวข้อ ทฤษฎีการเรียนรู้ งานการเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ 
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2) ครสูาธิตและให้นกัเรียนปฏิบัติตามเกี่ยวกบั งานการเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบ
ต่าง ๆ 

3) ครูและนักเรียนนักศึกษา ร่วมกันสรุปสรปุเนือ้หา งานการเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์
แบบต่าง ๆ 

5.3ขั้นประยุกต์ (A) 
1) นักเรียนทกุคนศึกษา ใบงานการทดลองที่ 16 เรื่อง งานการเขียนโปรแกรมควบคุม

มอเตอร์แบบต่าง ๆและปฏิบัติงาน ตามใบงานการทดลองที่ 16 เรือ่ง งานการเขียนโปรแกรมควบคุม
มอเตอร์แบบต่าง ๆ 

2) ครูให้คำแนะนำ สาธิต และสังเกตการปฏิบัตงิานของนักเรียนทุกคน เพื่อให้เกิดการพฒันา
ผู้เรียนเป็นรายบุคคล   

 5.4 ขั้นสำเร็จผล (P) 
1) ครปูระเมินผลงานจากการปฏิบัติงานของนักเรียนรายบุคคล และสรุปแจ้งผลการประเมิน

ให้นักเรียนทราบ  
2) นักเรียนและครรู่วมกับสรุปผลการเรียนรู้ที่ได้รบั 

6. สื่อและแหล่งเรียนรู ้
6.1 ใบงานการทดลองที่ 16 เรื่อง งานการเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ 
6.2 สื่อการเรียนรูผ้่านระบบเครือข่ายคอมพิวเตอร์ เรื่อง งานการเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์

แบบต่าง ๆ 
6.3 ใบแบบฝึกหัดที่ 16 เรื่อง งานการเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ 
6.4 ใบเฉลยแบบฝึกหัดที่ 16 เรื่อง งานการเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ 
6.5 ใบแบบทดสอบที่ 16 เรื่อง งานการเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ 
6.6 ใบเฉลยแบบทดสอบที่ 16 เรื่อง งานการเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ 
6.7 ใบแบบให้คะแนนการปฏิบัติงาน 

7. หลักฐานการเรียนรู ้
7.1 หลักฐานความรู ้

1. แบบสงัเกตการปฏิบัติงาน ตามใบงานการทดลองที่ 16 
2. แบบบันทึกการปฏิบัตงิาน 

7.2 หลักฐานการปฏิบัติงาน 
1. แบบประเมินผลงานจากการปฏิบัตงิาน ตามใบงานการทดลองที่ 16 

8. การวัดและประเมินผล 
8.1 การประเมินผลการเรียนรู้ หลักการประเมินผลการเรยีนรู้ 

ก่อนเรียน 
1) แบบทดสอบก่อนเรียน 

ขณะเรยีน 
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1) ใช้วิธีประเมินผลแบบถามตอบโดยตรงระหว่างเรียน โดยมีคำถามนำก่อนอธิบาย
เนื้อหาและถามทบทวนเนื้อหาที่ครูอธิบายระหว่างสอน สงัเกตพฤติกรรมระหว่างการเรียนการสอน 

2) ตรวจสอบผลการปฏิบัติตามใบงาน ใบสั่งงาน ตามขั้นตอนการปฏิบัติงาน 
3) สังเกตการทำงานกลุ่ม 

หลังเรียน 
1) ตรวจแบบฝึกหัดท้ายบทเรียน 
2) แบบทดสอบหลังเรียน 

8.2 ประเมินผลงาน/ชิ้นงาน/ผลสำเร็จของผู้เรยีน  
1) ตรวจประเมินผลงานจากการปฏิบัตงิาน ตามใบงานการทดลองที่ 16 
2) ตรวจประเมินผลตามใบงานการทดลองที่ 16 

รายละเอียดการประเมินผลการเรยีนรู ้
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านความรู ้

1. วิธีการประเมิน   ทดสอบก่อน หลังเรียน 
2. เครื่องมือ แบบทดสอบ จำนวน 20 ข้อ 
3. เกณฑ์การให้คะแนน ตอบถูกข้อละ 0.5  คะแนน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60  (ต้องได้คะแนนไม่น้อยกว่า 6.00 คะแนน)           

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านทักษะ 
1. วิธีการประเมิน   สังเกตการปฏิบัติงานและบันทึกตามแบบประเมินการปฏิบัติงาน 
2. เครื่องมือ แบบประเมินการปฏิบัตงิาน 
3. เกณฑ์การให้คะแนน ตามรูปแบบประเมินการปฏิบัตงิาน รวม 20 คะแนน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60  (ต้องได้คะแนนไม่น้อยกว่า 12.00 คะแนน)           

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านคณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์
1. วิธีการประเมิน   สังเกตพฤติกรรมนกัเรียน นักศึกษาระหว่างการปฏิบัติงาน 
2. เครื่องมือ แบบสงัเกตพฤติกรรมนักเรียน นักศึกษา แบบประเมิน

กระบวนการทำงานกลุม่ แบบประเมินผลการนำเสนอผลงาน 
3. เกณฑ์การให้คะแนน ตามเกณฑ์การประเมินตามแบบประเมิน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60 

 9. เอกสารอ้างอิง 
เดชฤทธ์ิ  มณีธรรม. คัมภีร์การใช้งาน ไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino.  กรุงเทพฯ : ซีเอ็ดยูเคช่ัน, 

2560. 
ประภาส สุวรรณเพชร. เอกสารประกอบการอบรม เรียนรูแ้ละลองเล่น Arduino เบื้องต้น  (ฉบับ

ปรับปรุงคร้ังท่ี 1). ชัยภูมิ : วิทยาลัยเทคนิคชัยภูมิ. 
จีราวุธ วารินทร์. Arduino UNO  พ้ืนฐานสำหรับงาน IOT. กรุงเทพฯ : รีไวว่า, 2561. 248 หน้า. 
ประภาส  พุ่มพวง. การเขยีนและการประยุกต์ใช้งานโปรแกรม Arduino. กรุงเทพฯ : ซเีอ็ดยูเคช่ัน, 

2561. 216 หน้า. 
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จักรี  รัศมีฉาย. ทดลองและใช้งานบอร์ด Arduino UNO R3 ด้วยโปรแกรม NI LabVIEW.  
กรุงเทพฯ : ทรปิเพิ้ล เอ็ดยูเคช่ัน, 2558. 

สุชิน ชินสีห์. ไมโครคอนโทรลเลอร์เบื้องต้น. นนทบุรี : ศูนย์หนังสือเมืองไทย, 2562. 
อ.นพ มหิษานนท์. ออกแบบและทดสอบวงจร ด้วย Proteus. นนทบรุี : คอร์ฟังก์ช่ัน. 2557. 
เว็ปไซต์อ้างอิง 
“ครูสง่า คคูำ.” 2563.  [ระบบออนไลน์].  แหลง่ทีม่า http://skukum.pattayatech.ac.th 
“งานที่มอบหมาย ไมโครคอนโทรลเลอร์.” 2561. [ระบบออนไลน์] แหล่งที่มา www.praphas.com 
“618353 ปฏิบัติการไมโครโปรเซสเซอร์และการเชื่อมต่อ.” 2560. [ระบบ

ออนไลน์].  แหลง่ที่มา  https://sites.google.com/site/618353/ls 
“ไมโครคอนโทรลเลอร์.” 2563. แหลง่ที่มา www.google.co.th 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

http://skukum.pattayatech.ac.th/
http://www.praphas.com/
https://sites.google.com/site/618353/ls
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แผนการจัดการเรยีนรู ้ หน่วยท่ี  16 

รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ สอนครั้งท่ี 16 
ชื่อหน่วย   งานการเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบตา่ง ๆ ทฤษฎี  2  คาบ 
ชื่อเรื่อง   งานการเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบตา่ง ๆ ปฏิบัติ  3  คาบ 

 

นายสง่า  คูคำ ครูชำนาญการ วิทยาลัยเทคนิคพัทยา 
 252 

บันทึกหลังการจัดการเรียนรู้ 

จำนวนนักเรียนเข้าเรียน...................คน  ขาด..............คน ลา..............คน     
วันที่
.............../.............../........... 

รายละเอียด/หัวข้อ 
เนื้อหาที่สอน 

เข้าใจ/ 
ปฏิบัติได้(คน) 

ไม่เข้าใจ 
ปฏิบัติ 

ไม่ได้ (คน) 

หมายเหตุ  สำหรับนักศึกษาที่ไม่เข้าใจ
หรือปฏิบัติไม่ได้จะแก้ไขในการสอนครั้ง
ต่อไป  
ในวันที่……....เดือน……...............…..
พ.ศ…….......... 
โดยจะดำเนินการดงันี ้

ด้านความรู้   

หัวข้อย่อยด้านความรู้ 
1) ชื่อเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 

  

2) หน้าที่ของเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน   1.  

3) วิธีการใช้เครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน   2.  

4) วิธีการเขียนใบเบิกอุปกรณ์ในงาน   3.  

5) วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน    4.  

6) ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์    5.  

7) วิธีการใช้โปรแกรม Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรม
ภาษา C ในงานการเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง 
ๆ 

   
 

ลงชื่อ……………………………………………….. 
(นายสง่า  คคูำ) 

ครูผู้สอน 
 

8) วิธีการใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานการเขียนโปรแกรมควบคุม
มอเตอร์แบบต่าง ๆ 

  

9) วิธีการประกอบและทดสอบวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานการเขียน
โปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ 

  

10) วิธีการเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงาน
ไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งาน
การเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ 

  

11) วิธีการประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 ใช้งานการเขียนโปรแกรมควบคุม
มอเตอร์แบบต่าง ๆ 

  

12) ข้อควรระวังในงานการเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์
แบบต่าง ๆ 

  

13) ขั้นตอนการตรวจสอบผลงาน    

14) ข้อควรระวังการตรวจสอบผลงาน    

15) วิธีการทำความสะอาด    

16) ข้อควรระวังการทำความสะอาด    

17) เก็บเครื่องมือ    

18) ข้อควรระวังการเก็บเครื่องมือ 
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หัวข้อย่อยด้านทักษะ 
1) เตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  

  

2) Arduino IDE ในการเขียนโปรแกรมภาษา C ในงานการ
เขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ 

  

3) งานการเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆได้   

4) การประกอบและทดสอบวงจรการทดสอบบอร์ด
ไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino เบื้องต้น 

  

5) การโปรแกรมควบคุมการทำงานไมโครคอนโทรลเลอร์
บอร์ด NodeMCU/ESP8266 ใช้งานการเขียน
โปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆได้ 

  

6) การประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์บอร์ด 
NodeMCU/ESP8266 งานการเขียนโปรแกรมควบคุม
มอเตอร์แบบต่าง ๆ 

  

7) การตรวจสอบผลงาน   

8) การทำความสะอาด   

9) การเก็บเครื่องมือ   
 

ผลการใช้แผนการสอน 
............................................................................................... ...................................................................
..................................................................................................................................................................
............................................................................................................................. ..................................... 
ผลการเรียนของนักเรียน 
............................................................................................... ...................................................................
................................................................................................. .................................................................
............................................................................................................................. ..................................... 
ผลการสอนของคร ู
............................................................................................... ...................................................................
........................................................................................................... .......................................................
............................................................................................................................. ..................................... 
.................................................................................................................................................................. 

 

ลงช่ือ................................................ครผูู้สอน 
                                                                                    (นายสง่า  คูคำ) 
 
 
 
 



 

แผนการจัดการเรยีนรู ้ หน่วยท่ี  17 

รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ สอนครั้งท่ี 17-18 
ชื่อหน่วย   โครงงานพัฒนาระบบควบคุมอัตโนมัติด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์(PjBL)   ทฤษฎี  4  คาบ 
ชื่อเรื่อง   โครงงานพัฒนาระบบควบคุมอัตโนมัติด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์(PjBL)   ปฏิบัติ  6  คาบ 

 

นายสง่า  คูคำ ครูชำนาญการ วิทยาลัยเทคนิคพัทยา 
 254 

 

1. สาระสำคัญ 
ระบบควบคุมอัตโนมัติ (Automation) ทางด้านอุตสาหกรรม เข้ามามีบทบาทเป็นอย่างมาก

ในการพัฒนา วิธีการผลิตที่ช่วยลดต้นทุน สามารถควบคุมคุณภาพของการผลิตได้ดีข้ึน เพิ่มกำลังการ
ผลิต และทำให้การผลิตมีความน่าเช่ือถือสูง  ทำให้ปัจจุบันหลายๆบริษัทมุ่งเน้นการพัฒนาระบบสาย
งานการผลิตไปที่ระบบการผลิตแบบอัตโนมัติ ( Automation System ) โดยใช้เครื่องจักรกลอัตโนมตัิ 
(Automation Machine) ในการผลิตขั้นตอนต่าง ๆ  ตั้งแต่การเตรียม RawMaterial จนถึงขั้นตอน
การจัดส่ง ( Logistic )  

แนวคิดการเรียนรู้ คือ ออกแบบและเขียนโปรแกรมควบคุมการทำงานระบบควบคุมอัตโนมตัิ
ด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์โดยใช้กระบวนการเรียนการสอนแบบโครงงานเป็นฐาน 

 

2.  สมรรถนะประจำหน่วยการเรยีนรู้   
2.1 สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นความรู ้

1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 
3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน 
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการพัฒนาระบบควบคุมอัตโนมัติด้วยไมโครคอนโทรลเลอร ์
8. ข้อควรระวังในการพัฒนาระบบควบคุมอัตโนมัติด้วยไมโครคอนโทรลเลอร ์
9. วิธีการสืบค้นและเลือกหัวข้อโครงงาน 
10. ข้อควรระวังการสบืค้นและเลือกหัวข้อโครงงาน  
11. วิธีการเขียนเค้าโครงของโครงงาน 
12. ข้อควรระวังในการเขียนเค้าโครงของโครงงาน 
13. วิธีการเลือก เตรียม ใช้ เครื่องมือ วัสดุและอุปกรณ์ในการการสร้างโครงงาน 
14. ข้อควรระวังในวิธีการเลือก เตรียม ใช้ เครื่องมือ วัสดุและอปุกรณ์ในการการสร้าง

โครงงาน 
15. วิธีการออกแบบและสร้างโครงงาน 
16. ข้อควรระวังในการออกแบบสร้างโครงงาน 
17. วิธีการทดลองและปรบัปรุงแก้ไขโครงงาน 

18. ข้อควรระวังการทดลองและปรับปรงุแก้ไขโครงงาน 

19. วิธีการตรวจสอบประสิทธิภาพของโครงงาน 
20. ข้อควรระวังการตรวจสอบประสทิธิภาพของโครงการ 
21. การสรุปและประเมินผลโครงการ 
22. ข้อควรระวังในการสรุปโครงการและประเมินผลโครงการ 
23. วิธีการนำเสนอผลงาน 
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24. ข้อควรระวังในการนำเสนอผลงาน 
25. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาด  
26. เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเกบ็เครือ่งมอื 

2.2 สมรรถนะการเรียนรู้ดา้นทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์ได้  
2. บอกวิธีการพฒันาระบบควบคุมอัตโนมัติด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์ได ้
3. สืบค้นและเลือกหัวข้อโครงงานได ้
4. เขียนเค้าโครงของโครงงานได ้
5. เลือก เตรียม ใช้ เครื่องมือ วัสดุและอุปกรณ์ในการการสร้างโครงงานได ้
6. ออกแบบและสร้างโครงงานได ้
7. ทดลองและปรบัปรุงแก้ไขโครงงานได ้

8. ตรวจสอบประสิทธิภาพของโครงงานได ้
9. สรปุและประเมินผลโครงการได ้
10. นำเสนอผลงานได้ 
11. สามารถทำความสะอาดได้  
12. สามารถเก็บเครื่องมือได ้

2.3 สมรรถนะการเรียนรู้คณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์ 
1. ความซื่อสัตย์  
2. ระเบียบวินัยและตรงตอ่เวลา  
3. สนใจใฝเ่รยีนรู ้   
4. ความรับผิดชอบ  
5. ขยันและอดทน  
6. การประหยัด 
7. ความปลอดภัย 
8. ความคิดสร้างสรรค์ 
9. การทำงานเป็นทีม 
10. จิตบรกิารสาธารณะ 

โดยการน้อมนำหลักปรชัญาของเศรษฐกิจพอเพียงมาปฏิบัติในการเรยีนการสอน 
 

3. จุดประสงค์การเรียนรู ้
3.1  จุดประสงค์ท่ัวไป 

1. เข้าใจโครงสร้างและหลักการทำงานของไมโครคอนโทรลเลอร์ การใช้ชุดคำสั่ง การ
ประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอรก์ับงานอื่น ๆ 

2. สามารถเขียนโปรแกรมควบคุม วิเคราะห์และทดสอบระบบการทำงาน ประยุกต์
ไมโครคอนโทรลเลอร์กบังานอื่นๆ 
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รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ สอนครั้งท่ี 17-18 
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3. มีกิจนสิัยในการทำงานด้วยความประณีต รอบคอบและปลอดภัย ตระหนักถึงคุณภาพ
ของงานและมีจริยธรรมในงานอาชีพ 

3.2  จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม  
3.2.1 ดา้นความรู ้

1. บอกช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงานไดอ้ย่างถูกต้อง 
2. บอกหน้าที่ของเครื่องมือและอุปกรณ์ในงานไดอ้ย่างถูกต้อง 
3. บอกวิธีการใช้เครือ่งมอืและอปุกรณ์ในงานไดอ้ย่างถูกต้อง 
4. บอกวิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงานไดอ้ย่างถูกต้อง 
5. บอกวิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงานไดอ้ย่างถูกตอ้ง 
6. บอกข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์ไดอ้ย่างถูกต้อง  
7. อธิบายวิธีการพัฒนาระบบควบคุมอัตโนมัติด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์ไดอ้ย่างถูกต้อง 
8. อธิบายข้อควรระวังในการพัฒนาระบบควบคุมอัตโนมัติด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์ได้

อย่างถูกต้อง 
9. อธิบายวิธีการสืบค้นและเลือกหัวข้อโครงงานไดอ้ย่างถูกต้อง 
10. อธิบายข้อควรระวังการสบืค้นและเลือกหัวข้อโครงงานไดอ้ย่างถูกต้อง  
11. อธิบายวิธีการเขียนเค้าโครงของโครงงานไดอ้ย่างถูกต้อง 
12. อธิบายข้อควรระวังในการเขียนเค้าโครงของโครงงานไดอ้ย่างถูกต้อง 
13. อธิบายวิธีการเลอืก เตรียม ใช้ เครื่องมอื วัสดุและอปุกรณ์ในการการสร้างโครงงาน

ได้อย่างถูกต้อง 
14. อธิบายข้อควรระวังในวิธีการเลือก เตรียม ใช้ เครื่องมือ วัสดแุละอุปกรณ์ในการการ

สร้างโครงงานได้อย่างถูกต้อง 
15. อธิบายวิธีการออกแบบและสร้างโครงงานได้อย่างถูกต้อง 
16. อธิบายข้อควรระวังในการออกแบบสร้างโครงงานได้อย่างถกูต้อง 
17. อธิบายวิธีการทดลองและปรับปรุงแก้ไขโครงงานได้อย่างถูกต้อง 

18. อธิบายข้อควรระวังการทดลองและปรบัปรุงแก้ไขโครงงานได้อย่างถูกต้อง 

19. อธิบายวิธีการตรวจสอบประสิทธิภาพของโครงงานได้อย่างถกูต้อง 
20. อธิบายข้อควรระวังการตรวจสอบประสิทธิภาพของโครงการได้อย่างถูกต้อง 
21. อธิบายการสรปุและประเมินผลโครงการได้อย่างถกูต้อง 
22. ข้อควรระวังในการสรุปโครงการและประเมินผลโครงการไดอ้ย่างถูกต้อง 
23. อธิบายวิธีการนำเสนอผลงานได้อย่างถูกต้อง 
24. อธิบายข้อควรระวังในการนำเสนอผลงานได้อย่างถูกต้อง 
25. บอกวิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาดได้อย่างถูกต้อง  
26. บอกเก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเกบ็เครือ่งมอืได้อย่างถูกต้อง 

3.2.2 ดา้นทักษะ 
1. เตรียมเครื่องมือและอปุกรณ์ได้อย่างถูกต้องตามขั้นตอนการปฏิบัติงาน  
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2. แสดงข้ันตอนพฒันาระบบควบคุมอัตโนมัติด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์ไดอ้ย่างถูกต้อง
ตามขั้นตอนการพฒันาโครงงาน 

3. แสดงการสบืค้นและเลือกหัวข้อโครงงานไดอ้ย่างถูกตอ้ง 
4. เขียนเค้าโครงของโครงงานไดอ้ย่างถูกตอ้งตามรูปแบบ 
5. เลือก เตรียม ใช้ เครื่องมือ วัสดุและอุปกรณ์ในการการสร้างโครงงานได้อย่างถูกต้อง

ตามความเหมาะสม 
6. ออกแบบและสร้างโครงงานไดถู้กต้องตามขั้นตอนเชิงวิศวกรรม 
7. ทดลองและปรบัปรุงแก้ไขโครงงานได้ถูกต้องตามแนวททางการทดลองและปรับปรงุ

แก้ไข 

8. ตรวจสอบประสิทธิภาพของโครงงานได้ถูกต้องตามแนวทางการปฏิบัตงิาน 
9. สรปุและประเมินผลโครงการได้ถูกต้องตามรปูแบบ 
10. นำเสนอผลงานได้ตามขั้นตอนและวิธีการนำเสนอผลงาน 
11. ทำความสะอาดได้  
12. เก็บเครื่องมือได ้

3.2.2 ดา้นคณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์

1. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้วัสดุ
อุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและมีคุณลักษณะที่พึ่งประสงค์ 
(ความซื่อสัตย์ ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

2. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง ปลอดภัย และสำเร็จภายในเวลาที่กำหนดอย่างมีเหตุและ
ผลตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะที่พึ่งประสงค์(ระเบียบวินัยและตรงต่อเวลา 
ความสนใจใฝ่รู้  ความคิดสร้างสรรค์ การทำงานเป็นทีม และมีจิตบริการสาธารณะ ด้วยความรอบรู้ 
รอบคอบ ระมัดระวัง) 

การบูรณาการกับปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง และคุณลักษณะท่ีพ่ึงประสงค์ 
หลักความพอประมาณ 

1. ผู้เรียนจัดสรรเวลาในการฝึกปฏิบัติตามใบงานได้อย่างเหมาะสม 
2. กำหนดเนื้อหาเหมาะสมกับเกณฑ์การประเมิน 
3. ผู้เรียนรูจ้ักใช้และจัดการวัสดุอุปกรณ์ต่าง ๆ อย่างประหยัดและคุ้มค่า 
4. ผู้เรียนปฏิบัติตนเป็นผู้นำและผู้ตามที่ด ี
5. ผู้เรียนเป็นสมาชิกที่ดีของกลุ่มเพื่อนและสงัคม 

หลักความมีเหตุผล 
1. เห็นคุณค่าของการเรียนวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ 
2. กล้าแสดงความคิดอย่างมีเหตผุล                                   
3. กล้าทักท้วงในสิง่ที่ไม่ถูกต้องอย่างถูกกาลเทศะ                                   
4. กล้ายอมรับฟังความคิดเห็นของผูอ้ื่น                                         
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5. ใช้วัสดุถูกต้องและเหมาะสมกับงาน                                   
6. ไม่มีเรือ่งทะเลาะวิวาทกับผู้อื่น                      
7. คิดสิ่งใหม่ ๆ ที่เกิดประโยชน์ต่อตนเอง และสงัคม                                  
8. มีความคิดวิเคราะห์ในการแก้ปญัหาอย่างเป็นระบบ 

หลักความมีภูมิคุ้มกัน 
1. มีทักษะในการปฏิบัตงิานตามใบงานได้อย่างมีประสิทธิภาพ 

2. ผู้เรียนได้รับความรู้ที่ถูกต้อง พร้อมทั้งกำหนดเนือ้หาได้ครบถ้วนถูกต้อง 

3. มีการเตรียมความพร้อมในการเรียนและการปฏิบัติงาน 

4. กล้าซักถามปัญหาหรือข้อสงสัยต่าง ๆ อย่างถูกกาลเทศะ  
5. แก้ปัญหาเฉพาะหน้าได้ด้วยตนเองอย่างเป็นเหตเุป็นผล 

6. ควบคุมอารมณ์ของตนเองได้  
7. ควบคุมกิริยาอาการในสถานการณ์ต่าง ๆได้เป็นอย่างดี  

การตัดสินใจและการดำเนินกิจกรรมต่าง ๆ ให้อยู่ในระดบัพอเพียงหรือตาม
ปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงนั้น ต้องอาศยัท้ังความรู้และคุณธรรมเป็นพ้ืนฐาน ดังนี้ 

เง่ือนไขความรู ้
1. ผู้เรียนได้ใช้กระบวนการคิดในเรียนรู้ในเนื้อหารายวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์

ตามหน่วยการเรียนการสอน(ระเบียบวินัยและตรงต่อเวลา ความสนใจใฝ่รู้  ความคิดสร้างสรรค์ การ
ทำงานเป็นทีม และมีจิตบริการสาธารณะ ด้วยความรอบรู้ รอบคอบ ระมัดระวัง) 

2. มีความรู้ความเข้าใจในเนือ้หารายวิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ 
3. ใช้วัสดุอย่างประหยัดและคุ้มค่า 

4. ปฏิบัติงานด้วยความละเอียดรอบคอบ  
5. มีความรู้ ความเข้าใจเกี่ยวกบัหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียง 

เง่ือนไขคุณธรรม 
1. ปฏิบัติงานที่ได้รบัมอบหมายเสรจ็ตามกำหนด  (ความรับผิดชอบ) 
2. ใช้วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด  (ความประหยัด) 

3. มีความเพียรพยายามและกระตือรือร้นในการเรียนและการปฏิบัติงาน 
(ความขยัน ความอดทน)  

4. ให้ความร่วมมือกับการทำกิจกรรมของส่วนรวม อาสาช่วยเหลืองานครูและ
ผู้อื่น(แบ่งปัน)  

4.  สาระการเรยีนรู ้
4.1 ด้านความรู ้

1. ช่ือเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน 
2. หน้าที่ของเครื่องมือและอปุกรณ์ในงาน 



 

แผนการจัดการเรยีนรู ้ หน่วยท่ี  17 

รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ สอนครั้งท่ี 17-18 
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ชื่อเรื่อง   โครงงานพัฒนาระบบควบคุมอัตโนมัติด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์(PjBL)   ปฏิบัติ  6  คาบ 
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3. วิธีการใช้เครื่องมอืและอปุกรณ์ในงาน 
4. วิธีการเขียนใบเบิกอปุกรณ์ในงาน 
5. วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน 
6. ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
7. วิธีการพัฒนาระบบควบคุมอัตโนมัติด้วยไมโครคอนโทรลเลอร ์
8. ข้อควรระวังในการพัฒนาระบบควบคุมอัตโนมัติด้วยไมโครคอนโทรลเลอร ์
9. วิธีการสืบค้นและเลือกหัวข้อโครงงาน 
10. ข้อควรระวังการสบืค้นและเลือกหัวข้อโครงงาน  
11. วิธีการเขียนเค้าโครงของโครงงาน 
12. ข้อควรระวังในการเขียนเค้าโครงของโครงงาน 
13. วิธีการเลือก เตรียม ใช้ เครื่องมือ วัสดุและอุปกรณ์ในการการสร้างโครงงาน 
14. ข้อควรระวังในวิธีการเลือก เตรียม ใช้ เครื่องมือ วัสดุและอปุกรณ์ในการการสร้าง

โครงงาน 
15. วิธีการออกแบบและสร้างโครงงาน 
16. ข้อควรระวังในการออกแบบสร้างโครงงาน 
17. วิธีการทดลองและปรบัปรุงแก้ไขโครงงาน 

18. ข้อควรระวังการทดลองและปรับปรงุแก้ไขโครงงาน 

19. วิธีการตรวจสอบประสิทธิภาพของโครงงาน 
20. ข้อควรระวังการตรวจสอบประสทิธิภาพของโครงการ 
21. การสรุปและประเมินผลโครงการ 
22. ข้อควรระวังในการสรุปโครงการและประเมินผลโครงการ 
23. วิธีการนำเสนอผลงาน 
24. ข้อควรระวังในการนำเสนอผลงาน 
25. วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความสะอาด  
26. เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเกบ็เครือ่งมอื 

4.2 ด้านทักษะ 
1. การเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  
2. การพัฒนาระบบควบคุมอัตโนมัติด้วยไมโครคอนโทรลเลอร ์
3. การสบืค้นและเลอืกหัวข้อโครงงาน 
4. การเขียนเค้าโครงของโครงงาน 
5. การเลือก เตรียม ใช้ เครื่องมือ วัสดุและอุปกรณ์ในการการสร้างโครงงาน 
6. ออกแบบและสร้างโครงงาน 
7. การทดลองและปรับปรงุแก้ไขโครงงาน 

8. การตรวจสอบและหาประสิทธิภาพของโครงงาน 
9. การสรุปและประเมินผลโครงการ 
10. การนำเสนอผลงาน 



 

แผนการจัดการเรยีนรู ้ หน่วยท่ี  17 

รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ สอนครั้งท่ี 17-18 
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11. การทำความสะอาด 
12. การเกบ็เครื่องมือ 

 

5.  กิจกรรมการเรยีนรู ้
สัปดาห์ท่ี 17 

การจัดกิจกรรมการเรียนรู้โดยใช้โครงงานเป็นฐาน (ขั้นตอนท่ี 1 – 3) โดยใช้รูปแบบ 
MIAP ดังนี้ 

ขั้นนำเข้าสู่บทเรียน (M)  
1) ครูให้นักเรียนร่วมอภิปรายเกี ่ยวกับโครงงานพัฒนาระบบควบคุมอัตโนมัติด้วย

ไมโครคอนโทรลเลอร์ เช่น โครงงานที่มีมาในอดีต จนถึงปัจจุบัน กับการเปลี ่ยนแปลงไปตาม
เทคโนโลยีสมัยใหม่ที่ใช้ไมโครคอนโทรลเลอร์มาควบคุมการทำงาน  

2)  ครูสรุประบบการควบคุมอัตโนมัติด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์ในอดีต จนถึงปจัจบุัน 
และช้ีให้เห็นถึงประโยชน์ ของการพฒันาระบบควบคุมอัตโนมัติด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์มาใช้ใน
ชีวิตประจำวันและในงานอุตสาหกรรม 

ขั้นสอน (I) 
 1) ครูเตรียมความพร้อมนักเรียนในการจัดทำโครงงาน โดย อภิปรายถึงนวัตกรรมที่

สนใจ โดยจะเป็นหัวข้อกว้าง ๆ สามารถแสดงให้เห็นถึง ความน่าสนใจ ท้าทายความสามารถ มีความ
เป็นนวัตกรรม สามารถนำไปสู่การปรับปรุงพัฒนาเป็นนวัตกรรมทางด้านวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยี
ได ้พร้อมทั้งสนับสนุนข้อมูล แหล่งเรียนรู้/ค้นคว้า ตัวอย่างนวัตกรรมประเภทต่าง ๆ 

2) ครูแจกใบความรูท้ี่ 17 เรื่อง การพัฒนาระบบควบคุมอัตโนมัติด้วย
ไมโครคอนโทรลเลอร์ พร้อมอธิบาย หัวข้อการเรียนรู้ ดังนี ้

1. วิธีการพัฒนาระบบควบคุมอัตโนมัติด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์  
2. ข้อควรระวังในการพัฒนาระบบควบคุมอัตโนมัติด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์  
3. วิธีการสืบค้นและเลือกหัวข้อโครงงาน  
4. ข้อควรระวังการสืบค้นและเลือกหัวข้อโครงงาน  
5. วิธีการเขียนเค้าโครงของโครงงาน  
6. ข้อควรระวังในการเขียนเค้าโครงของโครงงาน 
7. วิธีการเลือก เตรียม ใช้ เครื่องมือ วัสดุและอุปกรณ์ในการการสร้างโครงงาน  
8. ข้อควรระวังในวิธีการเลือก เตรียม ใช้ เครื่องมือ วัสดุและอุปกรณ์ในการการ

สร้างโครงงาน 
3) คร ูนำ เสนอแนวค ิ ดการสร ้ า ง โคร งานระบบควบค ุมอ ั ต โนม ั ต ิ ด ้ ว ย

ไมโครคอนโทรลเลอร์ พร้อมทั้งแจก คู่มือปฏิบัติการสำหรับการจัดการเรียนรู้แบบใช้โครงงานเป็น
ฐาน ในการทำโครงงานระบบควบคุมอัตโนมัติด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์ 

3) ครูและนักเรียนร่วมกันสรุปสรุปเนื้อหา การพัฒนาระบบควบคุมอัตโนมัติด้วย
ไมโครคอนโทรลเลอร์  



 

แผนการจัดการเรยีนรู ้ หน่วยท่ี  17 

รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ สอนครั้งท่ี 17-18 
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4)  ครูแจก ใบงานการทดลองที่ 17 เรื่อง การพัฒนาระบบควบคุมอัตโนมัติด้วย
ไมโครคอนโทรลเลอร์ 

ขั้นประยุกต์ (A) 
1) นักเรียนแบ่งกลุ่มๆ ละ 3 คน ศึกษาความรู้ด้วยตนเอง จากการค้นคว้าจากแหล่ง

เรียนรู้ เรื่องการพัฒนาระบบควบคุมอัตโนมัติด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์ เพื่อเป็นข้อมูลในการกำหนด
หัวข้อหรือปัญหาในการจัดทำโครงงานการพัฒนาระบบควบคุมอัตโนมัติด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์ 
ปฏิบัติงงานตามใบงานการทดลองข้ันตอนที่ 1-4 

2) ครูให้คำแนะนำ ชี้แนะ และสังเกตการปฏิบัติงานของนักเรียนทุกกลุ ่ม อย่าง
ใกล้ชิด บันทึกผลการปฏิบัติงานตามตามเอกสารคู่มือปฏิบัติการสำหรับการจัดการเรียนรู้แบบใช้
โครงงานเป็นฐาน (PjBL Form 1.5) 

3) ให้นักเรียนแต่ละกลุ่ม ศึกษาความรู้ด้วยตนเอง จากการค้นคว้าจากแหล่งเรียนรู้ 
เรื่องการพัฒนาระบบควบคุมอัตโนมัติด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์ ในแต่ละประเด็นที่สนใจ เพื่อเป็น
ข้อมูลในการกำหนดหัวข้อ หรือปัญหาในการจัดทำโครงงานการพัฒนาระบบควบคุมอัตโนมัติด้วย
ไมโครคอนโทรลเลอร์ ปฏิบัติงงานตามใบงานการทดลองข้ันตอนที่  5  

4) ครูให้คำแนะนำ ชี้แนะ และสังเกตการปฏิบัติงานของนักเรียนทุกกลุ ่ม อย่าง
ใกล้ชิด บันทึกผลการปฏิบัติงานตามตามเอกสารคู่มือปฏิบัติการสำหรับการจัดการเรียนรู้แบบใช้
โครงงานเป็นฐาน (PjBL Form 2.3) 

5) นักเรียนแต่ละกลุ่มคัดเลือกหัวข้อจากที่กำหนดไว้ในคู่มือปฏิบัติการสำหรบัการ
จัดการเรียนรู้แบบใช้โครงงานเป็นฐาน เพื่อจัดทำโครงงานเพียงหัวข้อเดียวโดยใช้กระบวนการกลุ่ม 

6) นักเรียนแต่ละกลุ ่มนำหัวข้อที ่คัดเลือกไว้มาเขียนเค้าโครงของโครงงานตาม
แบบฟอร์ม ที่กำหนดตามตามเอกสารคู่มือปฏิบัติการสำหรับการจัดการเรียนรู้แบบใช้โครงงานเป็น
ฐาน (PjBL Form 3.3) พร้อมให้นักศึกษาแสดงกรอบแนวคิดของการดำเนินงานโครงงาน โดยแสดงให้
เห็นว่า นักศึกษาจะต้องใช้หลักการและทฤษฎีอะไรบ้าง และอย่างไร เพื่อที่จะทำให้โครงงานประสบ
ผลสำเร็จ(PjBL Form 3.4) 

7) นักเรียนแต่ละกลุ่มนำหัวข้อโครงงานที่คัดเลือกมา มาเลือก เตรียม ใช้ เครื่องมือ 
วัสดุและอุปกรณ์ในการการสร้างโครงงานต่อไปเอกสารคู่มือปฏิบัติการสำหรับการจัดการเรียนรู้แบบ
ใช้โครงงานเป็นฐาน (PjBL Form 3.5)พร้อมให้นักศึกษาแสดงกรอบแนวคิดของการดำเนินงาน
โครงงาน โดยแสดงให้เห็นว่า นักศึกษาจะต้องใช้หลักการและทฤษฎีอะไรบ้าง และอย่างไร เพื่อที่จะทำให้
โครงงานประสบผลสำเร็จ(PjBL Form 3.6) 

8) ครูให้คำแนะนำ ชี้แนะ และสังเกตการปฏิบัติงานของนักเรียนทุกกลุ ่ม อย่าง
ใกล้ชิด บันทึกผลการปฏิบัติงานตามตามเอกสารคู่มือปฏิบัติการสำหรับการจัดการเรียนรู้แบบใช้
โครงงานเป็นฐาน (PjBL Form 3.7) 

ขั้นสำเร็จผล (P) 
1) นักเรียนแตล่ะกลุ่มนำเสนอหัวข้อโครงงานของกลุ่มหน้าช้ันเรียน เพือ่นในห้องร่วม

ซักถาม และอภิปราย 
2) ครรู่วมอภิปราย ให้ข้อเสนอแนะ และประเมินผลงานการเลือกโครงงานของกลุ่ม  
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สัปดาห์ท่ี 18 
การจัดกิจกรรมการเรียนรู้โดยใช้โครงงานเป็นฐาน (ขั้นตอนท่ี 4 - 6) โดยมีรูปแบบ

ดังนี ้
ขั้นนำเข้าสู่บทเรียน (M)  

1) ครูถามตอบกบันักเรียนเพื่อทบทวนการเขียนเค้าโครงของโครงงานการการเลือก 
เตรียม ใช้ เครื่องมือ วัสดุและอุปกรณ์ 

2) ครูตรวจสอบการเตรียมเครื่องมือ วัสดุและอุปกรณ์มาใช้ในการสร้างโครงงาน 
 

ขั้นสอน (I) 
1) ครูเตรียมความพร้อมนักเรียนในการจัดทำโครงงาน โดย อภิปรายถึงข้ันตอนการ

ปฏิบัติงานในการสร้างโครงงานตามใบความรู้ที ่ 17 เรื ่อง การพัฒนาระบบควบคุมอัตโนมัติด้วย
ไมโครคอนโทรลเลอร์ พร้อมอธิบาย หัวข้อการเรียนรู้ ดังนี้ 

1. วิธีการออกแบบและสร้างโครงงาน 
2. ข้อควรระวังในการออกแบบสร้างโครงงาน 
3. วิธีการทดลองและปรบัปรุงแก้ไขโครงงาน 

4. ข้อควรระวังการทดลองและปรับปรงุแก้ไขโครงงาน 

5. วิธีการตรวจสอบประสิทธิภาพของโครงงาน 
6. ข้อควรระวังการตรวจสอบประสทิธิภาพของโครงการ 
7. การสรุปและประเมินผลโครงการ 
8. ข้อควรระวังในการสรุปโครงการและประเมินผลโครงการ 
9. วิธีการนำเสนอผลงาน 
10. ข้อควรระวังในการนำเสนอผลงาน 

2) ครูแนะนำตัวอย่างการเขียนรายงานโครงงาน และการนำเสนอผลงาน พร้อม
อธิบายให้นักเรียนฟัง  

 

ขั้นประยุกต์ (A) 
1) นักเรียนแตล่ะกลุ่มวางแผนการปฏิบัติงานตามโครงการ 
2) นักเรียนแตล่ะกลุ่มร่วมกันออกแบบและปฏิบัติการสร้างโครงงานตามแผนปฏิบัติ

งานโครงการ 
3) นักเรียนแตล่ะกลุ่มร่วมกันทดลองและปรบัปรุงแก้ไขโครงงานตามข้ันตอนการ

ปฏิบัติงาน 

4) นักเรียนแตล่ะกลุ่มร่วมกันนำโครงงานตรวจสอบและหาประสิทธิภาพของ
โครงงานกับกลุ่มตัวอย่างตามที่กำหนดไว้ในแบบเสนอหัวข้อโครงการ 

5) นักเรียนแตล่ะกลุ่มร่วมกันอภิปรายผล สรุปและประเมินผลโครงการ 
6) นักเรียนแตล่ะกลุ่มร่วมกันนำเสนอผลงานของโครงการ 
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7) นักเรียนร่วมกันการประเมินผลโครงงาน 
8) ครูให้คำแนะนำ ช้ีแนะ และสังเกตการปฏิบัตงิานของนักเรียนทุกกลุม่ อย่าง

ใกล้ชิดทุกข้ันตอนการปฏิบัตงิาน  
ขั้นสำเร็จผล (P) 

1) นักเรียนแตล่ะกลุ่มนำเสนอแผนการปฏิบัติงานตามโครงงาน ผลการปฏิบัติงาน
ของโครงงานและการประเมินผลโครงงาน เพื่อนในห้องร่วมซักถามและอภิปรายผล 

2) ครู ให้ข้อเสนอแนะ ประเมินผลงาน และ นัดหมายแต่ละกลุ่มปฏิบัติงานตาม
โครงงาน เรื่องจัดทำรายงานโครงงานและส่งก่อนประเมินผลปลายภาคเรียน 

 
6. สื่อและแหล่งเรียนรู ้

6.1 ใบความรู้ที่ 17 เรือ่ง การพัฒนาระบบควบคุมอัตโนมัตดิ้วยไมโครคอนโทรลเลอร์ 
6.2 คู่มือปฏิบัติการสำหรับการจัดการเรียนรู้แบบใช้โครงงานเป็นฐาน 
6.3 ใบงานการทดลองที่ 17 เรื่อง การพัฒนาระบบควบคุมอตัโนมัติด้วย

ไมโครคอนโทรลเลอร ์
6.4 แบบให้คะแนนการปฏิบัตงิาน 

 
7. หลักฐานการเรียนรู ้

7.1  หลักฐานความรู ้
1)  แบบสังเกตการปฏิบัตงิาน ตามใบงานการทดลองที่ 17 
2)  แบบบันทึกการปฏิบัติงานตามเอกสารคู่มอืปฏิบัติการสำหรบัการจัดการเรียนรู้

แบบใช้โครงงานเป็นฐาน 
7.2  หลักฐานการปฏิบัติงาน 

1)  แบบประเมินผลงานจากการปฏิบัติงาน ตามใบงานการทดลองที่ 17 
2)  แบบประเมินผลโครงงาน ตามใบงานการทดลองที่ 17 
3)  แบบประเมินผลการปฏิบัติงาน ตามแบบบันทึกการปฏิบัติงานตามเอกสารคู่มือ

ปฏิบัติการสำหรับการจัดการเรียนรู้แบบใช้โครงงานเป็นฐาน 
 
8. การวัดและประเมินผล 

8.1 การประเมินผลการเรียนรู้ หลักการประเมินผลการเรยีนรู้ 
ก่อนเรียน 

1) แบบทดสอบก่อนเรียน 
ขณะเรยีน 

1) ใช้วิธีประเมินผลแบบถามตอบโดยตรงระหว่างเรียน โดยมีคำถามนำก่อนอธิบาย
เนื้อหาและถามทบทวนเนื้อหาที่ครูอธิบายระหว่างสอน สงัเกตพฤติกรรมระหว่างการเรียนการสอน 

2) ตรวจสอบผลการปฏิบัติตามใบงาน ใบสั่งงาน ตามข้ันตอนการปฏิบัติงาน 
3) สังเกตการทำงานกลุ่ม 
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หลังเรียน 
1) ตรวจแบบฝึกหัดท้ายบทเรียน 
2) แบบทดสอบหลังเรียน 

8.2 ประเมินผลงาน/ชิ้นงาน/ผลสำเร็จของผู้เรยีน  
1) ตรวจประเมินผลงานจากการปฏิบัตงิาน ตามใบงานการทดลองที่ 17 
2) ตรวจประเมินผลโครงงาน ตามใบงานการทดลองที่ 17 
3) ประเมินผลการปฏิบัติงาน ตามแบบบันทกึการปฏิบัติงานตามเอกสารคู่มือ 
4) ประเมินผลการปฏิบัตงิานสำหรบัการจัดการเรียนรู้แบบใช้โครงงานเป็นฐาน 

 

รายละเอียดการประเมินผลการเรยีนรู ้
จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านความรู ้

1. วิธีการประเมิน   ทดสอบก่อน หลังเรียน 
2. เครื่องมือ แบบทดสอบ จำนวน 20 ข้อ 
3. เกณฑ์การให้คะแนน ตอบถูกข้อละ 0.5  คะแนน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60  (ต้องได้คะแนนไม่น้อยกว่า 6.00 คะแนน)           

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านทักษะ 
1. วิธีการประเมิน   สังเกตการปฏิบัติงานและผลการปฏิบัติงานตามแบบประเมนิการ

ปฏิบัติงาน 
2. เครื่องมือ แบบประเมินการปฏิบัตงิาน 
3. เกณฑ์การให้คะแนน ตามรูปแบบประเมินการปฏิบัตงิาน รวม 20 คะแนน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60  (ต้องได้คะแนนไม่น้อยกว่า 12.00 คะแนน)           

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม ด้านคณุลักษณะท่ีพ่ึงประสงค ์
1. วิธีการประเมิน   สังเกตพฤติกรรมนกัเรียน นักศึกษาระหว่างการปฏิบัติงาน 
2. เครื่องมือ แบบสงัเกตพฤติกรรมนักเรียน นักศึกษา 

แบบประเมินกระบวนการทำงานกลุม่ 
แบบประเมินผลการนำเสนอผลงาน 

3. เกณฑ์การให้คะแนน ตามเกณฑ์การประเมินตามแบบประเมิน 
4. เกณฑ์การตัดสินการผา่น       ผ่านระดบัร้อยละ  60 

 9. เอกสารอ้างอิง 
เดชฤทธ์ิ  มณีธรรม. คัมภีร์การใช้งาน ไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino.  กรุงเทพฯ : ซีเอ็ดยูเคช่ัน, 

2560. 
ประภาส สุวรรณเพชร. เอกสารประกอบการอบรม เรียนรูแ้ละลองเล่น Arduino เบื้องต้น  (ฉบับ

ปรับปรุงคร้ังท่ี 1). ชัยภูมิ : วิทยาลัยเทคนิคชัยภูมิ. 
จีราวุธ วารินทร์. Arduino UNO  พ้ืนฐานสำหรับงาน IOT. กรุงเทพฯ : รีไวว่า, 2561. 248 หน้า. 
ประภาส  พุ่มพวง. การเขยีนและการประยุกต์ใช้งานโปรแกรม Arduino. กรุงเทพฯ : ซเีอ็ดยูเคช่ัน, 

2561. 216 หน้า. 
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จักรี  รัศมีฉาย. ทดลองและใช้งานบอร์ด Arduino Uno R3 ด้วยโปรแกรม NI LabVIEW.  
กรุงเทพฯ : ทรปิเพิ้ล เอ็ดยูเคช่ัน, 2558. 

สุชิน ชินสีห์. ไมโครคอนโทรลเลอร์เบื้องต้น. นนทบุรี : ศูนย์หนังสือเมืองไทย, 2562. 
อ.นพ มหิษานนท์. ออกแบบและทดสอบวงจร ด้วย Proteus. นนทบรุี : คอร์ฟังก์ช่ัน. 2557. 
 
เว็ปไซต์อ้างอิง 
“ครูสง่า คคูำ.” 2563.  [ระบบออนไลน์].  แหลง่ทีม่า http://skukum.pattayatech.ac.th 
“งานที่มอบหมาย ไมโครคอนโทรลเลอร์.” 2561. [ระบบออนไลน์] แหล่งที่มา www.praphas.com 
“618353 ปฏิบัติการไมโครโปรเซสเซอร์และการเชื่อมต่อ.” 2560. [ระบบ

ออนไลน์].  แหลง่ที่มา  https://sites.google.com/site/618353/ls 
“ไมโครคอนโทรลเลอร์.” 2563. แหลง่ที่มา www.google.co.th 
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บันทึกหลังการจัดการเรียนรู้ 
จำนวนนักเรียนเข้าเรียน...................คน  ขาด..............คน ลา..............คน     วันที่.............../.............../........... 

รายละเอียด/หัวข้อ 
เนื้อหาที่สอน 

เข้าใจ/ 
ปฏิบัติ
ได้(คน) 

ไม่เข้าใจ 
ปฏิบัติ 

ไม่ได้ (คน) 

หมายเหตุ  สำหรับนักศึกษาที่ไม่เข้าใจหรือ
ปฏิบัติไม่ได้จะแก้ไขในการสอนครั้งต่อไป  
ในวันที่……....เดือน……...............…..
พ.ศ…….......... 
โดยจะดำเนินการดงันี ้

ด้านความรู้   

1) ชื่อเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน   

2) หน้าที่ของเครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน   1.  

3) วิธีการใช้เครื่องมือและอุปกรณ์ในงาน   2.  

4) วิธีการเขียนใบเบิกอุปกรณ์ในงาน   3.  

5) วิธีการตรวจสอบเครื่องมือในงาน    4.  

6) ข้อควรระวังการเตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์    5.  

7) วิธีการพัฒนาระบบควบคุมอัตโนมัติด้วย
ไมโครคอนโทรลเลอร์ 

   
 

ลงชื่อ………………………………………………….. 
(นายสง่า  คคูำ) 

ครูผู้สอน 
 

8) ข้อควรระวังในการพัฒนาระบบควบคุมอัตโนมัติด้วย
ไมโครคอนโทรลเลอร์ 

  

9) วิธีการสืบค้นและเลือกหัวข้อโครงงาน   

10) ข้อควรระวังการสืบค้นและเลือกหัวข้อโครงงาน    

11) วิธีการเขียนเค้าโครงของโครงงาน   

12) ข้อควรระวังในการเขียนเค้าโครงของโครงงาน   

13) วิธีการเลือก เตรียม ใช้ เครื่องมือ วัสดุและอุปกรณ์ใน
การการสร้างโครงงาน 

  

14) ข้อควรระวังในวิธีการเลือก เตรียม ใช้ เครื่องมือ วัสดุ
และอุปกรณ์ในการการสร้างโครงงาน 

  

15) วิธีการออกแบบและสร้างโครงงาน   

16) ข้อควรระวังในการออกแบบสร้างโครงงาน   

17) วิธีการทดลองและปรับปรุงแก้ไขโครงงาน   

18) ข้อควรระวังการทดลองและปรับปรุงแก้ไขโครงงาน   

19) วิธีการตรวจสอบประสิทธิภาพของโครงงาน   

20) ข้อควรระวังการตรวจสอบประสิทธิภาพของโครงการ   

21) การสรุปและประเมินผลโครงการ   

22) ข้อควรระวังในการสรุปโครงการและประเมินผล
โครงการ 

  

23) วิธีการนำเสนอผลงาน   

24) ข้อควรระวังในการนำเสนอผลงาน   

25) วิธีการทำความสะอาดและข้อควรระวังการทำความ
สะอาด  

  

26) เก็บเครื่องมือและข้อควรระวังการเก็บเครื่องมือ   



 

แผนการจัดการเรยีนรู ้ หน่วยท่ี  17 

รหัสวิชา 30105-2007 วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ สอนครั้งท่ี 17-18 
ชื่อหน่วย   โครงงานพัฒนาระบบควบคุมอัตโนมัติด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์(PjBL)   ทฤษฎี  4  คาบ 
ชื่อเรื่อง   โครงงานพัฒนาระบบควบคุมอัตโนมัติด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์(PjBL)   ปฏิบัติ  6  คาบ 

 

นายสง่า  คูคำ ครูชำนาญการ วิทยาลัยเทคนิคพัทยา 
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ด้านทักษะ 
1) เตรียมเครื่องมือและอุปกรณ์  

  

2) การพัฒนาระบบควบคุมอัตโนมัติด้วย
ไมโครคอนโทรลเลอร์ 

  

3) การสืบค้นและเลือกหัวข้อโครงงาน   

4) การเขียนเค้าโครงของโครงงาน   

5) การเลือก เตรียม ใช้ เครื่องมือ วัสดุและอุปกรณ์ในการ
การสร้างโครงงาน 

  

6) ออกแบบและสร้างโครงงาน   

7) การทดลองและปรับปรุงแก้ไขโครงงาน   

8) การตรวจสอบและหาประสิทธิภาพของโครงงาน   

9) การสรุปและประเมินผลโครงการ   

10) การนำเสนอผลงาน   

11) การทำความสะอาด   

12) การเก็บเครื่องมือ   

   
 

ผลการใช้แผนการสอน 
............................................................................................... ...................................................................
.............................................................................................................. ....................................................
............................................................................................................. ..................................................... 
ผลการเรียนของนักเรียน 
............................................................................................... ...................................................................
..................................................................................................................................................................
............................................................................................................................. ..................................... 
ผลการสอนของคร ู
............................................................................................... ...................................................................
........................................................................................................ ..........................................................
............................................................................................................................. ..................................... 
.................................................................................................................................................................. 

 

ลงช่ือ................................................ครผูู้สอน 
                                                                                    (นายสง่า  คูคำ) 
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