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แผนการสอน/แผนการเรียนรู้รายวิชา 
ชื่อรายวิชา...อิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม........... รหัสวิชา...3105-2005... (ท-ป-น) 1-2-2............... 
ระดับชั้น.... ปวส. .....สาขาวิชา/กลุ่มวิชา/แผนกวิชา.......อิเล็กทรอนิกส์...................................... 
หน่วยกิต..............2......................จ านวนชั่วโมงรวม.........................54..................... ชั่วโมง 
ทฤษฏ.ี..................1.................... ชั่วโมง/สัปดาห์   ปฏิบัติ..................2................. ชั่วโมง/สัปดาห์ 
 

จุดประสงค์รายวิชา เพื่อให ้
1. เข้าใจหลักการวิเคราะห์คุณสมบัติของอุปกรณ์เซนเซอร์ ทรานสดิวเซอร์ อุปกรณ์ไทริสเตอร์ มอเตอร์ รีเลย์ 

และเพาเวอร์เซมิคอนดักเตอร์ 
2. สามารถวัดและทดสอบอุปกรณ์ วงจรขยายสัญญาณจากอุปกรณ์ตรวจจับ รีเลย์หลอดไฟฟ้า มอเตอร์ ในงาน

อิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม 
3. สามารถออกแบบ ทดสอบ และประยุกต์ใช้งานวงจรควบคุมอัตโนมัติ 
4. มีกิจนิสัยในการท างานด้วยความประณีต รอบคอบและปลอดภัย ตระหนักถึงคุณภาพของงานและมี

จริยธรรมในงานอาชีพ 
 

สมรรถนะรายวิชา 
1. แสดงความรู้เกี่ยวกับการทดสอบคุณสมบัติอุปกรณ์เซนเซอร์ รีเลย์ อุปกรณ์แสดงผล และอุปกรณ์ขับเคล่ือน

ทางกลไก 
2. ออกแบบวงจรควบคุมอัตโนมัติใช้ร่วมกับอุปกรณ์เซนเซอร ์
3. วัด ทดสอบรูปสัญญาณในระบบควบคุมอัตโนมัติ 
4. ประยุกต์ใช้การควบคุมอัตโนมัติในงานอุตสาหกรรม 

 
ค าอธิบายรายวิชา 

ศึกษาและปฏิบัติเกี่ยวกับคุณสมบัติอุปกรณ์เซนเซอร์ ขับเคล่ือนทางกลไก วงจรแปลงสัญญาณควบคุม
อุปกรณ์ไทริสสเตอร์และเพาเวอร์เซมิคอนดักเตอร์ ในระบบการควบคุมอัตโนมัติและประยุกต์ใช้งานในงาน
อุตสาหกรรม 
 
ค าอธิบายรายวิชา (ปรับปรุง) 

ศึกษาและปฏิบัติเกี่ยวกับคุณสมบัติอุปกรณ์เซนเซอร์ ขับเคล่ือนทางกลไก วงจรแปลงสัญญาณควบคุม
อุปกรณ์ไทริสสเตอร์และเพาเวอร์เซมิคอนดักเตอร์ ในระบบการควบคุมอัตโนมัติและประยุกต์ใช้งานในงาน
อุตสาหกรรม 

ปฏิบัติเกี่ยวกับงานระบบการควบคุมอัตโนมัติทางอุตสาหกรรม งานสวิตช์ไฟฟ้าและลิมิตสวิตซ์ งานเซนเซอร์
และทรานสดิวเซอร์เบ้ืองต้น งานพร็อกซิมิต้ีสวิตซ์ งานเซ็นเซอร์ตรวจจับวัตถุชนิดแสง งานเซนเซอร์ตรวจวัดวัดระยะ
การกระจัด งานเซนเซอร์ตรวจวัดความเครียด งานเซ็นเซอร์ตรวจวัดความดัน งานเซ็นเซอร์ตรวจจวัดอุณหภูมิ งาน
เซ็นเซอร์ตรวจจวัดอัตราการไหล งานเซ็นเซอร์ตรวจวัดระดับ งานระบบควบคุมแบบวงจรอิเล็กทรอนิกส์ งานระบบ
ควบคุมแบบไมโครคอนโทรลเลอร์ งานระบบควบคุมแบบโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร์งานอุปกรณ์ขับโหลดแบบ
ดิจิตอล งานอุปกรณ์ขับโหลดแบบอะนาล็อก งานมอเตอร์ไฟฟ้า โครงงานระบบการควบคุมอัตโนมัติ 
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   ชื่อเร่ือง           สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
งานท่ี 1  งานระบบการ
ควบคุมอัตโนมัติทาง
อุตสาหกรรม 

 

 

 

 

 

 
 
 

สมรรถนะ  
1. แสดงความรู้เกี่ยวกับการทดสอบคุณสมบัติอุปกรณ์เซนเซอร์ รีเลย์ อุปกรณ์ 
2. แสดงผล และอุปกรณ์ขับเคล่ือนทางกลไก 
3. ออกแบบวงจรควบคุมอัตโนมัติใช้ร่วมกับอุปกรณ์เซนเซอร์ 
4. วัด ทดสอบรูปสัญญาณในระบบควบคุมอัตโนมัติ 
5. ประยุกต์ใช้การควบคุมอัตโนมัติในงานอุตสาหกรรม 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

ด้านความรู้ 
1. สามารถแสดงความรู้เกี่ยวกับงานระบบการควบคุมอัตโนมัติทางอุตสาหกรรม

ได้อย่างถูกต้อง 
ด้านทักษะ 

2. ปฏิบัติงานระบบการควบคุมอัตโนมัติทางอุตสาหกรรมได้อย่างถูกต้องตาม
ขั้นตอน 

 

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ
3D 

3. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้
วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและ
คุณลักษณะ3D (ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความ ขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

4. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง และส าเร็จภายในเวลาท่ีก าหนดอย่างมีเหตุและผล
ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ3D  (ความสนใจใฝ่รู้  ความ
รอบรู้  รอบคอบ ระมัดระวัง) 
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   ชื่อเร่ือง           สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
งานท่ี 2  งานสวิตช์ไฟฟ้า
และลิมิตสวิตซ์ 

 

 

 

 

 

 
 
 

สมรรถนะ  
1. แสดงความรู้เกี่ยวกับการทดสอบคุณสมบัติอุปกรณ์เซนเซอร์ รีเลย์ อุปกรณ์ 
2. แสดงผล และอุปกรณ์ขับเคล่ือนทางกลไก 
3. ออกแบบวงจรควบคุมอัตโนมัติใช้ร่วมกับอุปกรณ์เซนเซอร์ 
4. วัด ทดสอบรูปสัญญาณในระบบควบคุมอัตโนมัติ 
5. ประยุกต์ใช้การควบคุมอัตโนมัติในงานอุตสาหกรรม 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

ด้านความรู้ 
1. สามารถแสดงความรู้เกี่ยวกับงานสวิตช์ไฟฟ้าและลิมิตสวิตซ์ได้อย่างถูกต้อง 

ด้านทักษะ 

2. ปฏิบัติงานสวิตช์ไฟฟ้าและลิมิตสวิตซ์ได้อย่างถูกต้องตามข้ันตอน 
 

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ
3D 

3. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้
วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและ
คุณลักษณะ3D (ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความ ขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

4. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง และส าเร็จภายในเวลาท่ีก าหนดอย่างมีเหตุและผล
ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ3D  (ความสนใจใฝ่รู้  ความ
รอบรู้  รอบคอบ ระมัดระวัง) 
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   ชื่อเร่ือง           สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

งานท่ี 3  งานเซนเซอร์และ
ทรานสดิวเซอร์เบื้องต้น 

 

 

 

 

 
 
 

สมรรถนะ  
1. แสดงความรู้เกี่ยวกับการทดสอบคุณสมบัติอุปกรณ์เซนเซอร์ รีเลย์ อุปกรณ์ 
2. แสดงผล และอุปกรณ์ขับเคล่ือนทางกลไก 
3. ออกแบบวงจรควบคุมอัตโนมัติใช้ร่วมกับอุปกรณ์เซนเซอร์ 
4. วัด ทดสอบรูปสัญญาณในระบบควบคุมอัตโนมัติ 
5. ประยุกต์ใช้การควบคุมอัตโนมัติในงานอุตสาหกรรม 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

ด้านความรู้ 
1. สามารถแสดงความรู้เกี่ยวกับงานเซนเซอร์และทรานสดิวเซอร์เบื้องต้นได้อย่าง

ถูกต้อง 
ด้านทักษะ 

2. ปฏิบัติงานเซนเซอร์และทรานสดิวเซอร์เบื้องต้นได้อย่างถูกต้องตามข้ันตอน 
 

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ
3D 

3. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้
วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและ
คุณลักษณะ3D (ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความ ขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

4. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง และส าเร็จภายในเวลาท่ีก าหนดอย่างมีเหตุและผล
ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ3D  (ความสนใจใฝ่รู้  ความ
รอบรู้  รอบคอบ ระมัดระวัง) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 



 5 

   ชื่อเร่ือง           สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

งานท่ี 4  งานพรอ็กซิมิต้ี
สวิตซ์ 

 

 

 

 

 
 
 

สมรรถนะ  
1. แสดงความรู้เกี่ยวกับการทดสอบคุณสมบัติอุปกรณ์เซนเซอร์ รีเลย์ อุปกรณ์ 
2. แสดงผล และอุปกรณ์ขับเคล่ือนทางกลไก 
3. ออกแบบวงจรควบคุมอัตโนมัติใช้ร่วมกับอุปกรณ์เซนเซอร์ 
4. วัด ทดสอบรูปสัญญาณในระบบควบคุมอัตโนมัติ 
5. ประยุกต์ใช้การควบคุมอัตโนมัติในงานอุตสาหกรรม 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

ด้านความรู้ 
1. สามารถแสดงความรู้เกี่ยวกับงานพร็อกซิมิต้ีสวิตซ์ได้อย่างถูกต้อง 

ด้านทักษะ 

2. ปฏิบัติงานพร็อกซิมิต้ีสวิตซ์ได้อย่างถูกต้องตามข้ันตอน 
 

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ
3D 

3. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้
วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและ
คุณลักษณะ3D (ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความ ขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

4. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง และส าเร็จภายในเวลาท่ีก าหนดอย่างมีเหตุและผล
ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ3D  (ความสนใจใฝ่รู้  ความ
รอบรู้  รอบคอบ ระมัดระวัง) 
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   ชื่อเร่ือง           สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

งานท่ี 5  งานเซ็นเซอร์
ตรวจจับวัตถุชนิดแสง 

 

 

 

 

 
 
 

สมรรถนะ  
1. แสดงความรู้เกี่ยวกับการทดสอบคุณสมบัติอุปกรณ์เซนเซอร์ รีเลย์ อุปกรณ์ 
2. แสดงผล และอุปกรณ์ขับเคล่ือนทางกลไก 
3. ออกแบบวงจรควบคุมอัตโนมัติใช้ร่วมกับอุปกรณ์เซนเซอร์ 
4. วัด ทดสอบรูปสัญญาณในระบบควบคุมอัตโนมัติ 
5. ประยุกต์ใช้การควบคุมอัตโนมัติในงานอุตสาหกรรม 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

ด้านความรู้ 
1. สามารถแสดงความรู้เกี่ยวกับงานเซ็นเซอร์ตรวจจับวัตถุชนิดแสงได้อย่าง

ถูกต้อง 
ด้านทักษะ 

2. ปฏิบัติงานเซ็นเซอร์ตรวจจับวัตถุชนิดแสงได้อย่างถูกต้องตามข้ันตอน 
 

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ
3D 

3. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้
วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและ
คุณลักษณะ3D (ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความ ขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

4. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง และส าเร็จภายในเวลาท่ีก าหนดอย่างมีเหตุและผล
ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ3D  (ความสนใจใฝ่รู้  ความ
รอบรู้  รอบคอบ ระมัดระวัง) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 



 7 

   ชื่อเร่ือง           สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

งานท่ี 6  งานเซนเซอร์
ตรวจวัดวัดระยะการกระจัด 

 

 

 

 

 
 
 

สมรรถนะ  
1. แสดงความรู้เกี่ยวกับการทดสอบคุณสมบัติอุปกรณ์เซนเซอร์ รีเลย์ อุปกรณ์ 
2. แสดงผล และอุปกรณ์ขับเคล่ือนทางกลไก 
3. ออกแบบวงจรควบคุมอัตโนมัติใช้ร่วมกับอุปกรณ์เซนเซอร์ 
4. วัด ทดสอบรูปสัญญาณในระบบควบคุมอัตโนมัติ 
5. ประยุกต์ใช้การควบคุมอัตโนมัติในงานอุตสาหกรรม 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

ด้านความรู้ 
1. สามารถแสดงความรู้เกี่ยวกับงานเซนเซอร์ตรวจวัดวัดระยะการกระจัดได้อย่าง

ถูกต้อง 
ด้านทักษะ 

2. ปฏิบัติงานเซนเซอร์ตรวจวัดวัดระยะการกระจัดได้อย่างถูกต้องตามข้ันตอน 
 

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ
3D 

3. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้
วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและ
คุณลักษณะ3D (ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความ ขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

4. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง และส าเร็จภายในเวลาท่ีก าหนดอย่างมีเหตุและผล
ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ3D  (ความสนใจใฝ่รู้  ความ
รอบรู้  รอบคอบ ระมัดระวัง) 
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   ชื่อเร่ือง           สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

งานท่ี 7  งานเซนเซอร์
ตรวจวัดความเครียด 

 

 

 

 

 
 
 

สมรรถนะ  
1. แสดงความรู้เกี่ยวกับการทดสอบคุณสมบัติอุปกรณ์เซนเซอร์ รีเลย์ อุปกรณ์ 
2. แสดงผล และอุปกรณ์ขับเคล่ือนทางกลไก 
3. ออกแบบวงจรควบคุมอัตโนมัติใช้ร่วมกับอุปกรณ์เซนเซอร์ 
4. วัด ทดสอบรูปสัญญาณในระบบควบคุมอัตโนมัติ 
5. ประยุกต์ใช้การควบคุมอัตโนมัติในงานอุตสาหกรรม 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

ด้านความรู้ 
1. สามารถแสดงความรู้เกี่ยวกับงานเซนเซอร์ตรวจวัดความเครียดได้อย่างถูกต้อง 

ด้านทักษะ 

2. ปฏิบัติงานเซนเซอร์ตรวจวัดความเครียดได้อย่างถูกต้องตามข้ันตอน 
 

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ
3D 

3. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้
วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและ
คุณลักษณะ3D (ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความ ขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

4. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง และส าเร็จภายในเวลาท่ีก าหนดอย่างมีเหตุและผล
ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ3D  (ความสนใจใฝ่รู้  ความ
รอบรู้  รอบคอบ ระมัดระวัง) 
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   ชื่อเร่ือง           สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

งานท่ี 8  งานเซ็นเซอร์
ตรวจวัดความดัน 

 

 

 

 

 
 
 

สมรรถนะ  
1. แสดงความรู้เกี่ยวกับการทดสอบคุณสมบัติอุปกรณ์เซนเซอร์ รีเลย์ อุปกรณ์ 
2. แสดงผล และอุปกรณ์ขับเคล่ือนทางกลไก 
3. ออกแบบวงจรควบคุมอัตโนมัติใช้ร่วมกับอุปกรณ์เซนเซอร์ 
4. วัด ทดสอบรูปสัญญาณในระบบควบคุมอัตโนมัติ 
5. ประยุกต์ใช้การควบคุมอัตโนมัติในงานอุตสาหกรรม 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

ด้านความรู้ 
1. สามารถแสดงความรู้เกี่ยวกับงานเซ็นเซอร์ตรวจวัดความดันได้อย่างถูกต้อง 

ด้านทักษะ 

2. ปฏิบัติงานเซ็นเซอร์ตรวจวัดความดันได้อย่างถูกต้องตามข้ันตอน 
 

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ
3D 

3. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้
วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและ
คุณลักษณะ3D (ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความ ขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

4. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง และส าเร็จภายในเวลาท่ีก าหนดอย่างมีเหตุและผล
ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ3D  (ความสนใจใฝ่รู้  ความ
รอบรู้  รอบคอบ ระมัดระวัง) 
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   ชื่อเร่ือง           สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

งานท่ี 9  งานเซ็นเซอร์
ตรวจจวัดอุณหภูมิ 

 

 

 

 

 
 
 

สมรรถนะ  
1. แสดงความรู้เกี่ยวกับการทดสอบคุณสมบัติอุปกรณ์เซนเซอร์ รีเลย์ อุปกรณ์ 
2. แสดงผล และอุปกรณ์ขับเคล่ือนทางกลไก 
3. ออกแบบวงจรควบคุมอัตโนมัติใช้ร่วมกับอุปกรณ์เซนเซอร์ 
4. วัด ทดสอบรูปสัญญาณในระบบควบคุมอัตโนมัติ 
5. ประยุกต์ใช้การควบคุมอัตโนมัติในงานอุตสาหกรรม 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

ด้านความรู้ 
1. สามารถแสดงความรู้เกี่ยวกับงานเซ็นเซอร์ตรวจจวัดอุณหภูมิได้อย่างถูกต้อง 

ด้านทักษะ 

2. ปฏิบัติงานเซ็นเซอร์ตรวจจวัดอุณหภูมไิด้อย่างถูกต้องตามข้ันตอน 
 

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ
3D 

3. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้
วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและ
คุณลักษณะ3D (ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความ ขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

4. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง และส าเร็จภายในเวลาท่ีก าหนดอย่างมีเหตุและผล
ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ3D  (ความสนใจใฝ่รู้  ความ
รอบรู้  รอบคอบ ระมัดระวัง) 
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   ชื่อเร่ือง           สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

งานท่ี 10  งานเซ็นเซอร์
ตรวจจวัดอัตราการไหล 

 

 

 

 
 
 

สมรรถนะ  
1. แสดงความรู้เกี่ยวกับการทดสอบคุณสมบัติอุปกรณ์เซนเซอร์ รีเลย์ อุปกรณ์ 
2. แสดงผล และอุปกรณ์ขับเคล่ือนทางกลไก 
3. ออกแบบวงจรควบคุมอัตโนมัติใช้ร่วมกับอุปกรณ์เซนเซอร์ 
4. วัด ทดสอบรูปสัญญาณในระบบควบคุมอัตโนมัติ 
5. ประยุกต์ใช้การควบคุมอัตโนมัติในงานอุตสาหกรรม 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

ด้านความรู้ 
1. สามารถแสดงความรู้เกี่ยวกับงานเซ็นเซอร์ตรวจจวัดอัตราการไหลได้อย่าง

ถูกต้อง 
ด้านทักษะ 

2. ปฏิบัติงานเซ็นเซอร์ตรวจจวัดอัตราการไหลได้อย่างถูกต้องตามข้ันตอน 
 

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ
3D 

3. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้
วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและ
คุณลักษณะ3D (ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความ ขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

4. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง และส าเร็จภายในเวลาท่ีก าหนดอย่างมีเหตุและผล
ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ3D  (ความสนใจใฝ่รู้  ความ
รอบรู้  รอบคอบ ระมัดระวัง) 
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   ชื่อเร่ือง           สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

งานท่ี 11  งานเซ็นเซอร์
ตรวจวัดระดับ 

 

 

 

 
 
 

สมรรถนะ  
1. แสดงความรู้เกี่ยวกับการทดสอบคุณสมบัติอุปกรณ์เซนเซอร์ รีเลย์ อุปกรณ์ 
2. แสดงผล และอุปกรณ์ขับเคล่ือนทางกลไก 
3. ออกแบบวงจรควบคุมอัตโนมัติใช้ร่วมกับอุปกรณ์เซนเซอร์ 
4. วัด ทดสอบรูปสัญญาณในระบบควบคุมอัตโนมัติ 
5. ประยุกต์ใช้การควบคุมอัตโนมัติในงานอุตสาหกรรม 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

ด้านความรู้ 
1. สามารถแสดงความรู้เกี่ยวกับงานเซ็นเซอร์ตรวจวัดระดับได้อย่างถูกต้อง 

ด้านทักษะ 

2. ปฏิบัติงานเซ็นเซอร์ตรวจวัดระดับได้อย่างถูกต้องตามข้ันตอน 
 

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ
3D 

3. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้
วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและ
คุณลักษณะ3D (ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความ ขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

4. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง และส าเร็จภายในเวลาท่ีก าหนดอย่างมีเหตุและผล
ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ3D  (ความสนใจใฝ่รู้  ความ
รอบรู้  รอบคอบ ระมัดระวัง) 
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   ชื่อเร่ือง           สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

งานท่ี 12  งานระบบ
ควบคุมแบบวงจร
อิเล็กทรอนิกส์ 

 

 

 

 
 
 

สมรรถนะ  
1. แสดงความรู้เกี่ยวกับการทดสอบคุณสมบัติอุปกรณ์เซนเซอร์ รีเลย์ อุปกรณ์ 
2. แสดงผล และอุปกรณ์ขับเคล่ือนทางกลไก 
3. ออกแบบวงจรควบคุมอัตโนมัติใช้ร่วมกับอุปกรณ์เซนเซอร์ 
4. วัด ทดสอบรูปสัญญาณในระบบควบคุมอัตโนมัติ 
5. ประยุกต์ใช้การควบคุมอัตโนมัติในงานอุตสาหกรรม 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

ด้านความรู้ 
1. สามารถแสดงความรู้เกี่ยวกับงานระบบควบคุมแบบวงจรอิเล็กทรอนิกส์ได้

อย่างถูกต้อง 
ด้านทักษะ 

2. ปฏิบัติงานระบบควบคุมแบบวงจรอิเล็กทรอนิกส์ได้อย่างถูกต้องตามข้ันตอน 
 

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ
3D 

3. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้
วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและ
คุณลักษณะ3D (ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความ ขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

4. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง และส าเร็จภายในเวลาท่ีก าหนดอย่างมีเหตุและผล
ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ3D  (ความสนใจใฝ่รู้  ความ
รอบรู้  รอบคอบ ระมัดระวัง) 
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   ชื่อเร่ือง           สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

งานท่ี 13  งานระบบ
ควบคุมแบบ
ไมโครคอนโทรลเลอร์ 

 

 

 
 
 

สมรรถนะ  
1. แสดงความรู้เกี่ยวกับการทดสอบคุณสมบัติอุปกรณ์เซนเซอร์ รีเลย์ อุปกรณ์ 
2. แสดงผล และอุปกรณ์ขับเคล่ือนทางกลไก 
3. ออกแบบวงจรควบคุมอัตโนมัติใช้ร่วมกับอุปกรณ์เซนเซอร์ 
4. วัด ทดสอบรูปสัญญาณในระบบควบคุมอัตโนมัติ 
5. ประยุกต์ใช้การควบคุมอัตโนมัติในงานอุตสาหกรรม 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

ด้านความรู้ 
1. สามารถแสดงความรู้เกี่ยวกับงานระบบควบคุมแบบไมโครคอนโทรลเลอร์ได้

อย่างถูกต้อง 
ด้านทักษะ 

2. ปฏิบัติงานระบบควบคุมแบบไมโครคอนโทรลเลอร์ได้อย่างถูกต้องตามข้ันตอน 
 

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ
3D 

3. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้
วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและ
คุณลักษณะ3D (ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความ ขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

4. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง และส าเร็จภายในเวลาท่ีก าหนดอย่างมีเหตุและผล
ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ3D  (ความสนใจใฝ่รู้  ความ
รอบรู้  รอบคอบ ระมัดระวัง) 
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   ชื่อเร่ือง           สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

งานท่ี 14  งานระบบ
ควบคุมแบบโปรแกรมเมเบิล
คอนโทรลเลอร์ 

 

 

 
 
 

สมรรถนะ  
1. แสดงความรู้เกี่ยวกับการทดสอบคุณสมบัติอุปกรณ์เซนเซอร์ รีเลย์ อุปกรณ์ 
2. แสดงผล และอุปกรณ์ขับเคล่ือนทางกลไก 
3. ออกแบบวงจรควบคุมอัตโนมัติใช้ร่วมกับอุปกรณ์เซนเซอร์ 
4. วัด ทดสอบรูปสัญญาณในระบบควบคุมอัตโนมัติ 
5. ประยุกต์ใช้การควบคุมอัตโนมัติในงานอุตสาหกรรม 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

ด้านความรู้ 
1. สามารถแสดงความรู้เกี่ยวกับงานระบบควบคุมแบบโปรแกรมเมเบิล

คอนโทรลเลอร์ได้อย่างถูกต้อง 
ด้านทักษะ 

2. ปฏิบัติงานระบบควบคุมแบบโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร์ได้อย่างถูกต้อง
ตามข้ันตอน 

 

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ
3D 

3. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้
วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและ
คุณลักษณะ3D (ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความ ขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

4. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง และส าเร็จภายในเวลาท่ีก าหนดอย่างมีเหตุและผล
ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ3D  (ความสนใจใฝ่รู้  ความ
รอบรู้  รอบคอบ ระมัดระวัง) 
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   ชื่อเร่ือง           สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

งานท่ี 15  งานอุปกรณ์ขับ
โหลดแบบดิจิตอล 

 

 

 
 
 

สมรรถนะ  
1. แสดงความรู้เกี่ยวกับการทดสอบคุณสมบัติอุปกรณ์เซนเซอร์ รีเลย์ อุปกรณ์ 
2. แสดงผล และอุปกรณ์ขับเคล่ือนทางกลไก 
3. ออกแบบวงจรควบคุมอัตโนมัติใช้ร่วมกับอุปกรณ์เซนเซอร์ 
4. วัด ทดสอบรูปสัญญาณในระบบควบคุมอัตโนมัติ 
5. ประยุกต์ใช้การควบคุมอัตโนมัติในงานอุตสาหกรรม 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

ด้านความรู้ 
1. สามารถแสดงความรู้เกี่ยวกับงานอุปกรณ์ขับโหลดแบบดิจิตอลได้อย่างถูกต้อง 

ด้านทักษะ 

2. ปฏิบัติงานอุปกรณ์ขับโหลดแบบดิจิตอลได้อย่างถูกต้องตามข้ันตอน 
 

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ
3D 

3. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้
วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและ
คุณลักษณะ3D (ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความ ขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

4. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง และส าเร็จภายในเวลาท่ีก าหนดอย่างมีเหตุและผล
ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ3D  (ความสนใจใฝ่รู้  ความ
รอบรู้  รอบคอบ ระมัดระวัง) 
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   ชื่อเร่ือง           สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

งานท่ี 16  งานอุปกรณ์ขับ
โหลดแบบอะนาล็อก 

 

 
 
 

สมรรถนะ  
1. แสดงความรู้เกี่ยวกับการทดสอบคุณสมบัติอุปกรณ์เซนเซอร์ รีเลย์ อุปกรณ์ 
2. แสดงผล และอุปกรณ์ขับเคล่ือนทางกลไก 
3. ออกแบบวงจรควบคุมอัตโนมัติใช้ร่วมกับอุปกรณ์เซนเซอร์ 
4. วัด ทดสอบรูปสัญญาณในระบบควบคุมอัตโนมัติ 
5. ประยุกต์ใช้การควบคุมอัตโนมัติในงานอุตสาหกรรม 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

ด้านความรู้ 
1. สามารถแสดงความรู้เกี่ยวกับงานอุปกรณ์ขับโหลดแบบอะนาล็อกได้อย่าง

ถูกต้อง 
ด้านทักษะ 

2. ปฏิบัติงานอุปกรณ์ขับโหลดแบบอะนาล็อกได้อย่างถูกต้องตามข้ันตอน 
 

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ
3D 

3. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้
วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและ
คุณลักษณะ3D (ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความ ขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

4. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง และส าเร็จภายในเวลาท่ีก าหนดอย่างมีเหตุและผล
ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ3D  (ความสนใจใฝ่รู้  ความ
รอบรู้  รอบคอบ ระมัดระวัง) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 



 18 

   ชื่อเร่ือง           สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

งานท่ี 17  งานมอเตอร์
ไฟฟ้า 

 

 
 
 

สมรรถนะ  
1. แสดงความรู้เกี่ยวกับการทดสอบคุณสมบัติอุปกรณ์เซนเซอร์ รีเลย์ อุปกรณ์ 
2. แสดงผล และอุปกรณ์ขับเคล่ือนทางกลไก 
3. ออกแบบวงจรควบคุมอัตโนมัติใช้ร่วมกับอุปกรณ์เซนเซอร์ 
4. วัด ทดสอบรูปสัญญาณในระบบควบคุมอัตโนมัติ 
5. ประยุกต์ใช้การควบคุมอัตโนมัติในงานอุตสาหกรรม 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

ด้านความรู้ 
1. สามารถแสดงความรู้เกี่ยวกับงานมอเตอร์ไฟฟ้าได้อย่างถูกต้อง 

ด้านทักษะ 

2. ปฏิบัติงานมอเตอร์ไฟฟ้าได้อย่างถูกต้องตามข้ันตอน 
 

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ
3D 

3. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้
วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและ
คุณลักษณะ3D (ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความ ขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

4. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง และส าเร็จภายในเวลาท่ีก าหนดอย่างมีเหตุและผล
ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ3D  (ความสนใจใฝ่รู้  ความ
รอบรู้  รอบคอบ ระมัดระวัง) 
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   ชื่อเร่ือง           สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

งานท่ี 18  โครงงานระบบ
การควบคุมอัตโนมัติ 

 

 
 
 

สมรรถนะ  
1. แสดงความรู้เกี่ยวกับการทดสอบคุณสมบัติอุปกรณ์เซนเซอร์ รีเลย์ อุปกรณ์ 
2. แสดงผล และอุปกรณ์ขับเคล่ือนทางกลไก 
3. ออกแบบวงจรควบคุมอัตโนมัติใช้ร่วมกับอุปกรณ์เซนเซอร์ 
4. วัด ทดสอบรูปสัญญาณในระบบควบคุมอัตโนมัติ 
5. ประยุกต์ใช้การควบคุมอัตโนมัติในงานอุตสาหกรรม 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

ด้านความรู้ 
1. สามารถแสดงความรู้เกี่ยวกับโครงงานระบบการควบคุมอัตโนมัติได้อย่าง

ถูกต้อง 
ด้านทักษะ 

2. ปฏิบัติโครงงานระบบการควบคุมอัตโนมัติได้อย่างถูกต้องตามข้ันตอน 
 

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ
3D 

3. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้
วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและ
คุณลักษณะ3D (ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความ ขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

4. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง และส าเร็จภายในเวลาท่ีก าหนดอย่างมีเหตุและผล
ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ3D  (ความสนใจใฝ่รู้  ความ
รอบรู้  รอบคอบ ระมัดระวัง) 
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หน่วยการสอน/การเรียนรู ้
รหัสวิชา...3105-2005...... วิชา...อิเล็กทรอนิกส์อุตสาหกรรม(Industrial Electronics)… 

คาบ/สัปดาห์....3....ช่ัวโมง 
รวม.....54…..…ช่ัวโมง 

หน่วยที่ ชื่อหน่วย ทฤษฎี 
จ านวนชั่วโมง 

ทฤษฎี ปฏิบัติ 
1 งานระบบการควบคุมอัตโนมัติทางอุตสาหกรรม 1 2 
2 งานสวิตช์ไฟฟ้าและลิมิตสวิตซ์ 1 2 
3 งานเซนเซอร์และทรานสดิวเซอร์เบื้องต้น 1 2 
4 งานพร็อกซิมิต้ีสวิตซ์ 1 2 
5 งานเซ็นเซอร์ตรวจจับวัตถุชนิดแสง 1 2 
6 งานเซนเซอร์ตรวจวัดวัดระยะการกระจัด 1 2 
7 งานเซนเซอร์ตรวจวัดความเครียด 1 2 
8 งานเซ็นเซอร์ตรวจวัดความดัน 1 2 
9 งานเซ็นเซอร์ตรวจจวัดอุณหภูมิ 1 2 
10 งานเซ็นเซอร์ตรวจจวัดอัตราการไหล 1 2 
11 งานเซ็นเซอร์ตรวจวัดระดับ 1 2 
12 งานระบบควบคุมแบบวงจรอิเล็กทรอนิกส์ 1 2 
13 งานระบบควบคุมแบบไมโครคอนโทรลเลอร์ 1 2 
14 งานระบบควบคุมแบบโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร์ 1 2 
15 งานอุปกรณ์ขับโหลดแบบดิจิตอล 1 2 
16 งานอุปกรณ์ขับโหลดแบบอะนาล็อก 1 2 
17 งานมอเตอร์ไฟฟ้า 1 2 
18 โครงงานระบบการควบคุมอัตโนมัติ 1 2 

รวมทฤษฎี/ปฏิบัติ 18 36 
รวมท้ังส้ิน 54 

 


