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แผนการสอนรายวิชา หุ่นยนตเ์บื้องตน้รหัสวิชา  2105-2121  มีเน้ือหาตรงตามจุดประสงค์และ
ค าอธิบายรายวิชา หลกัสูตรประกาศนียบตัรวิชาชีพ  พุทธศกัราช 2556 ของส านักงานคณะกรรมการการ
อาชีวศึกษา กระทรวงศึกษาธิการ ซ่ึงเป็นวชิาชีพพื้นฐานวิชาหน่ึงในหมวดวิชาชีพสาขางานอิเล็กทรอนิกส์ที่
ผูเ้รียนสาขาวชิาอิเล็กทรอนิกส์สามารถเลือกเรียนวชิาน้ีได ้

แผนการสอนรายวิชาหุ่นยนตเ์บื้องตน้แบ่งออกเป็น 14 บทเรียน เร่ิมดว้ย ความรู้เบื้องตน้เก่ียวกับ
หุ่นยนต์ ,ความรู้พื้นฐานทางด้านไฟฟ้าและอิเล็กทรอนิกส์, อุปกรณ์ตรวจจบัเบื้องตน้ส าหรับหุ่นยนต์,
โครงสร้างของหุ่นยนต(์แมคคานิค), เคร่ืองมือที่จ  าเป็นในการสร้างหุ่นยนต,์ การออกแบบหุ่นยนตแ์ละการ
เคล่ือนไหวของหุ่นยนต์, พื้นฐานทางดิจิตอลและการเขียนโปรแกรม, การควบคุมหุ่นยนต์ด้วยวงจร
อิเล็กทรอนิกส์, การเขียนโปรแกรมดว้ยภาษา C, วงจรควบคุมความเร็วมอเตอร์(H-Bridge Drive), แนวคิด
การออกแบบหุ่นยนต์, ตวัอย่างและเทคนิคการสร้างหุ่นยนต์, หุ่นยนต์อัตโนมัติ, เทคโนโลยีและการ
ประยกุตใ์ชง้านหุ่นยนต ์

จุดประสงคข์องการเรียนวิชา หุ่นยนตเ์บื้องตน้เพื่อเขา้ใจหลกัการท างานของหุ่นยนตเ์บื้องตน้,มี
ทกัษะในการประกอบ ทดสอบ ควบคุมการท างานของหุ่นยนตเ์บื้องตน้, มีเจตคติและกิจนิสยัที่ดีในการ
ท างานดว้ยความรับผดิชอบรอบคอบปลอดภยั 

สมรรถนะรายวชิาหลงัจากที่นกัเรียน นกัศึกษาเรียนจบรายวชิาตอ้งแสดงความรู้เก่ียวกบัหลกัการ
ท างานของหุ่นยนตเ์บื้องตน้,ออกแบบและประกอบหุ่นยนตข์นาดเล็ก,เขียนและทดสอบโปรแกรมการ
ควบคุมหุ่นยนตข์นาดเล็ก 

กิจกรรมการเรียนการสอนเป็นการจดักิจกรรมการเรียนการสอนแบบฐานสมรรถนะอาชีพแทแ้ละ
บูรณาการกบัปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพยีงและมุ่งพฒันาใหผู้เ้รียนมีคุณลกัษณะ 3D 

 ครูผูส้อนพยายามอยา่งยิง่ที่จะใหแ้ผนการสอนรายวิชาหุ่นยนตเ์บื้องตน้เป็นแผนการสอนที่สมบูรณ์  
เอ้ืออ านวยประโยชน์ต่อการเรียนการสอน   
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สารบญั                                                                                                              ข 
แผนการสอน/แผนการเรียนรู้รายวชิา                                                                                  1 
รายการหน่วย ช่ือหน่วย และสมรรถนะประจ าหน่วย      2 
หน่วยการสอน/การเรียนรู้         16 
แผนการสอนหน่วยที่ 1 ความรู้เบื้องตน้เก่ียวกบัหุ่นยนต ์      17 
แผนการสอนหน่วยที่ 2 ความรู้พื้นฐานทางดา้นไฟฟ้าและอิเลก็ทรอนิกส์      26 
แผนการสอนหน่วยที่ 3 อุปกรณ์ตรวจจบัเบื้องตน้ส าหรับหุ่นยนต ์     35 
แผนการสอนหน่วยที่ 4 โครงสร้างของหุ่นยนต(์แมคคานิค)     43 
แผนการสอนหน่วยที่ 5   เคร่ืองมือที่จ  าเป็นในการสร้างหุ่นยนต ์     51 
แผนการสอนหน่วยที่ 6   การออกแบบหุ่นยนตแ์ละการเคล่ือนไหวของหุ่นยนต ์   60 
แผนการสอนหน่วยที่ 7   พื้นฐานทางดิจิตอลและการเขียนโปรแกรม     69 
แผนการสอนหน่วยที่ 8   การควบคุมหุ่นยนตด์ว้ยวงจรอิเล็กทรอนิกส์    82 
แผนการสอนหน่วยที่ 9   การเขียนโปรแกรมดว้ยภาษา C      91 
แผนการสอนหน่วยที่ 10 วงจรควบคุมความเร็วมอเตอร์(H-Bridge Drive)    99 
แผนการสอนหน่วยที่ 11 แนวคิดการออกแบบหุ่นยนต ์      107 
แผนการสอนหน่วยที่ 12  ตวัอยา่งและเทคนิคการสร้างหุ่นยนต ์     116 
แผนการสอนหน่วยที่ 13  หุ่นยนตอ์ตัโนมตัิ       124 
แผนการสอนหน่วยที่ 14  เทคโนโลยแีละการประยกุตใ์ชง้านหุ่นยนต ์    132 
ภาคผนวก            
 
 


