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แผนการสอน/แผนการเรียนรู้รายวิชา 
ชื่อรายวิชา.......ไมโครคอนโทรลเลอร์........... รหัสวิชา...2105-2105... (ท-ป-น) 1-3-2............... 
ระดับชั้น.... ปวช. .....สาขาวิชา/กลุ่มวิชา/แผนกวิชา.......อิเล็กทรอนิกส์...................................... 
หน่วยกิต..............2......................จ านวนชั่วโมงรวม.........................72..................... ชั่วโมง 
ทฤษฏ.ี..................1.................... ชั่วโมง/สัปดาห์   ปฏิบัติ..................3................. ชั่วโมง/สัปดาห์ 
 

จุดประสงค์รายวิชา เพื่อให้ 
1. เข้าใจโครงสร้างการท างาน ชุดค าส่ังและการเขียนโปรแกรมไมโครคอนโทรลเลอร์ 
2. มีทักษะการใช้ชุดค าส่ัง และการเยนโปรแกรมควบคุมไมโครคอนโทรลเลอร์ 
3. มีกิจนิสัยในการแสวงหาความรู้เพิ่มเติม การท างานด้วยความประณีต รอบคอบและปลอดภัย 

 
สมรรถนะรายวิชา 

1. แสวงหาความรู้เกี่ยวกับการประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ 
2. ประกอบและทดสอบไมโครคอนโทรลเลอร์ 
3. ประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ 

 
ค าอธิบายรายวิชา 

 ศึกษาและปฏิบัติเกี่ยวกับโครงสร้างส่วนประกอบและหน้าท่ีในส่วนต่างๆ ของไมโครคอนโทรลเลอร์ชุดค าส่ัง
และการเขียนโปรแกรมด้วยภาษาแอสเซมบลีและภาษาระดับสูงของไมโครคอนโทรเลอร์ การควบคุมระบบด้วย
ไมโครคอนโทรลเลอร์ การต่อวงจรและการประยุกส์ใช้งาน 

 ค าอธิบายรายวิชา (ปรับปรุง) 

             ศึกษาและปฏิบัติเกี่ยวกับโครงสร้างส่วนประกอบและหน้าท่ีในส่วนต่างๆ ของไมโครคอนโทรลเลอร์
ชุดค าส่ังและการเขียนโปรแกรมด้วยภาษาแอสเซมบลีและภาษาระดับสูงของไมโครคอนโทรเลอร์ การควบคุมระบบ
ด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์ การต่อวงจรและการประยุกส์ใช้งาน 

ปฏิบัติเกี่ยวกับงานการทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์เบื้องต้น งานโปรแกรมส่ือสารทางพอร์ตอนุกรม  
งานโปรแกรมใช้งานพอร์ตท าหน้าท่ีเอาท์พุทพอร์ตเบ้ืองต้น งานโปรแกรมรับค่าจากพอร์ตดิจิตอล งานโปรแกรมอ่าน
ค่าจากพอร์ตแอนาลอกและการใช้ PWM งานโปรแกรมรับสวติช์ทางพอร์ตแอนาลอก งานโปรแกรมการวัดแสงสว่าง
ด้วย LDRงานโปรแกรมควมคุมดีซีมอเตอร์ งานโปรแกรมควมคุมสเตป็เปอร์มอเตอร์ งานโปรแกรมควมคุมเซอร์โว
มอเตอร์งานโปรแกรมใช้งานไอซีวัดอุณหภูมิ DS18B20 งานโปรแกรมวัดอุณหภูมิและความช้ืนด้วยโมดูล DHT11 
งานโปรแกรมวัดระยะด้วยแสงอินฟาเรด GP2Y0A21 งานโปรแกรมวัดระยะด้วยโมดูลอัลตร้าโซนิค  งานโปรแกรมใช้
งานอินเตอร์รัพท์ งานโปรแกรมแสดงผลดว้ยจอ LCD ท่ีเช่ือมต่อแบบ I2C โครงงานระบบควบคุมโรงเรือนอัตโนมัติ
โครงงานระบบป้องกันและบรรเทาสาธารณภัยเบื้องต้น 
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   ชื่อเร่ือง           สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
งานท่ี 1  งานการทดสอบ
บอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์
เบ้ืองต้น 

 

 

 

 

 

 
 
 

สมรรถนะ  
1. เข้าใจโครงสร้างการท างานชุดค าส่ังและการเขียนโปรแกรม

ไมโครคอนโทรลเลอร์ 
2. มีทักษะการใช้ชุดค าส่ัง และการเยนโปรแกรมควบคุมไมโครคอนโทรลเลอร์ 
3. มีกิจนิสัยในการแสวงหาความรู้เพิ่มเติม การท างานด้วยความประณีต 

รอบคอบและปลอดภัย 
 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

ด้านความรู้ 
1. สามารถแสดงความรู้เกี่ยวกับงานการทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์

เบ้ืองต้นได้อย่างถูกต้อง 
ด้านทักษะ 

2. ปฏิบัติงานการทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์เบ้ืองต้นได้อย่างถูกต้อง
ตามข้ันตอน 

 

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ
3D 

3. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้
วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและ
คุณลักษณะ3D (ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความ ขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

4. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง และส าเร็จภายในเวลาท่ีก าหนดอย่างมีเหตุและผล
ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ3D  (ความสนใจใฝ่รู้  ความ
รอบรู้  รอบคอบ ระมัดระวัง) 
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   ชื่อเร่ือง           สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
งานท่ี 2  งานโปรแกรม
ส่ือสารทางพอร์ตอนุกรม 

 

 

 

 

 

 
 
 

สมรรถนะ  
1. เข้าใจโครงสร้างการท างานชุดค าส่ังและการเขียนโปรแกรม

ไมโครคอนโทรลเลอร์ 
2. มีทักษะการใช้ชุดค าส่ัง และการเยนโปรแกรมควบคุมไมโครคอนโทรลเลอร์ 
3. มีกิจนิสัยในการแสวงหาความรู้เพิ่มเติม การท างานด้วยความประณีต 

รอบคอบและปลอดภัย 
 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

ด้านความรู้ 
1. สามารถแสดงความรู้เกี่ยวกับงานโปรแกรมส่ือสารทางพอร์ตอนุกรม ได้อย่าง

ถูกต้อง 
ด้านทักษะ 

2. ปฏิบัติงานโปรแกรมส่ือสารทางพอร์ตอนุกรม ได้อย่างถูกต้องตามข้ันตอน 
 

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ
3D 

3. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้
วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและ
คุณลักษณะ3D (ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความ ขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

4. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง และส าเร็จภายในเวลาท่ีก าหนดอย่างมีเหตุและผล
ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ3D  (ความสนใจใฝ่รู้  ความ
รอบรู้  รอบคอบ ระมัดระวัง) 
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   ชื่อเร่ือง           สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
งานท่ี 3  งานโปรแกรมใช้
งานพอร์ตท าหน้าท่ีเอาท์พุท
พอร์ตเบื้องต้น 

 

 

 

 

 

 
 
 

สมรรถนะ  
1. เข้าใจโครงสร้างการท างานชุดค าส่ังและการเขียนโปรแกรม

ไมโครคอนโทรลเลอร์ 
2. มีทักษะการใช้ชุดค าส่ัง และการเยนโปรแกรมควบคุมไมโครคอนโทรลเลอร์ 
3. มีกิจนิสัยในการแสวงหาความรู้เพิ่มเติม การท างานด้วยความประณีต 

รอบคอบและปลอดภัย 
 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

ด้านความรู้ 
1. สามารถแสดงความรู้เกี่ยวกับงานโปรแกรมใช้งานพอร์ตท าหน้าท่ีเอาท์พุท

พอร์ตเบื้องต้นได้อย่างถูกต้อง 
ด้านทักษะ 

2. ปฏิบัติงานโปรแกรมใช้งานพอร์ตท าหน้าท่ีเอาท์พุทพอร์ตเบ้ืองต้นได้อย่าง
ถูกต้องตามข้ันตอน 

 

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ
3D 

3. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้
วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของ เศรษฐกิจพอเพียงและ
คุณลักษณะ3D (ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความ ขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

4. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง และส าเร็จภายในเวลาท่ีก าหนดอย่างมีเหตุและผล
ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ3D  (ความสนใจใฝ่รู้  ความ
รอบรู้  รอบคอบ ระมัดระวัง) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 



 5 

   ชื่อเร่ือง           สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
งานท่ี 4  งานโปรแกรมรับ
ค่าจากพอร์ตดิจิตอล 

 

 

 

 

 

 
 
 

สมรรถนะ  
1. เข้าใจโครงสร้างการท างานชุดค าส่ังและการเขียนโปรแกรม

ไมโครคอนโทรลเลอร์ 
2. มีทักษะการใช้ชุดค าส่ัง และการเยนโปรแกรมควบคุมไมโครคอนโทรลเลอร์ 
3. มีกิจนิสัยในการแสวงหาความรู้เพิ่มเติม การท างานด้วยความประณีต 

รอบคอบและปลอดภัย 
 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

ด้านความรู้ 
1. สามารถแสดงความรู้เกี่ยวกับงานโปรแกรมรับค่าจากพอร์ตดิจิตอลได้อย่าง

ถูกต้อง 
ด้านทักษะ 

2. ปฏิบัติงานโปรแกรมรับค่าจากพอร์ตดิจิตอลได้อย่างถูกต้องตามข้ันตอน 
 

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ
3D 

3. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้
วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและ
คุณลักษณะ3D (ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความ ขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

4. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง และส าเร็จภายในเวลาท่ีก าหนดอย่างมีเหตุและผล
ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ3D  (ความสนใจใฝ่รู้  ความ
รอบรู้  รอบคอบ ระมัดระวัง) 
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   ชื่อเร่ือง           สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
งานท่ี 5  งานโปรแกรม
อ่านค่าจากพอร์ตแอนาลอก
และการใช้ PWM 

 

 

 

 

 

 
 
 

สมรรถนะ  
1. เข้าใจโครงสร้างการท างานชุดค าส่ังและการเขียนโปรแกรม

ไมโครคอนโทรลเลอร์ 
2. มีทักษะการใช้ชุดค าส่ัง และการเยนโปรแกรมควบคุมไมโครคอนโทรลเลอร์ 
3. มีกิจนิสัยในการแสวงหาความรู้เพิ่มเติม การท างานด้วยความประณีต 

รอบคอบและปลอดภัย 
 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

ด้านความรู้ 
1. สามารถแสดงความรู้เกี่ยวกับงานโปรแกรมอ่านค่าจากพอร์ตแอนาลอกและ

การใช้ PWM ได้อย่างถูกต้อง 
ด้านทักษะ 

2. ปฏิบัติงานโปรแกรมอ่านค่าจากพอร์ตแอนาลอกและการใช้ PWM ได้อย่าง
ถูกต้องตามข้ันตอน 

 

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ
3D 

3. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้
วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและ
คุณลักษณะ3D (ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความ ขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

4. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง และส าเร็จภายในเวลาท่ีก าหนดอย่างมีเหตุและผล
ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ3D  (ความสนใจใฝ่รู้  ความ
รอบรู้  รอบคอบ ระมัดระวัง) 
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   ชื่อเร่ือง           สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 
งานท่ี 6  งานโปรแกรม
รับสวติช์ทางพอร์ตแอนา
ลอก 

 

 

 

 

 

 
 
 

สมรรถนะ  
1. เข้าใจโครงสร้างการท างานชุดค าส่ังและการเขียนโปรแกรม

ไมโครคอนโทรลเลอร์ 
2. มีทักษะการใช้ชุดค าส่ัง และการเยนโปรแกรมควบคุมไมโครคอนโทรลเลอร์ 
3. มีกิจนิสัยในการแสวงหาความรู้เพิ่มเติม การท างานด้วยความประณีต 

รอบคอบและปลอดภัย 
 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

ด้านความรู้ 
1. สามารถแสดงความรู้เกี่ยวกับงานโปรแกรมรับสวติช์ทางพอร์ตแอนาลอกได้

อย่างถูกต้อง 
ด้านทักษะ 

2. ปฏิบัติงานโปรแกรมรับสวติช์ทางพอร์ตแอนาลอกได้อย่างถูกต้องตามข้ันตอน 
 

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ
3D 

3. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้
วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและ
คุณลักษณะ3D (ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความ ขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

4. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง และส าเร็จภายในเวลาท่ีก าหนดอย่างมีเหตุและผล
ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ3D  (ความสนใจใฝ่รู้  ความ
รอบรู้  รอบคอบ ระมัดระวัง) 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 8 

   ชื่อเร่ือง           สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

งานท่ี 7  งานโปรแกรมการ
วัดแสงสว่างด้วย LDR  

 

 

 

 

 
 
 

สมรรถนะ  
1. เข้าใจโครงสร้างการท างานชุดค าส่ังและการเขียนโปรแกรม

ไมโครคอนโทรลเลอร์ 
2. มีทักษะการใช้ชุดค าส่ัง และการเยนโปรแกรมควบคุมไมโครคอนโทรลเลอร์ 
3. มีกิจนิสัยในการแสวงหาความรู้เพิ่มเติม การท างานด้วยความประณีต 

รอบคอบและปลอดภัย 
 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

ด้านความรู้ 
1. สามารถแสดงความรู้เกี่ยวกับงานโปรแกรมการวัดแสงสว่างด้วย LDR ได้

อย่างถูกต้อง 
ด้านทักษะ 

2. ปฏิบัติงานโปรแกรมการวัดแสงสว่างด้วย LDR ได้อย่างถูกต้องตามข้ันตอน 
 

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ
3D 

3. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้
วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและ
คุณลักษณะ3D (ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความ ขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

4. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง และส าเร็จภายในเวลาท่ีก าหนดอย่างมีเหตุและผล
ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ3D  (ความสนใจใฝ่รู้  ความ
รอบรู้  รอบคอบ ระมัดระวัง) 
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   ชื่อเร่ือง           สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

งานท่ี 8  งานโปรแกรมควม
คุมดีซีมอเตอร์ 

 

 

 

 

 
 
 

สมรรถนะ  
1. เข้าใจโครงสร้างการท างานชุดค าส่ังและการเขียนโปรแกรม

ไมโครคอนโทรลเลอร์ 
2. มีทักษะการใช้ชุดค าส่ัง และการเยนโปรแกรมควบคุมไมโครคอนโทรลเลอร์ 
3. มีกิจนิสัยในการแสวงหาความรู้เพิ่มเติม การท างานด้วยความประณีต 

รอบคอบและปลอดภัย 
 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

ด้านความรู้ 
1. สามารถแสดงความรู้เกี่ยวกับงานโปรแกรมควมคุมดีซีมอเตอร์ได้อย่างถูกต้อง 

ด้านทักษะ 

2. ปฏิบัติงานโปรแกรมควมคุมดีซีมอเตอร์ได้อย่างถูกต้องตามข้ันตอน 
 

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ
3D 

3. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้
วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและ
คุณลักษณะ3D (ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความ ขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

4. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง และส าเร็จภายในเวลาท่ีก าหนดอย่างมีเหตุและผล
ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ3D  (ความสนใจใฝ่รู้  ความ
รอบรู้  รอบคอบ ระมัดระวัง) 
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   ชื่อเร่ือง           สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

งานท่ี 9 งานโปรแกรมควม
คุมสเตป็เปอร์มอเตอร์ 

 

 

 

 

 
 
 

สมรรถนะ  
1. เข้าใจโครงสร้างการท างานชุดค าส่ังและการเขียนโปรแกรม

ไมโครคอนโทรลเลอร์ 
2. มีทักษะการใช้ชุดค าส่ัง และการเยนโปรแกรมควบคุมไมโครคอนโทรลเลอร์ 
3. มีกิจนิสัยในการแสวงหาความรู้เพิ่มเติม การท างานด้วยความประณีต 

รอบคอบและปลอดภัย 
 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

ด้านความรู้ 
1. สามารถแสดงความรู้เกี่ยวกับงานโปรแกรมควมคุมสเตป็เปอร์มอเตอร์ได้อย่าง

ถูกต้อง 
ด้านทักษะ 

2. ปฏิบัติงานโปรแกรมควมคุมสเตป็เปอร์มอเตอร์ได้อย่างถูกต้องตามข้ันตอน 
 

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ
3D 

3. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้
วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและ
คุณลักษณะ3D (ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความ ขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

4. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง และส าเร็จภายในเวลาท่ีก าหนดอย่างมีเหตุและผล
ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ3D  (ความสนใจใฝ่รู้  ความ
รอบรู้  รอบคอบ ระมัดระวัง) 
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   ชื่อเร่ือง           สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

งานท่ี 10 งานโปรแกรม
ควมคุมเซอร์โวมอเตอร์ 

 

 

 

 

 
 
 

สมรรถนะ  
1. เข้าใจโครงสร้างการท างานชุดค าส่ังและการเขียนโปรแกรม

ไมโครคอนโทรลเลอร์ 
2. มีทักษะการใช้ชุดค าส่ัง และการเยนโปรแกรมควบคุมไมโครคอนโทรลเลอร์ 
3. มีกิจนิสัยในการแสวงหาความรู้เพิ่มเติม การท างานด้วยความประณีต 

รอบคอบและปลอดภัย 
 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

ด้านความรู้ 
1. สามารถแสดงความรู้เกี่ยวกับงานโปรแกรมควมคุมเซอร์โวมอเตอร์ได้อย่าง

ถูกต้อง 
ด้านทักษะ 

2. ปฏิบัติงานโปรแกรมควมคุมเซอร์โวมอเตอร์ได้อย่างถูกต้องตามข้ันตอน 
 

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ
3D 

3. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้
วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและ
คุณลักษณะ3D (ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความ ขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

4. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง และส าเร็จภายในเวลาท่ีก าหนดอย่างมีเหตุและผล
ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ3D  (ความสนใจใฝ่รู้  ความ
รอบรู้  รอบคอบ ระมัดระวัง) 
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   ชื่อเร่ือง           สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

งานท่ี 11 งานโปรแกรมใช้
งานไอซวีัดอุณหภูมิ 
DS18B20 

 

 

 

 

 
 
 

สมรรถนะ  
1. เข้าใจโครงสร้างการท างานชุดค าส่ังและการเขียนโปรแกรม

ไมโครคอนโทรลเลอร์ 
2. มีทักษะการใช้ชุดค าส่ัง และการเยนโปรแกรมควบคุมไมโครคอนโทรลเลอร์ 
3. มีกิจนิสัยในการแสวงหาความรู้เพิ่มเติม การท างานด้วยความประณีต 

รอบคอบและปลอดภัย 
 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

ด้านความรู้ 
1. สามารถแสดงความรู้เกี่ยวกับงานโปรแกรมใช้งานไอซีวัดอุณหภูมิ DS18B20

ได้อย่างถูกต้อง 
ด้านทักษะ 

2. ปฏิบัติงานโปรแกรมใช้งานไอซีวัดอุณหภูมิ DS18B20 ได้อย่างถูกต้องตาม
ขั้นตอน 

 

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ
3D 

3. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้
วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและ
คุณลักษณะ3D (ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความ ขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

4. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง และส าเร็จภายในเวลาท่ีก าหนดอย่างมีเหตุและผล
ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ3D  (ความสนใจใฝ่รู้  ความ
รอบรู้  รอบคอบ ระมัดระวัง) 
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   ชื่อเร่ือง           สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

งานท่ี 12 งานโปรแกรมวัด
อุณหภูมิและความช้ืนด้วย
โมดูล DHT11 

 

 

 

 

 
 
 

สมรรถนะ  
1. เข้าใจโครงสร้างการท างานชุดค าส่ังและการเขียนโปรแกรม

ไมโครคอนโทรลเลอร์ 
2. มีทักษะการใช้ชุดค าส่ัง และการเยนโปรแกรมควบคุมไมโครคอนโทรลเลอร์ 
3. มีกิจนิสัยในการแสวงหาความรู้เพิ่มเติม การท างานด้วยความประณีต 

รอบคอบและปลอดภัย 
 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

ด้านความรู้ 
1. สามารถแสดงความรู้เกี่ยวกับงานโปรแกรมวัดอุณหภูมิและความช้ืนด้วยโมดูล 

DHT11 ได้อย่างถูกต้อง 
ด้านทักษะ 

2. ปฏิบัติงานโปรแกรมวัดอุณหภูมิและความช้ืนด้วยโมดูล DHT11 ได้อย่าง
ถูกต้องตามข้ันตอน 

 

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ
3D 

3. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้
วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและ
คุณลักษณะ3D (ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความ ขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

4. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง และส าเร็จภายในเวลาท่ีก าหนดอย่างมีเหตุและผล
ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ3D  (ความสนใจใฝ่รู้  ความ
รอบรู้  รอบคอบ ระมัดระวัง) 
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   ชื่อเร่ือง           สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

งานท่ี 13 งานโปรแกรมวัด
ระยะด้วยแสงอินฟาเรด 
GP2Y0A21 

 

 

 

 

 
 
 

สมรรถนะ  
1. เข้าใจโครงสร้างการท างานชุดค าส่ังและการเขียนโปรแกรม

ไมโครคอนโทรลเลอร์ 
2. มีทักษะการใช้ชุดค าส่ัง และการเยนโปรแกรมควบคุมไมโครคอนโทรลเลอร์ 
3. มีกิจนิสัยในการแสวงหาความรู้เพิ่มเติม การท างานด้วยความประณีต 

รอบคอบและปลอดภัย 
 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

ด้านความรู้ 
1. สามารถแสดงความรู้เกี่ยวกับงานโปรแกรมวัดระยะด้วยแสงอินฟาเรด 

GP2Y0A21 ได้อย่างถูกต้อง 
ด้านทักษะ 

2. ปฏิบัติงานโปรแกรมวัดระยะด้วยแสงอินฟาเรด GP2Y0A21 ได้อย่างถูกต้อง
ตามข้ันตอน 

 

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ
3D 

3. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้
วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและ
คุณลักษณะ3D (ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความ ขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

4. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง และส าเร็จภายในเวลาท่ีก าหนดอย่างมีเหตุและผล
ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ3D  (ความสนใจใฝ่รู้  ความ
รอบรู้  รอบคอบ ระมัดระวัง) 
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   ชื่อเร่ือง           สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

งานท่ี 14 งานโปรแกรมวัด
ระยะด้วยโมดูลอัลตร้าโซนิค   

 

 

 

 

 
 
 

สมรรถนะ  
1. เข้าใจโครงสร้างการท างานชุดค าส่ังและการเขียนโปรแกรม

ไมโครคอนโทรลเลอร์ 
2. มีทักษะการใช้ชุดค าส่ัง และการเยนโปรแกรมควบคุมไมโครคอนโทรลเลอร์ 
3. มีกิจนิสัยในการแสวงหาความรู้เพิ่มเติม การท างานด้วยความประณีต 

รอบคอบและปลอดภัย 
 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

ด้านความรู้ 
1. สามารถแสดงความรู้เกี่ยวกับงานโปรแกรมวัดระยะด้วยโมดูลอัลตร้าโซนิค  

ได้อย่างถูกต้อง 
ด้านทักษะ 

2. ปฏิบัติงานโปรแกรมวัดระยะด้วยโมดูลอัลตร้าโซนิคได้อย่างถูกต้องตาม
ขั้นตอน 

 

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ
3D 

3. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้
วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและ
คุณลักษณะ3D (ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความ ขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

4. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง และส าเร็จภายในเวลาท่ีก าหนดอย่างมีเหตุและผล
ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ3D  (ความสนใจใฝ่รู้  ความ
รอบรู้  รอบคอบ ระมัดระวัง) 
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   ชื่อเร่ือง           สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

งานท่ี 15 งานโปรแกรมใช้
งานอินเตอร์รัพท์ 

 

 

 

 

 
 
 

สมรรถนะ  
1. เข้าใจโครงสร้างการท างานชุดค าส่ังและการเขียนโปรแกรม

ไมโครคอนโทรลเลอร์ 
2. มีทักษะการใช้ชุดค าส่ัง และการเยนโปรแกรมควบคุมไมโครคอนโทรลเลอร์ 
3. มีกิจนิสัยในการแสวงหาความรู้เพิ่มเติม การท างานด้วยความประณีต 

รอบคอบและปลอดภัย 
 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

ด้านความรู้ 
1. สามารถแสดงความรู้เกี่ยวกับงานโปรแกรมใช้งานอินเตอร์รัพท์ได้อย่าง

ถูกต้อง 
ด้านทักษะ 

2. ปฏิบัติงานโปรแกรมใช้งานอินเตอร์รัพท์ได้อย่างถูกต้องตามข้ันตอน 
 

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ
3D 

3. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้
วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและ
คุณลักษณะ3D (ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความ ขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

4. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง และส าเร็จภายในเวลาท่ีก าหนดอย่างมีเหตุและผล
ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ3D  (ความสนใจใฝ่รู้  ความ
รอบรู้  รอบคอบ ระมัดระวัง) 
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   ชื่อเร่ือง           สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

งานท่ี 16 งานโปรแกรม
แสดงผลดว้ยจอ LCD ท่ี
เช่ือมต่อแบบ I2C 

 

 

 

 

 
 
 

สมรรถนะ  
1. เข้าใจโครงสร้างการท างานชุดค าส่ังและการเขียนโปรแกรม

ไมโครคอนโทรลเลอร์ 
2. มีทักษะการใช้ชุดค าส่ัง และการเยนโปรแกรมควบคุมไมโครคอนโทรลเลอร์ 
3. มีกิจนิสัยในการแสวงหาความรู้เพิ่มเติม การท างานด้วยความประณีต 

รอบคอบและปลอดภัย 
 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

ด้านความรู้ 
1. สามารถแสดงความรู้เกี่ยวกับงานโปรแกรมแสดงผลดว้ยจอ LCD ท่ีเช่ือมต่อ

แบบ I2C ได้อย่างถูกต้อง 
ด้านทักษะ 

2. ปฏิบัติงานโปรแกรมแสดงผลดว้ยจอ LCD ท่ีเช่ือมต่อแบบ I2C ได้อย่าง
ถูกต้องตามข้ันตอน 

 

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ
3D 

3. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้
วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและ
คุณลักษณะ3D (ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความ ขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

4. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง และส าเร็จภายในเวลาท่ีก าหนดอย่างมีเหตุและผล
ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ3D  (ความสนใจใฝ่รู้  ความ
รอบรู้  รอบคอบ ระมัดระวัง) 
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   ชื่อเร่ือง           สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

งานท่ี 17 โครงงานระบบ
ควบคุมโรงเรือนอัตโนมัติ 

 

 

 

 

 
 
 

สมรรถนะ  
1. เข้าใจโครงสร้างการท างานชุดค าส่ังและการเขียนโปรแกรม

ไมโครคอนโทรลเลอร์ 
2. มีทักษะการใช้ชุดค าส่ัง และการเยนโปรแกรมควบคุมไมโครคอนโทรลเลอร์ 
3. มีกิจนิสัยในการแสวงหาความรู้เพิ่มเติม การท างานด้วยความประณีต 

รอบคอบและปลอดภัย 
 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

ด้านความรู้ 
1. สามารถแสดงความรู้เกี่ยวกับโครงงานระบบควบคุมโรงเรือนอัตโนมัติได้อย่าง

ถูกต้อง 
ด้านทักษะ 

2. ปฏิบัติโครงงานระบบควบคุมโรงเรือนอัตโนมัติได้อย่างถูกต้องตามข้ันตอน 
 

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ
3D 

3. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้
วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและ
คุณลักษณะ3D (ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความ ขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

4. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง และส าเร็จภายในเวลาท่ีก าหนดอย่างมีเหตุและผล
ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ3D  (ความสนใจใฝ่รู้  ความ
รอบรู้  รอบคอบ ระมัดระวัง) 
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   ชื่อเร่ือง           สมรรถนะและจุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

งานท่ี 18 โครงงานระบบ
ป้องกันและบรรเทาสา
ธารณภัยเบื้องต้น 

 

 

 

 

 
 
 

สมรรถนะ  
1. เข้าใจโครงสร้างการท างานชุดค าส่ังและการเขียนโปรแกรม

ไมโครคอนโทรลเลอร์ 
2. มีทักษะการใช้ชุดค าส่ัง และการเยนโปรแกรมควบคุมไมโครคอนโทรลเลอร์ 
3. มีกิจนิสัยในการแสวงหาความรู้เพิ่มเติม การท างานด้วยความประณีต 

รอบคอบและปลอดภัย 
 

จุดประสงค์เชิงพฤติกรรม 

ด้านความรู้ 
1. สามารถแสดงความรู้เกี่ยวกับโครงงานระบบป้องกันและบรรเทาสาธารณภัย

เบ้ืองต้นได้อย่างถูกต้อง 
ด้านทักษะ 

2. ปฏิบัติโครงงานระบบป้องกันและบรรเทาสาธารณภัยเบื้องต้นได้อย่างถูกต้อง
ตามข้ันตอน 

 

ด้านคุณธรรม จริยธรรม/บูรณาการปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ
3D 

3. เตรียมความพร้อมด้านวัสดุ อุปกรณ์สอดคล้องกับงาน ได้อย่างถูกต้องและใช้
วัสดุอุปกรณ์อย่างคุ้มค่า ประหยัด ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและ
คุณลักษณะ3D (ความรับผิดชอบ ความประหยัด ความ ขยัน ความอดทน  แบ่งปัน) 

4. ปฏิบัติงานได้อย่างถูกต้อง และส าเร็จภายในเวลาท่ีก าหนดอย่างมีเหตุและผล
ตามหลักปรัชญาของเศรษฐกิจพอเพียงและคุณลักษณะ3D  (ความสนใจใฝ่รู้  ความ
รอบรู้  รอบคอบ ระมัดระวัง) 
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หน่วยการสอน/การเรียนรู ้

รหัสวิชา 2105-2105  วิชา ไมโครคอนโทรลเลอร ์
คาบ/สัปดาห์....4....ช่ัวโมง รวม.....72…ช่ัวโมง 

 

หน่วยที่ ชื่อหน่วย 
จ านวนชั่วโมง 

ทฤษฎี ปฏิบัติ 
1 งานการทดสอบบอร์ดไมโครคอนโทรลเลอร์เบ้ืองต้น  1 3 
2 งานโปรแกรมส่ือสารทางพอร์ตอนุกรม  1 3 
3 งานโปรแกรมใช้งานพอร์ตท าหน้าท่ีเอาท์พุทพอร์ตเบ้ืองต้น  1 3 
4 งานโปรแกรมรับค่าจากพอร์ตดิจิตอล 1 3 
5 งานโปรแกรมอ่านค่าจากพอร์ตแอนาลอกและการใช้ PWM  1 3 
6 งานโปรแกรมรับสวติช์ทางพอร์ตแอนาลอก  1 3 
7 งานโปรแกรมการวัดแสงสว่างด้วย LDR 1 3 
8 งานโปรแกรมควมคุมดีซีมอเตอร์ 1 3 
9 งานโปรแกรมควมคุมสเตป็เปอร์มอเตอร์ 1 3 
10 งานโปรแกรมควมคุมเซอร์โวมอเตอร ์ 1 3 
11 งานโปรแกรมใช้งานไอซวีัดอุณหภูมิ DS18B20 1 3 
12 งานโปรแกรมวัดอุณหภูมิและความช้ืนด้วยโมดูล DHT11 1 3 
13 งานโปรแกรมวัดระยะด้วยแสงอินฟาเรด GP2Y0A21 1 3 
14 งานโปรแกรมวัดระยะด้วยโมดูลอัลตร้าโซนิค   1 3 
15 งานโปรแกรมใช้งานอินเตอร์รัพท์ 1 3 
16 งานโปรแกรมแสดงผลดว้ยจอ LCD ท่ีเช่ือมต่อแบบ I2C 1 3 
17 โครงงานระบบควบคุมโรงเรือนอัตโนมัติ 1 3 
18 โครงงานระบบป้องกันและบรรเทาสาธารณภัยเบื้องต้น 1 3 

รวมทฤษฎี/ปฏิบัติ 18 54 
รวมทั้งสิ้น 72 

 
 
 


