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โครงการสอน 
รหัสวิชา 3105-2007  วิชา ไมโครคอนโทรลเลอร์ (Microcontroller)  1-2-2 
1. จุดประสงค์รายวิชา เพื่อให ้

1. เข้าใจโครงสร้างและหลักการท างานของไมโครคอนโทรลเลอร์ การใช้ชุดค าส่ัง การ
ประยุกต์ใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์กับงานอื่น ๆ 

2. สามารถเขียนโปรแกรมควบคุม วิเคราะห์และทดสอบระบบการท างาน ประยุกต์
ไมโครคอนโทรลเลอร์กับงานอื่นๆ 

3. มีกิจนิสัยในการท างานด้วยความประณีต รอบคอบและปลอดภัย ตระหนักถึงคุณภาพ
ของงานและมีจริยธรรมในงานอาชีพ 

2. สมรรถนะรายวิชา 
1. แสดงความรู้เกี่ยวกับวงจรใช้งานไมโครคอนโทรลเลอร์ 
2. ออกแบบระบบควบคุมท่ีใช้ไมโครคอนโทรลเลอร์ 
3. ประกอบและติดต้ัง อุปกรณ์วงจรไมโครคอนโทรลเลอร์ 
4. เขียนโปรแกรมควบคุมไมโครคอนโทรลเลอร์ 
5. ทดสอบและบ ารุงรักษา อุปกรณ์ วงจรไมโครคอนโทรลเลอร์ 

3. ค าอธิบายรายวิชา 
 ศึกษาเกี่ยวกับโครงสร้างสถาปัตยกรรมของไมโครคอนโทรลเลอร์ ลักษณะสัญญาณและ
กระบวนการท างาน การรับ-ส่งข้อมูลกับอุปกรณ์เช่ือมต่อภายนอก ชุดค าส่ังและการเขียนโปรแกรม 
การ วั ดและทดสอบว งจร ใ ช้ ง านของ ไม โครคอนโทรลเลอร์  ก ารประยุ ก ต์ ใ ช้ ง านของ
ไมโครคอนโทรลเลอร์ 

ปฏิบัติเกี่ยวกับงานโปรแกรม Proteus และ Arduino IDE เบื้องต้น งานโปรแกรมการเช่ือง
ต่อเอาร์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ งานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาแสดงผลท่ี LED 7-
Segment งานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่างๆ งานโปรแกรมรับค่า 
Push Switch มาควบคุม LED แบบต่างๆ งานโปรแกรมรับค่า Keypad มาแสดงผลท่ี LED 7-
Segment งานโปรแกรมควบคุม Buzzer งานโปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypad งาน
โปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD  งานโปรแกรมการเช่ืองต่อกับ 
LDR แสดงผลด้วย LCD งานโปรแกรมเช่ืองต่อโมดูลวัดระยะทางด้วยแสงอินฟาเรด GP2Y0A21งาน
โปรแกรมเช่ืองต่อโมดูลวัดระยะทางด้วยอัลตร้าโชนิก HC-SR04 งานโปรแกรมควบคุม LED ด้วย 
Serial Communication งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิด้วย DS18B20 งานโปรแกรมการอ่านค่า
อุณหภูมิและค่าความช้ืนจาก DHT11 งานการเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์  งานควบคุม
เครื่องใช้ไฟฟ้าขนาดใหญ่ด้วยรีเลย์แสดงผลด้วย LCD งานโปรแกรม Smart Farm system  เบ้ืองต้น 

 



 

 

4. ผลารวิเคราะห์เนื้อหารายวิชา (Content  analysis X) 

หน่วยการสอน/การเรียนรู ้
วิชาไมโครคอนโทรลเลอร์ (Microcontroller)  

หน่วยที่ ชื่อหน่วย ทฤษฎี 
จ านวนชั่วโมง 

ทฤษฎี ปฏิบัติ 

1 งานโปรแกรม Proteus และ Arduino IDE เบ้ืองต้น 1 2 

2 งานโปรแกรมการเช่ือมต่อเอาร์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ 1 2 

3 งานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาแสดงผลท่ี LED 7-Segment 1 2 

4 งานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่างๆ 1 2 

5 งานโปรแกรมรับค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่างๆ 1 2 

6 งานโปรแกรมรับค่า Keypad มาแสดงผลท่ี LED 7-Segment 1 2 

7 งานโปรแกรมควบคุม Buzzer 1 2 

8 งานโปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypad 1 2 

9 งานโปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD  1 2 

10 งานโปรแกรมการเช่ืองต่อกับ LDR แสดงผลด้วย LCD 1 2 

11 งานโปรแกรมเช่ืองต่อโมดูลวัดระยะทางด้วยแสงอินฟาเรด GP2Y0A21 1 2 

12 งานโปรแกรมเช่ืองต่อโมดูลวัดระยะทางด้วยอัลตร้าโชนิก HC-SR04 1 2 

13 งานโปรแกรมการเช่ือมต่อกับ PIR Sensor 1 2 

14 งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิด้วย DS18B20  1 2 

15 งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่าควมาช้ืนจาก DHT11 1 2 

16 งานการเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์ 1 2 

17 งานควบคุมเครื่องใช้ไฟฟ้าขนาดใหญ่ด้วยรีเลย์แสดงผลด้วย LCD 1 2 

18 งานโปรแกรม Smart Farm system  เบ้ืองต้น 1 2 

รวมทฤษฎี/ปฏิบัติ 18 36 

รวมท้ังส้ิน 54 
 
 
 

 

5. วิธีการสอน / รูปแบบการสอน 
5.1 บรรยาย  แจ้งจุดประสงค์การ

เรียนรู ้
5.2 ยกตัวอย่าง สาธิต 
5.3 ทดลอง เชิงปฏิบัติ 

5.4 ถาม-ตอบ 
5.5 กิจกรรมกลุ่ม 
5.6 ศึกษาด้วยตนเอง 
5.7 โครงงาน 

 



 

 

6. สื่อการเรียนการสอน 
6.1  กระดานขาว 
6.2 ใบความรู้ 
6.3 ใบแบบฝึกหัด 
6.4 ใบงาน  

6.5 E-learning 
6.6 ส่ือการสอนของจริง 
6.7 โปรแกรมจ าลอง 

7. โครงการวัดและประเมินผล 
สัปดาห์

ท่ี 
เร่ือง วิธีการวัดผล 

คะแนน 
10/20 

1 งานโปรแกรม Proteus และ Arduino IDE เบ้ืองต้น แบบฝึกหัด/สอบ/ใบงาน 10/20 
2 งานโปรแกรมการเช่ือมต่อเอาร์พุตด้วย LED แบบต่าง ๆ แบบฝึกหัด/สอบ/ใบงาน 10/20 
3 งานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาแสดงผลที่ LED 7-Segment แบบฝึกหัด/สอบ/ใบงาน 10/20 
4 งานโปรแกรมรับค่า Analog INPUT มาควบคุม LED แบบต่างๆ แบบฝึกหัด/สอบ/ใบงาน 10/20 
5 งานโปรแกรมรับค่า Push Switch มาควบคุม LED แบบต่างๆ แบบฝึกหัด/สอบ/ใบงาน 10/20 
6 งานโปรแกรมรับค่า Keypad มาแสดงผลท่ี LED 7-Segment แบบฝึกหัด/สอบ/ใบงาน 10/20 
7 งานโปรแกรมควบคุม Buzzer แบบฝึกหัด/สอบ/ใบงาน 10/20 
8 งานโปรแกรมควบคุม Buzzer ร่วมกับ Keypad แบบฝึกหัด/สอบ/ใบงาน 10/20 
9 งานโปรแกรมรับค่าจากอุปกรณ์ INPUT แบบต่าง ๆ แสดงผลด้วย LCD  แบบฝึกหัด/สอบ/ใบงาน 10/20 
10 งานโปรแกรมการเช่ืองต่อกับ LDR แสดงผลด้วย LCD แบบฝึกหัด/สอบ/ใบงาน 10/20 
11 งานโปรแกรมเชื่องต่อโมดูลวัดระยะทางด้วยแสงอินฟาเรด GP2Y0A21 แบบฝึกหัด/สอบ/ใบงาน 10/20 
12 งานโปรแกรมเชื่องต่อโมดูลวัดระยะทางด้วยอัลตร้าโชนิก HC-SR04 แบบฝึกหัด/สอบ/ใบงาน 10/20 
13 งานโปรแกรมการเช่ือมต่อกับ PIR Sensor แบบฝึกหัด/สอบ/ใบงาน 10/20 
14 งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิด้วย DS18B20  แบบฝึกหัด/สอบ/ใบงาน 10/20 
15 งานโปรแกรมการอ่านค่าอุณหภูมิและค่าควมาช้ืนจาก DHT11 แบบฝึกหัด/สอบ/ใบงาน 10/20 
16 งานการเขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์ แบบฝึกหัด/สอบ/ใบงาน 10/20 
17 งานควบคุมเครื่องใช้ไฟฟ้าขนาดใหญ่ด้วยรีเลย์แสดงผลด้วย LCD แบบฝึกหัด/สอบ/ใบงาน 10/20 
18 งานโปรแกรม Smart Farm system  เบ้ืองต้น แบบฝึกหัด/สอบ/ใบงาน 10/20 

ผลรวมคะแนนเก็บระหว่างภาค 180/360 30/40 
รวมคะแนนระหว่างภาค 70 

สอบปลายภาค 10 
จิตพิสัย 20 

รวม 100 
 
 



 

 

8.  การวัดผล 
รายการ คะแนน (ร้อยละ) หมายเหตุ 

7.1 การทดสอบวัดความรู้เกี่ยวกับเนื้อหาวิชา
ภาคทฤษฎีและปฏิบัติ 

7.1.1 ระหว่างเรียน 
7.1.2 กลางภาคเรียน 
7.1.3 ปลายภาคเรียน 

80 
 

(70) 
(- ) 

(10 ) 

แบบฝึกหัด 
แบบทดสอบ 

ใบงานการทดลอง 

7.2 สังเกตเกี่ยวกับคุณธรรม   จริยธรรม 
7.2.1 ความรับผิดชอบ 
7.2.2 ความประหยัดอดออม 
7.2.3 ความสนใจใฝ่รู้ 
7.2.4 ความซื่อสัตย์สุจริต 
7.2.5 ความคิดริเริ่มสร้างสรรค์ 
7.2.6 ความรักสามัคคี 
7.2.7 มีวินัยในตนเอง 
7.2.8 มนุษยสัมพันธ ์
7.2.9 ความกตัญญูกตเวที 
7.2.10 ความเช่ือมั่นในตนเอง 

20 
(2) 
(2) 
(2) 
(2) 
(2) 
(2) 
(2) 
(2) 
(2) 
(2) 

 

รวม 100  
 
การประเมินผล (หลักสูตรประกาศนียบัตรวิชาชีพช้ันสูง พ.ศ. 2557) 
ประเมินผลแบบอิงเกณฑ์ 
 คะแนน  85-100   ระดับผลการเรียน   4 
 คะแนน  75-79   ระดับผลการเรียน   3.5 
 คะแนน  70-74   ระดับผลการเรียน   3 
 คะแนน  65-69   ระดับผลการเรียน   2.5 

คะแนน  60-64   ระดับผลการเรียน   2 
คะแนน  55 –59   ระดับผลการเรียน   1.5 
คะแนน  50-54   ระดับผลการเรียน   1 
คะแนน  0-49   ระดับผลการเรียน   0 
 
 
 



 

 

9. เอกสารอ้างอิง 
1. อ.สมบูรณ์  เนียมกล่ า  ,  คู่มือใบงาน PIC BASIC PRO 
2. ทีมงานสมาร์ทเลิร์นนิ่ง. (2553). เรียนรู้ไมโครคอนโทรลเลอร์ PIC ด้วยภาษา BASIC. 

กรุงเทพมหานคร : สมาร์ทเลิร์นนิ่ง 
3. วัชรินทร์ เคารพ, เรียนรู้และเข้าใจไมโครคอนโทรลเลอร์ PIC ด้วยภาษาเบสิก, ส านักพิมพ ์

บริษัท อีทีที จ ากัด, 2547  
4. วัชรินทร์ เคารพ, เรียนรู้และเข้าใจสถาปัตยกรรมไมโครคอนโทรลเลอร์PIC16F877, 

ส านักพิมพ์ บริษัท อีทีที จ ากัด, 2547 
5. เดชฤทธิ์ มณีธรรม, ส าเริง เต็มราม, คัมภีร์ไมโครคอนโทรลเลอร์ PIC, ส านักพิมพ ์เคทีพี, 

2548  
6. วรพจน ์กรแก้ววฒันกุล, ชัยวัฒน ์ล้ิมพรจิตรวิไล, ปฏิบัติการไมโครคอนโทรลเลอร์ MCS-51 

ฉบับ P89C51RD2, บริษัทอินโนเวตีฟ เอ็กเพอริเมนต์ จ ากัด 
7. อรรถพล บุญยะโภคา, วรพจน์ กรแก้ววัฒนกุล, ชัยวัฒน ์ล้ิมพรจิตรวิไล, เรียนรู้และ

ปฏิบัติการเช่ือมต่อคอมพิวเตอร์กับอุปกรณ์ภายนอกผ่านพอร์ทอนุกรม, บริษัทอินโนเวตีฟ 
เอ็กเพอริเมนต์ จ ากัด  

8. อุกฤษฏ ์ตันทสุทธานนท์ และทีมงาน, การเขียนโปรแกรมไมโครคอนโทรลเลอร์ PSoC ด้วย
ภาษาซี, ไมโครรีเชิส์ธ เทคโนโลยี  

9. อภิชาต ภู่พลับ, เริ่มต้นเขียนโปรแกรมติดต่อและควบคุมฮาร์ดแวร์ด้วย Visual Basic, อินโฟ
เพรส, 2546  

10. เดชฤทธิ์  มณีธรรม. คัมภีร์การใช้งาน ไมโครคอนโทรลเลอร์ Arduino.  กรุงเทพฯ : ซีเอ็ด
ยูเคช่ัน, 2560. 

11. ประภาส สุวรรณเพชร. เรียนรู้และลองเล่น Arduino เบื้องต้น. (เอกสารประกอบการสอน). 
ชัยภูมิ: วิทยาลัยเทคนิคชัยภูมิ. 

12. เว็ปไซต์อ้างอิง 
13. “งานท่ีมอบหมาย ไมโครคอนโทรลเลอร์.”  2561.  [ระบบ

ออนไลน์].  แหล่งท่ีมา www.praphas.com 
14. “618353 ปฏิบัติการไมโครโปรเซสเซอร์และการเชื่อมต่อ.” 2560. [ระบบ

ออนไลน์].  แหล่งท่ีมา  https://sites.google.com/site/618353/ls 
 

http://www.praphas.com/
https://sites.google.com/site/618353/ls

