
 

หลักสูตร  ประกาศนียบัตรวิชาชีพ ค าอธิบาย 
รายวิชา 

หน้าท่ี 
1 รหัสวิชา  2105-2121 

ชื่อวิชา   หุน่ยนต์เบ้ืองต้น แผ่นท่ี :  
 
 จุดประสงค์รายวิชา  เพื่อให้ 

1. เข้าใจหลักการท างานของหุ่นยนต์เบ้ืองต้น 
2. มีทักษะในการประกอบ ทดสอบ ควบคุมการท างานของหุ่นยนต์เบ้ืองต้น 
3. มีเจตคติและกิจนิสัยท่ีดีในการท างานด้วยความรับผิดชอบรอบคอบปลอดภัย 

สมรรถนะรายวิชา 

1. แสดงความรู้เกี่ยวกับหลักการท างานของหุ่นยนต์เบ้ืองต้น 
2. ออกแบบและประกอบหุ่นยนต์ขนาดเล็ก 
3. เขียนและทดสอบโปรแกรมการควบคุมหุ่นยนต์ขนาดเล็ก 

  ค าอธิบายรายวิชา  

                ศึกษาและปฏิบัติเกี่ยวกับโครงสร้าง หลักการท างาน วงจรควบคุม ประกอบหุ่นยนต์ขนาดเล็กแบบ
ควบคุมด้วยมือและแบบอัตโนมัติโดยใช้อุปกรณ์ไฟฟ้า-อิเล็กทรอนิกส์ ทดสอบการท างานของวงจรโดยใช้โปรแกรม
จ าลอง และการเขียนโปรแกรมควบคุมการท างานของหุ่นยนต์เบ้ืองต้น 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 


