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ค าชี้แจง ให้ผู้เรียนทุกคนท าการทดลองตามใบงานการทดลองที่ 16 เรื่องงานการเขียนโปรแกรมควบคุม
มอเตอร์ตามข้ันตอนการปฏิบัติงาน 
 

วัตถุประสงค์ เพ่ือให้นักศึกษาสามารถ 
1. อธิบายหลักการท างานวงจรโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ ได้อย่างถูกต้อง 
2. ออกแบบและจ าลองการท างานวงจรควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ ด้วยโปรแกรม Proteus ได้

อย่างถูกต้อง 
3. ประกอบและติดตั้งวงจรควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ ได้อย่างถูกต้อง 
4. เขียนโปรแกรมควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ ได้อย่างถูกต้อง 
5. ทดสอบและบ ารุงรักษา อุปกรณ์ การควบคุมมอเตอร์แบบต่าง ๆ ได้อย่างถูกต้อง 

 

เครื่องมือและอุปกรณ์ 
1. โปรแกรม Arduino IDE 1.8.4 หรือสูงกว่า   1 โปรแกรม 
2. โปรแกรม Proteus 8 Professional   1 โปรแกรม 
3. สาย USB ส าหรับ Arduino Uno R3   1 เส้น 
4. ชุดทดลอง Arduino Uno R3 พร้อมสายต่อวงจร  1 ชุด 
5. เครื่องคอมพิวเตอร์แบบพกพา    1 เครื่อง 
6. แผงต่อวงจร      1 ตัว 

 

ข้อห้ามและข้อควรระวัง 
1. ไม่เล่นและหยอกล้อกันในเวลาปฏิบัติงาน 
2. ควรระวังไม่วางบอร์ด Arduino Uno R3 หรือชีลต่างๆ บนโต๊ะโลหะหรือที่วางที่เป็นโลหะเพราะ

อาจเกิด การลัดวงจรของภาคจ่ายไฟได้ 
3. ไม่ควรต่อสายต่อวงจรในบอร์ด Arduino Uno R3 ทิ้งไว้ ควรถอดสายต่อวงจรออกให้หมด 

เพราะผลการทดลองอาจเกิดการผิดพลาดไม่เป็นไปตามทฤษฎีได้ 
4. ไม่ควรถอดสายสายโหลด USB เข้าออกตลอดเวลา เพราะอาจท าให้ภาคจ่ายไฟของบอร์ด 

Arduino Uno R3 เสียหายได้ 
5. ควรระวังเครื่องมือและอุปกรณ์เสียหายจากการปฏิบัติงานไม่ถูกต้องตามข้ันตอนและไม่ปลอดภัย 
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ล าดับขั้นการทดลลอง 
ตอนที่ 1 การควบคุม Stepper Motor ด้วย Keypad 

1. เปิดโปรแกรม Proteus 8 Professional 
2. ออกแบบวงจรการควบคุม Stepper Motor ด้วย Keypad โดยใชบอรด  Arduino UNO R3 

แสดงดังรูปที่ 16.1 ด้วยโปรแกรม Proteus 8 Professional  
 

 
 

รูปที่ 16.1 แสดงการออกแบบวงจรการควบคุม Stepper Motor ด้วย Keypad 

3. บันทึกไฟล์ชื่อ LAB16-1 
4. เปิดโปรแกรม  Arduino IDE จากนั้นพิมพ์โค้ดโปรแกรมรับคาจาก DHT11 มาแสดงที่ LED 7-
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5. บันทึกไฟล์โค้ด ชื่อ LAB16_1.ino 

6. ท าการ Compile โค้ด  LAB16_1.ino 

7. น าไฟล 6_1.ino.HEX มาใช้กับโปรแกรม Proteus 8 Professional  
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8. จากนั้นใหกดปุม Play เพ่ือเริ่มตนการจ าลองการท างาน  
9. สังเกตและบันทึกผลการทดลอง 

................................................................................................................................. ....................... 

........................................................................................................... ............................................. 

............................................................................................................................. ........................... 

......................................................... ...............................................................................................  

............................................................................................................................. ........................... 
10. ประกอบวงจรการควบคุม Stepper Motor ด้วย Keypad โดยใช้บอรด Arduino UNO R3 

ตามรูปที่ 16.2 

 
 

รูปที่ 16.2 แสดงวงจรการควบคุม Stepper Motor ด้วย Keypad 
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11. Upload โปรแกรม LAB16_1.ino ลงบอรด Arduino UNO R3  
12. สังเกตและบันทึกผลการทดลอง 

............................................................................................................................. ........................... 

............................................................................ ............................................................................ 

............................................................................................................................. ........................... 

....................................................................................................................................................... . 
ตอนที่ 2 การควบคุม Servo Motor ด้วยตัวต้านทานปรับค่าได้ 

13. ออกแบบวงจรการควบคุม Servo Motor ด้วยตัวต้านทานปรับค่าได ้โดยใชบอรด  Arduino 
UNO R3 แสดงดังรูปที่ 16.3 ด้วยโปรแกรม Proteus 8 Professional  

 
 

รูปที่ 16.3 แสดงการออกแบบวงจรควบคุม Servo Motor ด้วยตัวต้านทานปรับค่าได้ 
 

14. บันทึกไฟล์ชื่อ LAB16-2 
15. เปิดโปรแกรม  Arduino IDE จากนั้นพิมพ์โค้ดโปรแกรมรับค่าจากตัวต้านทานปรับค่าได้มา

ควบคุม Servo Motor 
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16. บันทึกไฟล์โค้ด ชื่อ LAB16_2.ino 

17. ท าการ Compile โค้ด  LAB16_2.ino 

18. น าไฟล 6_2.ino.HEX มาใช้กับโปรแกรม Proteus 7 Professional  
19. จากนั้นใหกดปุม Play เพ่ือเริ่มตนการจ าลองการท างาน  
20. สังเกตและบันทึกผลการทดลอง 

..................................................................................................................................... ................... 

............................................................................................................... ......................................... 

............................................................................................................................. ........................... 

............................................................. ...........................................................................................  

............................................................. ...........................................................................................  

............................................................. ...........................................................................................  
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21. ประกอบวงจรควบคุม Servo Motor ด้วยตัวต้านทานปรับค่าได้ โดยใช้บอรด Arduino UNO 
R3 ตามรูปที่ 16.4 

 
 

รูปที่ 16.4 แสดงวงจรควบคุม Servo Motor ด้วยตัวต้านทานปรับค่าได้ 
 

22. Upload โปรแกรม LAB16_2.ino ลงบอรด Arduino UNO R3  
23. สังเกตและบันทึกผลการทดลอง 

............................................................................................................................. ........................... 

........................................................................................................................................ ................ 

.................................................................................................................. ...................................... 

............................................................................................................................. ........................... 

............................................................................................................................. ........................... 

............................................................................................................................. ........................... 
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ตอนที่ 3 การควบคุม DC Motor ด้วยการกด Pushbutton 
24. ออกแบบวงจรควบคุม DC Motor ด้วยการกด Pushbutton โดยใชบอรด  Arduino UNO R3 

แสดงดังรูปที่ 16.5 ด้วยโปรแกรม Proteus 8 Professional  

 
 

รูปที่ 16.5 แสดงการออกแบบวงจรควบคุม DC Motor ด้วยการกด Pushbutton 
 

25. บันทึกไฟล์ชื่อ LAB16-3 
26. เปิดโปรแกรม  Arduino IDE จากนั้นพิมพ์โค้ดโปรแกรมควบคุม DC Motor ด้วยการกด 

Pushbutton 
 

27. บันทึกไฟล์โค้ด ชื่อ LAB16_3.ino 

28. ท าการ Compile โค้ด  LAB16_3.ino 

29. น าไฟล 6_3.ino.HEX มาใช้กับโปรแกรม Proteus 7 Professional  
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30. จากนั้นใหกดปุม Play เพ่ือเริ่มตนการจ าลองการท างาน  
31. สังเกตและบันทึกผลการทดลอง 

..................................................................................................................................... ................... 

............................................................................................................... ......................................... 

............................................................................................................................. ........................... 

............................................................. ...........................................................................................  

............................................................. ...........................................................................................  

............................................................. ...........................................................................................  
 

32. ประกอบวงจรควบคุม DC Motor ด้วยการกด Pushbutton โดยใช้บอรด Arduino UNO R3 
ตามรูปที่ 16.5 

 
 

รูปที่ 16.6 แสดงวงจรควบคุม DC Motor ด้วยการกด Pushbutton 
 

33. Upload โปรแกรม LAB16_3.ino ลงบอรด Arduino UNO R3  
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34. สังเกตและบันทึกผลการทดลอง 
............................................................................................................................. ........................... 
........................................................................................................................................ ................ 
.................................................................................................................. ...................................... 
............................................................................................................................. ........................... 
 

35. สรุปผลการทดลอง 
........................................................................................................................................................  
............................................................................................................................. ........................... 
............................................................................................................................. ........................... 
...................................................................................................... .................................................. 
........................................................................................................................................................  
............................................................................................................................. ........................... 
............................................................................................................................. ........................... 
...................................................................................................... .................................................. 
........................................................................................................................................................  
............................................................................................................................. ........................... 
............................................................................................................................. ........................... 
...................................................................................................... .................................................. 
........................................................................................................................................................  
............................................................................................................................. ........................... 
............................................................................................................................. ........................... 
...................................................................................................... .................................................. 
........................................................................................................................................................  
............................................................................................................................. ........................... 
............................................................................................................................. ........................... 
...................................................................................................... .................................................. 

 


