
  

แบบฝึกหัดหน่วยท่ี 3 
 

ตอนที ่1   จงเติมค ำหรือข้อควำมลงในช่องว่ำงให้ถูกต้อง
 

1. วงจร RC Differentiator แตกต่ำงจำกวงจร RC Integrator คือ ………………………………………. 
…………………………………………………………………………………………………………… 
…………………………………………………………………………………………………………… 
…………………………………………………………………………………………………………… 

2. ช่วงเวลำเอยีง (Tilt Time) จะเกดิขึน้กบัวงจร RC Differentiator ทีม่ีค่ำคงทีแ่บบ…………………….. 
…………………………………………………………………………………………………………… 

3. ช่วงเวลำเอยีง (Tilt Time) หมำยถึงช่วงเวลำ ท่ี………………………………………………………….. 
……………………………………………………………………………………………………………. 

4. อตัรำส่วนของควำมลำดเอยีงหำได้จำก …………………………………………………………………   
5. วงจร RC Differentiator เป็นวงจรควำมถี่แบบ  ……………………………………………………….. 
6. กรณคีวำมถี่อนิพุตเท่ำกบัศูนย์ แรงดันเอำต์พุตทีใ่ช้จะมีค่ำเท่ำกบั 

……………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………………… 

7. กรณคีวำมถี่อนิพุตมีค่ำเท่ำกับ อนันต์ (Infinity, ) แรงดันเอำต์พุตจะมีค่ำเท่ำกบั 
……………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………………… 

8. ค่ำ O  หำได้จำกสูตร …………………………………………………………………………………… 
……………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………………… 

9. ค่ำ dB หำได้จำกสูตร ……………………………………………………………………………………. 
……………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………………… 

10. ถ้ำน ำวงจร RC Differentiator มำประยุกต์ใช้กบัเคร่ืองเสียงจะใช้เป็นวงจร Mixer, Equalizer 
……………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………………… 
……………………………………………………………………………………………………………
…………………………………………………………………………………………………………… 
 



 

 

ตอนที ่2   จงท ำเคร่ืองหมำยกำกบำทลงหน้ำข้อทีถู่กทีสุ่ด
 

1. วงจร RC Differentiator คือวงจรที่
ประกอบด้วยอะไรบ้ำง                                                    
ก. RC ต่อขนานกนั แรงดนัตกคร่อม C คือ

แรงดนัเอาตพ์ุต 
ข. RC ต่อขนานกนั แรงดนัตกคร่อม R คือ 

แรงดนัเอาตพ์ุต 
ค. RC ต่ออนุกรมกนั แรงดนัตกคร่อม R คือ 

แรงดนัเอาตพ์ุต 
ง. RC ต่ออนุกรมกนั แรงดนัตกคร่อม C คือ

แรงดนัเอาตพ์ุต 
2. ลกัษณะของวงจร RC Differentiator เป็นวงจร

กรองควำมถี่แบบใด                                     

ก. Low-pass Filter 
ข. High-pass Filter 
ค. Band-pass Filter 
ง. Band Reject Filter                   

3. Short Time Constant มีค่ำ  เท่ำกบัข้อใด                 

ก.   = PW   ข.    = 10
PW

 

ค.    = 10 PW  ง.    =  t 
4. Long Time Constant มีค่ำ   เท่ำกบัข้อใด    

ก.   = PW   ข.    = 10
PW

 

ค.    = 10 PW  ง.    =  t 
5. Medium Time Constant มีค่ำ   เท่ำกบัข้อใด   

ก.   = PW   ข.    = 10
PW

 

ค.    = 10 PW  ง.    =  t 
 

6. หำกป้อนสัญญำณรูปไซน์ (Sine Wave) เข้ำกบั

วงจร RC Differentiator รูปร่ำงสัญญำณทำง

เอำต์พุต จะเป็นอย่ำงไร 

ก. Sine Wave           
ข. Step Wave 
ค. Square Wave 
ง. Pulse Wave 

7. กรณป้ีอนสัญญำณรูปส่ีเหลีย่มจัตุรัส (Square 
Wave) ให้กบัวงจร RC Differentiator ทีเ่วลำ
เร่ิมต้น (t0+) แรงดันตกคร่อมทีเ่อำต์พุตจะมีค่ำ
เท่ำกบั 

ก. 0 V 
ข. เท่ากบัแหล่งจ่าย (ของ Vi) 
ค. ประมาณ 63.2% ของ Vi 
ง. ประมาณ 37% ของ Vi 

8. ควำมถี่จุดตัด (Cutoff frequency) ถูกก ำหนดไว้
ทีต่ ำแหน่งใด                          

ก.  RC2
1

 0    

ข. -3 dB 
ค. แรงดนัเอาตพ์ุตต ่าลงเหลือ 0.707 
ง. ถูกทุกขอ้                        

9. วงจรกรองควำมถี่สูงผ่ำนแบบ RC ถ้ำก ำหนดให้ 

R = 5 k , C = 0.1 F ควำมถี่ทีจุ่ดตัดมีค่ำ
เท่ำกบัข้อใด 
ก. 159 Hz 
ข. 1.59 kHz 
ค. 318 Hz  
ง. 3.18 kHz



  

10. วงจรกรองควำมถี่แบบ RC Linear Highpass Filter เม่ือป้อนสัญญำณไซน์เวฟ ทีม่ีระดับแรงดัน 10 
โวลต์ ทีค่วำมถี่ทีจุ่ดตัดจะมีแรงดันตกคร่อมทีเ่อำต์พุตกีโ่วลต์ 

ก. 3.7 V 
ข. 6.3 V 
ค. 7.07 V 
ง. 10 V 

     

ตอนที ่3    จงตอบค ำถำมต่อไปนีใ้ห้ได้ใจควำมสมบูรณ์ 
 

1. จงเขียนวงจร RC Differentiator 
2. จงอธิบำยหลกักำรท ำงำนของวงจร RC Differentiator 
3. จงเขียนสัญญำณเอำต์พุตของวงจร RC Differentiator กรณป้ีอนสัญญำณแบบส่ีเหลี่ยมจัตุรัส 

3.1 Short Time Constant  ซ่ึงมีค่ำ PW10
1

RC        

3.2 Medium Time Constant ซ่ึงมีค่ำ RC  =  PW             
3.3 Long Time Constant ซ่ึงมีค่ำ RC  =  10 PW                

4. จงออกแบบวงจรกรองควำมถี่สูงแบบ RC ให้มีควำมถี่ทีจุ่ดตัด 5 kHz                         
5. จงเขียนตัวอย่ำงวงจรประยุกต์ใช้งำนวงจร RC Differentiator มำ 2 วงจร                                  
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